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2 Modulos lineares
Visao geral

Modulos lineares Rexroth

Sistema de abreviacées

Exemplo M K K-110- NN- 3
Sistema = Modulo Linear
Guia Kugelschienenfiihrung (Guia linear com

= patim de esfera) (BSHP)
Laufrollenfiihrung (Guia de roletes)
Kugelgewindetrieb (Fuso de esfera)

= ZahnRiementrieb (Acionamento por
correia dentada)

Acionamento

Tamanho = 040/065/080/110/ 140/ 145/ 165

Versao = NN Modelo normal

Geracao = Geragao de produto 2/3

Tipo Guia Acionamento Médulo linear
MKK

Kugelschienenfiihrung (Guia linear Kugelgewindetrieb (Fuso de esfera)
com patim de esfera)

MKR

Kugelschienenfiihrung (Guia linear
com patim de esfera)

Laufrollenfiihrung (Guia de roletes)

ZahnRiementrieb (Acionamento por

MKR-145 correia dentada)

zwei Kugelschienenfiihrungen
(duas guias lineares com patim
de esfera)
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Modulos lineares 3

Visdo geral de modificagdes/complementacdes/Indicagbes gerais

Estrutura do catalogo

SMKK / MKR tamanho 040, Geragédo de produto NN-3

MKK/MKR em novo tamanho 140

MKR tamanho 145, Geragédo de produto NN-3

MLR tamanho -080 / -110, Geragao de produto NN-3

Modulos lineares Food & Packaging MKR 080 (produto descontinuado, ndo mais do catalogo)

Indicacoes gerais:
— As ilustragdes séo parcialmente esquematicas e em diferentes escalas.

Contornos e dimensdes exatos sdo encontrados no modelo CAD.
Configurador CAD disponivel na internet em https://www.boschrexroth.com "Configuradores de produto".

Mudanca técnica
— MKK-110 / -140: com combinagao de material “ALCR” apenas até o comprimento L, 3950 mm

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG



4 Modulos lineares

Geracoes de produto

Geracéao de produto 2 (apenas tamanho -165)

Geracéo de produto 3

Méodulo linear Tamanho Geracdo de produto 2 Geracao de produto 3 (nova)
MKK - / MKR - NN -040 substituida pela geragédo 3 MKx-040-NN-3
-065 substituida pela geragédo 3 MKx-065-NN-3
-080 substituida pela geragéo 3 MKx-080-NN-3
-110 substituida pela geragéo 3 MKx-110-NN-3
-140 - MKx-140-NN-3
-165 MKXx-165-NN-2 -
-145 (apenas MKR) substituida pela geracéo 3 MKR-145-NN-3
MLR - NN -080 substituida pela geragédo 3 MLR-080-NN-3
-110 substituida pela geragéo 3 MLR-110-NN-3

MKXx: x = K para fuso de esfera, x = R para acionamento por correia dentada

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03
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6 Modulos lineares

Descrigédo geral do produto

Descricao do produto

MKK/MKR/MLR-xxx-NN-3

considerando a compatibilidade retroativa.

Composicao

comprimento, até L,

roletes (MLR)

modulos lineares MKK, MKR, MLR
— Mesas em diversas versoes.

sistemas de lubrificagéo central

acessorios)

— Sensores e cabos de extensio

— Interruptores (indutivos ou mecéanicos)
— Came de acionamento

— Caixa e conector

— Porta-cabos de perfil de aluminio

— Pegas de fixagédo e porcas em T

— Eixos de conexéo

— Técnica de unido para sistemas lineares

— Moddulos lineares prontos para a montagem, em qualquer -

— Perfil extremamente compacto em aluminio, com patins
de esferas Rexroth integrados (MKK/MKR) ou guia de -

— Dimensdes do perfil exterior idénticas entre

— Modelos de lubrificagdo individuais para conexdo com -

Elementos de montagem (programa de -

A nova geragéo de produto 3 (MKK/MKR/MLR-XXX-NN-3) dos médulos lineares Rexroth se baseiam no desenvolvimento
continuo e consistente da série anterior. As caracteristicas de desempenho habituais da Rexroth foram novamente aumentadas,

Os modulos lineares estao disponiveis completos com motor, regulador e comando.

Outros destaques

Flexiveis devido a opgdes selecionaveis

— Furos de centro para facil combinagdo com outros sistemas

lineares e elementos de unido

Duas combinagdes de material disponiveis, ALST

(aluminio — ago) e ALCR (aluminio — ago cromado duro) na

linha MKK/MKR.

— Sistema de medigéo linear absoluto IMS-A selecionavel

como opg¢ao (MKx-080/-110/-140)

Pode ser montado em sensores magnéticos na ranhura do

perfil do corpo principal

— Montagem do motor através de flange e acoplamento ou
transmisséo por correia

— Redutor planetario com diferentes transmissdes

Servomotor

Areas de aplicacao

— Pick and Place

— Sistemas de manipulagéo

— Dispositivo de equipamento, paletizadores
— Alimentadores de maquinas-ferramenta

— Sistemas de teste e andlise

— Alimentadores em sistemas transfer

— Unidades de deslocamento

Modulo linear MKK com guia
linear com patim de esfera
e fuso de esfera

— Acionamento através de fuso de
esfera de precisao, selecionavel
com classe de precisédo T7 ou TS

— suporte de fuso (apenas
adequado para posigéo de
montagem horizontal) para
a realizagéo de altas velocidades
com grandes comprimentos
totais (MKKK-080/ -110/-140),
opcional selecionavel.

— Protecéo dos elementos de
montagem por meio de cobertura
de plastico especial (MKK-040 /
-065) ou banda de aco inoxidavel
(MKK-080/-110/-140)

— Repetibilidade até
até +/- 0,005 mm

Modulo linear MKR com guia
linear com patim de esfera

e acionamento por correia
dentada

— Implementagdo de comprimentos

Modulo linear MLR com guia
de rolos e acionado por
correia dentada

- Implementagédo de comprimentos
grandes de até 10 000 mm

grandes de até 9 800 mm -

Correia dentada de alto
desempenho (perfil AT) para altas
velocidades de deslocamento de
até 5 m/s

Protegao dos elementos de
montagem por meio de cobertura de
plastico especial (MKR-040/-065)
ou banda de ago inoxidavel
(MKR-080/-110/-140)
Repetibilidade até até +/- 0,05 mm

<

Correia dentada de alto

desempenho (perfil AT) para altas

velocidades de deslocamento de

até 10 m/s

— Protegao dos elementos de
montagem através da correia
dentada

— Repetibilidade até até +/- 0,05 mm

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03




Modulos lineares 7

Descricao do produto MKK/MKR-165-NN-2

Os modulos lineares Rexroth da geragdo de produto 2 (MKx-165-NN-2) sdo sistemas de guia precisos, prontos para
a montagem, com caracteristicas de elevado rendimento e com dimensdes reduzidas.

Os maédulos lineares estao disponiveis completos com motor, regulador e comando.

Composicao

— Modulos lineares prontos para a montagem, em qualquer
comprimento, até Lmax

— Perfil extremamente compacto em aluminio, com guias
lineares com patim de esfera Rexroth

— Dimensdes do perfil exterior idénticas entre
modulos lineares tipo MKK e tipo MKR

— Mesas com ranhuras em T de aluminio

Elementos de montagem

- Interruptores (indutivos ou mecénicos)
- Caixa e conector
— Porta-cabos de perfil de aluminio

Elementos de montagem
(programa de acessorios)

— Pecas de fixagédo e porcasem T

— Eixos de conexdo

— Técnica de unido para sistemas lineares
- Sensores e cabos de extensdo

Outros destaques

— Flexiveis devido a opgdes selecionaveis

— Possibilidade de lubrificagédo centralizada do sistema de
guia linear com patim de esfera Rexroth e do fuso de esfera
de precisio Rexroth (MKK) de ambos os lados;
lubrificagéo adequada apenas com graxa e por meio de
bomba manual.

— Com protecéo sanfonada em MKK-165

— Montagem do motor através de flange e acoplamento ou
transmissao por correia

— Redutor planetario com diferentes transmissdes

— Servomotor

Areas de aplicacao

— Pick and Place

— Sistemas de manipulagéo

— Dispositivo de equipamento, paletizadores
— Alimentadores de maquinas-ferramenta

— Sistemas de teste e andlise

— Alimentadores em sistemas transfer

— Unidades de deslocamento

Modulo linear MKK com guia linear com patim
de esfera e fuso de esfera

— Acionamento através do fuso de esfera de precisdo
classe de preciséo T7

— Protegéo dos elementos de montagem por meio de fole

— Repetibilidade até +/- 0,005 mm

Moédulo linear MKR com guia linear com patim
de esfera e acionamento por correia dentada

- Implementacdo de comprimentos grandes de
até 12 000 mm

— Correia dentada de alto desempenho (perfil AT) para altas
velocidades de deslocamento de até 5 m/s

— Repetibilidade até +/- 0,05 mm

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG
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Modulos lineares

Descrigéo geral do produto

Descricao do produto MKR-145-NN-3

Composicao

Modulos lineares prontos para a montagem, em qualquer
comprimento, até Ly

Implementagéo de comprimentos grandes de

até 6.000 mm

Corpo principal com perfil em aluminio fixo com patins de
esferas Rexroth com bandas de protegao.

Mesa com patim de esfera com pré-carga leve

(classe de pré-carga C1)

Mesa com ranhuras em T de aluminio, assim como com
furos de centralizacéo

Manutengéo pouco onerosa, devido a possibilidade de
relubrificagdo central (lubrificagdo com graxa ou a ¢leo),
dos dois lados da mesa

Correia dentada de alto desempenho (perfil AT) para altos
torques de acionamento e, simultaneamente, com grande
rigidez

Elementos de montagem

Redutor planetario com diferentes transmissdes
Conjuntos de montagem para motor personalizado
Servomotor

Sensores magnéticos para a facil montagem
Interruptores (indutivos ou mecanicos), porta-cabo,
caixa-conector e cabos de extensao no programa de
acessorios

Os médulos lineares Rexroth séo sistemas de guia precisos, prontos para a montagem, com caracteristicas de elevado
rendimento com dimensdes reduzidas. Possuem uma relagéo prego-qualidade excelente, com um prazo de entrega curto.

Os moédulos lineares estao disponiveis completos com motor, regulador e comando.

Outros destaques

Furos de centralizag&o inclusive no perfil do corpo principal
para facil combinagdo com outros sistemas lineares

e elementos de unido

Por padréo, com solenoide de comutagéo para sensores
magnéticos

Diversos acessorios nos elementos de conexéo e de
bloqueio, além de eixos de unido

Placa de identificagdo com parametros para a facil
colocagdo em servico

Areas de aplicacdo

Pick and Place

Sistemas de manipulagdo

Dispositivo de equipamento, paletizadores
Alimentadores de maquinas-ferramenta
Alimentadores em sistemas transfer

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03




Modulos lineares 9

Descricdo do produto — Médulos Omega OBB

Os Modulos Omega sio eixos lineares prontos para montagem em qualquer posigéo e com comprimentos de configuragao livre
até 5.500 mm.

Modulos Omega (OBB) com guias lineares com patim de esferas, acionados por correia dentada, para velocidades de

até 5,0 m/s.

Os médulos Omega estdo disponiveis completos com motor, regulador e comando.
Outros destaques:

— Possibilidade de relubrificagdo central da guia linear com
patim de esfera Rexroth de ambos os lados (apenas para
lubrificagdo com graxa e por meio de bomba manual)

— Com furos de centralizagdo na mesa e nas placas finais

— Acionado por correia dentada para maior dinamica e altas
velocidades de processo

— Elemento de bloqueio pneumatico opcional

— Com redutor planetario (PG) ou redutor planetario angular
(WPG) com diferentes transmissodes

Composicao

Devido a sua construgdo, os médulos Omega séo

adequados principalmente para aplicagdes nas quais o corpo

principal fica imerso no espago de trabalho.

— Corpo principal em perfil de aluminio anodizado, com
grande rigidez propria

— Guia linear com patim de esfera Rexroth integrado

— Mesa de perfil de aluminio com patim de esfera

— Acionados por correia dentada para velocidade até 5 m/s

Elementos de montagem - Servomotor

— Interruptores (indutivos e mecénicos) Areas de aplicacao
— Caixa e conector — Pick and Place

— Porta-cabos de perfil de aluminio - Sistemas de manipulacio

Para mais informacgdes, consulte o catalogo
"Médulos Omega OBB" R999001178

OBB como eixo horizontal OBB como eixo vertical
Tipo de instalagédo: Deslocamento da mesa Tipo de instalagao: Deslocamento do corpo principal
(Corpo principal fixo) (Mesa fixa)

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG
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Descrigédo geral do produto

Fornecimento de modulos lineares
Geracao de produto 3:

Os modulos lineares com fuso de esfera ou acionado por correia dentada sdo fornecidos completamente montados.

Interface de montagem - Redutor - Motor:

Caso tenha sido selecionada uma combinacao de interface de montagem, redutor e motor, a montagem dos
componentes ocorre de acordo com a seguinte figura. Ao pedir modulos lineares apenas com interface de montagem
(sem redutor e motor!), ndo é possivel montar todas as pecas. A montagem final deve ser feita pelo cliente. Todos os
parametros e as indicacdes, necessarios para a montagem, sao fornecidos. A selecdao ou determinacao da variante de
montagem do motor é feita durante a configuracdo do produto e faz parte do cédigo do pedido.

MKK com flange e acoplamento (FO01) MKK com transmisséo por correia (S000 - S270)
5~
\/ 1
S000 S090
4 -1
—v—2
S180 S270
Posicao do conector do motor Exemplo:

Transmiss&o por correia S270

— Modulo linear na posigao de montagem horizontal Posicdo do conector do motor 180°

(mesa superior) 9":\ ¢
— Angulo de visdo por tras, sobre o motor 47
s o .
— Para as posigdes do conector do motor passiveis de 1807

selegao, consulte o capitulo "Configuragao e pedido"

Sistema de medicao integrado
Para informacdes complementares, consulte o capitulo "Sistema de medicao integrado"

Sistema de comutacao

Os sensores magnéticos sao fornecidos soltos. Demais componentes do sistema de comutacdo podem ser
pedidos no programa de acessorios. O ajuste exato da posicao deve ser realizado antes da colocacdo em servico.
Consulte o capitulo "Sistema de comutacgao".

Lubrificacao

De acordo com a recomendacao de lubrificante selecionada como opcao, os modulos lineares da geracao de
produto 3 sdo fornecidos com a lubrificacdo basica, conservados ou preparados para a conexao em um sistema de
lubrificacdo central.

As informacdes sobre lubrificantes podem ser encontradas no capitulo Lubrificacao.

Documentacao
Cada maédulo linear é fornecido com a respectiva documentacao do produto.

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03
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Geracao de produto 2 (MKK/MKR-165-NN-2):

Os médulos lineares com fuso de esfera ou acionado por correia dentada sdo fornecidos completamente montados.

Montagem do motor - Motor:

Caso tenha sido selecionada uma combinacao de montagem do motor e motor, a montagem dos componentes
ocorre de acordo com a seguinte figura. Ao pedir médulos lineares apenas com montagem do motor (sem motor!),
nao é possivel montar todas as pecas. A montagem final deve ser feita pelo cliente. Todos os parametros e as
indicacdes, necessarios para a montagem, sdo fornecidos.

A selecdo ou determinagao da variante de montagem do motor é feita durante a configuracdo do produto e faz
parte do cédigo do pedido.

MKK com flange e acoplamento (MF01) MKK com transmisséo por correia (RVO1-RV04)
RVO1 RV02
4 >< ~1 2 %
RV03 RV04

Posicao do conector do motor

Nos mdédulos lineares da geracdo de produto 2, ndao pode ser configurada individualmente uma posicdo do
conector do motor passivel de selecao e, por isso, é definida uma posicdo padrao na ocasiao do fornecimento.
Para a posicdao do conector do motor, consulte o capitulo "Configuracao e pedido".

Sistema de comutacao
Porta-cabos, interruptor, came de acionamento e tomada com conector sdo fornecidos soltos.

Lubrificacao
Os modulos lineares da geragao de produto 2 sao fornecidos com lubrificagao bdsica.
As informacdes sobre lubrificantes podem ser encontradas no capitulo Lubrificacao.

Documentacao
Cada mdédulo linear é fornecido com a respectiva documentacao do produto.

Médulo linear

Motor

Flange e acoplamento
Transmissdo por correia
Mesa

Conector do motor
Engrenagem

NoOOahrwWN =
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Modulos lineares

Modulos lineares MKK

Descricao do produto MKK-xxx-NN-3

Propriedades

Maodulos lineares prontos para a montagem, em qualquer comprimento, até L.,

Perfil em aluminio extremamente compacto, com guia linear com patim de esfera Rexroth integrado.

Guia linear com patim de esfera com pré-carga leve (classe de pré-carga C1)

Acionamento através do fuso de esfera de precisdo (BASA) em modelo laminado, podendo ser selecionado na classe de
tolerancia T7 ou T5, de acordo com a ISO 3408-3, com porca simples cilindrica sem folga

Elevada velocidade de deslocamento devido aos grandes passos de rosca, mantendo alta preciséo sobre grandes
comprimentos

Mesa de aluminio em duas variantes, com ranhuras em T ou furos roscados, além de furos de centralizagao
Protegédo dos componentes de guia e de acionamento pela banda de protecéo (cobertura de plastico especial em
MKK-040/-065, banda de aco resistente a corrosdo em MKK-080/-110/-140

Manutengao pouco onerosa, devido & possibilidade de relubrificagio central (lubrificagdo com graxa ou a 6leo),
podendo ser selecionada em um dos dois lados da mesa

Repetibilidade até +/- 0,005 mm

Outros destaques

Disponivel em duas versdes de material ALST (versdo em aluminio — em aco) e ALCR (versdo em aluminio — em ago
cromado duro).

Furos de centralizagédo inclusive no corpo principal para facil combinagdo com outros sistemas lineares e Elementos de uniéo
O suporte de fuso (SPU) para implementagéo de altas velocidades em grandes cursos de movimentagéo
(MKK-080/-110/-140) pode ser selecionado como opgao

Sistema de medig&o linear absoluto IMS-A integrado diretamente no sistema de guia (MKK-080/-110/-140)

Por padréo, com solenoide de comutagéo para sensores magnéticos

Diversos acessorios nos elementos de uniéo e de bloqueio

Placa de identificagdo com parametros para a facil colocagéo em servigo

Elementos de montagem

Montagem do motor com flange e acoplamento ou transmisséo por correia

Conjuntos de montagem para motor personalizado

Servomotor

Sensores magnéticos para a facil montagem diretamente no corpo principal do perfil

Interruptor indutivo ou mecénico, porta-cabos, caixa-conector e cabo de extensdo no programa de acessorios

Mesa com roscas Mesa com ranhuras em T

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03
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Descricdo do produto
Suporte de fuso (SPU)

para MKK-080/-110/-140

O suporte de fuso SPU oferece as seguintes vantagens:

Suporte de fuso para aplicagdes horizontais (entrar em
contato sobre aplicagdes verticais)

Suporte de fuso como opgao padréo pela selegdo do
numero de opgéo.

No maximo, 2 pares de suporte de fuso possiveis.
Alta velocidade sobre grandes comprimentos,

até 5.400 mm.

Guia dos suportes de fuso no corpo principal.

Os suportes de fuso séo livres de manutengao.

Os suportes de fuso séo protegidos por banda de
protegdo, podendo ser selecionada como opgéo.

Descricao do produto
Sistema de medicao integrado

para MKK-080/-110/-140

O sistema de medicdo IMS-A oferece as
seguintes vantagens:

Nenhum espago adicional necessario.

Nenhuma superficie de montagem adicional necessaria
para o sistema de medigéo.

Nenhuma imprecisdo de medigao devido ao desvio de
paralelismo do sistema de medigéo e guia.

Com a integragdo completa dos componentes do
sistema de medicédo no sistema de guia, os trabalhos
de montagem e ajuste complexos ndo sdo mais
necessarios.

Patim de guia, cabega de medigéo e trilho de guia com
escala podem ser substituidos individualmente em
caso de manutengao.

Interfaces: HIPERFACE (HF) ou DRIVE-CLIQ (DQ).
Cabo de uniéo direto na lateral da mesa.

Para informagdes complementares, consulte o capitulo
"Sistema de medigao integrado"

Montagem de motor com transmisséao por correia

Montagem de motor com acoplamento de flange
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Modulos lineares MKK

Descricao do produto MKK-xxx-NN-3

Combinacao de material
ALST:

— Corpo principal, mesa e travessas de aluminio anodizado (AL)

— MKK-065/-080/-110/-140: Trilho de esfera, patim de esfera e fuso de esfera Rexroth de ago rolamento anti-atrito (ST)

— MKK-040: Trilho de esfera e patim de esfera de material resistente a ferrugem e ao acido. Fuso de esfera Rexroth de ago
rolamento anti-atrito (ST)

— Rolamento de esfera de contato angular e rolamento de esfera ranhurada do rolamento do eixo roscado de ago para
rolamento

ALCR:

— Corpo principal, mesa e travessas de aluminio anodizado (AL)

- MKK-065/-080/-110/-140: Trilho de esfera e fuso de esfera em aco rolamento anti-atrito com revestimento anticorrosivo
cromado prateado opaco e duro (Resist CR), patim de esfera de ago resistente & corrosio (Resist NR)

— MKK-040: Trilho de esfera e patim de esfera de material resistente a ferrugem e ao acido. Fuso de esfera em ago rolamento
anti-atrito com revestimento resistente & corrosdo, cromado prateado opaco e duro (Resist CR).

— Rolamento de esfera de contato angular e rolamento de esfera ranhurada do rolamento do eixo roscado de ago para
rolamento

Modelos de lubrificacao
LSS: (Lubrificacdo inicial de fabrica)

— Lubrificagéo basica padrao de fabrica, adequada para condigbes ambientais normais.

— Relubrificagéo facil com pistola de graxa.

MKK-065/-080/-110/-140:

— Graxa Dynalub 510, graxa de alta eficiéncia de sabao de litio da classe NLGI 2, de acordo com DIN 51818
(KP2K-20 de acordo com DIN 51825)

MKK-040:

— Graxa Dynalub 520, graxa de alta eficiéncia de sabao de litio da classe NLGI 00, de acordo com DIN 51818
(GPOOK-20 de acordo com DIN 51826)

LPG: (Conservado, sem lubrificac&o inicial)

— Modulo linear sem lubrificagdo basica de fabrica.
— A guia linear com patim de esfera e o fuso de esfera apenas conservados.
— Lubrificagéo basica obrigatoria

LCF: (preparado para a conex@o com sistemas de lubrificacdo central com graxa liquida)

— Para graxa liquida, graxa de alta eficiéncia de sab&o de litio da classe NLGI 00, de acordo com DIN 51818
(GPOOK-20 de acordo com DIN 51826)

— Utilizar lubrificagdo com graxa liquida somente com sistemas de lubrificagdo de consumo de descarga através de
distribuidores a pistao.

— Lubrificagéo basica obrigatoria

LCO: (Preparado para a conexdo com sistemas de lubrificacdo central com 6leo)

— Patim de esfera e porca do fuso de esfera com valvulas de retencéo integradas
— Utilizar lubrificagdo a éleo somente com sistemas de lubrificagdo de consumo de descarga através de distribuidores a pistéo.
— Lubrificagéo basica obrigatoria
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Descricdo do produto MKK-165-NN-2

Propriedades

Médulos lineares com patim de esfera Rexroth e fuso de esfera para alta precisdo de posicionamento e de repetibilidade,
assim como para grandes forgas de avancgo.

Os modulos lineares séo compostos de:

— Um perfil de aluminio compacto e anodizado (corpo principal)

— Guia linear com patim de esfera Rexroth integrado

— Uma mesa com ranhura em T para composigao, com ponto de lubrificagéo central

— Para fuso de esfera Rexroth ajustado sem folga (pode ser fornecido também sem acionamento)
— Interruptores para ajustar

— Servomotor

— Flange, acoplamento ou transmisséo por correia para montagem do motor

— Uma protegao através de fole

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG
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Modulos lineares MKK

Composicao

1 Fuso de esfera (BASA) com porca
simples cilindrica sem folga

Placa final com rolamento fixo
Banda de protegdo em
MKK-040/-065/-080/-110/-140
Mesa com patim

Placa de fixagdo da banda

Placa final com rolamento livre
Corpo principal

W N

N o o b

Elementos de montagem:

8 Came de acionamento

9 Interruptor indutivo

10 Interruptor mecéanico

11 Porta-cabos

12 Tomada/conector

13 Protegao sanfonada no MKK-165
14 Sensor de campo magnético

15 Flange
16 Servomotor
17 Transmissao por correia

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03




Montagem do flange
e acoplamento

Em todos modulos lineares com fuso de
esfera, pode-se montar um motor com
flange e acoplamento.

O flange serve para fixar o motor ao
modulo linear e como caixa fechada para
0 acoplamento.

Com o acoplamento se transmite

o momento de acionamento do motor
sem tensionar o eixo do motor do
modulo linear.

Nossos acoplamentos padréo
compensam a dilatagédo térmica do
sistema.

1 Motor
2 Flange
3 Acoplamento
4 Moddulo linear

Montagem da transmissao
por correia

Em todos modulos lineares com fuso
de esfera, pode-se montar o motor com
uma transmisséo por correia.

Com isso, o comprimento total € menor
que na montagem do motor com flange
e acoplamento.

A carcaca de desvio fechada

e compacta serve como protegao

a correia e como suporte do motor.
Além disso, estdo disponiveis diversas
transmissoes.

A transmisséo por correia pode ser
montada em quatro diregdes:

1 Carcaga do rolete em
perfil de aluminio estirado
2 Em parte, com rolamento oposto para
eixo do fuso de esfera Rexroth.
3 Modulo linear
Acionamento por correia dentada
com transmissao:
i=1;i=15;i=2
Servomotor
Rolete da correia
Tampa
Fixacdo das rodas da correia com
conjuntos tensionadores
9 Chapa de cobertura

S

o ~NOoO O

Modulos lineares 17
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Modulos lineares MKK

Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo"!

MKK |Quantidade|Mesa Fuso de esfera |Valor nominal dindmico Cargas maximas admissiveis
de mesas Rexroth dg x P
Capacidades de carga din. [Momentos de carga [Momentos max. admissiveis
dinam.
Lca I-W1) dO P ng Cbs Cfb Mt M L2) Mx max My méxa) Mz ma'xs)
(mm) (mm) (mm)| (mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm)
S ™ 2 2.420
3 % 1 135 - 12 5/ 3.750 4.100( 4.000 22,3 93,8 11 53 53
' 10 2.700
5 13.320
@ 1 190 - 10( 16.000 | 10.350 154 533 62 213 213
z 16 10.080
2 o | variavel 16 5 13.320| 13:400
Q 2 190 min = 210 10| 32.000 | 10.350 308 8 x Lw 124 32xLlw | 32xLw
max = 750 16 10.080
5 15.480
10 15.210
1 260 - 20 14.400
40 12.600
g 5 38.000 15.480 487 1.843 195 737 737
z 1 10 15.210
S | (comims) | 30 - 20 20 12.400] 2%
=] 40 12.600
variavel 5 15.480
2 260 | min=320 10 76.000 18.210 974 19 x Lw 390 75xLw | 75 xLw
20 14.400 ' '
méx = 960 40 12.600
5 23.310
10 34.200
1 305 - 20 21.240
32 6.500 21.060 093
; 5 46.5 93310 666 .235 264 894 894
z 1 430 ~ 39 10 34.200| 56 000
2 | (com IMS) 20 21.240
™ 32 21.060
variavel 5 23.310
2 305 | min=375 128 93.000 31328 1.332 |23,2xLlw 528 92xLlw | 9,2xLw
max = 1095 32 21.060

1 A distancia entre centros variavel é definida pela estrutura do cliente.

A distancia entre centros pode ser selecionada livremente entre distancias minimas e maximas, em milimetros.

2) Determinar o momento dinamico de carga longitudinal M, na distancia variavel entre centros da mesa, de acordo com a distancia entre centros selecionada.
3) Determinar o momento longitudinal maximo admissivel My ns € M, s NO caso de distancia varidvel entre centros de mesa, de acordo com a distancia entre

centros selecionada.

4 curso de movimentacao minimo necessario para garantir uma distribuicao de lubrificante segura.
Para condi¢bes de operacdo, consulte o capitulo "Informagdes adicionais".
Se for necessario ficar abaixo do valor determinado, entrar em contato com a Bosch Rexroth.

5) Comprimento adicional L,q na versdo com suporte de fuso (SPU) 1 Par

6) Comprimento adicional L,y no modelo com suporte de fuso (SPU) 2 Par

n Comprimento maximo admissivel L4 na versdo com suporte de fuso (SPU)

8) Comprimento maximo admissivel L, 4 na com combinagdo de material “ALCR”

Calculo de comprimento ™ Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo".
Abreviagoes "™ Capitulo "Abreviagoes".

Tamanho -140 e -165 " proxima pagina
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Forcas max.
admissiveis

Fy max / Fz1 méx/ FzZ max

(N)

Compri-
mento
adicional

Lad
(mm)

Curso de
movimenta-
¢ao min.

sml’n4)

(mm)

Compri-
mento max.

Lméx
(mm)

Ponto de
aplicacao da
forca atuante

24
(mm)

Massa
prépria movel

mCﬂ
(kg)

Constantes do calculo

de massa

kg fix
(kg)

kg var
(kg/mm)

Momento de
inércia de
superficie

(cm*) (cm4)

1.875

25

50

1.000

42

0,39

0,26

0,0028

11,98 11,56

6.400

12.800

34

60

2.500

67

1,57

1,75

1,82

2,97

3,15

3,22

1,00

0,0075

80,3 90,3

15.200

30.400

109

1229

1689

60

2.500

3.4007

74

2,91

2,86

3,14

3,20

3,31

3,26

3,54

3,60

5,61

5,56

5,84

5,90

2,00

0,0117

183 213

18.600

37.200

119

1329

1786

60

4.000

5.4007

3.9509

94

4,75

5,01

5,06

5,37

6,25

6,51

6,56

6,87

9,15

9,41

9,46

9,77

3,20

0,021

508 676
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Modulos lineares MKK

Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo"!

MKK [Quantidade |Mesa Fuso de esfera|Valor nominal dindmico Cargas maximas admissiveis
de mesas Rexroth dg x P
Capacidades de carga din. [Momentos de carga [Momentos max. admissiveis
dinam.
Lca I-W1) dO P cgw cbs Cfb Mt M L2) Mx max My méxa) Mz ma’xs)
(mm) (mm)[  (mm)| (mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm)
5 31.410
10 54.000
! 870 - 20 40.950
40 39.960
ZO? 5 59.300 31470 1.020 3.190 409 1.275 1.275
z 1 10 54.000 ]
2 | (comims) | °%° - 0 20 zo050] 00
' 40 39.960
variavel 5 31.410
2 370 min =450 128 118.600 igggg 2040 (29,6 xLw 818 11,8 x Lw (11,8 x Lw
méx = 1350 40 39.960
o sem sem sem 11.980
= 5 31.410
< 1 400 - 10| 84.100 | 54.000|29.000| 1.803 723 2.085 2.085
S 40 20 20.950 5130
' 40 39.960

1) A distancia entre centros variavel é definida pela estrutura do cliente.
A distancia entre centros pode ser selecionada livremente entre distancias minimas e maximas, em milimetros.

2) Determinar o momento dinamico de carga longitudinal M na distancia variavel entre centros da mesa, de acordo com a distancia entre centros selecionada.

3) Determinar o momento longitudinal méaximo admissivel M, s @ M, ms No caso de distancia variavel entre centros de mesa, de acordo com a distancia entre
centros selecionada.

4 curso de movimentacdo minimo necessario para garantir uma distribuicdo de lubrificante segura.
Para condicdes de operacdo, consulte o capitulo "Informagdes adicionais".
Se for necessario ficar abaixo do valor determinado, entrar em contato com a Bosch Rexroth.

5) Comprimento adicional L,4 na versao com suporte de fuso (SPU) 1 Par

6) Comprimento adicional L,y no modelo com suporte de fuso (SPU) 2 Par

7 Comprimento maximo admissivel L4 na versdao com suporte de fuso (SPU)

8) Comprimento maximo admissivel L, 4 ha com combinagdo de material “ALCR”

Calculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo".
Abreviagoes "™ Capitulo "Abreviagdes"
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Compri- |Curso de Compri- Ponto de Massa Constantes do calculo |Momento de
mento movimenta- |mento max. |aplicagdo de propria movel |de massa inércia de
adicional |¢do min. forca superficie
Forcas max.
admissiveis
Fy max / I:z1 max / Fzz max Lad Smin Lma’x Zy Mca kg fix kg var Iy Iz
(N) (mm) (mm) (mm) (mm) (kg) (kg)|  (kg/mm)|  (cm?) (cm?)

4)

10,53
10,80
10,57
120 4.000 10,65
13,03
80 5.4007 124 13,30 6,30 0,0342 1.470 | 1.880
13,07
3.9509 13,15

23.700

1849

6)
228 19,33

19,60
19,37
19,45

47.400

12.000 16,50 4,80 0,037
17,30
34.100 50 80 123 17,60 2.468 | 3.527
4.000 1760 7,80 0,045

18,40
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Modulos lineares MKK

Dados técnicos

Dados de acionamento

Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo"!

MKK Fuso de esfera Constantes de momento de inércia Momento de | Aceleragdo max. .
de massa atrito? ] ,
E |3
k) £
c [}
Quantidad % £ E E ,Ea
d0 xP M::ZSI ade kJ fix kJ var kJ m MRs Amax §- g \Z, g \.:,;
(mm) (kgmm?) (kgmm) (mm?2) (Nm) (m/s?) S 'g £ 9
12x2 1 1,274 0,013 0,101 0,09 48,4
-040-NN-3 12x5 1 1,468 0,011 0,633 0,10 50,0
12 x 10 1 2,201 0,011 2,633 0,11 50,0
1 4,315 0,40
16 x5 5 5,202 0,031 0,633 0.40
1 7,754 0,40
-065-NN-3 16 x 10 5 11,300 0,031 2,633 050 50,0
1 15,112 0,40
16 x 16 D) 24191 0,034 6,480 050
1 11,226 0,40
20x5 2 12,936 0,084 0,633 0,50 39,8
1 (com IMS) 11,479 0,40
1 16,628 0,50
20x 10 2 23,467 0,084 2,533 0,55 50,0
1 (com IMS) 17,651 0,50
“080-NN-3 1 41,223 0,50
20 x 20 2 68,580 0,081 10,140 0,60 50,0
1 (com IMS) 45,276 0,50
1 139,057 0,70
20 x 40 2 248,480 0,086 40,530 0,80 50,0
1 (com IMS) 155,268 0,70
1 49,600 1,10
32x5 2 52,386 0,605 0,633 1,20 17,9 % g
1 (com IMS) 50,550 1,10 > o>
1 59,037 1,10 5 5
32x 10 2 70,183 0,640 2,533 1,20 30,7 g g
1 (com IMS) 62,837 1,10 k) o)
“T10-NN-3 1 97,623 1,00 g g
32x 20 2 142,204 0,639 10,140 1,10 50,0
1 (com IMS) 112,821 1,00
1 185,796 1,00
32 x32 2 299,925 0,617 25,940 1,10 50,0
1 (com IMS) 224,703 1,00
1 246,800 2,10
40x5 2 252,200 1,564 0,633 2,20 12,2
1 (com IMS) 248,400 2,10
1 263,300 2,50
40 x 10 2 284,900 1,355 2,533 2,70 16,8
1 (com IMS) 269,600 2,50
“140-NN-3 1 342,900 2,20
40 x 20 2 429,100 1,352 10,140 2,50 33,8
1 (com IMS) 368,300 2,20
1 667,300 2,30
40 x 40 2 1 012,000 1,342 40,530 2,80 50,0
1 (com IMS) 768,700 2,30
40 x5 1 217,000 1,564 0,633 2,00 12,2
-165-NN-2 40 x 10 1 248,000 1,355 2,633 2,40 16,8
40 x 20 1 381,000 1,352 10,140 2,20 33,0
40 x 40 1 947,000 1,342 40,530 2,60 50,0
1 3200 rpm

Valores validos também para versdo de mesa com distancia variavel entre centros

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Modulos lineares 23
Dados de acionamento em montagem do motor com transmissao por correia
MKK Motor Fuso de|Com- |Torque Momento de Momento |Massa Tipo de correia
esfera |pri- admissivel inércia de massa |de atrito
mento reduzido
dD xP até L1) Msdz) Jsd Mde Mgy Bt
(mm) (mm) (Nm) (107 kgm?) (Nm) (kg)
i=19 i=15% i=13 i=15% i=19 i=15% i=19 |i=15%
12x2 0,79 0,53
MSMO019B 12x5 1,31 0,87 10,7 41 0,10 0,28 0,26/ 6 AT3 6 AT3
-040-NN-3 12 x 10 1.000 1,31 0,87
MS2NO03-B 12x5 ' 0,79 0,53
MSM B 12x5 2,49 1,66 34,8 13,0 0,15 0,63 0,60/ 10 AT3 | 10 AT3
031B 15410 270 1,80
MSMo4ig 16x5 [ 1.100 4,31 2,87
-065-NN-3 MS2N 16 x 10 | 1.300 5,85 3,90 234,4 83,6 0,40 1,45 1,32| 16 AT5 | 16 AT5S
2NO4 4616 | 1.550 6,42 4,28
i=1 i=15 i=1 i=15 i=1 i=15 i=1 i=15
20x5 1.600 5,90 3,90
-080-NN-3 MSM041B 20 x 10 | 2.000 7,60 5,00
MS2NO4 50x20 | 2500 8.30 550 250,0 85,0 0,40 1,24 1,27| 16 AT5 | 16 ATS
20 x40 | 2.500 8,50 5,70
i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2
20x5 1.600 5,90 2,95
-080-NN-3 20x10 | 2000 7,70 3,85
MS2N05 50x20 | 2.500 8.50 4.5 1420,0 230,0 0,45 3,20 2,90| 25 AT5 | 25 AT5
20x40 | 2.500 8,70 4,35
i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2
32x5 2.500 20,60 10,30
-110-NN-3 32x10 | 3.200 22,80 14,60
MS2NO06 3020 | 4.300 22.80 14.60 1400,0 260,0 0,50 3,20 2,90| 25 AT5 | 32 AT5
32x32 | 5.400 22,80 14,60
40x5 2.500 27,70 13,85
40x 10 1.800 72,00/ 36,00
-140-NN-3 MS2N07 40x20 | 2.200] 96.30] 4815 7 780,0/ 1 260,0 0,60 8,60 7,50| 50 AT10 | 50 AT10
40x40 | 3.000| 108,90| 54,45
40x5 2.800 26,00 13,00
40x 10 2.400| 52,00/ 26,00
-165-NN-2 MS2NO07 40x20 | 2.400] 99.30| 49.60 7 780,0/ 1260,0 0,60 8,40 7,20/ 50 AT10 | 50 AT10
40x40 | 3.300| 99,30 49,60
Dem comprimentos maiores, o momento de acionamento admissivel é determinado pelo valor varidvel em comprimento M, do sistema linear, de acordo com
o diagrama!
Consulte o capitulo "Bases de célculo"
2 valores para Myq sem considerar o momento do motor.
3) Com rolamento oposto
Dados de acionamento em montagem do motor com flange e acoplamento
MKK Motor Acoplamento Flange e acoplamento
Jc me Mic
Mcn (Nm) (1076 kgm?) (kg) (kg)
-040-NN-3 MS2N03-B 3,7 7,0 0,075 0,26
MSM019B 1,9 2.1 0,039 0,13
MSM031B 3,7 7,0 0,075 0,29
-065-NN-3 MS2N04 19,0 57,0 0,260 0,75
MSM041B 9,0 61,0 0,260 0,85
-080-NN-3 MS2N04 19,0 57,0 0,260 1,00
MS2NO05 50,0 210,0 0,700 1,90
MSM041B 14,5 63,0 0,260 0,90
-110-NN-3 MS2NO06 50,0 210,0 0,700 1,80
-140-NN-3 MS2NO07 115,0 390,0 0,900 2,80
-165-NN-2 MS2NO07 115,0 390,0 0,900 2,80
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Modulos lineares MKK

Modulos lineares

Dados técnicos

Momento de acionamento admissivel M,

Os valores de M, sédo vélidos com as seguintes condigoes:
— Eixo do fuso com e sem chaveta
— Nenhuma carga radial no eixo do fuso

? 3,5 12x10
= 3,0
£ 3.
12x5
<55 2 <L
s ~
2,0 S~
1,5
- 1,0 12x2
2 0,5
o
S 0
& 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
é L (mm) —
T I e e ——————— E—— T
S\ 16x16
SR L CEE LT BT LT - AN
: “16x10 TN
a 5 ~~~~ \\
s - ... N \ 16x5 \\\\
4 < <L
'\, ~'~.. \\\
3 ‘.\. T \\\
N L Tl
P) T
(32} \.\._§ S e
= — —_
= 1 T
)
© 0
- 500 700 900 1100 1300 1500 1700 1900 2100 2300 2500
é L (mm) —
T 12
~ ~Q WM
£10 formrrrrrrerd e _ A NS
z N 20x20 N
= g +]20x10 S
\\
—————————————— .\ 20x5 \\\
6 M S -~
N . ==
\.\ .‘~_ \\-
4 ~.
o? \\\ -----------
= 2 ee—
P4 e e——
o
2 0
N7 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
é L (mm) —

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03




Modulos lineares 25

A Eixo do fuso com chaveta
Devido ao efeito de entalhe e a redugéo do diametro efetivo, observar o valor maximo do momento de acionamento M, = 48
Nm! (valido para fuso de esferas 32x20 e 32x32)
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Modulos lineares MKK

Dados técnicos

Velocidade maxima admissivel v, ,

1,1

1,0

0,9

0,8

0,7

Vmax (m/s) —

0,6

0,5

‘\

0,4

0,3

—
_—
——

0,2

[ - c—

——

0,1

300 400
12x10 ————12x5

200

MKK-040-NN-3

500

C——12x2

600

800

900 1000

L (mm) —

1,4

1,2

1,0

Vmax (m/s) —

0,8

0,6 ‘s

0,4

...........
~
-~

0,2

e ———
——

0,0

500 1000

MKK-065-NN-3

16x16 - — - —16x10

0,35 0,7

0,30 0,6

] Fuso de esfera Rexroth 20 x 40
. ‘t.ndo com suporte de fuso

0,25 0,5

Vmax (m/s) —

0,20 04

N

0,15 0,3

0,10

~— el

0,05

MKK-080-NN-3
20x5

1000

sem SPU -

1500

um SPU

2000

- - - -dois SPUs

2500
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Modulos lineares 27

Vmax (m/s) —

MKK-110-NN-3

0,28125 0,5625

0,25000 0,5000
0,21875 0,4375

0,18750 0,3750
0,15625 0,3125

0,12500 0,2500 RS
SRR
0,09375 0,1875 <. <<
NG
0,06250 0,1250 N S el
\ =~

0,03125 0,0625

0,00000 0,0000
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500

32x5
32x10

semSPU -—-.- umSPU - - - -dois SPUs L (mm) —

Vmax (m/s) —

MKK-140-NN-3

0,325 0,65
0,300 0,60
0,275 0,55
0,250 0,50
0,225 0,45
0,200 0,40
0,175 0,35
0,150 0,30
0,125 0,25
0,100 0,20
0,075 0,15
0,050 0,10
0,025 0,05
0,000 0,0

—— ———— -y

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500

L (mm) —

40x10

semSPU -—-- umSPU - - - -dois SPUs

40x5

Vimax (m/s) —

MKK-165-NN-2

1,6
1,4
1,2
1,0
0,8
0,6
0,4
0,2

o -
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

— 40%40 ————40X20 ------ 40x10 - — - —40x5 L (mm) —
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Modulos lineares MKK

Modulos lineares

Dados técnicos

Deflexao f

Observar o capitulo "Indicagéo técnica geral"
Os seguintes diagramas se aplicam a:

Modulo linear MKK-080: L = 3000 mm, F= 1500 N
Do diagrama MKK-080: f = 1,8 mm, f,s, = 3,5 mm

Exemplo: — encaixe fixo (200 & 250 mm por cada lado) A fle'xa(’) f esta claramente~aba|xo da fle'xao maxima
) . admissivel f,,4,, por isso ndo se necessita nenhum apoio
— 6 a 8 parafusos por cada lado da subestrutura fixa .
. . . adicional.
— observar L,,; consulte os dados técnicos gerais
f h F > N F=ON
—-—F =100 =0 | —
~ 1,2 [ F=300N —-— F=200N _—
E ---++=--F=500 N ——— F=400N — |
1S /
~ 1,0 ———
.
“W/
0,8 -
0,6 //
@ 0,4
=z
2 /
S 0,2
<
=)
Ve (0]
x (e} 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
s mm) —»
| oz
= <)
=253 s &
T 4,0 S—S ST
oS ~ ™~
—~ 35 Yoyl e
€ " w | 7 /
= oo Vo4
T 25 — nvd
Lo // N
201 /,/ // «”
o 1,5 | / /
=z
z 1,0 | / o= oN—
@ 0,5 |
N
X 0,0 ;
é 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
L (mm) —
=
r 3
L s x5 § 5§ ¢
S S © ~ Vi o
€ 4,0 &S & —
— ’ A «©
- 3,5 A ‘)Mﬁoéi
! S
o // / / ‘<//\ S
K2t 7
2,5 // /r s
2.0 ] /)
- 15 ~ /.
2 ol L
’ V.
z / //
o 0,5 _—
2 A
A 0,0 -
§ o] 1000 2000 3000 4000 5000 6000
= L (mm) —
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> =<
f 222 S |s 8
— SSS s & S
E 4,0 u?}?*&’*ﬁ*,"i//
3] /4 178
- Ui Y LL/
— 35 - / N
25 ‘ma‘kl/ /// // / / ((//7 @0?\7
| SN S S
2’0 // < ;\,7
_— I <
1,5 & o, 0
/[ g |
1,0 o e
@ / |
= 0,5 —_
=) 0,0 ‘ 1 !
A 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
X
X L (mm) —
=
T 45
—_ ,iF= 4000 N
E 40 /
E /
35 —
= // ./F—SOOON
3,0 75— 7 #F=2500N
ot / o
25 So / / bt —»F=2000N
3,0 ‘~‘//F= 1500 N
F=1000 N
15 F=500N
F=250N
1,0 =F=100 N
o Y T
Z 055
Z
o 0 T T
$ o) 1000 2000 3000 4000 5000
X
4
= L (mm) —
= %e
} N B S
— S S S o <o
S 4,5 a?’cg?*g/”*/?’i/ = &
£ o N S il
- 3,5 / / — \)%
30 £ max / / / / / «//
, L y / /|
2,5 _— ////// N/
2.0 y NSNS A
« 1,5 / / /// A e
3 1,0 / /// Zi
6 0,5 / %
©
v ] }
§ o 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000
=

L (mm) —
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30 Modulos lineares

Modulos lineares MKK

MKK-040-NN-3 Configuracéo e pedido

Smax.” Combinagio de Lubrificacdo® Mesa (TT) Acionamento
(mm) material?
— g
£ £ 83 g 3
£ o sge N %
—~ 0 3 £ = 9 S ) 0 ©
= (<] o] Q. 5_ S "E (0] = o
& b= 9 o © [} o > &
o S 28200 o B
3 a 5 5 5E5E2 0 g & O
xr 7 (o] O o6oo02© T O 2
12x2 T5
LSS
001
sem 12x5
LCF T7
12x10
ALST T 1
(Aluminio - ago)
12x2
LCO T5
004 12x5
com
LPG 17
12x10
Smax—
LSS
001
sem
LCF
12x5
ALCR X
(Aluminio - ago T 1 T7
cromado duro)
LCO 12x10
004
com
LPG

U Curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Célculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".
2 Combinacdo de material " Capitulo "Descri¢do do produto MKK-xxx-NN-3".
3 Lubrificacio "™ Consulte o capitulo "Informacgdes adicionais".
4 Furos de centro para facil combinagdo com outros sistemas lineares e elementos de conexdo (ver esquemas com medidas).
Opcao 004: com furos de centro e orificio oval na superficie do corpo principal a partir de curso S, > 140 mm.
5) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
Kits de montagem personalizados "™ Capitulo "Kits de montagem para motores personalizados".
8 Outras possibilidades de montagem do interruptor'™ Capitulo "Sistema de comutagéo".
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Versao Interface de Motor < Cobertura Sistema de | Documen-
montagem® % sensores® |tacdo
2]
Conexao | Freio
S
°
€
9 ©
o -
[e] ‘o- 23
(" o - o
»n © S 8 ] I
£ | 8¢ o | R 288 3
@ = g =g = = © 0 2 |= & c
& g 3 85 8| 8|E| E 2 o 8 |5 g
= £ e O € -« |8] 8 @ O |a @ (]
FO00
F000 ~ ~ ~ 1. 1. ~ o | o
(sem flange) el
sem | sem P S
[o)e] €
ZZ g
228 s
S Z 0 09 T »
o5 L L T 8
25383 83
2965228 o 5
fud - . C L=
MS2N03-B| MS2N03-BOBYN | 1 | 2 000 SEeSg EQ
= O = o 2
aol i—1 [MSM019B| MSMO019B-0300 | - | 2 090 £cgy3 2o
I 1 Y N I IS B Te)
(com flange) 180 Saozzi 838
MSM031B| MSMO031B-0300 | - | 2 270 soz&0Q 2z oS0
S .ooxx &3
S5 6®® S 3
2 2SS T @
c C T QO
58535 s
S ) H
[0)
R a
=& pos
S000 S090 S180 S270 o 0 8
S000 MS2N03-B| MS2N03-BOBYN | 1 | 2 000 com | sem
S090 i=1 |MSM019B| MSMO019B-0300 -1 2
S180 MSMO031B| MSMO031B-0300 | - | 2 090
S270 MS2N03-B| Ms2N03-BoBYN | 1| 2 | ¥ [N
feom 1. [MSMo19B| MSM019B-0300 | - | 2 180
transmissao !
por correia) MSM031B| MSMO031B-0300 | - | 2 270
Flange Posicdo do conector do motor Exemplo:
) ° o ° 1, 90
0 90 180 270 00 Flange FOO1
Foo1 000 090 % 180 270 2\7; 0 Posigdo do conector do motor 90°
o
Transmissdo | Posicdo do conector do motor Exemplo:
por correia- 0° 90° 180° 270° Transmisséo por correia S270
S000 — 090 180 % 270 z Posicéo do conector do motor 180°
9
S090 000 090 % 180 - 0
5180 000 & | 090 - 270 el
5270 000 - 180 270 % v

% Fornecimento padrio (posigéo do interruptor)
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Modulos lineares MKK

MKK-065-NN-3 Configuragéo e pedido

Smax.” Combinagio de Lubrificacdo® Mesa (TT) L,, (mm) Acionamento?
(mm) material?
(G
— T 3 ©
= = 2 a o )
£ € () O 5 £ @ =
S £gg 5 £ £ 3 g 3 |3
g = o a 2 g 5 i o ] o
287 2 g oo, ) ° ? &
s@ 2’y S g F S§S5Ecot| B g |89
¥ - @ (@] EH O o020 o O T O e
S
2 L,=
T w 16x5 T5
LSS
S 1 001
0
T sem 16x10
sem
T7
16x16
ALST S
(Aluminio - ago)
- 16x5
LCF 1
004 1
16x10 T7
- com com
16x16
Smax—
011 1645
X
S sem
ALCR 0
(Aluminio - ago LSS 1 - 16x10 | T7
sem
cromado duro)
014
T
com 16x16

Y Curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Calculo de comprimento " Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo”.
2 Combinacdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKK-xxx-NN-3".
3 Lubrificacdo "™ Consulte o capitulo "Informacées adicionais".
4 Eixo de acionamento com chaveta disponivel apenas para versido FO00!
5) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
Kits de montagem personalizados "™ Capitulo "Kits de montagem para motores personalizados".
8 Outras possibilidades de montagem do interruptor "® Capitulo "Sistema de comutacgao".
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Versao Interface de Motor Cobertura |Sistema de |Documen-
montagem® sensores® |tacdo
Conexéao | Freio @
S
©
€
[e]
©
[e] ‘5 %3
u” o - Eel
@ ] o o © S
£ | 82 S ol 8 2 s 288l =
@ s W = o = = S o 2 = S =
g g 8 3% S| 8 g £ 2 © 2 = S )
= £ E O E ~| |88 o o o |[a ¢ 6 <
FO00
FO00 _ _ _ _ | _
(sem flange) 0 0 o
sem | sem P S
O O £
Z Z g
O —~ e
2028 &%
£z 0 9 = ®
S5 L8 % 8
L2883 33
$e522 9o
a 2 o8 8 T
000 EE€-55 23
MS2NO04 | MS2N04-COBTN | 1 | 2 8§ 5 E 88 E 3
FOO1 090 e o6~~~ S a
(com flange) =1 YN 180 ce~foz ~ o
9 MSMO041| MSMO041B-0300 | - | 2 970 sLEZL g8
g8 %zE £33
S5 0% ® c 3
— 22=22 378
o| 8853 fs
sem ox e ¢ S -g
ST 3
88 a
& d 2
S090 $180 S270 2 S
com
S000 MS2N04 | MS2N04-BOBTN | 1 | 2 000
S180 MSMO041 MSMO041B-0300 -1 2 090 1
S270 Y [N
i MS2NO4| MS2N04-BOBTN | 1 | 2 180 com
transmissao |1 = 1,0
por correia) MSMO041 MSM041B-0300 -1 2 270
Flange Posicdo do conector do motor Exemplo:
) ° o ° 1, 90
0 90 180 270 0 Flange FOO1
Foo1 000 090 % 180 270 2\7; 0 Posigdo do conector do motor 90°
o
Transmissdo | Posicdo do conector do motor Exemplo:
por correia- 0° 90° 180° 270° Transmisséo por correia S270
S000 _ 090 180 % 270 2 Posigdo do conector do motor 180°
9
S090 000 090 % 180 - 0
S180 000 & | 090 - 270 el
S270 000 - 180 270 % Vi

% Fornecimento padrio (posigéo do interruptor)
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Modulos lineares MKK

MKK-080-NN-3

Configuragéo e pedido

Smax) | Combinacéo | Lubrificacdo® | Sistema de |Mesa®® (TT) |L,, Acionamento®8) SPU910
(mm) |de material? medicéao (mm)
b IMS- A%
— — (2]
«n _ = _ ° 9
= =| E| & g§82 ¢ =
= £ o ‘S5 E N 2
o — e} g £ 03 3 o
sEE| £ | g 8528 | 5| o |38
S g | = © o o35 © © Q <
£o | § S a8 ¢co z o |g<
S8 s 3 o 5550 | & 2 | o O
xex | O s O o o0© O i © g
001 HF S ] ~ 104
002 DQ T com 20x5
S
LSS 2 | L,= 20x10 | T5
000 T 0
sem
sem
? 1 001 20x20 T7 010
g sem 20x40 sem
= LCF Suporte
] -2 de fuso
< E
S s
2 20x5
LCO - 1 1 20x10
004 com 17 001
T com 20x20 com
Suporte
Sma= LPG 20x40 de fuso
(1 par)
LSS
o 20x5
g ot X
©
'8 s sem 002
s LCF
£ c 20x10 com
x 2 Suporte
R ) L : 7 | | Gt
28 sem ( e uso)
2 pares
| 20x20 P
° LCO . X
< 014
= com
< 20x40
LPG

U Curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Célculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".

2 Combinacdo de material " Capitulo "Descri¢do do produto MKK-xxx-NN-3".

3 Lubrificacio "™ Consulte o capitulo "Informacgdes adicionais".

4 Na versao com IMS, nenhum suporte de fuso selecionavel. Sistema de medicao IMS nao selecionavel com fuso de esfera Rexroth 20x40.

5) Versdo de mesa "2 TT" ndo selecionavel com suporte de fuso (SPU).

6) Versio de mesa, rosca (T) nao selecionavel com fuso de esfera Rexroth 20x40.

) Mesa com sistema de medigéo, L, = 360 mm

8) Eixo de acionamento com chaveta selecionavel apenas para versao FO00!

9) Suporte de fuso selecionavel apenas com versao de mesa "1 TT"!

100N\ fuso de esfera Rexroth 20x40, nenhum suporte de fuso selecionavel.

11)Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
Kits de montagem personalizados "™ Capitulo "Kits de montagem para motores personalizados".

) outras possibilidades de montagem do interruptor "® Capitulo "Sistema de comutacao”.
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Versao Interface de Motor Cobertura | Sistema de | Documen-
montagem" \/O/ sensores'? |tacdo
S @
5 Conexao |Freio o el ©
9] ° 53 -
o £ 5 9 @
2 « = s g | 2 K
K2} 8 o = @ o 2 > [ ©
= S = o) o o w5 £ ©° =
»n T <@ = Q Q S o o [ —_ =
c o 9 o @ @ £ £ ®» = Q = (]
® = O Q © © ] > o © o Q o} =
= £ € O -] 0| @ o © £ O o (@]
FO0O0
_ 0
0Z
=5
FO00 _ _ _ N _ o
(sem flange) 0 0 g ZO
sem | sem S5 °
O O =
S8 £
ES £
s | :
£t g0
Zz 8 E &8
< = S g
53 3 3
MS2N04-BOBTN 000 .- 23S
MS2NO4 | MS2N04-COBTN | 1 | 2 2N D 8 9
FoOT . MS2N04-DOBAON v | n 090 R 5§38
(comflange) | '~ ' [MSMO041| MSM041B-0300 | - | 2 180 E - =a
MS2N05-BOBTN aoNe) o 9o
270 o
MS2NOS [ vsanos-cosTn | ' | 2 s<< 2%
0 © sa @ D
§ Z S &
sem 5 a T O
22 g
. O 5°
E Q s} -‘;’
e 3 3
2 o9 =)
P4 © m
S000 S090 S180 S270 com Lz s
s ©
MS2N05-COBTN g
gggg MS2NO5 [} SoN05-DOBRN | ' | 2 000 S8
i=1 MS2N04-COBTN o 9
$180 MS2NO4 " wsanoa-DoBaN | ' | 2 090 1 S q
S270 MSMO041 MSM041B-0300 -2 Y |N com o
(com transmis- MS2N04-BOBTN 180
20 por conreia)| | = 1 MS2N04 ™ Sonoa-coBTN | ' | 2
P MSMO041| MSMO041B-0300 | - | 2
i=2 |[MS2NO5| MS2N05-BOBTN | 1 | 2 270
Flange Posicdo do conector do motor Exemplo:
) ° o ° 1, 90
0 90 180 270 0 Flange FOO1
Foo1 000 090 % 180 270 2\7; 0 Posigdo do conector do motor 90°
o
Transmissdo | Posicdo do conector do motor Exemplo:
por correia- 0° 90° 180° 270° Transmiss&o por correia S270
S000 _ 090 180 % 270 2 Posigdo do conector do motor 180°
9
S090 000 090 % 180 - 0
S180 000 & | 090 - 270 el
5270 000 - 180 270 % v

% Fornecimento padrio (posigdo do interruptor)
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Modulos lineares MKK

MKK-110-NN-3 Configuracéo e pedido

Smax.” | Combi- Lubrificacdo® |Sistema de |Mesa® (TT) L, Acionamento? SPU®
(mm) |nacdo de medicédo (mm)
material? b IMS- A%
@ © E = 09’ 2
- g| E o 82 5
E E| o £ 2 EN @
Sl ] < 9 ] 0
g =9 o @ Q5 = o i} e
S g @ = & 005 5 5] o w5
< 9 | 5 ) R 1) z o o <
s 8 s 3 & 35 o P g s 2
o 7| O al O oo O i © 2
001 (HF) S ; _ 104 32x5
002 (DQ) T com
S T5
LSS 2 | L,= o | 3% 010
000 T
sem 001 sem sem
S 32x20 | 1o suporte
T sem
= de fuso
< 32x32
B o LCF S
z £
£ 32x5
<
1 _
LCO _ 32x10
004 1
T7
com com
32x20 001
T com
Smax= LPG 39¢32 suporte
de fuso
(1 par)
32x5
° LSS S 011
3 sem
[e]
e
£ LCF 32x10
& § 0
Q9 - 1 - 7 002
=8 sem com
5 LCO 32x20 suporte
£
g 014 de fuso
< T (2 pares)
< LPG com
32x32

U Curso de movimentacio s dependente do comprimento L e da sele¢do de opgdo. Célculo de comprimento " Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".
2 Combinacdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKK-xxx-NN-3".
3 Lubrificagdo "™ Consulte o capitulo "Informacées adicionais".
4) Na versio com IMS, nenhum suporte de fuso selecionavel
5) Versao de mesa "2 TT" ndo selecionavel com suporte de fuso (SPU).
8 Mesa com sistema de medicdo, Ley = 430 mm
7) Eixo de acionamento com chaveta selecionavel apenas para versao FO00!
8) Suporte de fuso selecionavel apenas com versdo de mesa "1 TT"!
9 Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
Kits de montagem personalizados "™ Capitulo "Kits de montagem para motores personalizados".
19 0ytras possibilidades de montagem do interruptor "® Capitulo "Sistema de comutagao”.
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Versao Interface de Motor Cobertura | Sistema de | Documen-
montagem? \/O/ sensores'® |tacdo
&) %
o - Conexao |Freio 5 °
= i) IS) [ =
<8 [e) = g i
9 @ £ o © 3 @
2 £ 3 e g | 2 3
.2 8 5 » o O 3 [0) he]
£ g = gl 8 ] G £ © S
7] = = S 0 o = =
8 o 8 8| 8| 5| € g < S| 5 S
= £ (@] —|l | 8| 8 o o O o o
FO00
_2
0Z
zZz
F000 - - _ T B o | o oL
(sem flange) LS
sem | sem < e
53 o
o] =
- <
£ 3 £
TR
g ¢ g
= 0
4 % ® 8
3 3 s 3
« € < 8 o
MS2N06-B1BNN 000 3 ﬁ c}; S '3
& K%
FOO1 MS2N06-COBTN 090 g3 & §¢
i=1 | MS2NO06 1 2 | Y|N e .. S a
(com flange) MS2N06-DOBRN 180 ] 6 6 a8
MS2N06-D1BNN 270 g8z£z ° 9
0 S on S 2
sem 8z S @
< T O
Q o o
L = Q
G 5 °
€ Q0 S .8
S o %
c © [0
2 a9 [a]
Z & ™
com o E o
S000 S090 S180 S270 ‘g K
S 5
[0
S000 MS2N06-B1BNN 000 % 2
2?:8 i=1 |MS2N06 09 1 & &
MS2NO6-DIBNN | 1 | 2 | Y | N com o
S270 180
il is-
com transmis- | . _ , |\ 15oN06 | MS2NO6-COBTN 270
s&o por correia)
Flange Posicéao do conector do motor Exemplo:
) ° o ° 1 9 .
0 90 180 270 80 0 Flange FOO
Foo1 000 090 180 270 2 0 Posicéo do conector do motor 90°
o
Transmissao | Posicdo do conector do motor Exemplo:
por correia- o 90° 180° 270° Transmissao por correia S270
S000 - 090 180 % 270 < Posi¢éo do conector do motor 180°
S090 000 090 % 180 9 o
S180 000 090 - 270 o’{\%
5270 000 - 180 270 s

% Fornecimento padrio (posigdo do interruptor)
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Modulos lineares MKK

MKK-140-NN-3 Configuracéo e pedido

Smax.” | Combi- Lubrificacdo® | Sistema de | Mesa® (TT) L, Acionamento? SPU®
(mm) |nacgdo de medicédo (mm)
material? 2 IMS- A%
o = _ 8
Ll ‘€ = (= .g 2 '§ g
e = (0] £ g E N %
° co| B © £ 8% © |8 w
SE= s o @ Q5 = o i} =
S g ®| £ & 005 5 5] o w5
< 9 | I [0 o 5] % o [ I
s 8 s 3 & 35 o P g s 2
o 7| O al O oo O i © 2
001 (HF) S . ~ 104 4055
002 (DQ) T com
S T5
LSS ) L, = o 40x10
000 T
sem S 001 sem 40 010
x20
T sem T7 sem
) suporte
'_ ® LCF 40x40 de fuso
K- s
z £
£ 40x5
<
1 _
LCO _ 40x10
004 1
T7
com com 001
40x20 com
T
. = LPG suporte
max 40x40 de fuso
(1 par)
40x5
§ LSS S 011
S sem
]
e
x 2 com
9 q - 1 - 0 7
= sem suporte
) def
5 LCO 40x20 e uso
= (2 pares)
_g T 014
< LPG com
40x40

U Curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Célculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".
2 Combinacdo de material " Capitulo "Descri¢do do produto MKK-xxx-NN-3".
3 Lubrificacio "™ Consulte o capitulo "Informacgdes adicionais".
4 Na versao com IMS, nenhum suporte de fuso selecionavel
5) Versdo de mesa "2 TT" ndo selecionavel com suporte de fuso (SPU).
6) Mesa com sistema de medicgéo, L, = 500 mm
) Eixo de acionamento com chaveta selecionavel apenas para versao FO00!
8) Suporte de fuso seleciondvel apenas com versao de mesa "1 TT"!
9 Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
Kits de montagem personalizados "™ Capitulo "Kits de montagem para motores personalizados".
109 0ytras possibilidades de montagem do interruptor "™ Capitulo "Sistema de comutagao".
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Versao Interface de Motor Cobertura | Sistema de | Documen-
montagem? \/O/ sensores'? |tacdo
S @
3 Conexao |Freio

= = o
= o o @ ©
S ] o & -
o @ £ o B )
g 3 8 E S -
E g S ol 8 25 . €] 3 2
@ & Re: Q2| Q 3 5 @ = c
c o} o @ @ £ £ ®» += Q 5= (]
I 2 Q ol ol 5| 8§ 8 o © [S) |5 =]
= £ (@) ~| | 0| @ o © € (@) o @]

FO00
FO00 _ _ _ ] _
(sem flange) 0 0
sem | sem
MS2N07-B1BNN
FOO1

i=1 |[MS2N07| MS2NO07-C1BRN 1 2 1Y
(com flange)

MS2NO07-D1BNN

z
N = O O
S ©® © &
o © © o

000 sem sensor

001 Padréao; 002 Momento de atrito;
003 Desvio de passo; 005 Precisio de posicionamento

120 Sensor (PNP norm. fechado (NC)); 121 Sensor (NPN norm. fechado (NC))
122 Sensor (contato de fecho PNP (NO)); 123 Sensor (contato de fecho NPN (NO))

0
sem
2
E com
S000 S090 S180 S270
S000 MS2N07-B1BNN
S090  |j=1 [MS2NO7| MS2NO7-C1BRN 000 ;
S180 MS2N07-D1BNN 090 com
S270 1 2 Y |N
: MS2N07-B1BNN 180
(com transmis- |
S0 por correia) i=2 |[MS2N07| MS2N07-C1BRN 970
MS2N07-D1BNN
=] Posicao d tor d . Exemplo:
ange 0Si¢ao dOo conector ado motor 18 300 Flange FOO1
0° 90° 180 ° 270° 00 S °
Posigao do conector do motor 90
FOO1 000 090 x 180 270 2 O
Transmissdo | Posicdo do conector do motor Exemplo:
por correia- 0° 90° 180° 270° Transmiss&o por correia S270
S000 — 090 180 % 270 z Posicao do conector do motor 180°
9
S090 000 090 % 180 - [
5180 000 & | 090 - 270 el
$270 000 - 180 270 % 7

% Fornecimento padrio (posigdo do interruptor)
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Modulos lineares MKK

MKK-165-NN-2 Configuracao e pedido

Abreviacdo, comprimento (L) Guia Acionamento Mesa (TT)
Exemplo:

MKK-165-NN-2, ... (L) mm @/\

A4

S

Tamanho do fuso Lca =400 mm
de esfera Rexroth

Versao dox P

Eixo do fuso

40x5 |40x10|40x20|40x40

sem

OAO01
: 01 00 10

OFo01
D 25 01 02 03 04
01 01
J 25
com 11 12 13 14

Chaveta

com fuso de
sem flange

01 J 25 01 02 03 04 01

com fuso de
e flange

01 Q25 01 02 03 04 01

por correia

com fuso de esfera
Rexroth e transmissao |esfera Rexroth| esfera Rexroth |acionamento

b Flange e acoplamento ou transmiss&o por correia para o tipo de motor de acordo com o cliente "™ Capitulo "Kits de montagem para motores personalizados".
2 Conjunto de montagem disponivel também sem motor (no pedido: para motor, inserir "00")

Célculo de comprimento ™ Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo".

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Modulos lineares 4

Montagem do Motor Cobertura Interruptor/canal porta-cabo/ | Documentacao
motor caixa-conector
=
2]
Trans- | Conjunto 2 cabos 1 cabo sem | com
missao |de monta- freio freio
= gem? | Cédigo do motor | sem | com | sem | com | PU protecédo
sanfonada
- 00 00 00 01
Sem interruptor e sem 00
canal porta-cabos el
5
€
Interruptor: g
_ 00 00 00 01 —PNP norm.fechado 11 ..g g
— Contato de fecho PNP 13 ® g
— mecéanico 15 3 3
2 o
[
MS2N07-COBQN | 257 | 258 | 259 | 260 g 2
o O
MS2N07-C1BRN | 261 | 262 | 263 | 264 En.
1 093 I\is2no7-DoBRN | 265 | 266 | = | - | 0 | © | Porta-cabos solto 20 2 S
[e]
MS2NO7-EOBON | 271 | 272 | - | - _ 58
Caixa-conector 17 g a
MS2N07-C1BRN | 261 262 | 263 | 264 externo solto 5 %
1 025 MS2NO07-DOBRN | 265 | 266 - - '%
H O
MS2NO7-EOBON | 271 | 272 | - | - Came de acionamento - o)
00 01 externo 8
MS2NO07-COBQON | 257 | 258 | 259 | 260
0 026 | MS2NO7-C1BRN | 261 | 262 | 263 | 264
MS2NO07-DOBRN | 265 | 266 - -

A Posicao d tord : Exemplo:
ange osicdo do conector do motor . %0 Flange MFO1
0° 90° 180 ° 270° 00 2~ R
MW Posicdo do conector do motor 90
MFO1 000 090 % 180 270 2 o
Transmissédo | Posicdo do conector do motor Exemplo:
por correia- 0° 90° 180 ° 270° Transmiss&o por correia RVO1
RVO1 _ 090 180 4 270 z Posicao do conector do motor 180°
9
RV02 000 090 % 180 - 0
RV03 000 % 090 - 270 460" /
RV04 000 - 180 270 % Vikd

% Fornecimento padrio (posigdo do interruptor)
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Modulos lineares MKK

Esquemas com medida MKK-040/-065/-080/-110/-140/-NN-3  Corpo principal

Tamanho -040/-065

Sma></2 Lca Sma></2
L3 La
_ Lag/2Se  _ Serrp Seffp_ Se |Ladp
Lu :E) f —— LU
a) \ ~
& e O+
o {
x| |
i
T
Cy
L, C L F
2a la
\ \
.
4y 009 9O )
Q) QT ¢ AN N AN A
Q Q\ ( N NN/ DAY/ .
1 PO 909
L Nop Mb
- L, o

a) Rosca de fixagdo M4-8 profundidade (4x) para came de acionamento

Opcional: Corpo principal com furos de centralizacéo e furo oblongo na superficie de base (todos os tamanhos)

5 x @ ZH7 - T de profundidade ZH8 — T de profundidade

| A

\

N\
N7
\

F NZ NZ J N7

TJ;;I‘_\
N
J
N
%
N
J
N
J
e
7
//

20 40 £ 0,01 (4x) 60 |20

MKK Dimensdes (mm)
B| Bs] @B, ¢C| ¢ @D E| E| F| H H| H) Hy HJ L L| L L La L
H7/h7 h7

-040-NN-3 40 - 28| 25| 2,5 6/ 23] 33 17/ 52 25,0 48,0 3,7 8,0 75,0 86,85 20,0 27/ 135 6,5
-065-NN-3 65 - 40, 37, 2,5 9 28| 40 29| 85 42,7 72,5 14,00 13,00 59,5 134,25 84,0 70, 190/ 10,0
-080-NN-3 80 - 55/ 29/ 13,00 10| 50/ 66/ 13 100/ 57,5/ 100,0 12,00 12,7/ 76,57 175,00/ 88,0 70, 260| 30,0
-110-NN-3 110, 85 68 29/ 16,00 16| 46| 90 16| 129/ 78,0/133,00 16,0, 16,0 120,5 224,60/ 137,5 70| 305| 35,0
-140-NN-3 140/ 105 80| 63| 4,00 25 65 100 14| 170 98,5/ 161,00 19,0, 23,0] 141,0, 266,70, 35,0 70, 370| 35,0

L.qg = comprimento adicional " Capitulo "Dados técnicos"
1 para BASA 20 x 40: dimenséo Ly = 70

Para esquemas com medidas e montagem do motor, consulte as préximas paginas.
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Tamanho -080/-110/-140

S'ma></2 I—ca S'ma></2
Ls Ls
Ladya| Se Setf/2 Seff/2 Se Ladj2,
| Ly a) L = L, ‘ |
— _l e & — | |_:
——Tl ||
T =
T ] ]
Lzl ’LJ4
Cy
L, C L
2a la
\ \
—% L - : +H
d}/\ N &f\
g ol o Lo BEP,| GO0
8| 8 YoV aha T e
+ WYY WY | |
Ly |26 1b
Lo
a) Rosca de fixagdo M4-8 profundidade (4x) para came de acionamento
- B @l B o N
Tamanho -040 B B P B j
@/ 7 7
) 3
= = ( __E
+/N5 *: \%
Para pecas de fixagéo Para o canal porta-cabos
Tamanho -065/-080/
-110/-140
A B C
=]
& N Na o :
N~
iy Z g 1
h— e R <
WSS £ 4 = %———f = Py
"’?L ot |18 7 | N6 4 4 . »Jﬁ
i f N N, Perfil de
5 vedagéo
- B Para sensor na mesa
L,|L,4(M, Porcaem T | Ny Ny Nj Nj Ns Ng Nz Ng Ng Py Py P3 P, Sy Sy S3Sy T Z
profundi-
dade
18| —|M4-8 de profundidade - 33|33 49/ 13 28 - 25 - - - - - -| 45 -/365 - 1,6/ 7
25 —|M6-14 de profundidade |DIN557-M5 | 5,2|5,9| 8,2| 2,5/ 8,5/ 2,5/ 5,2| 5,0 9,0 20| 3| 2,5 1,8/18,0/ 26/30,0f - 2,1 9
40| 27|M8-18 profundidade DIN557-M5 | 5,2 5,9| 8,2| 2,5/ 8,5 2,5 5,2| 50 9,00 20| 3| 2,5 1,8/18,0| 45/31,00 - 2,1] 9
56| 35M8-18 profundidade DIN508-M6 | 5,2| 5,9| 8,2/ 2,5/{12,0| 4,9| 8,0 6,2 14,5 28 5| 3,6 3,0/25,0| 60/41,0] 20| 2,1/12
73| 69|M10-20 de profundidade [DIN608-M8| 5,2| 5,9| 8,2| 2,5(15,0| 7,0/10,0, 7,0, 17,0, 40/ 8| 5,0 4,0/37,5| 70/57,0/68 3,116

1a/ 1b Conexéo de lubrificagéo para patim de esfera: lubrificagao selecionavel em uma das duas conexdes.

2a / 2b Conexéo de lubrificagdo para fuso de esfera Rexroth: lubrificagdo selecionavel em uma das duas conexdes.

(Conexao de lubrificagdo 1a/ 1b / 2a / 2b: lubrificagao centralizada via niple DIN 3405-A M6; Tamanho -040: DIN 3405-A M3)
Para informagdes complementares sobre lubrificagéo, consulte o capitulo "Lubrificagdo”.
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MKK-040/-065/-080/-110/-140/-NN-3 Esquemas com medidas da mesa

Mesa com roscas G G G G
= Mg (8x)
e < & <
De D¢
O N ahy AN N N m
m v % NP2 R 7 7
DR @ ¢
' iy N N N
Z / \‘l \‘I \|/ \|
$]0.02 L | L
L,y L, | L, | L, | L,
Lca
1
| LW ) |
2 mesas | |
(opcional) & & = N & F) = -
De@® ®e@® De @ ®e®
[©] N Ay Ay N N N N N Ay N N N
m 7 % (% 7 N 7 7 N (% N 7 7
De® ®e® (DEAD) ®e@®
d & ¢ & & < & <
Lca Lca
Mesa com ranhuras em T L, L, L, L, L,
I—zl I—z
_ Do ®<
m P—OH—5+-B—b——38 m
/ Ok 2 ® e
. L
[+]0.02 L.,
L,
2 mesas | |
(opcional)
D@ ®¢E® Be® SEIO)
5 Pany N Pany N N N Pany N Pany N Pany P
\;/ \;J \;J \/ g \‘/ \‘/ \;J \;/ \/ N/ \‘J
De® ®e® ®e®@ @®e®
Lea Lea
MKK Dimensdes (mm)
B| Bg| Bims| Br G| Gy Hims| Lea| Leaims?|Lw min|bwmax L, Lu| Lxp|Mg
-040-NN-3 39,5 30 - - 25| 30,0 -1 135 - - - 20 —-| 387,5|M4-9 de profundidade
-065-NN-3 63,0 46 - 46 50| 20,0 - 190 -| 210| 750 40 —| 35,0/M6-9 de profundidade
-080-NN-3 78,0 60| 126 60 70| 25,0/ 6,5 260 360 320| 960 40 —| 70,0/M8-10 de profundidade
-110-NN-3 108,0 85| 156 85 80| 32,5/ 8,0/ 305 430 375| 1095 40 —| 92,5|M10-12 de profundidade
-140-NN-3 |138,0| 105/ 186| 105| 105| 27,5/ 11,0/ 370 500 450| 1350 40 85 —|M10-20 de profundidade

1 A distancia entre centros variavel é definida pela estrutura do cliente.

A distancia entre centros pode ser selecionada livremente entre distancias minimas e maximas, em milimetros.
2 p superficie de suporte corresponde a L,
3 Superficie de suporte sem utilizagao
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Mesa com rosca e IMS
I—ca
G G G
MG (8X)
[
@ O—P——P @
[
¢ &
Lzl Lz
L L L L L j
z2 z z z z m]: .!E
Leaims
Mesa com ranhuraem T e IMS
) )
Leaims
Ranhurasem T Conector IMS
[%2]
/B B Ns Bims I§
+ \
ks
| <
3 o Ay \ =z & R7an N
R i =) 8
2 s
Porcaem T N, N, Nj Ny Ns 4
- - - - - - 6 x @ 7H7-1,6 de profundidade
DIN557-M5 5,0 9,0 2,5 8,5 5,2 4 x @ 9H7-2,1 de profundidade
DIN557-M5 5,0 9,0 2,5 8,5 5,2 4 x @ 9H7-2,1 de profundidade
DIN508-M6 6,2 14,5 4.9 12,0 8,0 4 x @ 12H7-2,1 de profundidade
DIN508-M8 7,0 17,0 7,0 15,0 10,0 6 x @ 16H7-3,1 de profundidade
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MKK-040/-065/-080/-110/-140/-NN-3  Esquemas com medidas de montagem do motor

Montagem do motor por flange e acoplamento

B
[ e -
Ll
D J
[ - _n_|
u_|
— [,,, .
Lt
MKK Cédigo do motor Dimensdes (mm)
OE L
MS2N03-BOBYN j 50,0
-040-NN-3  |[MSMO019B-0300 K 45,0
MSMO031B-0300 5 50,0
MSMO041B-0300 s} 83,0
"065-NN-8 - [\5oN04-COBTN ;o 77,5
MSMO041B-0300 E
MS2N04-BOBTN o
< 90,0
-080-NN-3 |MS2N04-COBTN O
MS2N04-DOBQN t
MS2N05-BOBTN 5 115,0
MS2N06-B1BNN 8
1O-NN-3 MS2N06-COBTN 3 1950
ST IMS2N06-DOBRN E '
MS2N06-D1BNN gS
MS2N07-B1BNN 2
-140-NN-3  |MS2N07-C1BRN 8 140,0
MS2N07-D1BNN

Outras informagdes do motorm™ Capitulo "Motores"
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Montagem do motor por transmissao por correia
Gy
i
S I » F N — -
L
2w
-
[
G
| ——
| e -
MKK Cédigo do motor Dimensodes (mm)
E F G G, K Loy
i=1 i=15 i=2
MS2N03-BOBYN 78 75 - 64,5 37,0 43,5 33,5 154
-040-NN-3  |MSM019B-0300 76,5 - 48,0 275 29,0 27,5 140
MSM031B-0300 78 ‘ 75 - 64,5 37,0 43,5 33,5 157
MSM041B-0300
-065-NN-3 MS2N04-BOBTN 122 - 88,0 51,0 57,0 455 231
MSM041B-0300
MS2N04-COBTN 122
MS2N04-DOBON 122 - - 88.0 o1.0 - 475 291
-080-NN-3 |[MS2N04-BOBTN - 122
MS2N05-COBTN
MS2N05-DOBRN 155 - - 116,0 66,0 - 56,0 287
MS2N05-BOBTN - - 155
MS2N06-B1BNN
-110-NN-3  |[MS2N06-D1BNN 165 - - 116,0 66,0 - 58,5 300
MS2N06-COBTN - - 162
MS2N07-B1BNN
-140-NN-3  [MS2N07-C1BRN 240 - 238 160,0 90,0 - 77,0 409
MS2N07-D1BNN

Outras informagdes do motor "™ Capitulo "Motores"
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Modulos lineares MKK

MKK-165-NN-2 Esquemas com medida

L/2
Smax/? 400 Smax/Q
M4 - 8 de profundidade
Lad/? Se Sef‘f/Q (4X cada |ad0) Seﬁ/Q Se Lad/2
(e9] ~—
X / N L
Sl o pdixt-—— e o L IDYF-— Y
ISRl ] — Al
= =
2} Y ®’*® H H
ol o @
<
- 50 .
————| ] g
14 Lubrificagdo central (lubrificagdo com graxa):
optar por um dos pontos de lubrificagdo com
niple DIN 3405-AM6
73_139 L 35
2615
ﬁl\ 7 @
JI/ 2. @
120 |58,5(43/58,5/ 120
L.q = comprimento adicional "» Capitulo "Dados técnicos"
OAO01 MFO1 RVO1 - RV04
‘ )
i e | ¢ — |
8 | 1 o I I D B
H e | o - T
35 165 _c?) L
| I P I
OFO01 | L
L1
G|
I S ,

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Modulos lineares 49

M10 - 20 de profundidade (4x)

Para porca DIN 508-M8
e DIN 5657-M10

[
o
I3V
|
]
[
To)
o o)
To)
A s
Versao Codigo do motor | Dimensdes (mm)
E OE L F G H K Leg
i=1 i=15 i=2
RVO1 - RV0O4 MS2N07-COBQN 238
MS2N07-C1BRN 238
MS2N07-DOBRN 240 - 938 - - 160 90 140 77 409
MS2N07-EOBQN -
MFO1 MS2N07-COBQON
MS2N07-C1BRN
— 1) 148 - -
MS2N07-DOBRN
MS2N07-EOBQN

1 consulte a medida [ A ™ Capitulo "Motores"

Outras informagdes do motor "™ Capitulo "Motores"
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Modulos lineares MKR

Descricao do produto MKR-xxx-NN-3

Propriedades

— Modulos lineares prontos para a montagem, em qualquer comprimento, até L4,

— Implementagdo de comprimentos grandes até 9.800 mm

— Perfil em aluminio extremamente compacto, com guia linear com patim de esfera Rexroth integrado, com pré-carga leve
(classe de pré-carga C1)

— Alta velocidade de deslocamento com grande precisdo em grandes comprimentos

— Correia dentada de alto desempenho na maior largura possivel para altos torques de acionamento e, simultaneamente,
com grande rigidez

— Mesas de aluminio em duas variantes, com ranhuras em T ou furos roscados, além de furos de centralizagdo

— Protegéo dos componentes de guia e de acionamento pela banda de cobertura (cobertura de plastico especial em
MKR-040/-065, banda de aco inoxidavel em MKR-080/-110/-140)

- Manutengio pouco onerosa, devido a possibilidade de relubrificagdo central (lubrificagdo com graxa ou a ¢leo),
dos dois lados da mesa

— Repetibilidade até +/— 0,05 mm

Outros destaques

— Disponivel em duas versdes de material ALST (versdo em aluminio — em aco) e ALCR (versdo em aluminio — em aco
cromado duro)

— Furos de centralizagéo inclusive no perfil do corpo principal para facil combinagdo com outros sistemas lineares e elementos
de unido

— Sistema de medigéo linear absoluto IMS-A integrado diretamente no sistema de guia (MKR-080/-110/-140)

— Por padrédo, com solenoide de comutagao para sensores magnéticos

— Diversos acessorios nos elementos de conexdo e de bloqueio, além de eixos de unido

— Placa de identificagdo com parametros para a facil colocagao em servigo

— Verséo especial: Corpo do perfil de multiplas pegas que podem ser reunidas para comprimentos > L4, (sob consulta)

— Elementos de montagem

— Redutor planetario com diferentes transmissdes

— Conjuntos de montagem para motor personalizado

— Servomotor

— Sensores magnéticos para a facil montagem diretamente no corpo principal do perfil

— Interruptor indutivo ou mecanico, porta-cabos, caixa-conector e cabos de extensdo no programa de acessorios

Exemplo de variantes

>

Um eixo do acionamento, Dois eixos do acionamento, Redutor planetario com motor,
Mesa longa com roscas Mesa longa com ranhuras em T Mesa longa com ranhuras em T
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Combinacao de material

ALST:

— Corpo principal, mesa e cabegotes de aluminio anodizado (AL)

— MKR-065/-080/-110/-140/-145: Trilho de esfera e patim de esfera de ago para rolamento (ST)

— MKR-040: Trilho de esfera e patim de esfera de material resistente a ferrugem e ao acido

— Rolamento de esfera ranhurada do mecanismo de comando (rodas da correia) de ago rolamento anti-atrito

ALCR:

— Corpo principal, mesa e cabecgotes de aluminio anodizado (AL)

- MKR-065/-080/-110/-140/-145: Trilho de esfera em ago para rolamento com revestimento anticorrosivo cromado prateado
opaco e duro (Resist CR). Patim de esfera de ago resistente a corrosio (Resist NR)

— MKR-040: Trilho de esfera e patim de esfera de material resistente a ferrugem e ao acido

— Rolamento de esfera ranhurada do mecanismo de comando (reenvios da correia) de ago rolamento anti-atrito

Modelos de lubrificacao

LSS: (Lubrificac3o inicial de fabrica)

— Lubrificagéo basica padrao de fabrica, adequada para condigdes ambientais normais.

— Relubrificagédo facil com pistola de graxa.

MKR-065/-080/-110/-140/-145:

— Graxa Dynalub 510, graxa de alta eficiéncia de sabao de litio da classe NLGI 2, de acordo com DIN 51818
(KP2K-20 de acordo com DIN 51825)

MKR-040:

— Graxa Dynalub 520, graxa de alta eficiéncia de sabao de litio da classe NLGI 00, de acordo com DIN 51818
(GPOOK-20 de acordo com DIN 51826)

LPG: (Conservado, sem lubrificac&o inicial)

— Moédulo linear sem lubrificacédo basica de fabrica.

— Guia linear com patim de esfera apenas conservada.
— Lubrificagéo basica obrigatdria

LCF: (preparado para a conexdo com sistemas de lubrificacdo central com graxa liquida)

— Para graxa liquida, graxa de alta eficiéncia de sab&o de litio da classe NLGI 00, de acordo com DIN 51818
(GPOOK-20 de acordo com DIN 51826)

— Ultilizar lubrificagdo com graxa liquida somente com sistemas de lubrificagdo de consumo de descarga através de
distribuidores a pistao.

- Lubrificagdo basica obrigatéria

LCO: (Preparado para a conexdo com sistemas de lubrificacdo central com 6leo)

— Patim de esfera com valvulas de retencgéo integradas

— Utilizar lubrificagéo a 6leo somente com sistemas de lubrificagdo de consumo de descarga através de distribuidores a pistéo.
— Lubrificagéo basica obrigatéria

Descricao do produto do sistema de medicao integrado

O sistema de medicdo IMS-A oferece as seguintes vantagens:

— Nenhum espago adicional necessario.

— Nenhuma superficie de montagem adicional necessaria para o sistema de medigao.

— Nenhuma imprecisdo de medigédo devido ao desvio de paralelismo do sistema de
medigéo e guia.

— Com a integragdo completa dos componentes do sistema de medigéo no sistema
de guia, os trabalhos de montagem e ajuste complexos nio sdo mais necessarios.

— Patim de guia, cabega de medigéo e trilho de guia com escala podem ser
substituidos individualmente em caso de manutencao.

— Interfaces: HIPERFACE (HF) ou DRIVE-CLiQ (DQ).

— Cabo de uniao direto na lateral da mesa.

— Para informagdes complementares, consulte o capitulo "Sistema de medigao
integrado"
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Modulos lineares MKR

Descricao do produto MKR-165-NN-2

Propriedades

Mddulos lineares com patins de esferas e transmissao por correia dentada para velocidades elevadas e alta
exigéncia das guias. Devido a grande capacidade de carga e ao deslizamento ideal da guia linear com patim de
esfera integrado e sem folga, é possivel movimentar grandes massas em alta velocidade.

Os modulos lineares sdo compostos de:

— Um corpo principal compacto de aluminio anodizado

— Guia linear com patim de esfera Rexroth integrado

— Uma mesa com ranhura em T para composicdo, com ponto de lubrificacdo central
— Correia dentada de alto desempenho (perfil AT)

— Uma protecdo através da correia dentada

— Interruptores para ajustar

— Servomotor

— Redutor adicional para a montagem no motor
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Composicao
Composicao

1 Cabecote de acionamento

2 Correia dentada
(abaixo da protecao)

3 Mesa com patim

4 Banda de protegdo em
MKR-040/-065/-080/-110/-140

5 Placa de fixagao da banda em
MKR-040/-065/-080/-110/-140

6 Cabecote tensor

7 Corpo principal

Elementos de montagem:

8 Porta-cabos

9 Came de acionamento

10 Interruptor indutivo

11 Interruptor mecanico

12 Tomada/conector

13 Sensor de campo magnético

Versoes

Variantes da mesa
MKR-xxx-NN-3

Para mais informagdes, consulte

o capitulo "Esquemas com medidas
das mesas"

Modulos lineares 53

Com redutor adicional
(montagem de motor através de disco de aperto)

Ponto do eixo para montagem do Ponto do eixo para montagem
motor direita ou esquerda do motor ambos os lados

Mesa (TT)
com ranhuras em T com furos roscados
curto (S) comprimento (L) curto (S) comprimento (L)
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Dados técnicos

Dados técnicos gerais
Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo"!

MKR Comprimento da mesa Valor nominal dinamico Cargas maximas admissiveis Massa
propria
Capacidades |Momentos de cargaMomentos max. admissiveis  |Forcas max. movel
de carga din. |dinam. admissiveis
Lca I-W1) ng Mt IVILz) Mx max| My ma’xs) Mz ma’xs) Fy max / Fz1 méx/ I:z2 max Mca
(mm) (mm) (N)l_(Nm) (Nm)| (Nm) (Nm) (Nm) (N) (kg)
-040-NN-3 135 - 3.750 22,3 129,5 12 65 65 1.875 0,29
190 - 16.000 154 569 62 227 227 6.400 1,1
“065-NN-3 variavel
2x190 | i _93a| 32000 | 308 | 80xiw | 123 | %X 3.2x 12.800 2,2
(27TT) \ Lw Lw
max = 804
190 - 23.400 300 200 120 80 80 9.360 1,4
260 - 38.000 487 2.470 192 990 990 15.200 2,6
-080-NN-3
2 x 260 v,arlavel
min = 404 76.000 974 19 x Lw 384 7,5 x Lw 7,5 x Lw 30.400 5,2
(27TT) ,
max = 1004
360 38.000 487 2.470 192 990 990 15.200 3,5
(com IMS)
210 - 28.600 410 290 164 116 116 11.440 2,6
305 - 46.500 666 2.790 264 1.120 1.120 18.600 4,1
-110-NN-3
2% 305 variavel
min = 441 93.000 1.332| 23,2xLw | 528 | 92xLw | 9,2 xLw 37.200 8,2
(27TT) ,
max = 1201
410
- 46.500 666 2.790 264 1.120 1.120 18.600 4,9
(com IMS)
370 - 59.300 1.023 4,151 409 1.660 1.660 23.700 8,0
variavel
M4ONN-S | 2% 370 1 L ess | 118600 | 2.046 296 xLw | 818 [11,8 xLw| 11,8 xLw 47.400 16,0
(27TT) ,
max = 2032
500 59.300 1.023 4,151 409 1.660 1.660 23.700 9,8
(com IMS)
-165-NN-2 400 - 84.100 1.800 5.130 720 2.130 2.130 34.100 11,5

1) A distancia entre centros variavel é definida pela estrutura do cliente.
A distancia entre centros pode ser selecionada entre distancias minimas e maximas em passos de 5 mm, no MKR-110 em passos de 10 mm, no MKR-140 em passos de 15 mm.
2) Determinar o momento dinamico de carga longitudinal M na distancia varidvel entre centros da mesa, de acordo com a distancia entre centros selecionada.
3) Determinar o momento longitudinal méaximo admissivel My ms € M, s N0 caso de distancia varidvel entre centros de mesa, de acordo com a distancia entre centros selecionada.
4 Curso de movimentacdo minimo necessario para garantir uma distribuicdo de lubrificante segura.
Para condi¢cdes de operagdo, consulte o capitulo "Informagdes adicionais". Se for necessario ficar abaixo do valor determinado, entrar em contato com a Bosch Rexroth.
5) Comprimento maximo admissivel Lz, no sistema de medicéo (IMS)
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Modelo / Redutor Constantes do Comprimento|Curso de movi- [Comprimen- |Ponto de Momentos de inércia de
calculo de massa |adicional mentagdo min. to max. aplicacao da |superficie
forca atuante
kg fix kg var| Lad smin4) Lméx Zy Iv Iz
(kg)l _(kg/mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (cm?) (cm?)
0000 0,25/ 0,0025
FO10, FO11 0,52 0.0027 10 50 2.500 34,5 10,53 14,61
G010, G011 0,60 ’
0000 0,20 0,0066 94
FO10, FO11, FO20 2,40
6010, GO11 2,70 60 5.900 49,0 78,4 92,5
F010, FO11, FO20 2,40, 0,0068 32 ' ’ ’ ’
G010, GO11 2,70
0000 0,25/ 10,0099 162
FO10, FO11, FO20 3,40
G010, G011 4,10 0,0102 7
0000 0,40/ 0,0099 162
FO010, FO11, FO20 3,40 6.000
G010, G011 4,10 60 59,5 150 212
FO010, FO11, FO20 3,40 4.500%
G010, G011 4,10 0,0102 7
FO10, FO11, FO20 3,40
G010, G011 4,10
0000 0,30/ 0,0156 160
FO10, FO11, FO20 6,80
G010, G011 (i=3,i=5) 7,40/ 0,0162 11
G010, GO11 (i = 10) 7,60
0000 0,40/ 0,0156 160
50166031 (1= 8.1=5] | 740
G010, G011 (i = 10) 7,60 60 74,5 495 641
4.500%
FO10, FO11, FO20 6,80
G010, G011 (i=3,i=5) 7,40/ 0,0162 11
G010, GO11 (i = 10) 7,60
FO010, FO11, FO20 6,80
G010, G011 (i=3,i=5) 7,40
G010, GO11 (i = 10) 7,60
0000 0,55 0,0264 220
F010, FO11, FO20 16,65
G010, GO11 18,10 9.800
FO10, FO11, FO20 16,65 00268 . 80 123,0 1.485 1.904
G010, GO11 18,10 ’ 4.500%
F010, FO11, FO20 16,65
G010, GO11 18,10
OA01 29,50
MAO1 - MAO3 29,50
MGOL, MGO2 (i = 8) 36.00 0,0384 40 80 12.000 123,0 2.574 3.527
MGO1, MGO2 (i =12,i=16)| 36,00

Calculo de comprimento ™ Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo".
Abreviagoes ™ Capitulo "Abreviagoes"
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Dados técnicos

Dados de acionamento/dados do redutor

Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo"!

MKR Tipo de redutor 1) | Transmissédo | Curso de aceleragdo max. Momento de atrito basico | Rotagdo de entrada max.
(na saida do redutor)
i Mge 2) MRge Nge 2)
(=) (Nm) (Nm) (min~1)
5 14 0,10 18.000
-040-NN-3 | PG040
10 5 0,10 18.000
3 45 0,15 13.000
-065-NN-3 | PG060 5 64 0,10 13.000
10 24 0,10 13.000
3 136 0,60 7.000
-080-NN-3 | PG080 5 176 0,50 7.000
10 61 0,45 7.000
3 136 0,60
* 7.000
PGO80 5 176 0,40
: i 250
PG120 ’ 6.500
10 152 0,65
5 312 0,90 6.500
0,80
3) *
-140-NN-3 | PG120 12 416 0,95 6.500
0,80
169 416 ! 6.500
0,95
8 720 1,20
-165-NN-2 | PG160 129 1.280 2,10 6.500
169 1.280 2,20

1 Redutor planetario

2) 05 valores de limite do sistema linear ndo devem ser ultrapassados. Mais informacdes sobre célculo "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo".

3 Redutor de dois estagios
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Motor Momento de inércia de massa Peso
Jge Mg
(kgm?) (kg)
MS2NO03-D 0,0000065 0,60
MSMO031B 0,0000065 0,60
MS2NO03-D 0,0000062 0,60
MSM031B 0,0000062 0,60
MS2N03-D 0,0000128 0,90
MS2N04 0,0000135 0,90
MSMO041B 0,0000369 1,20
MS2NO03-D 0,0000080 0,90
MS2N04 0,0000100 0,90
MSM031C 0,0000100 0,90
MSMO041B 0,0000347 1,20
MS2NO03-D 0,0000065 0,90
MS2N04 0,0000085 0,90
MSMO031C 0,0000085 0,90
MSMO041B 0,0000345 1,20
MS2N06 0,0001521 3,00
MS2N05 0,0001521 2,80
MSMO041B 0,0001521 2,00
MS2NO06 0,0001290 3,00
MS2NO05 0,0001290 2,80
MSMO041B 0,0001290 2,00
MS2NO06 0,0001246 3,00
MS2N05 0,0001246 2,80
MSMO041B 0,0001246 2,00
MS2NO06 0,0001520 3,00
MS2N06 0,0001290 3,00
0,0004723 7,40
MS2NO7 0,0003995 7,40
MS2N06 0,0001378 6,20
MS2NO7 0,0003744 7,40
MS2NO7 0,0003995 7,40
MS2N06 0,0002220 8,20
MS2NO7 0,0004586 9,40
MS2N06 0,0001740 8,20
MS2NO7 0,0004108 9,40
0,0004630 18,00
MS2NO7 0,0012400 22,00
0,0007500 22,00
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Dados técnicos

Dados de acionamento/dados do redutor

Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo"!

MKR Transmisséao Momento de Constante de avanco | Velocidade max. Mesa
acionamento maximo
i MP u Vmax Lca
(=) (Nm) (mm/U) (m/s) (mm)
11 4,50 90,0 3,0 135
-040-NN-3 52) 0,90 18,0 3.0/ |35
102) 0,45 9,0 2,7
11 5,0 190
1 (com chaveta)® 12,00 125,0 5,0 2 x 190
-065-NN-3 32 4,00 41,7 5,0h /190
52) 2,40 25,0 5,0
107 1,20 125 2.7) \2x190
11 36,00 328
205,0 5,0 -
1 (com chaveta)® 36,00 gioz(gg)lt IMS)
-080-NN-3 32) 12,00 68,33 5,0, 4190
52 7,20 41,0 4,7 3,28 )
|
102 3,60 20,5 2,4 5 % 260
11 100,00 210
290,0 5,0 305
1 (com chaveta)? 48,00 glxoé(()%om IMS)
“110-NN-3 32) 33,30 96,67 50| 210
305
2)
5 20,00 58,0 5,0 410 (mit IMS)
102) 10,00 29,0 3,1 2 % 305
11 300,00 370
1 (com chaveta)3 200,00 3600 50 2(2(03(7[2“ IMS)
-140-NN-3 52) 60,00 72,0 5,0) 4370
122) 25,00 30,0 3,2 500 (mit IMS)
162) 18,75 22,5 2,4 2 x 370
11 367,00
440,0 5,0/ |400
1 (com chaveta)® 200,00
-165-NN-2 82) 45,00 55,0 4,0
122) 30,00 36,7 3,0 400
162 23,00 27,5 2,0

D valido para as versdes: 1 ou 2 eixos de acionamento

2 valido para as versoes: disco de aperto ou disco de aperto com 2° pinos

3 Execucdo com chaveta

4 Forca maxima a ser transmitida pelos dentes na polia.
5) A carga de tracdo permitida da secdo transversal da correia (limite de elasticidade) esta indicada para uma melhor comparagéo. Este valor representa a carga

com relacdo ao limite da deformacéo plastica e ndo pode ser utilizado para determinar o momento de acionamento maximo admissivel.
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59

Constantes de momento de Momento | Diametro Tipo de |forca max. de | Limite de Coeficiente de | Aceleragdo max.
inércia de atrito | polia correia |operacdo da |elasticidade |elasticidade
correia especifica
kJ fix k] var kJ m MRs d3 Bt Fbp 4 Ft perm 5 cspe Amax
(kgmm?) | (kgmm) (mm?2) (Nm) (mm) (N) (N) (N) (m/s?)
81,8
790 0,0151 172 0,49 28,65 20AT3 314 760 0,2 x10%
538,00 1,20
973,00 1,80
544,00 0,0832 396 1,20 39,79| 32AT5 600 2.240 0,56 x 108
979,00 1,80
2157,00 1,70
3114,00 2,00
4070,00 2,00
5660,00 2,90
2240,00 0,3188 1.065 1,70 65,25| 46AT5 1.100 3.200 0,81 x 108
3197,00 2,00
4153,00 2,00
5750,00 2,90
7252,00 3,10
10.441,00 3,90 50
12.140,00 3,90
19.154,00 5,70
7482 .00 1,2326 2.125 3.10 92,31| 50AT10 2.160 8.500 2,12 x 108
10.671,00 3,90
12.370,00 3,90
19.385,00 5,70
32.215,00 9,60
37.886,00 9,60
58.467,00 12,10 s
32.630.,00 3,8113 3.286 9.60 114,59| 60AT15 5.233 14.770 3,80x 10
38.301,00 9,60
58.882,00 12,10
70.428,00
7,0600 4.904 14,50 140,05| 75AT20 5.250 18.000 4,2 x 108
72.485,00
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Dados técnicos

Deflexao

Exemplo

Os seguintes diagramas se aplicam a:
- encaixe fixo
(200 & 250 mm por cada lado)
— 6 & 8 parafusos em cada lado
— subestrutura fixa
— observar L4; consulte os dados
técnicos gerais

MKR-040-NN-2

MKR-065-NN-3

MKR-080-NN-3

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo

Modulo linear MKR-080:
L=3000 mm,F=1.000N
Do diagrama -080:

"

A flexao f esta claramente abaixo da
flexdo maxima admissivel f 4, por
isso ndo se necessita nenhum apoio
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MKR-040-NN-3 Configuracao e pedido

Smax.” Combi- Lubrificacdo® Mesa (TT) Versdo
(mm) nagao de
material? @(
b G
~ 3
Ele| | E2%
0 ) S g RN
. (] bl £ o=
= S © cnd
— 1 o =5 =
@ s | B oo 5
g2 | 2|8 5E
no: - (¢ o 3 %
FO10
LSS
o000
0000
001
sem
FO11
LCF 0000
0000
Smac= ALST f——— T L |1
G010
o000
LCO 0000
004
com
G011
LPG
o000
0000

U Curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Célculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo”.

2 Combinacdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKR-xxx-NN-3".

3 Lubrificacdo m Consulte o capitulo "Informagdes adicionais".

4 Furos de centro para facil combinagdo com outros sistemas lineares e elementos de conexdo (ver esquemas com medidas).
Opcao 004: com furos de centro e orificio oval na superficie do corpo principal a partir de curso S, > 155 mm.

2! conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor. Kits de montagem personalizados "™ Capitulo
“Kits de montagem para motores personalizados”.

9 Outras possibilidades de montagem do interruptor "® Capitulo "Sistema de comutacao".

Eixo do acionamento

Nas execucdes G010 e GO11, encontra-se disponivel um eixo de acionamento para a desmontagem da tampa.
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* Fornecimento padrao (posicdo do interruptor)
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MKR-065-NN-3

)

Configuracao e pedido

Smax.! Combinagdo | Lubrificacdo® | Mesa (TT) L, (mm) Guia? Versdo
(mm) de material?
%{
[ o
5 | = = 2
= £ — = 5 zo
o o £
so| 2|3 5 £95
s It i) 2 2 5 5
23| a|%E S 2° %
s2| 2|5 g 55 o
@ o _ €] 8, SIS
S :: : = FO10
LSS
T L 001 0000
0000
sem
LCF
S
ALST FO11
1 —
LCO L —
0000
004
T com
LPG
FO20
Smax= gggg
LSS
011
sem G010
LCF S 0000
0000
ALCR L 1 -
LCO
T
G011
014
com
LPG 0000
0000

Y Curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Calculo de comprimento " Capitulo "Planejamento de projeto/Caélculo”.

2 Combinagdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKR-xxx-NN-3".

3 Lubrificacdo m Consulte o capitulo "Informagdes adicionais".
4 possibilidade de corpo principal com furos de centralizacdo somente até um comprimento de L =5 500 mm.
90 conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor.

9 Outras possibilidades de montagem do interruptor "® Capitulo "Sistema de comutacao".
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(%] ]
ST P
- 9 §
=25 o
[GN] 8
2o S
002[004 3 = g
= fun
o -
ez o
. ©
= 2
000 |, 0 2% g
i= - - - - | - - a <
011 sem o [
MS2N E S =
. ) = o =
006 03.p |MS2NO3-DOBYN 000 5 © g
2 S E )
MS2N04-BOBTN 2 S ‘%’
C com o
i=3 112 090 8= g
il i=5| MS2N0O4 [MS2N04-COBTN oo pa
011 [i=1 3 c S
1=10 MS2N04-DOB- YN =
016 1 &
QN 180 N
com com £
segundo MSMO041 |MSM041B-0300 g
eixo - -1 2 S
i=5 270 e
=10 MSMO031C|{MSM031C-0300
Versao Posicao do conector do motor
0° 90° 180 ° 270°
G010/ GO11 000 090 * 180 270
* Fornecimento padréo (posicao do interruptor) 9"; ”
180 p/
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Modulos lineares MKR

MKR-080-NN-3

Configuracao e pedido

Smax) | Combinagdo | Lubrificacdo® | Sistema de |Mesa (TT) L, (mm) Versédo
(mm) | de material? medicdo
IMS- A% %(
b a
o |EE = _ 8 9
£ 3| £ S e N
O~ [ H N g ) = g =
s TR ] o o 5 5
2g8|23|¢ 5 258
% 8 Sl g 8 ’6 g ©
x| wnwoa|d G, o383
001 s
HF Ly B 104 FO10
002 com
DO 0000
LSS S L |2 Ly = S
000
sem
001
sem FO11
S S
ALST LCF
0000
0000
1 —_
LCO -
T 004 F020
L
com
0000
Smax™ LPG 0000
LSS
G010
5 011
sem
s cooo
LCF
ALCR - 1 -
LCO
T Go11
L 014
com
0000
LPG 0000

Y Curso de movimentacio s dependente do comprimento L e da sele¢do de opgdo. Célculo de comprimento " Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".
2 Combinagdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKR-xxx-NN-3".
3 Lubrificacdo m Consulte o capitulo "Informagdes adicionais".

4 Sistema de medicdo absoluto, Ly = 4 500 mm (HF = Interface HIPERFACE®, DQ = Interface DRIVE-CLIQ).

5) Mesa com sistema de medicdo, Le, = 360 mm

8) possibilidade de corpo principal com furos de centralizagdo somente até um comprimento de L =5 500 mm.

o conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor.
8 Outras possibilidades de montagem do interruptor " Capitulo "Sistema de comutagao".
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Acionamento Interface | Engrenagem Motor Cobertura | Sistema de | Docu-
de mon- sensores® | mentacio
tagem?”
<5 =

7 A =
NG5 . i =
: 2 - Conexao |Freio S e ©
o o [} o) (T '
£ 3 B E & =
o | ® 2 o ) = fe) ° [
S ) © i £ o o © © @ kel
< | =2 ) © © O = o
c | g = o @ o O S @ el
s |5 © £ & S o| o @ B = © E=
elel § 2l % 5 SlS|lele|8e | &|E 5
2 © = . o o b=
31 8 o = < 3 alw|818|&28 S| & 5
)
£
_8 =
O
SZ
Lz o
001 {003 e 5
S o
0 0 25 g
z @ 5
sem | sem g 2
- - - - - I =3 5
« O o
3T o
5 c .
» 3 o
i p;
- 8 §
=25 a
O v To)
Z m o
Z N o
002|004 g =
|T R =
- —_ _
o -
&z o
. o°
= 2
000 oo c
e e - - T T 0 S o 2
sem g § 5
MSMO041 | MSM041B-0300 | - | 2 =% =
000 5 © S
228 -
- o © o
MS2NO05-BOBTN 2 3 E ,%,
o
, 090 | || ™ 8 &
_ | = i =3 | MS2NO5 | MS2NO5-COBTN -5 —_
011 |i=5 g 2 8
i=10 MS2NO5-DOBRN | 1 2| Y |N S (%]
180 1 N
com g —
MS2N06-B1BNN g
S
MS2N06 270 S
MS2N06-D1BNN
Versao Posicao do conector do motor
0° 90 ° 180 ° 270 °
G010/ GO11 000 090 180 270
* Fornecimento padréo (posicao do interruptor) o
0
o
s p/
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MKR-110-NN-3

Configuracao e pedido

Smax) | Combinacéo | Lubrificacdo® | Sistema de |Mesa (TT) L, (mm) Versédo
(mm) | de material? medicdo
IMS- A9 @(
‘ (n""’
@ £ = _ 9 o
- |EE|E ~ g82%
£ S8 | £ S EN
O~ N®»|[Z ) €23
s |0 | o %) a5 5
S s | 8 g|=E e oo 5
co|l22]|¢8 g Sgo
& n? wn | T ) (@] 8 %
001
HF S 104
002 L 1 - com FO10
DQ
L
SS 5 L 2 I 000
000
sem 001
S sem
ALST LCF S FO11
1 —
0000
LCO - 0000
T 004
L com
LPG F020
Smax™ gggg
LSS 011
S
sem
G010
S
LCF 0000
0000
ALCR - 1 -
LCO T
G011
L 014
LPG com
0000
0000

U Curso de movimentacio s dependente do comprimento L e da sele¢do de opgdo. Célculo de comprimento " Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".
2 Combinacdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKR-xxx-NN-3".

3 Lubrificacdo m Consulte o capitulo "Informagdes adicionais".

4 Sistema de medicdo absoluto, Ly = 4 500 mm (HF = Interface HIPERFACE®, DQ = Interface DRIVE-CLIQ).

5) Mesa com sistema de medigéo, L, = 410 mm

8 possibilidade de corpo principal com furos de centralizagdo somente até um comprimento de L =5 500 mm.

no conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor.

8 Outras possibilidades de montagem do interruptor "™ Capitulo "Sistema de comutagao".
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Acionamento Interface | Engrenagem Motor Cobertura | Sistema de | Docu-
de mon- < sensores® | mentacdo
tagem? f
2] =
<>< =
i : =
, Conexéao |Freio 3
— o ©
2 g = b -
. [e) o % I
@ & 8 ° € g ° &5
S| o © ! o © > gl
£l ¢ 21 8¢ © 0 o8l | 5] @ g
s |5 © < c & () o| o S O £ o =1
clel 8 21 €% 5 8l8leleloel | 2|8 5
@ IS o 3 b S| O 2 =
gl 8| a = | SE 3 Sl Bl 3RS S| @& 3
)
=
s=
g2
S =
QL Z o
001003 0 0 e 5 =
sem sem ]
S §
z @ 5
z 9
_ N _ _ _ N R Z3 -
« O o
2T Py
c c oS
L o o
o 3
=3 8
=5 a
o w 8
29 3
002|004 s 8
© = =
< ) —
gz o
. o
° 1 Eg 2
000 sem o o c
i=1 - - - - - - < 5 5}
011 % 5 g
006 o QL =
MS2N06-B1BNN 000 ) 55 S
016 i=3 090 29 <
com 011 . _ o | MS2N06 1] 2Y|N/|1g0 | || com 3B 8
segundo MS2N06-D1BNN 270 SR 3
eixo — T o
- | - N =]
000 |, _ _ B S 2 S
012 )
008 10| Msanos [MS2NOE-BIBNN 1 2 Q
= MS2N06-D1BNN 000 com| g~
012 |i=3 MS2NO7-B1BNN| 1 | 2 | Y | N (1)28 3
o
i=5| MS2NO7 |MS2NO7-C1BRN 270
i=10 MS2NO7-D1BNN
Versao Posicao do conector do motor
0° 90 ° 180 ° 270 °
G010/ GO11 000 090 180 270
* Fornecimento padrao (posicdo do interruptor) o
07
o
4 ;1"”
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Modulos lineares MKR

MKR-140-NN-3

Configuracao e pedido

Smax.” Combi- Lubrificacdo® | Sistema de |Mesa (TT) L, (mm) Versdo
(mm) nagao de medicao
material? 2 IMS- A %
G
€
— © — 8
0 = =
@ € = — o
= E |E N g » o
(8] it
E | 2|3 E 2%
o = @ -‘3 0 &%= N
5 © "“, ) g o E
< o S | < 5] 2 8=
S&| = |S =X S s 5
o o 4 a ) oo 3
001 s
HF L 1 _ 104 EO10
002 com
DQ 0000
LSS S L 2 L, = 0000
000
sem
001
sem FO11
ALST LCF s
0000
L 1 —_ 0000
LCO - T
004 F020
com
Smax™ G000
LPG 0000
LSS
011 G010
sem 0000
LCF S s
ALCR - L 1 -
LCO T GO11
014
com
0000
LPG 0000

Y Curso de movimentacio s dependente do comprimento L e da sele¢do de opgdo. Célculo de comprimento " Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".
2 Combinagdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKR-xxx-NN-3".

3 Lubrificacdo m Consulte o capitulo "Informagdes adicionais".

4 Sistema de medicdo absoluto, Ly = 4 500 mm (HF = Interface HIPERFACE®, DQ = Interface DRIVE-CLIQ).

5) Mesa com sistema de medicdo, Ley = 500 mm

8) possibilidade de corpo principal com furos de centralizagdo somente até um comprimento de L =5 500 mm.

o conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor.

8 Outras possibilidades de montagem do interruptor " Capitulo "Sistema de comutagao".

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Modulos lineares n
Acionamento Interface | Engrenagem Motor Cobertura |Sistema |Documen-
de mon- < de senso- |tacao
tagem? % res®
2] =
<5 =
. (Al =
5 L =
2 . Conexao |Freio S
I3} -
O E § § ;8 (.o
et S 1) ) & =
© | © o o 9] IS o S g
5| @ & L E o e s
%) [e) © > ge]
c > o » o) kol T o = ©
c « = o 7] o S > () ©
sl 5 e £ I 9 o| o @ o t © b=
E e 8 g E ie] _f% % IS e % = g £ %
2 © += . o o b=
& 3 o = = 8 B N S & '8 8 & 8
o
£
=
=2
8 =
Y E
001|003 £ = o
28 §
o ol 28 | £
sem | sem o s}
z3 %
- — - — - - - - - C o o
33 Py
St S
n o
=T P
g 2
= o
O $ 8
£ 3
002|004 _‘% : 8
- —_ —
o -
&=z o
. ©
= 2
000 -1 B _ B | _ 0 2 %— g
012 sem | & 5 £
(9]
MS2NO6-B1BNN g =
35 | &
i=12 MS2NO06-COBTN 9 g E 5
= MS2N06-DOBRN 090 com <8 8
R —
[Nl b
012 MS2N06-D1BNN 1 9 VRY E é 8
018 1 o »n
MS2NO7-B1BNN 180 D
com -5 com e Y
(0]
segundo i =12| MS2NO7 |MS2NO7-C1BRN &
eixo i-16 8
i = 270 S
MS2NO7-D1BNN
Versao Posicao do conector do motor
0° 90 ° 180 ° 270 °
G010 / G011 000 090 * 180 270
* Fornecimento padréo (posicao do interruptor)
"
gﬂ 0
o
4 270‘7
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Modulos lineares MKR

MKR-165-NN-2 Configuracao e pedido

Abreviacédo, comprimento (L) Guia Acionamento Mesa (TT)
Exemplo:
MKR-165-NN-2, ... (L) mm g
@(
@
° Transmissao com redutor adicional| L., =400 mm
c
(7]
Versao S E
g s | i=1 | i=1?
o OAO1
c
E (7]
55 01 50
n c
]
o
©
MAO1
P 01 direita 01 03 -
<
g o
2 ) T maoz
C
OO
g 2 01 esquerda 01 03 -
c o
o =
S E
e 9 MAO03
5]
e 01 ambos |, 04 -
os lados 05
MGO1 MGO02
30
(]
= N Redutor
g % adicional
] 01 . - -
3 2 direito/
E esquerdo
S 31
com segundo eixo

1 sem chaveta
2 Com chaveta
3 Conjunto de montagem disponivel também sem motor (no pedido: para motor, inserir "00").

Célculo do comprimento " Capitulo "Indicacdo técnica geral"
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Montagem do motor Motor Interruptor/canal porta-cabo/ Documentacao

caixa-conector
<
i
2]

Transmisséao |Conjunto de| Cédigo do motor | 2 cabos 1 cabo Protocolo Protocolo de
i= montagem?® freio freio padrao medicdo
sem | com | sem | com
- 00 00
Sem interruptor 00
e sem canal porta-
cabos
- 00 00
Interruptor:
- PNP norm.
fechado 11
- 00 00 - Contato de 13 02
fecho PNP 15 Momento de
- mecanico atrito
- 00 00
01
Porta-cabos solto 20 05
MS2NO7-B1BNN | 253 | 254 | 255 | 256 Precisio de
Caixa-conector 17 posiciona-
8 011 MS2NO7-C1BRN | 261 | 262 | 263 | 264 externo e solto o
MS2NO7-D1BNN | 267 | 268 | 269 | 270
Came de
MS2NO7-B1BNN | 253 | 254 | 255 | 256 .
acionamento de 16
12 021 MS2NO7-C1BRN | 261 | 262 | 263 | 264 um lado
MS2NO7-D1BNN | 267 | 268 | 269 | 270
Came de
MS2NO7-B1BNN | 253 | 254 | 255 | 256 acionamento em 26
ambos lados
16 031 MS2NO7-C1BRN | 261 | 262 | 263 | 264
MS2NO7-D1BNN | 267 | 268 | 269 | 270

Versao Posicao do conector do motor
0° 90 ° 180 ° 270 °
MGO1 / MG02 000 090 % 180 270

* Fornecimento padréo (posicao do interruptor)
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Modulos lineares MKR

Esquemas com medida MKR-040/-065/-080/-110/-140/-NN-3

Corpo principal

Tamanho -040 Smax/2 Lea Smax/2
Seft/2 L, Seff/2
Lagro | [Se Ly | Ls L4 L, (el | Laare
- B £ 7|
P— Hur b T lm 4 ! |
|
h N\ e a) g
I: I &.\: &
I-a1
La L Lsp
Tamanho -065/-080/-110/-140
sma></2 Lca Smz>\></2
Seft/2 Ly Seff2
Lad/27 Se - Ly Ls Ly L, - Se \‘Lad/Z
E - ——
E3 el 1 =
\ — | 1= 1 1T 1T —
YN | < C :E
f¢ Y - 2)
I-a1
L, L Lep
Tamanho -080/-110/-140
la
I \
'_" ‘\';:h ! = T ;u} gi=lb
st} — ‘ % ﬁ)i\g b b gg;;gg & ‘
Al L. . v 888 - - 886 - | _ »
| = \ Al
N
@y ‘ 1b
D,
@D, \
MKR Dimensdes (mm)
B By B, B, By Bs@eD, @D, E|E Es H Hy Hy HJ Hy Lo L L L,
h7| h7/H7
-040-NN-3 | 40| 52| 1,6/ 20,0/12,5| - 10 34| 40| 28/ M4-8 de profundidade| 52(19,0| 3,7| 8,3| 48| 135 67,5/20,0 27
-065-NN-3 | 65/ 80| 5/30,0/30,00 -| 16 47| 60| 49 M5-9 de profundidade| 85(30,2/13,5/13,5 75| 190 95,0/ 60,0
-080-NN-3 . 190/140,5/47,5
-080-NN-3 80| 80/ 10/53,0/53,0f - 18 66| 84| 39| M6-10 de profundidade| 100/41,0111,5/12,5/ 90 260130,047,5 -
-110-NN-3 . 210|153,0(50,0
110-NN-3 1101110 4 46,5/46,5 85 18 66/108| 45 M8-18 profundidade| 12955,0|15,0/16,0/ 115 305(152.569,0
-140-NN-3 |140|140| 14/72,0/72,0/105] 35/ 112/120| 62/M12-20 de profundidade| 170|71,5/19,0/19,0| 147| 370|185,0| 70,0,

L.g = comprimento adicional " Capitulo "Dados técnicos"

Para esquemas com medidas e montagem do motor, consulte as préximas paginas.
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Opcional: corpo principal com furos de centralizacao e furo oblongo na superficie de base
JE x @ ZH7 - 2,1 de profundidade ZH8 — 2,1 de profundidade
L
| o
1 ! ! ! ! . L
B | I B I S—L P o }*'*'\ ************** e S I —
| |
i o
—— |
20 405001 (4x) 60 20
Tamanho I B B A 450
-040 I .’/ 7
+ z“t =
y A
w z
L R R d ] N5
I 5
f B Para pegas de fixagao Para o canal porta-cabos
Tamanho -065/-080/-110/-140
| | A B C
A Cc Ng N,
B & ~
o3 o =
= 1R 1 . J
U? (2] =2} . [ o <[
(ﬁt o N IS
! Ey @ 6 N Perfil de
Aj ‘ BS N 2| N
B 5 vedacio na
Para sensor mesa
Tamanho -040/-065 oD,
¥ - b)
o} D D @
F Il P, - g
] \ H
11 D
— 21 n@, 0 N
| 2 o A j
ﬁi:—&h =T P3
al| || o z “H J P,
D1 - -
oD, | H
L La| Ly L PorcaemT Nj Ny Nj Nj Ng Ng N Ng No P;| P Ps P, S S| Si S z
P9 profundidade
60/32,0| 6,5 50 -1 3,3 3,3 49 1,3 2,8 - 2,5 - - - - - - 4,5 - 36,5 -7
80|44,0| 10| 74|DIN557-M5| 5,2| 5,9| 8,2/ 2,5/ 8,5 2,5 5,2| 5,00 9,00 25| 5 3 3,5/ 18,0 26| 30,0 -9
102/50,0| 50/102|DIN557-M5| 5,2| 5,9| 8,2| 2,5/ 8,5 2,5 5,2 5,0 9,00 32 6 2 3,5/18,0f 45 42,5 -9
125/61,5/ 46/137|DIN508-M6| 5,2| 5,9 8,2| 2,5/ 12,0| 4,9] 8,0/ 6,2/14,5 32| 6 2 3,5/ 25,00 60/ 41,00 20| 12
146/72,0] 78/172|DIN508-M8| 5,2| 5,9| 8,2| 2,5/ 15,0] 7,0, 10,0 7,0/17,0, 50| 10 5 5,0/ 37,5/ 70/ 80,0] 45 16

la / 1b Conexéao de lubrificacdo de guia: lubrificacdo selecionavel em uma das duas conexodes.

(Lubrificacdo centralizada via niple DIN 3405-A M6; Tamanho -040: DIN 3405-A M3)

a) Rosca de fixagdo M4-8 profundidade (4x) para came de acionamento
b) na opcdo de acionamento: disco de aperto com um segundo eixo (& Dy x Bz)

R999001265/2021-03

, Bosch Rexroth AG
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Modulos lineares MKR

MKR-040/-065/-080/-110/-140/-NN-3

Esquemas com medidas da mesa

Mesa com roscas

G G G G G
1 L Mg
- < N ey
N - O aid BO® &
N4 N A S N7 N7 f
PN PN N7 PN PN
7’{!’)7 Z ~e g T‘T e
Lz; [@]o.02 }—/ La | L,
0.02 L22 Lz I—z Lz I—z
Lca
i
oY ©
(&) NN N 7/\77/\7\37 m
m ,”!i \|/ t/ ‘ \ ‘\‘/ \|/ ,ﬁli
NA <T<T:‘E\} \ NA
|
s =
I—zl I—z I—z I—z 4
L. [&]0.02
o ”L O A A Ay S i
, I =
Loy, | L
Lz2 Lz Lz Lz Lz
Lca
LD
2 mesa com
ranhuras em
T (opcional) 8.  66e SLe o @  ede S8
& A N NI NS I N S N N N2 NEZN r‘l A
. ﬁ‘§ . \‘/ ‘ \‘/ ‘ \‘/ \|/ N/ \‘/ ,ﬁi . ”‘“ . \‘} ‘ \‘/ ‘ \‘/ \|/ \‘/ \‘/ ,ﬁi
Lea | Lea |
MKR Dimensdes (mm)
B BG BIMS BT G G1 HIMS Lca Lca IM 52) I-w min I-w max Lz I-z1 Lz2 LzS
-040-NN-3 (L, = 135) 39,5 - = 30 25| 30,0 - 135 = = = 20 - 37,5/ 20,0
-065-NN-3 (L., = 190) 63,0 46 -/ 46| 50| 20,0 -/ 190 - 234| 804 40 - 35,0 -
-080-NN-3 (L., = 190) 78,0 60 -/ 60| 70| 25,0 -/ 190 - - - 40 — 35,0 —
-080-NN-3 (L., = 260) 78,0 60| 126| 60| 70| 25,0 6,5/ 260 360| 404| 1004 40 — 70,0 —
-110-NN-3 (L, = 210) 108,0 85 -/ 85| 80| 25,0 -/ 210 - - - 40 - 45,0 —
-110-NN-3 (L., =305) | 108,0 85| 156/ 85| 80| 32,5 8,0/ 305 410| 441| 1201 40 - 92,5 -
-140-NN-8 (L,,=370) | 138,0| 105| 186| 105| 105| 27,5/ 12,0, 370 500/ 652| 2032 40| 85,0 - -

1 A distancia entre centros variavel é definida pela estrutura do cliente.
A distancia entre centros pode ser selecionada entre distancias minimas e maximas em passos de 5 mm, no MKR-110 em passos de 10 mm, no MKR-140 em passos de 15 mm.
2 p superficie de suporte corresponde a L,

3 Superficie de suporte sem utilizagao
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Mesa com rosca e IMS L
ca 3)
G, G G G
MG N
< &  boe 660 &
e N fas) P . 93 . &-i—b \93 " & St
- T = <--e/e" N RS Say-a Nz
B : T PN PN 2 2
_//:,“":_,.“ ,,»""‘;‘ @j/ N - o - |
3 el | 1, | L "
<% 2 HI||5E
L22 Lz |-z Lz Lz
Lcaims
Mesa com ranhuraem T e IMS
Lea 3)
o | © , 000 b ey
i e e P A A 1@
N /‘\ o /‘\ {‘%\%‘} N
z - ] —
[« [0.02 L L .
it HI|SE
L22 Lz |—z Lz Lz
Lcaivs
Ranhurasem T Conector IMS
‘ / == IMS =
: 2R |
= H <
! \ =z i & &
. | s
e | ik
Mg Porcaem T N, N, Nj Ny N5 oz
M4-9 de profundidade (8x) - - - - - - 6x @ 7TH7-1,6 de profundidade
M6-9 de profundidade (8x) DIN557-M5 5,0 9,0 2,5 8,5 5,2 4 x @ 9H7-2,1 de profundidade
M8-10 de profundidade (6x) |DIN557-M5 5,0 9,0 2,5 8,5 5,2 4Ax P 9H7-2,1 de profundidade
M8-10 de profundidade (8x) |DIN557-M5 5,0 9,0 2,5 8,5 5,2 4 x @ 9H7-2,1 de profundidade
M10-12 de profundidade (6x) |DIN508-M6 6,2 14,5 4,9 12,0 8,0 4x @ 12H7-2,1 de profundidade
M10-12 de profundidade (8x) |DIN508-M6 6,2 14,5 4,9 12,0 8,0 4x P 12H7-2,1 de profundidade
M10-18 de profundidade (8x) |DIN508-M8 7,0 17,0 7,0 14,5 10,0 6 x @ 16H7-3,1 de profundidade
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Modulos lineares MKR

MKR-040/-065/-080/-110/-140/-NN-3 Esqguemas com medidas de montagem do motor

Lt

Lge
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MKR Transmissdao |Coédigo do motor Dimenso6es (mm)
i OE L Lge
MS2N03-BOBYN
-040-NN-3 5/10 MS2N03-DOBYN 60 31,0 67,5
MSM031B-0300 73,5
MS2N03-DOBYN 60 71,0
MS2N04-BOBTN
MS2N04-COBTN 80 78,0
-065-NN-3 3/5/10  [VeoN02-DOBAN 36,5
MSM031C-0300 60 78,5
MSM041B-0300 80 85,5
MSMO041B-0300 80 98,5
MS2N05-BOBTN
MS2N05-COBTN 100 101,5
-080-NN-3 3/5/10 [ N5 DOBRN 54,0
MS2N06-B1BNN
MS2N06-D1BNN 118 1135
MS2N06-B1BNN
3/% MS2N06-D1BNN 50,0 1135
MS2N06-B1BNN 115
-110-NN-3 10 MS2N06-D1BNN 1315
MS2N07-B1BNN 62,0
3/5/10 |MS2N07-C1BRN 140 147,0
MS2N07-D1BNN
MS2N06-B1BNN
MS2N06-COBTN
12/16 MS2N06-DOBRN 115 159,0
MS2N06-D1BNN
MS2N07-B1BNN
“140°-NN-3 5 MS2N07-C1BRN 800 147,0
MS2N07-D1BNN
MS2N07-B1BNN 140
12/16 MS2N07-C1BRN 174,5

MS2N07-D1BNN

Outras informagdes do motor "™ Capitulo "Motores"
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Modulos lineares MKR

MKR-165-NN-2 Esquemas com medida

L/2 |
L o2 S max/2 400 S max/2 L g
M12 - 20 de M4 - 8 de
S S S S
profundidade (4x) - eff/2 ™ + | profundidade eft/2 (<5
N 120 N A (4x cada lado)
1 . ) S A N | -
Ell%f =\
= —/V =
5o AN
SN W J
< AN A —
@ 3 % | 4 fral
[ Il
82,5 Lubrificagdo central (lubrificagao com graxa):
optar por um dos pontos de lubrificagdo com niple
DIN 3405-AM6
190 L 230
200
_ I I I
o E—— — e o e mE
H \ |—* == i':':":'i':':':':':':'i <5 > =
o . F Lo o 3
! ‘ ; ‘
1SS T Y B N 7'{3'7'7\7'7'7' N }T{w{'i} '''''''''''''''' T 1T
A i T ~V P 7
Ml L] , B e e | Yo lm
] | i I
of | |
N~
A i 120 |58,5/43|58,5/ 120
\
@35h7
J116h7 L.q = comprimento adicional " Capitulo "Dados técnicos"
OAO01 MAO1, MAO2 MAO3
v __ :
N} FIe==—
[ 3 ==
[(e] I~ 7 [ y —
| =l
e ‘ 1 u1
a | 10P9 o
[Te]
190 ”t =
- \i‘ 10
————1
| ) T . -
I ol “lF o
L i R — L1 i
[ L ‘
| i |
. ﬁ o 8
—— | i |
i J ot
Il
<lqoP9]| © ‘
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195
165
90

37,5

55
20
12

10

9.8

19
Para porca DIN 508-M8
e DIN 557-M10

Para o porta-cabos

MGoO1*, MGO2*

-

=

i

Lge
g
m

Cédigo do motor |Dimensées (mm)
OE L¢ Lge
i=8] i=12"| =16
MS2N07-B1BNN
MS2N07-C1BRN 140,0 96,0 168,5 218,0 218,0
MS2N07-D1BNN

1) Redutor de dois estagios
* Na opcdo de acionamento 31: segundo eixo & 35 x 72 mm

Outras informagdes do motor ™ Capitulo "Motores"
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Modulos lineares MKR-xxx-NN-3 sem acionamento / eixo de suporte

Descricao do produto MKR-xxx-NN-3 sem acionamento / eixo de suporte

Propriedades

— Modulos lineares prontos para a montagem, em qualquer
comprimento, até L4,

— Implementagdo de comprimentos grandes até 9 800 mm

— Perfil em aluminio extremamente compacto, com guia linear
com patim de esfera Rexroth integrado, com pré-carga leve
(classe de pré-carga C1)

— Mesas de aluminio em duas variantes, com ranhuras em T
ou furos roscados, além de furos de centralizagdo

— Protegédo dos componentes de guia pela banda de cobertura
(cobertura de plastico especial em MKR-040/-065, banda de
aco inoxidavel em MKR-080/-110/-140)

Outros destaques

— Disponivel em duas versdes de material ALST (versdo em
aluminio — em aco) e ALCR (versao em aluminio — em ago
cromado duro)

— Furos de centralizagao inclusive no perfil do corpo
principal para facil combinag&o com outros sistemas
lineares e elementos de unido

— Por padréo, com solenoide de comutagéo para sensores
magnéticos

Elementos de montagem

— Sensores magnéticos para a facil montagem diretamente
no corpo principal do perfil

— Interruptor indutivo ou mecanico, porta-cabos,
caixa-conector e cabos de extensdo no programa de
acessorios

Lca
I-ad/2 , Smax. /2 Smax. /2 , I—ad/z
L, Ly
i
/
a)
L
Lad2 _ Smax./2 Lea Smax./2__Lagj2
Ly L | Ly
B T
] [
Tamanho -040
Lsp L Lep

MKR Dimensdes (mm)

LCZ
-040-NN-3 / Comprimento TT (L) 135
-065-NN-3 / Comprimento TT (L) 190
-080-NN-3 / TT curto (S) 190
-080-NN-3 / Comprimento TT (L) 260
-110-NN-3 / TT curto (S) 210 Para outras informacdes, consulte
-110-NN-3 / Comprimento TT (L) 305 o capitulo"Mddulos lineares MKR",
-140-NN-3 / Comprimento TT (L) 370 esquemas com medida.
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Tamanho -040

Modulos lineares

83

Configuracao e pedido

Smax.”) | Combinagdo | Lubrificacdo® | Mesa (TT) Guia¥ Versao Acionamento | Cobertura Documen-
(mm) | de material? ‘ (sem) tacéo
(G
=1 I
= - 2 2 9
~ |s|g|£2 5§ ©
© (o} "E O o O % E - O
(8] E o o fras) = ®©
3 5| S| 55 Egc 5
0|80 83828 o 2
021 | sem 0000 0 | sem
001
Smax= ALST LSS T L1 __ 000 0 |sem Padrio
024* | com Hi"” 2 | com
Tamanho -065
Smax.” | Combi- Lubrificacdo® | Mesa (TT) Guia? Verséo Aciona- | Cobertura Documen-
(mm) | nacéo de 6 mento tacdo
material? % % (sem) @
o
'_
2 |5 §8 8 '
S |5 3 £80 5% g
s E|E |S|las®Es ©
> © E_ =) o © 9 E c © o
£ ~ 0O cla—- 0 29 = S
sL 8 g"\ SI58E£2¢2 0 T o
ESre|lo2|a|loca38S g 3
021 | sem 0| sem | 0| sem
ALST s 0000
024 | com
001
Sma= LSS Lo|1 000 0| sem badis
031 | sem s 2 | com adrao
ALCR T ‘ 1| com
034 | com
Tamanho -80 /-110 /-140
Smax.” | Combi- Lubrificagdo® | Mesa (TT) Guia® Versdo Aciona- | Cobertura Documentagio
(mm) | nacéo de b mento
material? ﬁ% % (sem) @
@ - = . ]
- |~ gTu g S
= S|+-|G 2 c ©
€ c|lo|l £ 0 EOQ 3
clat|8|EE8 0 .
'_ _
T E
SEHHEES
£e|36|6|5882R &
021 | sem 0| sem | O | sem
0000
ALST s S .
com
001
Sma= LSS 1 000 O | sem badis
031 | sem s 2 | com adrao
ALCR T L ‘ eoo | eom
034 | com

indice ver tabela "Configuragao e pedido" do respectivo tamanho MKR
Tamanho -040: *Opgao 024: com furos de centro e orificio oval na superficie do corpo
principal a partir de curso S, = 155 mm.
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Modulos lineares MLR

Descricao do produto MLR-xxx-NN-3

Qualidades excelentes
MLR ... : médulos lineares com guia de roletes e transmisséo por correia dentada para velocidades muito altas (até¢ 10 m/s)

Propriedades

Médulos lineares prontos para a montagem, em qualquer
comprimento, até L

Implementagéo de comprimentos grandes de até

10.000 mm

Perfil extremamente compacto em aluminio, com patim de
roletes Rexroth integrados com rolete interno

(roletes ajustados sem folga sobre eixos excéntricos)
Mesa com ranhuras em T de aluminio, assim como com
furos de centralizagé&o e ponto de lubrificagédo central
(lubrificacéo a oleo!)

Correia dentada de alto desempenho (perfil AT)

para altos torques de acionamento e, simultaneamente,
com grande rigidez

Protecdo dos componentes dos patins através da
correia dentada

Modelo também sem acionamento (eixo de suporte)
disponivel

A Os moédulos lineares com guia de roletes sao lubrificados unicamente com éleo!

Outros destaques

Furos de centralizag&o inclusive no perfil do corpo
principal para facil combinagdo com outros sistemas
lineares e elementos de unido

Por padréo, com solenoide de comutagéo para sensores
magnéticos

Diversos acessorios nos elementos de conexédo e de
bloqueio, além de eixos de unido

Placa de identificagdo com parametros para a facil
colocagao em servigco

Elementos de montagem

Redutor planetario com diferentes transmissoes
Conjuntos de montagem para motor personalizado
Servomotor

Sensores magnéticos para a facil montagem diretamente
no corpo principal do perfil

Interruptor indutivo ou mecénico, porta-cabos,
caixa-conector e cabos de extensdo no programa de
acessorios
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Composicao
Composicao

Cabecote de acionamento
Correia dentada

Mesa

Cabecgote tensor

Corpo principal

b ON =

Elementos de montagem:

6 Interruptor mecanico

7 Porta-cabos

8 Sensor de campo magnético
9 Came de acionamento

10 Interruptor indutivo

11 Tomada/conector

Versoes

Variantes da mesa
Mesa (TT) com ranhuras em T

Modulos lineares 85

Ponto do eixo para montagem do Ponto do eixo para montagem
motor direita ou esquerda do motor ambos os lados

Com redutor adicional
(montagem de motor através de disco de aperto)
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Modulos lineares MLR

Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Observar o capitulo "Planejamento de projeto/Calculo"!

MLR Comprimento |Valor nominal dindmico Cargas maximas admissiveis Massa
da mesa propria
Capacidades de |Momentos de Momentos max. admissiveis |Forgas max. admissiveis movel
carga din. carga dinam.
Lca Cy cz Mt ML Mx max My max Mz max Fy max FzI max Fzz max Mc,
(mm) (N) (N)|  (Nm)|  (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N) (kg)
-080-NN-3 190/ 17.150| 10.050 226 316 35 158 158 2.500 1.500 1.500 1,70
-110-NN-3 305| 31.000| 18.200 629 1.121 49 302 302 8.000 4.800 4.800 3,50

Dados de acionamento/dados do redutor

MLR Tipo de redutor? Transmissao Curso de aceleracao max. Momento de atrito basico
(na saida do redutor)
i Mges MRge
(-) (Nm) (Nm)
3 136 0,60
-080-NN-3 |PG080 5 176 0,50
10 61 0,45
3 136 0,60
PGO80 5 176 0,40
: s 12
PG120 J
10 152 0,65
MLR Transmissdo Momento de Constante de Velocidade max. | Constantes de momento de inércia de
i acionamento maximo | avanco massa
(-)
MP u Vmax kJ fix kJ var kJ m
(Nm) (mm/U) (m/s) (kgmm?) (kgmm) (mm?2)
14) 36,0
1 (com chaveta)®) 36,0 205,00 10,0 2.235,0
-080-NN-3 39 12,0 68,33 5,0 0,3187 1064
55) 7,2 41,00 4,7 2.320,0
109 3,6 20,50 2,4
14) 100,0
1 (com chaveta)®) 48,0 290,00 10,0 8.740,0
-110-NN-3 39 33,3 96,67 5,0 1,2326 2125
59) 20,0 58,00 5,0 8.970,0
109 10,0 29,00 3,1

Y Curso de movimentacdo minimo necessario para garantir uma distribuicdo de lubrificante segura. Condi¢ées de operacio "™ Capitulo "Informagdes adicionais".
Se for necessario ficar abaixo do valor determinado, entrar em contato com a Bosch Rexroth.

2) Redutor planetario

3) 0s valores de limite do sistema linear ndo devem ser ultrapassados. Para mais informagdes sobre o calculo, consulte o capitulo Bases de calculo.
4 valido para as versdes: 1 ou 2 eixos de acionamento
5) valido para as versoes: disco de aperto ou disco de aperto com 2° pinos

6 Execuc¢do com chaveta

7 Forca maxima a ser transmitida pelos dentes na polia.
8 A carga de tracdo permitida da secdo transversal da correia (limite de elasticidade) esta indicada para uma melhor comparacéo. Este valor representa a carga
com relagdo ao limite da deformacéo plastica e ndo pode ser utilizado para determinar o momento de acionamento maximo admissivel.
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Versao Constantes Comprimento |Curso de Comprimento|Ponto de Momentos de
Engrenagem de momento de inércia adicional movimentagdo min.|max. aplicacao da |inércia de superficie
forca atuante
kg fix kg var Lad smin” I-ma’x Z4 Iy Iz
(kg)| (kg/mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (cm4) (cm4)
0000 0,0
Fo010, FO11, FO20 3,4 0,0075 100 100 10.000 50 156 222
G010, GO11 41
0000 0,0
FO10, FO11, FO20 6,8 0,0134 70 1565 10.000 64 490 697
G010, GO11 7,4 (i=3/5);7,6 (i=10)
Rotagdo de entrada max. Motor Momento de inércia de massa Peso
Nge> Jge Mge
(min~1) (kgm?2) (kg)
MS2N06 0,0001521 3,00
7 000|MS2NO05 0,0001521 2,80
MSM041B 0,0001521 2,00
MS2N06 0,0001290 3,00
7 000|MS2NO05 0,0001290 2,80
MSM041B 0,0001290 2,00
MS2N06 0,0001246 3,00
7 000|MS2NO05 0,0001246 2,80
MSM041B 0,0001246 2,00
MS2N06 0,0001520 3,00
7 000/\152N06 0,0001290 3,00
MS2NO07 0,0004723 7,40
MS2NO7 0,0003995 7,40
6 500/s2N06 0,0001378 6,20
MS2NO7 0,0003744 7,40

Momento de Diametro polia Tipo de correia forca max. de Limite de Coeficiente de Aceleracdao max.
atrito operacao da elasticidade elasticidade
correia especifica
MRs dS Bt Fbp7) Ft pers) cspe Amax
(Nm) (mm) (N) (N) (N) (m/s?)
10
2,0 65,25 ffo 1100 3200 0,81 x 108
<
50
o
i
2,9 92,31 << 2 160 8 500 2,12 x 108
o
Te]

Célculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo".
Abreviagoes ™ Capitulo "Abreviagdes"
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Modulos lineares MLR

Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Deflexao f
Observar o capitulo "Indicagéo técnica geral"

Os seguintes diagramas se aplicam a:

— encaixe fixo (200 a 250 mm por cada lado)
— 6 a 8 parafusos em cada lado
— subestrutura fixa

Exemplo

Médulo linear MLR-080:
L=3 000 mm; F=750N
Do diagrama MLR-080:
f=1,2 mm; f 4 = 3,0 mm

A flexao f esta claramente abaixo da flexdo maxima admissivel {4, por isso ndo se necessita nenhum apoio adicional.

MLR-080

T 4,5

4,0

]
£ s

f ma)(

2,5

2,0

1,5

vl
oslf

0,0

0 1 000 2 000 3 000 4 000 5 000 6 000 7 000

L (mm) —

MLR-110

= 2500/\/
2000/\/
250/\,

F=100y

F=1500

<500,

£

4,5

\F

4,0

3’0 M

f maX

f (mm)

2,5

2,0

1,5

1,0 /

0 1 000 2 000 3 000 4 000 5 000 6 000 7 000 8 000

0,0

L (mm) —
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Modulos lineares

MLR-080-NN-3

Configuracao e pedido

Smax.” Mesa (TT) Guia? Versdo Acionamento
(mm)
%{
"
= © 8
=€ | 8. ¢ s ’ 5
§= £ ¢ 5 T S
© 8 o5 9oL = = %
S5 — 00 ?2¢@ g G o
< Q NS O
S o 5 £ O ¢ S 1S ?
o T o328 b 3 =)
021
sem 0000
o [ REE 000
(eXeXe)
com
FO10
0000
0000
001 003
001 FO11
sem
0000
0000
S 001
FO20
0000 002 004
0000
G010
0000
0000 006
004
com
G011
016
com
DR segundo eixo
0000

U Curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Célculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo".
2 possibilidade de corpo principal com furos de centralizacdo somente até um comprimento de L =5 500 mm.

3o conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor.

4 Outras possibilidades de montagem do interruptor'™ Capitulo "Sistema de comutagéo".
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Interface de | Engrenagem Motor Sistema de sensores? Documentacao
montagem? /
<> "I =
. v 4
7
Conexao |Freio
s ° ..
B o ) S S
i 8 © © o o
o L 0 o O ©
IS © T 9 o) o W 5 L =}
2 S 5 2 TlRlelels2ee g ©
© =) S O o o S o g
= ISRE 8 = al~]| 88 g S € 8 —
8
c
(]
IS
3]
c
kel
O
‘©
—_ Qo
2250 o
NS) 3
zzs< S
coZZ 3
T T az O
- - - - - - - - © © >
5522 a
aLeegl 0
c . s Y= 4= o
SEEse <
g 22 g9 2
azs s =
o Z2 4 ¢ 'E' (U
oQ Z2 o o ()
STTee ©
8 O « o -8
2238 S
L O C C I
wmw wm oo 5
PN 3] 2
5399
000 -1 _ _ B L _ -~ S
011 e
3
MSMO041 |[MSM041B-0300| - | 2 000 <
&
MS2N05-BOBTN =)
) 090 o
i=3| MS2NO5 |MS2NO05-COBTN
011 i=5b
i=10 MS2NO5-DOBRN| 1 2 Y | N
180
MS2N06-B1BNN
MS2NO06
MS2N06-D1BNN 270
Versao Posicao do conector do motor
0° 90° 180 ° 270°
G010/ GO11 000 090 180 270
* Fornecimento padréo (posicao do interruptor) o
0
o
i /e
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MLR-110-NN-3

Configuracao e pedido

Smax.” Mesa (TT) | Guia? Versido Acionamento
(mm)
%{
G
'_
c e x% © &
o _ ¥ © 2 z )
slo s 598 [= & o
E 6D 8_ S o -g © © [ o _8
SE|S5E582% g E 52
x fTE | Oaocl o 3 o QO
021
sem 0000
000
024 [ REE
com
FO10
0000
0000
001 003
FO11
001 0000
sem ocoo0o0
FO20
0000 002 004
0000
Smax= 001
006
G010
0000
0000
016
com
segundo eixo
004 - -
com
008
G011
0000
0000 018
com

segundo eixo

Y Curso de movimentacio s, dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Célculo do comprimento "® Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo”.
2 possibilidade de corpo principal com furos de centralizagdo somente até um comprimento de L =5 500 mm.
30 conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor.

4 Outras possibilidades de montagem do interruptor "® Capitulo "Sistema de comutagao".
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Interface de | Engrenagem Motor Sistema de sensores? Documentacéao
montagem?®
S =
. 7 /
7
Conexao | Freio -
o
] o o 9 S 3
4 8 © = IS =
o o 0 o O o
IS © C o . o o W T =]
21 5% 52 S| 8 lelelees 5o
© =) S O o o S © .
= | E € S € Al «| 88|28 E 5
2
c
[0}
ISy
[
c
o
‘©
‘@
- - - - - - | - - PN o)
~=30 Qo
O QO g = S
ZEZ2- = o
co%Z 5
T 8az O
(0]
L5622 a
25888 2
SEEgy <
g 22 o9 pe
o zZ8® =]
000 4 ~ B ~ | ~ g 2 % £2 S
011 8=<=23838 S
66 = v« 2
2283 5
MS2N06-B1BNN 000 © 3 cC £
20383 5
o11 |3 | ms2nos d Lo v || I8¢5 ~
N
i=5 180 - 3
MS2N06-D1BNN 270 ,8
©
[V
a
000 —
i=1 - - - - - - o
012 ©
1= 10| ysonos MS2N06-B1BNN 000
MS2N06-D1BNN
090
012 i=3 MS2NO7-B1BNN | 1 | 2 | Y | N
i-5 180
' o| Ms2n07 | ms2no7-C1BRN
MS2NO7-D1BNN 270
Versao Posicédo do conector do motor
0° 90 ° 180 ° 270°
G010/ GO11 000 090 180 270

* Fornecimento padrao (posicdo do interruptor)

189"

7
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Modulos lineares MLR

Esquemas com medida MLR-080/-110/-NN-3 Corpo principal

- smax/2 - Lca - Smax/2
Seff/2 Ly Seff/2
Lad/QV Se - _ L3‘4 |_4‘ -— Se \_Lad/2
E
E3 - L = '
\ =
1 T 1T
N - T 8
Y T
v—|¢ w LAl PNy Ké/ A a)
T 4 &
Lal
L, L Lsp
la
' -
- e
U‘J_' T A A | =k
VAN N N N
5( . @\‘/@ 7 7 IR \‘/ - m
& | & @ . e
1 ¥ i
A
m | 1b
gD,
@D, \
]
Modelo 0000 (sem acionamento / eixo de suporte)
I-ad/ZV | Sma\x/2 - I—ca - Sma></2 -— _Lad/2
I
Ls L Lg
MLR Dimensdes (mm)
B| B, B, B, By B§@D,] @D, E|E, Es H| Hy Hgl Hy Hyl Lo L) Ly Ly Ls
h7 h7/H7
-080-NN-3| 80| 80| 10/53,0/53,00 - 18 66| 84| 39| M6-10 de profundidade| 100| 41,0| 11,5(12,5/ 90| 190] 145,0] 15 70 2
-110-NN-3 |110/110| 4/46,5/46,5| 85| 18 66|108| 45 M8-18 profundidade| 129| 55,0| 15,0/ 15,0| 115 305 152,5] 69 2

L,y = comprimento adicional " Capitulo "Dados técnicos"

Para esquemas com medidas e montagem do motor, consulte as préximas paginas.
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Corpo principal opcional com furos de centralizacédo e furo oblongo na superficie de base

ZH8 — 2,1 de profundidade

JE x @ ZH7 - 2,1 de profundidade

L
| o
| | | | | .
: Faa N N N ! | e ™
T 7’7’71 777777777 \T/ '7’7’?J7’7'7\P 77777 \ ‘777'7’(‘7 77777777777777 ‘7’7" 77777777777777 N————— "7 T T T
\ \
i o
20 40%001 (4x) 60 20
A B
N8 N,
= —
T Y 4 I
ol ol -
g1 Sl -=
Ne ) ‘
Ny
Ns -
Para sensor?
D
. b)
| /D P m
Il 4 " p
] (o)) H
T o =]
— =1 -
H — Ps ==
i AN
L La| Lo PorcaemT N Ny Nj NJ N N NJ| Ng| No| Py P P Pl S, S, Si S, z
P9 profundidade
102/ 50,0] 102| DING57-M5| 52| 59| 82 25/ 85 25 52 50 9,0 32 6 2 3,6 18] 45/ 425 - 9
125/ 61,5/ 137| DIN608-M6| 5,2 59| 8,2| 25/ 12,0] 4,9 8,0 6,2/ 145 32 6 2 3,6 25| 60| 41,0 20| 12

1 diferente de MKR; veja a estrutura do sensor
la / 1b Conexéao de lubrificacdo de guia: lubrificacdo selecionavel em uma das duas conexodes.
(Lubrificacdo centralizada via niple DIN°3405-A M6)

a) Rosca de fixagdo M4-8 profundidade (4x) para came de acionamento
b) na opcdo de acionamento: disco de aperto com um segundo eixo (& Dy x Bz)
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MLR-080/-110/-NN-3 Esqguemas com medidas da mesa

Mesa com ranhurasem T

D

2
A
2
D

s | 4
N
2 N
7 N
N
\|/
N
\/
Yz
/

N
NZ
Vd
\
N
NZ
D
N7 &7
N
/r'x/
7 z

MKR Dimensdes (mm)

B Bg Lea L, L,y |PorcaemT N, N, N3 N4 Ns oz
-080-NN-3 78 60| 190 40| 35,0|DIN557-M5 5,00 9,0 2,5| 8,5 5,2| 9H7-2,1 de profundidade
-110-NN-3 108 85| 305 40| 92,5|DIN508-M6 6,2| 14,5 4,9 12,0 8,0/ 12H7-2,1 de profundidade
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Esquemas com medidas de montagem do motor

T
&
_ ‘ J
\ i
& i
]
MKR Transmissdo |Codigo do motor Dimensdes (mm)
i OE L Lge
MSM041B-0300 80 98,5
MS2NO05-BOBTN
MS2NO5-COBTN 100 101,5
-080-NN-3 3/5/10 MS2NO5-DOBRN 54,0
MS2NO6-B1BNN 115 1135

MS2NO6-DIBNN
MS2NO6-B1BNN
/5 MS2NOB-D1BNN s 50,0 1135

MS2N06-B1BNN

-110-NN-3 10 MS2N06-D1BNN 1315
MS2NO7-B1BNN 62,0
3/5/10 |MS2NO7-C1BRN 140 147,0

MS2NO7-D1BNN

Outras informagdes do motor ™ Capitulo "Motores"
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Modulos lineares MKR-145

Descricao do produto MKR-145-NN-3

Propriedades

— Moddulos lineares prontos para a montagem, em qualquer
comprimento, até L,

— Implementagdo de comprimentos grandes de
até 6 000 mm

— Corpo principal com perfil em aluminio fixo com patins de
esferas Rexroth com bandas de protegéo.

— Mesa com patim de esfera com pré-carga leve
(classe de pré-carga C1)

— Mesa com ranhuras em T de aluminio, assim como com
furos de centralizagdo

— Manutengao pouco onerosa, devido a possibilidade de
relubrificagdo central (lubrificagdo com graxa ou a oleo),
dos dois lados da mesa

— Correia dentada de alto desempenho (perfil AT)
para altos torques de acionamento e, simultaneamente,
com grande rigidez

Outros destaques

Furos de centralizagéo inclusive no perfil do corpo principal
para facil combinagdo com outros sistemas lineares

e elementos de unido

Por padrdo, com solenoide de comutagéo para sensores
magnéticos

Diversos acessorios nos elementos de conexéo e de
bloqueio, além de eixos de unido

Placa de identificagdo com parametros para a facil
colocacdo em servico

Elementos de montagem

Redutor planetario com diferentes transmissoes
Conjuntos de montagem para motor personalizado
Servomotor

Sensores magnéticos para a facil montagem
Interruptor indutivo ou mecénico, porta-cabos,
caixa-conector e cabos de extensdo no programa
de acessorios
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Composicéo

Composicao

Cabecote de acionamento

Guias lineares com patim de esfera
Correia dentada

Mesa

Cabegote tensor

Corpo principal

O h WN =

Elementos de montagem:

7 Sensor magnético

8 Porta-cabos

9 Came de acionamento
10 Interruptor indutivo

11 Interruptor mecénico
12 Tomada/conector

Versoes

Ponto do eixo para montagem do Ponto do eixo para montagem
motor direita ou esquerda do motor ambos os lados

Com redutor adicional
(montagem de motor através de disco de aperto)

Variantes da mesa
Mesa (TT) com ranhuras em T
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Modulos lineares MKR-145

Dados técnicos
Dados técnicos gerais

Observar o capitulo "Calculo" e o capitulo "Indicacdo técnica geral"!

MKR Comprimento |Valor nominal dinamico Cargas maximas admissiveis Massa
da mesa propria
Capacidades |[Momentos de |Momentos max. admissiveis |Forcas max. admissiveis movel
de carga din. [carga dinam.
Lca ng Mt M L Mx max My max Mz max Fy max Fz1 max FzZ max Mca
(mm) (N)| (Nm)| (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N) (kg)
MKR-145-NN-3 400 121190 |7 030 61370 2 500 6 300 7 200 49 400 49 400 43 200 9,80

Dados da engrenagem

Tipo de Transmisséo | Curso de aceleracdo max. | Momento de | Rotacéo de Tipo de motor | Momento de Peso
redutor? atrito basico | entrada max. inércia de massa
(na saida do redutor)
i Mge3) Mgge nges) Jge Mge
) (Nm) (Nm) (min~t) (kgm?) (kg)
3 136 0,60 MS2N06 0,0001520 3,00
PGO80 o 176 0,40 7000 f\1soNo6 0,0001290 3,00
3 184 1,20 MS2NO7 0,0004723 7,40
5 312 0,90 MS2NO7 0,0003995 7,40
PG120 6500 "\1s9N06 0,0001378 6,20
10 152 0,65 MS2NO07 0,0003744 7,40

U Curso de movimentagdo minimo necessario para garantir uma distribuicao de lubrificante segura. Para condicées de operacgéo, consulte o capitulo
"Informacdes adicionais".
Se for necessario ficar abaixo do valor determinado, entrar em contato com a Bosch Rexroth.

2) Redutor planetario

3) 0s valores de limite do sistema linear néo devem ser ultrapassados. Para mais informacdes sobre o calculo, consulte o capitulo Bases de calculo.

4 valido para as versoes: 1 ou 2 eixos de acionamento

%) valido para as versoes: disco de aperto ou disco de aperto com 2° pinos

6) Execucdo com chaveta

n Forca maxima a ser transmitida pelos dentes na polia.

8) A carga de tracdo permitida da secdo transversal da correia (limite de elasticidade) esta indicada para uma melhor comparagéo. Este valor representa a carga
com relagdo ao limite da deformacéo plastica e ndo pode ser utilizado para determinar o momento de acionamento maximo admissivel.
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Modelo de Constantes do calculo|Comprimento|Curso de Comprimento |Ponto de Momentos de inércia de
redutor de massa adicional movimentag¢@o min. |max. aplicacdo da superficie
forca atuante
kg fix kg var Lad Sml’n1) Lméx Zy Iy Iz
(kg)| (kg/mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (cm?) (cm*)
F010, FO11, FO20 11,5
G010, GO11 11.8 0,0357 40 80 6 000 50,5 3055 1965
Dados de acionamento
Transmis- Momen- [Cons- |Velocida-|Constantes - momento de |Mo- Diametro |Tipo de |Forca Limite |Coeficien- |Acelera-
sao to de tante de|de max. |inércia de massa mento |da polia |correia |max. de |de elas- |te de elas-|cdo max.
aciona- |avango de da correia opera- (ticidade |ticidade
mento atrito cao da especifica
i max. correia
(=) Mp u Vmax K, fix Ky var Ky m Mpgs ds B Fbp n Fy perm 8 Cspe Amax
(Nm)|(mm/U)|  (m/s)|(kgmm?)|(kgmm)|(mm?2)| (Nm) (mm) (N) (N) (N)|  (m/s?)
19 100,0
1 com 48,0| 290,00 5,0/ 22554
Chaveta® 50
39 333 96,67 50 1,2326 |2 125 6,7/ 92,31 AT10 2160 | 8500 | 2,12x 108 50
[ 20,0, 58,00 5,0 22784
109 10,0 29,00 3,1

Célculo de comprimento ™ Capitulo "Planejamento de projeto/Calculo".
Abreviagoes "™ Capitulo "Abreviagdes"

Deflexao

O diagrama se refere a: encaixe fixo (aprox. 3560 mm em cada lado), 6 até 8 parafusos por lado, subestrutura fixa

Exemplo

Médulo linear Rexroth MKR-145 L =4 000 mm; F =2 000 N; do diagrama: f = 0,43 mm; f,s, = 3,1 mm
A flexao f esta claramente abaixo da flexdo maxima admissivel f,4, por isso ndo se necessita nenhum apoio adicional.

—

f (mm)

4,0

3,5

F =6000 N

L F =5000 N

3,0

2,5

f ma)(

F =4000 N

2,0

F =3000 N

F =2000 N

1,5

ol

F = 1500 N
~|F=1000N

oslf

—— |F=500N
- F=0N

0,0

1000

5 000 6 000

L (mm) —
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Modulos lineares MKR

MKR-145-NN-3 Configuracao e pedido

Smax) | Combinagio | Lubrificagcdo® | Mesa (TT) Guia? Versao
(mm) |de material?
o O v o
o © @
o 0 T
= 2N © 2 N
Lca = 400 mm 0.9-5}_5 0 22 ®
Q0% 5| aoT 5
sE55| €55
0ag8l oaldd
FO10
LSS 011
Fo ¥
| t c‘@. Pt
J e ]
LCF 021
FO11
ALST 001 004
i AR
LCO 031 i : [‘b'tb' Ta}
—
F020
LPG 041
)
Smax= I Tos i3
| L3
LSS 016
G010
Io -I 1
1
LCF 026 : ——
il
ALCR 011 014 Li |
LCO 036 GO11
i
=Te ] Fr v
! | | 0‘@- i 4B 1
LPG 046 | y_,_=:'
—
e+

U curso de movimentagao s dependente do comprimento L e da selecdo de opgdo. Calculo de comprimento "™ Capitulo "Planejamento de projeto/Célculo”.
2 Combinacdo de material "™ Capitulo "Descri¢do do produto MKR-xxx-NN-3".

3 Lubrificacao = Consulte o capitulo "Informagdes adicionais".

4 possibilidade de corpo principal com furos de centralizacdo somente até um comprimento de L = 5 500 mm.

90 conjunto de montagem com redutor também pode ser fornecido sem motor.

9 Outras possibilidades de montagem do interruptor "® Capitulo "Sistema de comutagao".
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Acionamento Interface | Engrenagem Motor Sistema de Documentacéao

de mon- & sensores®
tagem® ‘

Conexao |Freio

<3
@

6

sem ranhura
com chaveta
Disco de
aperto
Transmissao
Interface
mecanica
Codigo do
motor

1 cabo

2 cabos
com

sem
Posicao do
conector do
motor
Quantidade:
1

001|003

002 (004

000 sem sensor

000
011

006 000

MS2N06-B1BNN
090

016 011
com

segundo MS2N06-D1BNN
eixo 270

- |- 000
012

008 MS2N06-B1BNN 000
i=10| MS2NO06
MS2NO06-D1BNN
018 012 | . _ MS2NO7-BIBNN| 1 | 2 [ Y | N
i=3
com . 180
i=5| MS2N0O7 |MS2NO7-C1BRN
segundo

eixo MS2NO7-D1BNN 270

MS2NO06 112 |Y]|N
180

i=1| - - -1 -1-1-1 -

125 Sensor (PNP norm. fechado (NC)); 126 Sensor (NPN norm. fechado (NC))
127 Sensor (contato de fecho PNP (NO)); 128 Sensor (contato de fecho NPN (NO))
001 Padrao; 002 Momento de atrito; 005 Precisdo de posicionamento

090

Versao Posicédo do conector do motor
0° 90° 180 ° 270°
G010/ GO11 000 090 * 180 270

* Fornecimento padréo (posicao do interruptor)

180°

270°
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Modulos lineares MKR-145

MKR-145-NN-3 Esquemas com medidas

L/2 |
Laa/2=20 Smax/2 L= 400 Smax/2 L,q/2=20
M8 - 18 de profundidade
(4)() Se Seff/2 Seff/2 ‘Se
e ‘ | o | | ‘
‘ ° ° ! = T 11
A0 ©
o % \*% 9| =
—
o
— 61,5
125 2 2 137
127 L 139
95 183 95
1a 3a
< 266" & s %ﬂ% & 5
~ & I &
<
1 ENE S &  ® b4
8 N AN NO|l AN VarWany
— \V |/ N/ oo\ 7/ \ \|7 \\|/
T s o & s o &
g %
[te) Py N any & &
S ‘ & & ﬁw‘zzﬁ? & &
@18h7 ib/ 3b
667 | 20,02 40| 80 |40
acioi & 8x 16H7;3,1de

profundidade

1a/1b, 8a/3b: lubrificacéo necessaria na unido 1 e 3, lado a ou b opcional; lubrificagéo centralizada através de niple DIN 3405 A M8 x 1
L.q = comprimento adicional " Capitulo "Dados técnicos"

F010, FO11 F020 G010, GO11
M8 - 18 de profundidade M8 - 18 de profundidade
(4x) (8x) 66"
e P e= I losar
by —
’ ‘ — Iy — O | *
A © el N o]
I 4 - Ll Y7 ¥ 0
‘é :‘2— M — j
- S5 F— S 61,5 — N
125 2 125 2 -
127 197
&
r2i66h7‘ _
< _o66h7 6P° h7
‘<——‘ g | N - 218 : :
I N? g:',¢ P
o <4 <
| — a —
- ot — - 4+ —
0| N‘ m# g b L ‘
™ | [} Z18h7 © = ~ 3 o ‘ | S
_fli 6P9* F66N7 mrﬁ S# < L .
I 18
<l /6% 26617

* Modelo G010, GO11: segundo eixo apenas na opgao de acionamento 016/018

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Modulos lineares

105

5x @16+ 16+H8
de 3,1de
H profundidade d =2 & | profundidade
/
+ /
N Fan Pan /
NP2V AN %
20 & & & &l
4(Q*0.01 (4)() 60 20
A 10 B 19
i :
: /
® ol 1
S5 g =
AN /‘/ |\
) 12l 8
@11 L_.20 ‘ 9,3
0
2 c o DIN508-M8
o i < DIN557-M10
~ Y
: 56
2,5
4,8
by para sensor
MKR Transmissdo |Motor Cédigo do motor Dimensdes (mm)
i OE L Le
MS2NO6-B1BNN
3/5 MS2N06 MS2NO6-D1BNN s 50,0 113,5
MS2N06-B1BNN
-145-NN-3 10 MS2N06 MS2N06-D1BNN 1315
MS2NO7-B1BNN 62,0
3/5/10 MS2N07 MS2NO7-C1BRN 140 147,0
MS2NO7-D1BNN

Outras informagdes do motor "™ Capitulo "Motores"
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Elementos de montagem e acessorios

Fixacao

Indicagdes gerais

A fixagdo dos modulos lineares se realiza

com diferentes pegas de fixagéo:

- Pegas de fixagao

— Porcas em T a partir de tamanho -110

- Porcas quadradas

— Porcas com mola

— Parafusos para ranhuras em T
conforme DIN 787

(sem representagéo).
Comprimento conforme a subestrutura.

Na fixacdo dos médulos lineares
considerar os momentos de aperto
maximos conforme a tabela.

Outros materiais de montagem para o sistema de unido para modulos lineares, ver
capitulo "Sistema de unido para modulos lineares".

Fixagdo com pecas de fixacédo Fixacdo com porcasem T
[

; R
S N } | AN

AZO0,1
B C

Tamanho A B C

(mm) (mm) (mm)
040 522 655 - MKR-145-NN-3
-065 81,0 95,0 - Fixagdo no corpo principal para Fixacdo na mesa para
-080 96,0 110,0 - funcionamento horizontal funcionamento vertical
-110 132,0 150,0 85,0
-140 170,0 196,0 105,0
-145 172,0 198,0 78,0
-165 192,0 218,0 120,0
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A Nao apoiar o modulo linear nos
cabecotes, nas travessas ou placas MKK =i =]
finais!
O elemento que suporta a carga
€ o corpo principal! min. 5 mm
MKR
MLR
£
E [ 1
= o
SlKes
o
|
Pecas de fixagao Tamanho -040
Quantidade de elementos de fixagcdo o H
recomendada para os modulos @:7
lineares -040: u_: e
— Tipo 1: 6 pegas por lado/m i ‘
— Tipo 2: 4 pecas por lado/m -F [(l?\ m
- Tipo 3: 3 pecas por lado/m A partir do tamanho -065 \1/3/
o
Quantidade de elementos de fixagdo ‘ |
recomendada para os modulos lineares I7a
a partir de tamanho -065: N
T . Yy | <
Tipo 2: 3 pegas por metro e lado ffﬁ\ m o
¥ J
1 7\
i N\
O < i
! O
% R
! A
i %
Tipo 1 Tipo 2 Tipo 3
Tamanho Reducédo Tipo | Quantidade | Dimensdes (mm) Referéncia
1SO 4762 para Furos
N A B Cc D E F H
-040 M5 1 1 22 - - R141901001
2 2 57 8,5 40 10,0 4.8 15 6,5 | R141901043
3 4 77 8,5 20 R141901044
-065 M6 78 14,0 50 20,0 115 20 7,0 | R117519024
-080 M6 78 14,0 50 20,0 11,5 20 7,0 | R117519024
-110 M8 108 19,0 70 27,5 16,5 29 9,0 | R117529026
140 M10 2 2 163| 290| 105| 405| 270| 41| 130|Ri117539014
-165 M10 163 29,0 105 40,5 27,0 41 13,0 | R117539014
-145 M10 163 29,0 105 32,0 18,5 41 13,0 | R117529044
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Elementos de montagem e acessorios

Elementos de montagem e de fixagao

Anéis de centragem D Montagem
O anel de centragem serve como aucxiliar @DF QE\
no posicionamento e fecho de molde em T H "
estruturas do cliente na mesa e no corpo LA Zfé—
principal. o ) ol ‘ ol —
Com ele, é criada uma conexéo o | R 7,i7 SN /////
por unido livre de folga com boa ‘ ! — b ‘ GAH? /‘
reprodutibilidade. zanz I Zan7 Voss 7,
Material: aco a) Estrutura do cliente
i‘ b) Anel de centragem
c) Mesa
Tamanho @ | Dimensées (mm) Referéncia
A B c D E| @©F H, H,
(mm) +0,1| -0,2| +0,2 +0,2| +0,2
5 5 - 3,4 3,0 - 1,6 1,6 - | R0O39660542
7 7 - 5,5 3,0 - 1,6 1,6 - | R039660543
9 9 - 6,6 4,0 - 2,0 21 - | R0O39660544
12 12 - 9,0 4,0 - 2,0 2.1 - | RO39660545
16 16 -1 11,0 6,0 - 3,0 3,1 - | R0O39660546
7-5 7 5] 34| 30| 15| 16| 16| 1,6|R039660547
9-5 9 5 3,4 3,5 1,56 1,6 2,1 1,6 | R039660548
9-7 9 7 55 3,5 1,5 1,6 2,1 1,6 | R039660549
12-9 12 9 6,6 4,0 2,0 2,0 21 2,1 | R0O39660550
16-12 16 12 9,0 5,0 2,0 2,0 2,1 3,1 | R0O39660551
Porcasem T Tamanho |Dimensdes (mm) Referéncia
A B C D E F|G
-110 13 6,0 10 8 - 13 | M6 (1x) R344700101°)
9| 20|M6(2x) |R039175003"
-140 / -145 15| 60| 12| 10 -| 15{M6(1x) |M6: R344700301")
-165 M8 (1x) | M8: R344700201")
15| 30[M8(2x) |R039175004"
19 8,8 12 10 - 19| M10 (1x) | R844700601

") Perfil conforme DIN 508

Porcas quadradas Tamanho Dimensdes (mm) Referéncia
A B|C
-065 / -080 8 4 | M5 R913001655 (de acordo com DIN 557)
-110 13 4| M8 R344200301 (de acordo com DIN 562)
-140/-145/-165 16 8 [M10 |R344200200 (de acordo com DIN 557)
~
”_‘¢ ‘ it c
T < o .
I o .
iﬁ At Z
\
(ca. 25) m
g f
o
N N/
V2 ‘
<O | oA |
Porcasem T Referéncia da mola de fixacédo Porcas quadradas
R345403049 para porcaem T
R344700601
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Perfis roscados

Ago brunhido.

Todos os perfis roscados podem
ser fixados em posigdo de
montagem vertical.
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Tamanho -080/Referéncia: R039171003

lal_h o127

258
27| 54 54 27 27| _

Tamanho -110 / Referéncia: 1: R039171001” / 2: R039171000”

. 260 -
‘ M6 (6x)
lzAR) A Yl aY ARy Y r-|_|
) ) & & & S| 3
_|10_42_| 49 | 58 _| 49 _|_42_| 4
- 260 -
M6 (8x)
Ny 5 X 7N 7N AN iy 7N I L_,l_l
__[10j24]24| 48_| _48 _|_ 48_|24 24 D)

Tamanho -110

Referéncia: R039171006”

Tamanho -140/-145/-165
Referéncia: R039171005”

M6 (5x) M8 (5x)
R *} R R X =
20 o e
20 ~|© 25 o
+ 50
54
65
Tamanho -165/Referéncia: R039171004"
396
‘4 24 M8 (11x) 204 I 19—
74 NV N2 7~ N a5 Ny D7 |
o008 o 5 5 o000 Yo |
38/ | | [35] 75 _|_ 75 _|35 R
16 _ -~ 16

) Perfil conforme DIN 50
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Elementos de montagem e acessorios

Eixos de conexdo

Eixos de uniao de aco com
acoplamento de laminas

(Eixo 1,2)
— Compensagéo de erros de
alinhamento
— Sem folga e resistente a torgéo
- Para grandes distancias entre os eixos
— Balanceamento dinamico
conforme VDI 2060

IndicagcOes para a posicao de
montagem horizontal (posicdo de
montagem vertical, consultar)
Reservado o direito a versio alternativa,
com os mesmos dados técnicos.

Calculo do comprimento L para
i=1:

Eixo Tamanho Comprimento L
(mm)
1 -165 Ly — 220 mm
-140 Ly — 195 mm
2 -110/-145 | Ly - 140 mm
-080 Ly = 120 mm
3 -110/-145 Ly — 155 mm
4 -080 Ly — 144 mm
5 -065 Ly — 105 mm
6 -040 Ly — 55 mm

Rotacgdes criticas de flexao
dependendo do comprimento total

n = Rotagdo (min~)
L.s = Comprimento total do
Eixo de unido (mm)

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

Eixos de uniao de aco com
acoplamento de membranas

(Eixo 3 - 6)

— Compensagao de erros de

alinhamento

— Sem folga e resistente a torgéo

— Para grandes distancias entre os eixos

— Disco de aperto
(montagem e desmontagem sem
movimentar os eixos alinhados)

— Balanceamento dinamico

conforme VDI 2060

Pedido

Para o pedido, indique a referéncia

e o comprimento L.

Reservado o direito a versao alternativa,
com os mesmos dados técnicos.

A Proteger pecas rotativas contra toque durante a operacgao!
Respeitar a lei e as normas de segurangca de maquinas!

L,s = Comprimento total
do eixo de uniéo (mm) ]
Ly = Distancia entre Y
centros dos modulos
lineares Rexroth (mm)
4000 \ ‘ ‘
\ \ | |
3500 v\ —_— 1
o SR \ —— 23
"= 3000 \\ X \ —-=-4 —
= -— 5
\
£ 2500 ‘\\ N\ N T 6 —1
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Eixos de unido de aco (acoplamento de laminas)

u] [n!
T m S e
A [ h
H H
T 45} | ]H‘ ]H‘ I }?7
<| I T
QY d ]| m‘ JJL LR b @
AN 2 >0
af i
H I In =]
Uil | R A | it
L1 all
LCS
Referéncias e medidas
Eixo |Tamanho Referéncia |Medida Torque |Peso Flexibilidade | Momento de inércia de
massa
A D Lcs Lcs max Aka Akw
min
(mm)| (mm)| (mm)| (mm)|  (Nm) kg)| (mm)| (9 (1076 kgm?)
1 -140/-165 R039151011 149 35| 280| 4 000 400| 12,8 + 0,0115 * (L,s— 180) 2,6 1132320 + 38,5« (L., — 180)
2 -080/-110/-145|R039151012 | 110 18| 250( 4 000 100 4,2 + 0,008 * (L, — 160) 1,8 1 6480 + 8,5 * (L, — 160)
Ak, = Flexibilidade axial (mm)
Ak,, = Flexibilidade angular ©)
Eixos de unido (acoplamento de membranas)
@ o
I T S i
< T i i T
[ [N TR —— I 1 1= 0
Ser [ BN
| |
O O]
LCS
Referéncias e medidas
Eixo | Tamanho Referéncia | Medida Torque Peso | Momento de inércia de massa
A D Lcs min Lcs max
(mm)| (mm)| (mm)| (mm) (Nm) (kg) (1076 kgm?)
3 -110/-145 R039151013 81 18 200 | 4 000 150,0 | 2,00 + 0,00318 ¢ (L, — 160) 2000+ 4,5+ (L,s— 160)
4 -080 R039151014 66 18 171] 4 000 60,0 | 0,85 + 0,00145 ¢ (L., — 120) 510 + 1,18 « (L, — 120)
5 -065 R039151015 55 16 148 | 3000 25,0 0,62+ 0,0012¢ (L,,— 120) 245 + 0,663 * (L., — 120)
6 -040 R039151021 32 10 101 | 1 500 125| 0,12 + 0,00054 * (L, — 80) 30 + 0,09 * (L, — 80)
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Elementos de montagem e acessorios

Tubo de bocal

Para pistolas de lubrificacdo manual. Para lubrificacdo de niple esférico de lubrificacdo e lubrificacdo
centralizada via niple.

Volume de fornecimento:
Tubo de bocal, peca de cambio A para lubrificagao centralizada via niple, pe¢ca de cambio B para niple esférico de
lubrificacao.

© 155
- 9 <| © Peca de cambio A para lubrificacao
o Q I centralizada via niple
] \
H = =7
6 Peca de cambio B para niple
esférico de lubrificacdo
Referéncia Massa (g)
R345503106 158

Aparelho medidor de frequéncia

Para verificacdo da pré-tensdo da correia dentada em eixos lineares com acionamento por correia dentada, assim
como o ajuste da pré-tensdo da correia dentada quando acionada por correia dentada através da transmissao por
correia.

Volume de fornecimento:
Aparelho medidor de frequéncia TECO-S MINI, cabeca de medicdo encaixavel, extensdo de cabo, bolsa de
cintura de couro.

Referéncia
R913057897

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03
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Técnica de unido para sistemas lineares

Descricao do produto

Os fabricantes de maquinas tinham até agora o desafio de projetar e fabricar as construgdes e as unides entre os modulos
lineares com fusos de esferas ou acionados por correia dentada.

O sistema de unido para modulos lineares facilita as tarefas de montagem, gerando uma economia de custos aos usuarios,
pois trata-se de elementos padronizados e de produgdo em série.

O resultado: O usuario pode reagir de maneira muito flexivel as distintas tarefas de aplicagédo e a aplicagdo de movimento linear
especifica.

Desta maneira criaram-se distintas possibilidades de montagem com dois ou trés eixos de modulos lineares e elementos

de unido.

Os elementos basicos (placas e angulos) sdo concebidos entre si, de tal maneira que é possivel unir também maédulos lineares
de tamanhos iguais e adjacentes.

Isto inclui material de montagem feito sob medida.

Junto com os moddulos lineares e os elementos de unido resulta o sistema de unido para médulos lineares.

Para mais informacgdes sobre o sistema de unido, consulte
o catalogo "Técnica de unido para sistemas lineares".

]

Verbindungstechnik
fur Linearsysteme

R -
] .
o f,_J

Possibilidades de unido

2 eixos 3 eixos

S KJA

2X-Y X-Z 2X-Z 2X-Y-Z

O modulo linear se movimenta na A mesa se movimenta em dire¢cao

diregéo do eixo Z. do eixo Z
Elementos de unido: Elementos de unido: Elementos de unido: Elementos de unido:
2 placas de conexdo 1 esquadro de conexao 2 placas de conexédo 2 placas de conexdo

1 esquadro de conexao
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Motores

Conjuntos de montagem para motores personalizados

A montagem do motor em sistemas lineares com fuso de esferas consiste opcionalmente em um conjunto de
montagem com flange e acoplamento ou uma transmissao por correia.

As combinacdOes disponiveis estdo apresentadas nas tabelas de selecao "Configuracao e pedido" do respectivo
tamanho. Além dos conjuntos de montagem para motores Rexroth, existe adicionalmente a possibilidade de
encomendar conjuntos de montagem para motores personalizados. Para determinar o conjunto de montagem
adequado, a geometria de conexao do motor é crucial. As caracteristicas necessarias para a determinagao
exclusiva da geometria do motor sdo mostradas a seguir.

oE
2D
l
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

G

As dimensdes solicitadas indicam um "codigo exclusivo da geometria do motor":

L0 -00 - OO0 - 000 - OO0 - MO0 - Do0- 000

oD = Diametro do eixo

c = Comprimento do eixo

QE = diametro de centragem

C;y = profundidade de centragem

oF = diametro do circulo primitivo de referéncia

2G = furo de passagem para parafuso de fixagdo (especificar diametro nominal da rosca)
By = Espessura do flange

A = Medida borda a borda do flange

Exemplo de servomotor IndraDyn S tipo MS2N04

| D144
J

25056
i
l
|
|
|
l
\

30 Lm

[2][4]-[3]le]~[o]s][o] - [2][- [ls]-[e][2][s] - [mi[e][e] ~[o][e][&] ~[o][e][2]

Y Do furo de passagem @ 6,6 mm resulta, para o cédigo da geometria do motor, a designagdo do tipo M06 (diametro nominal da rosca do parafuso de
fixacdo M6).
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Conjuntos de montagem para motores personalizados podem ser selecionados com o configurador on-line no
Rexroth eShop. A pré-condicao é a selecao da opcao "Interface mecanica" e "Motor personalizado".

Dimensoes do motor do cliente
Fabricante do motor I:Izl
B1: ?2?? mm ~
@ E: ??? mm
@ D:
¥ 2?7 mm c
.ﬂ._ ......... _ £
[
o~
Y -
P
C1: 222 mm —+—— @ G: 222 mm
C: ??? mm A: ??? mm
Exemplo
Dimensodes do motor do cliente
Fabricante do motor n
Tipo de motor 1EK706 n
B1: 10 mm @ F: 130 mm
G E: 110 mm
@ D:
¥ 24 mm =
ﬂ £
I | O — °
N
l —
P
C1: 3,5 mm — & G: para M8
C: 50 mm " A: 126 mm

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG



116 Modulos lineares

Motores

IndraDyn S - Servomotores MSM

Representacao esquematica do motor

Codigo do motor

Dimensdes (mm)

OA B, C C, 2D ZE ZF 2 G H Lm
Freio
sem com
MSM 019B-0300 38 6,0 25 3 8 30 45 3,4 51 92,0 122,0
MSM 031B-0300 60 6,5 30 3 11 50 70 4,5 73 79,01 1155
MSM 031C-0300 60 6,5 30 3 14 50 70 4,5 73 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 8,0 5 3 19 70 90 6,0 93 112,0| 149,0

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03




Versao:
» Eixo liso sem vedacdo do eixo

» Sensor absoluto de varias revolugdes M5

(20 Bit, funcionalidade de sensor absoluto apenas

possivel com bateria de backup)
Resfriamento: conveccao natural
Tipo de protecdo IP54 (eixo IP40)
Mit und ohne Haltebremse
Conector redondo de metal M17

vVvyVvyy

Aviso

Modulos lineares

117

Os motores sao fornecidos completos com aparelhos

de regulagem e controle. Mais informacoes sobre

motores, aparelhos de regulagem e controle podem ser

encontradas nos seguintes catalogos da Rexroth:

» Sistema de acionamento Rexroth IndraDrive
R999000018

» Sistemas de automatizacdo e componentes de
comando, R999000026

Dados do motor o5 Chave de cédigo Referéncia
W 2
Nmax Mo Mmax Mbr Im Jor My, My ai g g
(min=) | (Nm)| (Nm)| (Nm) (kgm?) (kgm?) (kg) (kg) é ° i
©

5 000 0,32 0,95 0,29| 0,0000051| 0,0000002 0,47 0,212 N [MSM 019B-0300-NN-M5-MHO |R911344211

Y [MSM 019B-0300-NN-M5-MH1 [R911344212
5000 0,64 1,91 1,27| 0,0000140| 0,0000018 0,82 0,48 |2 N [MSM 031B-0300-NN-M5-MHO |R911344213

Y |[MSM 031B-0300-NN-M5-MH1 [R911344214
5 000 1,30 3,80 1,27] 0,0000260| 0,0000018 1,20 0,502 N [MSM 031C-0300-NN-M5-MHO |R911344215

Y [MSM 031C-0300-NN-M5-MH1 [R911344216
4500 240| 7,10| 2,45| 0,0000870| 0,0000075 2,30| 0,802 N |MSM 041B-0300-NN-M5-MHO |R911344217

Y [MSM 041B-0300-NN-M5-MH1 [R911344218
Curva caracteristica do motor M (Nm)
(esquematica)

Mmax
Mg —
\
\
n (min-1)
nmax
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Motores

IndraDyn S - Servomotores MS2N

OA
l
1
o ;l i
B . ) % | PR
b | T
)3
A e = 1 P ] __ﬁQ\ h
11 iy
&
r D P4
C I
! G
C Lm
Representacdo esquematica do motor
Dimensoes/dados do motor
Codigo do motor |Dimensdes (mm)
OA B, c C| 2D ZE; ZF 2 G H L
Cabo Freio
2 1 sem com
MS2N03-BOBYN 58 7.5 20 25 9 40 63 4.5 84 99 163 192
MS2N03-DOBYN 58 7.5 23 25 11 40 63 4.5 84 99 203 232
MS2N04-BOBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 162 1945
MS2N04-COBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 194 226,5
MS2N04-DOBQN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 226 258,5
MS2N05-BOBTN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 188 218
MS2N05-COBTN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 224 254
MS2N05-DOBRN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 260 290
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Versao

Eixo liso sem anel de vedacao do eixo

Encoder Multiturn

Encoder padrao (B) em ligacdo com a conexao de 2 cabos (Interface Hiperface)

Encoder avancado (C) em ligacdo com a conexao de 1 cabo (Interface AcuroLink)

Tipo de protecao IP64

Mit und ohne Haltebremse

Estdo disponiveis elementos de blogqueio com conexao de aterramento na area do flange do motor
(alocacao, se necessaria)

VvV VvyVvyyysuyw

Indicacoes:

Os motores sao fornecidos completos com aparelhos de regulagem e controle. Mais informacdes sobre motores,
Aparelhos de regulagem e comandos podem ser encontradas nos catalogos da Rexroth sobre tecnologia de
acionamento em www.boschrexroth.com/medienverzeichnis.

Dados do motor 5 Chave de cddigo Referéncia
Nmax MO Mméx Mbl’ Jm Jbr mp, LY lg g
(min) | (Nm)| (Nm)|[ (Nm)| (kgm? (kgm?) | (k)| (kg)|§ o |
o

MS2N03-BOBYN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384765
MS2N03-BOBYN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384766
MS2N03-BOBYN-CMSHO-NNNNE-NN [R911384767
MS2N03-BOBYN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384769

9 000 0,73 | 3,46 1,8 |0,000023| 0,000007 | 1,4 | 0,4

MS2N03-DOBYN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384770
MS2N03-DOBYN-BMDH1-NNNNE-NN [R911384771
MS2N03-DOBYN-CMSHO-NNNNE-NN [R911384772
MS2N03-DOBYN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384773

9 000 1,15 6,8 1,8 |0,000037| 0,000007 | 2,0 | 0,4

MS2N04-BOBTN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384525
MS2N04-BOBTN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384526
MS2N04-BOBTN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384527
MS2N04-BOBTN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384528

6 000 1,75 5,9 5,0 |0,000070| 0,000040 | 2,7 | 0,7

MS2N04-COBTN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384529
MS2N04-COBTN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384530
MS2N04-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384531
MS2N04-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384532

6000 | 2,80 | 12,0 50 | 0,000110| 0,000050 | 3,7 | 0,7

MS2N04-DOBON-BMDHO-NNNNE-NN |[R911384533
MS2N04-DOBON-BMDH1-NNNNE-NN |[R911384534
MS2N04-DOBQN-CMSHO-NNNNE-NN |[R911384535
MS2N04-DOBQN-CMSH1-NNNNE-NN |[R911384536

6000 | 3,85 | 18,1 5,0 | 0,000160| 0,000040 | 4,7 | 0,7

MS2N05-BOBTN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384539
MS2N05-BOBTN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384540
MS2N05-BOBTN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384542
MS2N05-BOBTN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384543

6 000 375 | 10,6 | 10,0 | 0,000170| 0,000110 | 4,0 | 11

MS2N05-COBTN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384544
MS2N05-COBTN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384545
MS2N05-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384546
MS2N05-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384547

6 000 6,10 | 20,8 | 10,0 |0,000290| 0,000110 | 59 | 11

MS2N05-DOBRN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384548
MS2N05-DOBRN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384549
MS2N05-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384550
MS2N05-DOBRN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384551

6 000 790 | 31,3 | 10,0 |0,000400| 0,000110 | 73 | 1,1

= = =] =] =] =] o o] =] = o o = = =] =] o o] =] = o o = =S| Conexdo

<|Z|<|Z|<|Z| <] Z|<| Z| X< Z| < Z| <¥| Z| <¥| Z| <| Z|<¥| Z| <¥| Z| <| Z| <¥| Z| <[ Z| <X 2
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Motores

IndraDyn S - Servomotores MS2N

Dimensoes/dados do motor

Codigo do motor |Dimensdes (mm)
oA B, c c, @D ZE ZF 2 G H
Cabo Freio

2 1 sem com
MS2N06-B1BNN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 164 201
MS2N06-COBTN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 184 202
MS2N06-DOBRN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 224 261
MS2N06-D1BNN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 224 261
MS2N07-B1BNN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 176 230
MS2N07-COBQN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 205 259
MS2N07-C1BRN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 205 259
MS2N07-DOBRN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 263 317
MS2N07-D1BNN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 263 317
MS2N07-EOBQN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 321 375
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Dados do motor 5 Chave de codigo Referéncia
Nmax MO Mma’x Mbl’ Jm Jbr my my, E g
(min=) | (Nm)| (Nm)| (Nm) (kgm?) (kgm?) | (kg) | (kg) o |
©

MS2N06-B1BNN-BMUHO-NNNNE-NN [R911384927
MS2N06-B1BNN-BMUH1-NNNNE-NN |R911384928
MS2N06-B1BNN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384929
MS2N06-B1BNN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384930

6000 | 3,25 9,5 10,0 | 0,000480| 0,000110 | 5,1 1,1

MS2N06-COBTN-BMUHO-NNNNE-NN |R911384931
MS2N06-COBTN-BMUH1-NNNNE-NN |R911384932
MS2N06-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384933
MS2N06-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384934

6000 | 6,00 | 16,0 | 10,0 | 0,000390| 0,000110 | 6,4 | 1,0

MS2N06-DOBRN-BMUHO-NNNNE-NN |R911384935
MS2N06-DOBRN-BMUH2-NNNNE-NN |R911384936
MS2N06-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384937
MS2N06-DOBRN-CMSH2-NNNNE-NN |R911384938

6 000 9,70 | 32,0 | 15,0 | 0,000650| 0,000140 | 9,0 | 1,5

MS2N06-D1BNN-BMUHO-NNNNE-NN |R911384939
MS2N06-D1BNN-BMUH2-NNNNE-NN |R911384940
MS2N06-D1BNN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384941
MS2N06-D1BNN-CMSH2-NNNNE-NN |R911384942

6000 | 9,00 | 384 | 15,0 0,001400| 0,000140 | 9,0 | 1,5

MS2N07-B1BNN-BMUHO-NNNNE-NN [R911384949
MS2N07-B1BNN-BMUH1-NNNNE-NN |[R911384950
MS2N07-B1BNN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384951
MS2N07-B1BNN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384952

6 000 740 | 21,0 | 20,0 0,001970| 0,000260 | 9,5 | 2,0

MS2N07-COBQN-BMUHO-NNNNE-NN |[R911384953
MS2N07-COBQN-BMUH1-NNNNE-NN |[R911384954
MS2N07-COBQN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384955
MS2N07-COBQN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384956

6 000 12,8 | 357 | 20,0 | 0,001200| 0,000260 | 12,0 | 2,0

MS2N07-C1BRN-BMUHO-NNNNE-NN [R911384957
MS2N07-C1BRN-BMUH1-NNNNE-NN |R911384958
MS2N07-C1BRN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384959
MS2N07-C1BRN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384960

6000 | 11,50 | 42,2 | 20,0 | 0,003050| 0,000260 | 12,0 | 2,0

MS2N07-DOBRN-BMVHO-NNNNE-NN |R911384961
MS2N07-DOBRN-BMVH2-NNNNE-NN [R911384962

6 000 22,0 | 73,2 | 36,0 0,00210| 0,000410 | 175 | 2,5

MS2N07-D1BNN-BMUHO-NNNNE-NN |R911384963
MS2N07-D1BNN-BMUH2-NNNNE-NN |R911384964
MS2N07-D1BNN-CMSHO-NNNNE-NN [R911384965
MS2N07-D1BNN-CMSH2-NNNNE-NN |R911384966

6000 | 18,90 | 84,8 | 36,0 | 0,005290| 0,000410 | 175 | 2,5

MS2N07-EOBON-BMVHO-NNNNE-NN |R911384967
MS2N07-EOBQON-BMVH2-NNNNE-NN |R911384968

6000 | 29,2 | 109,5 | 36,0 0,00300|0,0000410| 23,0 | 3,0

RIN == INININN == ININ==ININ==ININ = = ININ = = ININ = = INN| = = NN Conexao

<|Z|<|Z|<|Z| < Z|<¥|Z|X¥| Z|<| Z| <¥| Z| <| Z|<| Z| <¥| Z| <¥| Z| <| Z| <¥| Z| <| Z| <| Z| <| Z| <|=Z
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Sistema de comutacdo MKK, MKR, MLR

Visao geral do sistema de comutagéo

1. Caixa e conector 6. Conjunto de sensor magnético com conector e suporte do

2. Interruptor mecénico com elementos de montagem sensor

3. Sensor indutivo 6a: Sensor magnético

4, Came de acionamento 6b: Suporte do sensor com pernos roscados (soltos) e porca
5. Canal de fixagéo / Porta-cabos quadrada

6¢: Suporte do cabo (3 pegas) com perno roscado (solto)
6d: Conector M8x1 (3 pdlos)

7. Sensor magnético com conector M8x1

Klemmschraube

9. PorcaemT

©

Montagem de interruptores MKK/MKR-040-NN-3

Sensor magnético com conector M8x1, placa de interruptor e porta-cabo

A comutagéo se realiza através de um solenoide (em ambos os lados), integrado na mesa (ndo se necessita de came de
acionamento). As posigdes de comutagdo podem ser ajustadas através do curso. Posigdo do solenoide de comutagéo,
consulte o manual dos modulos lineares R320103169.

Instru¢des de montagem:

O sensor magnético ¢é encaixado na ranhura correspondente do suporte do sensor e fixado girando o parafuso de aperto no
suporte do sensor.

A montagem do sensor devera se realizar s6 de um lado do modulo linear (direita ou esquerda), e depois fixar este Ultimo

a estrutura base do modulo. Para a descricdo de montagem e a determinagao das posigdes de comutagéo, ver as instrugdes
de montagem dos médulos lineares.

Para dados técnicos, consulte o capitulo "Pegas de montagem e acessorios".

MKK MKR

Posi¢cdo |Fungao de comutagao Referéncia Numero da opgéo |Posicdo Referéncia
6 PNP/norm. fechado (NF) R117500140 (130) 6a R913037445
6 NPN/norm. fechado (NF) R117500141 (131) 6a R913037443
6 PNP/contato de fecho (NA) R117500142 (132) 6a R913037444
6 NPN/contato de fecho (NA) R117500143 (133) 6a R913037446

6b R037530021

6¢ R037530022
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Outras possibilidades de montagem do interruptor (MKK/MKR-040-NN-3)

Sensores indutivos e interruptores mecanicos

Instru¢cdes de montagem:
O interruptor mecéanico, os sensores indutivos, assim como a caixa com conector e porta-cabo sao fixados com montagem em
ranhura em T do corpo principal. O acionamento do interruptor acontece devido a um came de acionamento na mesa.

Sensor indutivo Interruptor mecanico
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Outras dimensoes, consulte o capitulo "Sensores indutivos interruptor mecanico e acessorios" na préoxima pagina

Posicdo |Designacao Referéncia

1 Caixa - conector R117560102

2 Interruptor mecénico ver capitulo Sensores e acessorios
Interruptor mecénico com elementos de montagem R039980087

3 Sensor indutivo ver capitulo Sensores e acessoérios
Pecas de montagem sem sensor R117560103
Sensor indutivo com elementos de montagem R039980088 (PNP - NC)

R039980095 (PNP - NO)
4 Came de acionamento R039980104
5 Canal de fixacao R039662018

Estas variantes de comutacdo s6 podem ser encomendadas através destas referéncias
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Sistema de comutacdo MKK, MKR, MLR

Montagem de interruptores MKK/MKR -065/-080/-110/-140-NN-3

Sensor magnético com conector M8x1

A comutagéo se realiza através de um solenoide (em ambos os lados), integrado na mesa (néo se necessita de came de
acionamento). As posigdes de comutagio podem ser ajustadas através do curso. Posigdo do solenoide de comutagéo, consulte
o manual dos médulos lineares R320103169.

Instrucoes de montagem:
O sensor magnético ¢ posicionado na ranhura do sensor (S) prevista para o efeito e fixado girando o parafuso de aperto (8).
A porca em T (9) ndo é absolutamente necessaria para a montagem, ela é utilizada apenas para a montagem repetivel do sensor.

MKK/MKR-xxx-NN-3 Posicdo |Fun¢do de comutacéo Referéncia Namero da opgéo
7 PNP/norm. fechado (NF) R913037445 (120)
7 NPN/norm. fechado (NF) R913037443 (121)
7 PNP/contato de fecho (NA) |R913037444 (122)
7 NPN/contato de fecho (NA) [R913037446 (123)
9 Porcaem T R117509008

Outros sensores/interruptores, consulte o capitulo "Sensores indutivos interruptor mecanico e acessorios"
na proxima pagina

Montagem de interruptores MLR-080/-110-NN-3

Sensor magnético com conector M8x1

A comutagéo se realiza através de um solenoide (em ambos os lados), integrado na mesa (no se necessita de came de
acionamento). As posigdes de comutagio podem ser ajustadas através do curso. Posigdo do solenoide de comutagéo, consulte
o manual dos médulos lineares R320103169.

Instrugdes de montagem:
Mover o suporte do sensor (a) no sensor (S), posicionar de forma aproximada e fixar com dois pernos roscados (b).
Montar o sensor magnético (7) no suporte do sensor e fixar o parafuso de fixagao (8) girando.

a
S
b
7
8
b
MLR-080-NN-3 MLR-110-NN-3
Posicado |Funcao de comutacao Referéncia Numero da opcao Referéncia Numero da opgao
Conjunto com sensor Conjunto com sensor
7+a PNP/norm. fechado (NF) R039980210 (140) R039980214 (144)
7+a NPN/norm. fechado (NF) R039980211 (141) R039980215 (145)
7+a PNP/contato de fecho (NA) R039980212 (142) R039980216 (146)
7+a NPN/contato de fecho (NA) R039980213 (143) R039980217 (147)

O conjunto de sensor magnético com conector € composto por sensor magnético,
Suporte do sensor com pernos roscados (soltos).

Outros sensores/interruptores, consulte o capitulo "Sensores indutivos interruptor mecanico e acessérios"
na proxima pagina
Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Montagem de interruptores MKR-145-NN-3

Sensor magnético com conector M8x1
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A comutagéo se realiza através de um solenoide (em ambos os lados), integrado na mesa (ndo se necessita de came de
acionamento). As posi¢des de comutagdo podem ser ajustadas através do curso. Posigdo do solenoide de comutagéo,
consulte o manual dos moédulos lineares R320103169.

Instrucdes de montagem:
Mover o suporte do sensor (a) no sensor (S), posicionar de forma aproximada e fixar com dois pernos roscados (b). Montar

o sensor magnético (7) no suporte do sensor e fixar o parafuso de fixagdo (8) girando.

Pos Funcédo de comutacgao Referéncia Numero da opgao
Conjunto com sensor

7+a PNP/norm. fechado (NF) R039980140 (125)

7+a NPN/norm. fechado (NF) R039980142 (126)

7+a PNP/contato de fecho (NA) R039980141 (127)

7+a NPN/contato de fecho (NA) R039980143 (128)

O conjunto de sensor magnético com conector € composto por sensor magnético,

Suporte do sensor com pernos roscados (soltos).

Outros sensores/interruptores, consulte o capitulo "Sensores indutivos interruptor mecanico e acessorios"
na proxima pagina
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Sistema de comutagdo MKK, MKR, MLR

Sensores indutivos, interruptor mecéanico e acessorios
(MKK/MKR/MLR)

Instru¢des de montagem:
O interruptor mecénico, os sensores indutivos, assim como a caixa com conector e porta-cabo sao fixados com montagem em
ranhura em T do corpo principal. O acionamento do interruptor acontece devido a um came de acionamento na mesa.

1
Tamanho -065 / -080 / -140 /-145-NN-3| -110-NN-3 -165-NN-2
Posicdo |Designacéo Referéncia
1 Caixa-conector R117500153
2 Interruptor mecéanico ver capitulo Sensores e acessérios
Mec. Interruptor com elementos R117500151 (com interruptor R345304016)
de montagem
Pegas de montagem sem int. R117500165
mecanico
3 Sensor indutivo ver capitulo Sensores e acessorios
Pecas de montagem sem sensor R117500152 R117520152 R117500152
Sensor indutivo com elementos R039980001 (PNP - NC) R039980010 (PNP - NC) | R039980001 (PNP - NC)
de montagem R039980002 (NPN - NC) R039980011 (NPN - NC) | R039980002 (NPN - NC)
R039980003 (PNP - NO) R039980012 (PNP - NO) | R039980003 (PNP - NO)
R039980004 (NPN - NO) R039980013 (NPN - NO) | R039980004 (NPN - NO)
4 Came de acionamento R117500149 R117500150
5 Porta-cabos R039662017

Estas variantes de comutacédo s6 podem ser encomendadas através destas referéncias

Sensor indutivo com Sensor indutivo com pega de montagem Interruptor mecanico, com pega de montagem para
pega de montagem para para o tamanho -110 tamanhos -065, -080,-110, -140, -145, -165
tamanhos -065, -080, -140, -145, -165 20
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22 T w g
[P o] | | oy 4 @
) 1 S * —7S ‘\% ‘
- ey — n o N L& M Oxs
J ‘ o~ * /r o 8 : : ‘ ﬁ D
22 U 10 ‘
3 3 N i
30 P P © © 2‘5
5 35 S| |
45 S|.. G- 29 o~
3k 3k 0
o8 o8 60

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Modulos lineares 127

Porta-cabos

A sua fixagdo ocorre nas ranhuras laterais do corpo principal. Os parafusos de fixagédo alargam o perfil e garantem uma fixagéo
segura do porta-cabo. O porta-cabo comporta, no maximo, dois cabos para interruptor mecanico e trés cabos para sensores
indutivos. Sao fornecidos parafusos de fixagdo e buchas para cabos.

17

20

Exemplos de montagem de interruptores

Determinacao das posicoes de comutacao

Distancia de comutagéo A distancia de comutagéo é a distancia entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando um
interruptor é ativado (indicado em mm). Exemplo para um interruptor mecanico de fim de curso (sempre que o ponto zero se
encontre em L/2):

Maxima distancia de comutagdo = 0,5 x (curso de movimentagdo max.) — Excedente = 0,5 x curso efetivo

Para um funcionamento seguro do médulo linear, a curso de seguranga devera ser maior que a distancia de frenagem.

No MKR... e MLR...: como valor geral para a distancia de frenagem, pode ser assumido o curso de aceleragao s,.

No MKK...: como valor geral para o excedente (distancia de frenagem) ¢ suficiente na maioria dos casos: excedente = 2 x passo
do fuso P.

Observar a distancia de comutagéo minima possivel (determinada pelas pegas de montagem):
mecanico-mecanico = 60 mm; mecanico-indutivo = 45 mm; indutivo-indutivo = 28 mm.
em MKR-145: mecénico-mecanico = 62 mm; mecénico-indutivo = 49 mm; indutivo-indutivo = 35 mm

Lado de montagem dos interruptores:
- Sentido do movimento

esquerda (E) 0

i ~ i . FON -
| \ | e H 5
TT o=l o | \ =
|
; 0,5 x curso Excedente

0,5 x curso de
movimentagdo max.
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Sistema de comutagdo MKK, MKR, MLR
Montagem de interruptor

MKK/MKR-065/-080/-110/-140-NN-3; MKK/MKR-165-NN-2

Sensor magneético, interruptores mecanicos / sensores indutivos
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S = ranhura do sensor para sensor magnético MKK/MKR-xxx-NN-3
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S =ranhura para suporte do sensor MLR-xxx-NN-3

MKR-145-NN-3

Interruptor mecanico e indutivo
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Sensor magnético

S = ranhura para suporte do sensor MKR-145-NN-3
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Sistema de comutacdo MKK, MKR, MLR

Tomada e conector, porta-cabo

Colocar a caixa do lado onde se encontra a maior quantidade de interruptores. Caixa e conector sem ligagéo.
Devido a possibilidade de deslizamento livre, os pontos de comutagdo podem ser otimizados durante a colocagdo em
funcionamento. O conector pode ser montado em trés diregoes.

R117560102

marrom

branco

azul

preto

cinza

R037540000 ‘ ‘

PG 16

Conector de 16 polos

o
©
=
R 1 2N |
3 50 45 49

R117500153

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03



Moddulos lineares 131

Utilizacao Caixa e conector
Referéncia R117560102 R037540000 R117500153
Designacio para MKK / MKR -040 para MKK / MKR -040 para MKx -065/-080/-110/-145/-165
para MLR-080/-110
Versao angular, para engate na ranhura lateral do sistema linear
Corrente de servico max. 4 A max. 8 A
por contato
Tensao de operacao 10-30V CC 150V CA/CC
1° tipo de conexdo Conector reto, M12x1, 5 polos, Conexdo Conector reto, 16 polos, conexao soldada
por mola

2° tipo de conexédo

Acoplamento / caixa flangeada M12x1, 5
polos, com condutor de 0,5 m

Acoplamento / caixa flangeada, 16 polos, conexao soldada

Disposicao de cabos
na carcaca

Parafusamento do condutor M16x1,5
com vedagao (furo 3x3,5 mm) incluindo
tampéo de fechamento e cego

1 vedagao com furo 2x5,5 mm, 1x3,5 mm 1 vedagéo ajustavel,
max. 14 mm de didmetro incl. tamp&o de fechamento e cego

Disposicao de cabos
no conector

Uniéo roscada com alivio da tragéo

Secao transversal da 0,14 ...0,5 mm 0,14 ...1 mm
conexao

Diametro do cabo 4 ...8mm 10 ... 14 mm
Temperatura ambiente -25°Ca+85°C -20°Ca+125°C

Tipo de protecgéo

Certificagoes
e aprovacéoes
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Acessorio do sistema de comutacéo

Sensores

Sensor magnético

Desenho dimensional

1) Conexao
2) Parafuso de fixagdo
3) LED indicador

4) Posicdo do elemento do sensor: 2 mm

1 marrom (+)
3 azul (-)
4 preto (sinal)
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Utilizacao

Interruptor de fim de

Interruptor de

Interruptor de fim de

Interruptor de

curso referéncia curso referéncia
Referéncia R913037445 R913037444 R913037443 R913037446
Designacao MZT8-03VPO-KRDS14 | MZT8-03VPS-KRDS13 | MZT8-03VNO-KRDS16 | MZT8-03VNS-KRDS15
Principio de funcao magnético
Tensao de operacao 10-30VCC
Corrente de carga =200 mA

Funcao de comutacao

PNP/norm. fechado
(NF)

PNP/contato de fecho
(NA)

NPN/norm. fechado
(NF)

NPN/contato de fecho
(NA)

Tipo de conexao

Cabo 0,5m e conector M8x1, 3 polos com aparafusamento serrilhado

Indicacdo de funcao v
Protecao contra curto-circuito v
Protecdo contra inversao de 4
polaridade

Supressao de impulso de ligacao v
Frequéncia de comutacao 3 kHz
Extensdo de pulso (Off delay) 20 ms
Velocidade de aproximagao max. 5m/s
admissivel

Compativel com corrente de v
arraste*

Compativel com tor¢cao* v
Resistente a respingos de solda* —
Secao transversal do cabo* 3x0,14 mm?
Diametro do cabo D* 2,9 +0,15 mm
Raio de curvatura estatico* = 5xD
Raio de curvatura dinamico* = 10xD
Ciclos de curvatura* > 2 Mio.
Velocidade de deslocamento max. 5m/s
admissivel*

Aceleracdao max. admissivel* =5m/s?
Temperatura ambiente -30°C a+80°C
Tipo de protecao P68

MTTFd (conforme EN ISO 13849-1)

MTTFd = 2339.0 anos

Certificacoes e Aprovacoes**

C€

@

LISTED

réfs

*) Dados técnicos apenas para o cabo de conexao (0,5 m) integrado no sensor magnético. Ainda mais desempenho,

por exemplo, para o uso em uma esteira porta-cabo, é oferecido pelos cabos de extensdo (consulte as proximas paginas).

**) Para esse produto nao € necessario um certificado para entrada no mercado chinés. Se necessario, é possivel exigir

o documento "Sales Information CCC".
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Elementos de montagem e acessorios

Sensores

Sensor indutivo com extremidade de cabo solta
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Utilizagcao Interruptor de fim de Interruptor de Interruptor de fim de Interruptor de
curso referéncia curso referéncia

Referéncia R345304001 R345304003 R345304002 R345304004

Designagao BES 517-351-NO-C-03 | BES 517-398-NO-C-03 | BES 517-352-NO-C-03 | BES 517-399-NO-C-03

Principio de funcao indutivo

Tensao de operagao 10-30VCC

Corrente de carga <200 mA

Funcdo de comutacao PNP/norm. fechado PNP/contato de fecho | NPN/norm. fechado NPN/contato de fecho
(NF) (NA) (NF) (NA)

Tipo de conexdo Fio 3 m, 3 polos, extremidade livre

Indicacdo de funcdo v

Protecao contra v

curto-circuito

Protecao contra inversao de v

polaridade

Frequéncia de comutacao 2,5 kHz

Velocidade de aproximagao
max. perm.

conforme comprimento da placa de comutacao

Compativel com corrente de
arraste”

Compativel com torcao*

Resistente a respingos
de solda*

Secéo transversal do cabo* 3x0,14 mm?2
Diametro do cabo D* 3,5 +0,15 mm
Raio de curvatura estatico” 12 mm
Raio de curvatura dinamico* 12 mm

Ciclos de curvatura*

Temperatura ambiente

-40 °C a+70°C

Tipo de protecao

IP65

MTTFd
(conforme EN I1SO 13849-1)

MTTFd = 830 anos

MTTFd = 585 anos

Certificagoes e Aprovagoes**

|3 °@"’ nc':{-ls

*) Dados técnicos apenas para o cabo de conexao integrado no sensor indutivo.

Ainda mais desempenho, por exemplo, para o uso em uma esteira porta-cabo, é oferecido pelos cabos de extensao

(consulte as proximas paginas).

**) Para esse produto nao € necessario um certificado para entrada no mercado chinés.

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG



136 Modulos lineares

Elementos de montagem e acessorios

Sensores
Sensor indutivo com conector M8x1
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Utilizagao Interruptor de fim Interruptor de Interruptor de fim Interruptor de referéncia
de curso referéncia de curso

Referéncia R901420149 R901420156 R901420152 R901420158

Designacgao BES 517-351-NO- BES 517-398-NO- BES 517-352-NO- BES 517-399-NO-
C-S49-00.2 C-S49-00.2 C-S49-00.2 C-S49-00.2

Principio de funcao indutivo

Tensao de operagdo 10-30V CC

Corrente de carga <200 mA

Fungdo de comutagao PNP/norm. fechado | PNP/contato de NPN/norm. fechado | NPN/contato de fecho
(NF) fecho (NA) (NF) (NA)

Tipo de conexdo Fio 0,2 m e conector M8 x 1, 3 polos com aparafusamento serrilhado

Indicagdo de funcao v

Protecédo contra curto-circuito v

Protecéo contra inversio de v

polaridade

Frequéncia de comutacao 2,5 kHz

Velocidade de aproximagado max.
admissivel

conforme comprimento da placa de comutacéo

Compativel com corrente de
arraste*

Compativel com tor¢cao*

*

Resistente a respingos de solda

Secao transversal do cabo* 3x0,14 mm?2
Diametro do cabo D* 3,5 +0,15 mm
Raio de curvatura estatico” 12 mm
Raio de curvatura dinamico* 12 mm

Ciclos de curvatura*

Temperatura ambiente

-40°Ca+70°C

Tipo de protegcao

IP65

MTTFd (conforme EN ISO 13849-1)

MTTFd = 830 anos | MTTFd = 585 anos

Certificagoes e Aprovagoes**

s

LISTED

r¥fs

*) Dados técnicos apenas para o cabo de conexao integrado no sensor indutivo.

Ainda mais desempenho, por exemplo, para o uso em uma esteira porta-cabo, é oferecido pelos cabos de extensao

(consulte as proximas paginas).

**) Para esse produto ndo é necessario um certificado para entrada no mercado chinés.

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG



138 Modulos lineares

Elementos de montagem e acessorios

Interruptor
Interruptor mecénico
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Referéncias / Dados técnicos

Utilizacao Interruptor de fim de curso

Referéncia R345304016%) R3476003052)
Designacédo BNS 819-X496-99-R-11 BNS 819-X510-99-R-10
Principio de funcéo mecanico, rolo

Tensao de operacao 250 V CA

Corrente de carga <5A

Funcdo de comutacgao comutador unipolar / (NC: C+NC, NO: C+NO)

Tipo de conexédo Conexao roscada, sem cabo

Indicacao de fungéo -

Frequéncia de comutagéao 3,3 Hz

Velocidade de aproximagado max. 1m/s

admissivel

Temperatura ambiente -5°Ca+85°C

Tipo de protegéo IP67

Valor B10d 5x106 (local molhado); 10x108 (depende da carga de corrente (local seco))

CertificacOes e aprovagoes '/
Carcaca c € RoHS

CertificacOes e aprovagoes
Elemento eletrdnico c E @o RC.D{IS
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Elementos de montagem e acessorios

Interruptor
Interruptor mecéanico com conector M8x1
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Utilizacado Interruptor de fim de curso | Interruptor de referéncia Interruptor de fim de curso | Interruptor de referéncia
Referéncia R913048215 R913048214 R913048217 R913048216
Designacéao BNS 819-X1002-99-R-10 | BNS 819-X1001-99-R-10 | BNS 819-X1004-99-R-10 | BNS 819-X1003-99-R-10

Principio de fungao

mecanico, rolo

Tensao de operacao

10-30VCC

Corrente de carga

<200 mA

Funcédo de comutagéao

PNP/norm. fechado (NF) | PNP/contato de fecho NPN/norm. fechado (NF) | NPN/contato de fecho

(NA) (NA)

Tipo de conexao

Fio 0,2 m e conector M8 x 1, 3 polos com aparafusamento serrilhado

Indicacao de funcéo

Protecao contra
curto-circuito

Protecao contra inverséao
de polaridade

Frequéncia de comutagéao

3,3 Hz

Velocidade
de aproximacao max.
perm.

1m/s

Compativel com corrente
de arraste?

Compativel com torgéo®

Resistente a respingos
de solda®

Secao transversal
do cabo?

3x0,14 mm?

Diametro do cabo D"

4,3 £0,2 mm

Raio de curvatura
estatico?

12 mm

Raio de curvatura
dinamico”

12 mm

Ciclos de curvatura®

Temperatura ambiente

-5°Ca+70°C

Tipo de protegéo

IP65

Valor B10d

5x108 (local molhado); 10x108 depende da carga de corrente (local seco)

Certificagoes
e Aprovacoes?

€ @ oYs

1 pados técnicos apenas para o cabo de conexao integrado no interruptor mecanico.
Ainda mais desempenho, por exemplo, para o uso em uma esteira porta-cabo, é oferecido pelos cabos de extensdo (consulte as préximas paginas).
2) para esse produto ndo é necessario um certificado para entrada no mercado chinés.

R999001265/2021-03, Bosch Rexroth AG



142  Modulos lineares

Elementos de montagem e acessorios

Extensodes

Confeccionadas unilateralmente

Desenho dimensional

= —

Esquema de conexio

1 marrom (BN) (+)
3 azul (BU) (-)
4 preto (BK) (sinal)

| R —— Jd
3
4 <
a b c
1
HIEIE | 3
o
Q ||
12 =
75 +25
4 39 | L
Referéncias
Utilizacao Cabo de extensao
Referéncia R911344602 R911344619 R911344620
Designacéao 7000-08041-6500500 7000-08041-6501000 7000-08041-6501500
Comprimento (L) 5,0 m 10,0 m 15,0 m
1° tipo de conexdo Conector fémea reto, M8x1, 3 polos
2° tipo de conexao extremidade livre do cabo

a) Contorno para tubo ondulado diametro interno 6,5 mm

b) Manga do cabo
c) Inscri¢des no cabo conforme regulamento
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Confeccionadas bilateralmente
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)\

Desenho dimensional

Esquema de conexao H
1 marrom (BN) (+) H
3 azul (BU) (-) |

4 preto (BK) (sinal) | |

| 3mm————C3
1 a 1
4 = =

3 3
S| % =1 _ T o win A = gT =
Q= =4 hJ/I_L_ ) O] _J_l\\_/ﬁ ==

] =
75 +25
39 L 32
Referéncias
Utilizacao Cabo de extensao
Referéncia R911344621 R911344622 R911344623 R911344624 R911344625
Designag&o 7000-88001- 7000-88001- 7000-88001- 7000-88001- 7000-88001-
6500050 6500100 6500200 6500500 6501000

Comprimento (L) 0,5m 1,0m 2,0m 5,0m 10,0 m
1° tipo de conexdo Conector fémea reto, M8x1, 3 polos
2° tipo de conexdo Conector reto, M8x1, 3 polos

Dados técnicos das extensoes confeccionadas unilateralmente e bilateralmente

Indicacao de fungao

Indicacao de tensao de servico

Tensao de operacao 10-30V CC
Tipo de cabo PUR preto
Compativel com corrente de arraste v
Compativel com torgao v
Resistente a respingos de solda v
Secéo transversal do cabo 3x0,25 mm?2
Diametro do cabo D 4,1 +0,2 mm
Raio de curvatura estatico > 5xD
Raio de curvatura dinamico >10xD
Ciclos de curvatura > 10 Mio.

Velocidade de deslocamento max.
admissivel

3,3 m/s - com 5 m de curso de movimentacéao (tip.) até 5 m/s - com 0,9 m de

curso de movimentacao

Aceleragcdao max. admissivel

<30 m/s?

Temperatura ambiente fixa vr.

-40°C a+85°C

Temperatura ambiente flexivel vr.

-25°Ca+85°C

Tipo de protegao

Certificacoes e Aprovacoes

IP68
C € l:@us @85 @

LISTED C

a) Contorno para tubo ondulado didmetro interno 6,5 mm
b) Manga do cabo
c) Inscricbes no cabo conforme regulamento
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Elementos de montagem e acessorios

Conector
Desenho dimensional Esquema de conexao Visao geral
do lado de
Fr———- 1 encaixe
40,8 |10
' ' 4
- |
L ST | |
R901388333 iy ' ' 1 3
N | |
/ | I
SwW9 i3 m=—0 I
Lo J
r-—-—-—- A
47 | 1 mm—O i
2=
4 3
V4 mm——O |
Iy — D |
i — ¥ .
w g EIET T
; | | 1 ~ 2
3 mm——O
R901388352 | |
Lo i
Referéncias / Dados técnicos
Utilizacao Conector, individual
Referéncia R901388333 R901388352
Designacéao 7000-08331-0000000 7000-12491-0000000
Versao reto
Corrente de servico por contato max. 4 A

Tensao de operacgdo

max. 32 V CA/CC

Tipo de conexéao

Conector reto, M8x1, 3 polos,
tecnologia IDC (Insulation Displacement
Connection), rosca autotravante

Conector reto, M12x1, 4 polos,
tecnologia IDC (Insulation Displacement
Connection), rosca autotravante

Indicacao de func¢éo

Indicacao de tensdo de servico

Secao transversal da conexao

0.14 ... 0.34 mm?

Temperatura ambiente

-25°Ca+85°C

Tipo de protegao

IP67 (encaixado e aparafusado)

Certificagcoes e Aprovacoes

e s @

v
RoHS
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Adaptador
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Desenho dimensional

15
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IN
w
-

R911344591
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Esquema de conexao
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1 niquelado

Referéncias / Dados técnicos

Utilizacao Adaptador Adaptador ou distribuidor
Referéncia R911344591 R911344592
Designacao 7000-42201-0000000 7000-41211-0000000
Versao reto para 1 sensor reto, para 1 - 2 sensores
Corrente de servico por contato max. 4 A

Tensao de operacao max. 32 V CA/CC

1° tipo de conexao

Conector fémea reto, M8x1, 3 polos,
conexao roscada autotravante

2 X conector fémea reto, M8x1, 3 polos,
conexao roscada autotravante

2° tipo de conexdo

Conector reto, M12x1, 3 polos,
rosca autotravante

Conector reto, M12x1, 4 polos,
rosca autotravante

Indicacdo de funcao

Indicacao de tensédo de servico

Secdo transversal da conexao

Temperatura ambiente

-25°C a+85°C

Tipo de protegéo

IP67 (encaixado e aparafusado)

Certificagcoes e Aprovacoes

v
RoHS

&

@

LISTED

v
RoHS
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Elementos de montagem e acessorios

Distribuidor passivo

R901425737

R901429917

3 4 | p
5 <
o m
‘ ; 5
9 2

205
315

R911344592 ]
R901425737 R901429917
=) (+) =) (+)
5 1 2 3 4 7 5 1 2 3 4
gn ye ve ye ye gn ye ye ye ye
% (2 %! [3 %! %. e e o e
4 4 4 4 4 4 4 4
© © © © © © © ©
3{0 1 ki(e} 1 3{0 1 3{0 1 3(0 1 3@1 3@ 30 1
1 2 3 4 1 2 3 4
Referéncias/ Dados técnicos
Utilizacao Distribuidor passivo
Referéncia R901425737 R901429917 R911344592
Designacgédo 8000-84070-0000000 8000-84071-0000000
Versao reto, para 1-4 sensores

Corrente de servico por contato

max. 2 A

Tensao de operacao

24V CC

Loégica de comutagao

PNP NPN

1° tipo de conexdo

4x conector fémea reto, M8x1, 3 polos, conexao roscada autotravante

2° tipo de conexao

Conector reto, M12x1, 8 polos, rosca autotravante

Indicacdo de fungéo

v

Indicacao de tensao de servico

v

Secao transversal da conexdo

Temperatura ambiente

-20°Ca+70°C

Tipo de protegcao

IP67 (encaixado e aparafusado)

Certificagoes e aprovagoes

"Q" P r¥is

Dados técnicos
e desenho
dimensional, veja
o adaptador
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Acessorios para distribuidor passivo
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Placa de suporte

Parafuso de fechamento

45 30
25 - 3,8
| | | i
S
T ™

soe ]I

Referéncias/ Dados técnicos

Utilizacao

Para distribuidor passivo R911344592

Para distribuidor passivo R901425737/ R901429917

Placa de suporte

R913047341

Designacgao

7000-99061-0000000

Unidade de embalagem

1 pega

Parafuso de fechamento

- R913047322
Designacgao - 3858627
Unidade de embalagem - 10 pecas
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Elementos de montagem e acessorios

Extensdes para distribuidor passivo

R911371982
R911371980

R911371981

R911371983

g15

215

——— — —

Eﬂmﬂ_ﬁﬂ I D (

l

=
T

BN

T

8 _H T J
i I
| aas = L=15m

RD

1 O N O g B~ W N =
® Q
c =<

1 contorno para tubo ondulado diametro interno 10
2 Manga do cabo
3 Inscricdes no cabo conforme regulamento 7000-08001

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03




Referéncias / Dados técnicos
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Utilizacao Cabo de extensao para distribuidor passivo Cabo de extensao para distribuidor passivo
R911344592 R901425737 / R901429917
Referéncia R911371982 R911371980 R911371981 R911371983
Designacao 7000-40021-6540500 | 7000-12221-6541500 7000-48001-3770500 | 7000-17041-3771500
Comprimento 50m 15,0 m 50m 15,0 m

1° tipo de conexdo

Conector fémea reto, M12x1, 4 polos

Conector fémea reto, M12x1, 8 polos

2° tipo de conexdo

Conector reto
M12x1, 8 polos

extremidade livre do
cabo

Conector reto
M12x1, 4 polos

extremidade livre do
cabo

Indicacao de fungéo

Indicacao de tenséao de servico

Tipo de cabo

PUR preto

PUR cinza

Tensédo de operagao

30 VCA/CC

Corrente de servigo por contato

max. 4A por contato

max. 2A por contato

Compativel com corrente de v

arraste

Compativel com tor¢cdo v

Resistente a respingos de solda v

Secéo transversal do cabo 4x0,34 mm? 8x0,34 mm?
Diametro do cabo D 47 +/- 0,2 mm 6,2 +/- 0,3 mm
Raio de curvatura estatico >5xD

Raio de curvatura dinamico >10xD

Ciclos de curvatura > 10 Mio.

Velocidade de deslocamento
max. admissivel

3,3 m/s - com 5 m curso de movimentagao (tip.) até 5 m/s - com 0,9 m curso de movimentagio

Aceleracdo max. admissivel

< 30 m/s?

Temperatura ambiente fixa vr.

—-40 °C a 480 °C (90° max. 10 000 h)

Temperatura ambiente flexivel vr.

-25 °C a +80 °C (90° max. 10 000 h)

Tipo de prote¢éo

IP67 (encaixado e aparafusado)

Certificagoes e aprovacoes

e @ @ e
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Elementos de montagem e acessorios

Exemplos de combinacéao

":E

Extremldade da area (

.,,)

Referéncia

!’f)

Extremidade da area (+)

® v

h/’)

v

Extensdes para sensores Conector
. =l - vex
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D: 50m 10,0 m 150m = + - o M12d
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R911344591
L
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E"’)

Parafuso de fechamento + Distribuidor passivo Extensdes para sensores _
R913047322 . PNP: R901425737 Especificagio do cabo:
NPN: R901429917 : compativel com corrente de arraste,
. : compativel com torgao, resistente —&
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Elementos de montagem e acessorios

Sistema de medicdo integrado IMS-A

O sistema de medicdo IMS-A oferece as seguintes vantagens:

» Nenhum espaco adicional necessario.

» Nenhuma superficie de montagem adicional necessaria para o sistema de medicao.

» Nenhuma imprecisao de medicao devido ao desvio de paralelismo do sistema de medicao e guia.

» Com a integracao completa dos componentes do sistema de medicao no sistema de guia, os trabalhos de
montagem e ajuste complexos ndo sdo mais necessarios.

» Patim de guia, cabeca de medicao e trilho de guia com escala podem ser substituidos individualmente em caso
de manutencao.

> Interfaces: HIPERFACE ou DRICE-CLIiQ.

» Cabo de conexdo na lateral da mesa.

Principio de medicao indutivo

» Deteccdo sem contato que garante a auséncia de manutencao
» Sem influéncia por dgua, 6leo, poeira, aparas etc.
» Nao sensivel a campos magnéticos que possam causar interferéncia

Procedimento de medicao absoluto

» Determinagao de posicao precisa e absoluta com uma escala de codigo absoluto adicional
» Sem necessidade de bateria para buffer de informacdes absolutas

Escala

> As escalas (8/9) sao instaladas no trilho de guia.

» Elas sdo compostas por aco e fita telada (Periodo passo = 1 000 pm)

» Para o registro da posicdo absoluta, estd integrada uma escala de
codigo aabsoluto.

» A cobertura (10) (fita de aco inoxidavel) protege a escala (8/9)
contraxa sujeira.

Fornecimento MKx-xxx-NN-3

» O conector IMS-A esta sempre a direita (observar o angulo de visao)

Angulo de visdo Angulo de visdao
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Composicao

1 Trilho de guia com escala, marcas de referéncia ou
escala de codigo absoluto

Vedacéao frontal

Placa de suporte

Cabeca de medicao

Placa de adaptacao (conectada firmemente

a b wWwN

ao patim de guia)
Patim de guia
7 Cabo e conector

[}

Dados técnicos
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Precisao do sistema "goca1a

Cabeca de medicao

Precisao de interpolacdo (um) Repetibilidade (um)

Classe de precisdo +5 ym/m

+0,75

+0,25

A precisao exata da escala deve ser consultada no protocolo de medicado fornecido.
Para determinar a precisao do sistema, € preciso somar a classe de precisao da escala,

a precisao de interpolagao e a repetibilidade.

IMS-A

Interface (sinal) HF DQ

Resolucao da interface digital (um) 1,250 0,025

Capacidade de resolucao do sinal 1 Vsg / 40pum (um) 0,025 -
Dados técnicos Guia linear com patim de esfera Observacio

Velocidade maxima de 5m/s

deslocamento

Aceleracdo apax 500 m/s?

EMV Resisténcia a interferéncias: EN 61326-1: 2006 certificacdo CE

Emissédo de interferéncias: EN 61000-6-2, classe B
Conformidade com RoHS sim
Conformidade UL sim

Para informac6es complementares, consulte o catalogo "Sistema de medicao integrado IMS"
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Informacgdes adicionais

Condicoes de operacgéo

Condicoes operacionais
normais

Documentacdes necessarias
e suplementares

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

Temperatura ambiente com
Servomotor Rexroth

0°C ... 40 °C, a partir de 40 °C quedas no
rendimento

Temperatura ambiente da mecanica
(nenhuma temperatura do ponto de orvalho)

-10°C ...60°C

Curso de movimentagao s, "

consulte as tabelas "Dados técnicos"
MKK/MKR/MLR

Contaminagéo

nao admissivel

1 Curso de movimentagdo minimo para garantir uma distribuicao segura do lubrificante.

Avisos e informacdes mais detalhadas podem ser encontradas na
documentacao pertencente ao produto.

Os arquivos PDF destes documentos podem ser encontrados na Internet
em www.boschrexroth.com/mediadirectory.

Também enviamos os documentos desejados, se necessario.

Em caso de duvidas com relacdo ao uso deste produto, entre em contato

com a Bosch Rexroth.



Modulos lineares

Lubrificacdo MKx-165-NN-2

Indicagoes de lubrificacao

Os modulos lineares (MKx-165-NN-2)
foram lubrificados com Dynalub 510

e concebidos para a lubrificagdo por
graxa através de bomba manual.

A manutencéo limita-se a relubrificacao
da guia linear com patim de esfera
integrado e do fuso de esfera (em MKK),
pelos dois niples de lubrificagéo

(DIN 3405-A M6)

A Graxas com componentes
sélidos (por ex., grafite ou MoS,)
ndo podem ser utilizados.

A Para lubrificagao em curso
reduzido (< s.,;, mm), entre em
contato.

Lubrificantes recomendados

Volume de relubrificagao e intervalo
de relubrificacao, consulte o manual
dos moddulos lineares

155

3

©
©

MKK/MKR Negrito Classe de consisténcia | Graxa

(DIN) DIN 51818 recomendada
-165 KP2K-20 (DIN 51825) NLGI 2 Dynalub 510
Negrito

Classe de consisténcia NLGI 2 conforme DIN 51818
Recomenda-se:

Dynalub 510 (Bosch Rexroth)

Cartucho de 400 g R341603700

Barril (25 kg) R341603500

Também é possivel utilizar

Elkalub GLS 135 / N2 (Chemie-Technik)
Tribol GR 100-2 PD (Castrol)

Lubrificacdo MLR-xxx-NN-3

Os modulos lineares com guia de
roletes (MLR) foram concebidos
para a lubrificagdo com éleo.
Lubrificagdo com dleo ajustada
de fabrica.

MLR Bocal de lubrificagdo Oleo
-080
110 DIN 3405-A M6 ISO VG 1000

Acessorio (tubo de bocal) para a pistola de lubrificagdo manual, consulte o capitulo "Pecas de montagem e acessoérios"
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Informagdes adicionais

Lubrificacdo MKx-xxx-NN-3

Modelo de lubrificacdo LSS LPG
Tamanho MKx-065 /-080 / -110 / MKx-040 MKx-065 /-080 / -110 / MKx-040
-140 / -145 -140 / -145
Lubrificacdo basica Dynalub 510 Dynalub 520 Conservado, lubrificacdo basica obrigatdria
(consulte a instrucdo de montagem)
Classe de consisténcia NLGI 2 (DIN 51818) NLGI 00 (DIN51818) -
Identificacao KP2K-20 (DIN 51825) GPO0K-20 (DIN 51826) -
Lubrificacao por pistola de sim sim sim
graxa
Preparado para conexao com
sistemas de lubrificacao
central _
Recomendacao de lubrificante Dynalub 510 Dynalub 520 Dynalub 510 Dynalub 520
(Graxa lubrificante) (Graxa liquida) (Graxa lubrificante) (Graxa liquida)
(NLGI2 DIN 51818) (NLGI00 DIN51818) (NLGI2 DIN 51818) (NLGI0O DIN51818)
Propriedades » boa resisténcia a agua
* protecao anticorrosiva
« Faixa de temperatura: -20 °C bis +80 °C
Referéncias R3416 037 00 R3416 043 00 R3416 037 00 R3416 043 00
(cartucho de 400 g) (cartucho de 400 g) (cartucho de 400 g) (cartucho de 400 g)
R3416 035 00 R3416 042 00 R3416 035 00 R3416 042 00
(barril de 25 kg) (balde de 5 kg) (barril de 25 kg) (balde de 5 kg)
Lubrificantes alternativos e Tribol GR 100-2 PD | Tribol GR 100-00 PD s Tribol GR 100-2 PD * Tribol GR 100-00 PD
« Elkalub GLS 135/N2 |- Elkalub GLS 135/N00 * Elkalub GLS 135/N2 * Elkalub GLS 135/N00O
* Tribol GR 100-00 PD
« Elkalub GLS 135/N00
» Dynalub 520
* Kliiberplex BEM 34-132
Lubrificantes alternativos  Berulub FG H2 SL * Berulub FB 34-00
com classificacao H1 - + Cassida Grease EPS2 * Elkalub GLS 367/N0O
* VP 874

A Indicacées relativas a lubrificacao

» Observar o manual de respectivo produto!

» Lubrificantes com componentes solidos de lubrificagdo (por exemplo, Grafite e MoS,) ndo podem ser utilizados!

» Se forem utilizados lubrificantes diferentes dos especificados, eventualmente deve-se levar em conta os
intervalos mais curtos de relubrificacao, as quedas no rendimento no curso reduzido e relagdes de carga, bem
como as possiveis interagdes quimicas entre plasticos, lubrificantes e conservantes. Além disso, a exequibilidade
deve ser garantida em sistemas de lubrificacdo centrais de entrada.

» Ao utilizar um sistema de lubrificacdo central, deve-se certificar de que todos os condutores e elementos estejam
cheios de lubrificante até o consumidor (mesa) e nao haja nenhuma contencao de ar.

» Os reservatdrios de bomba ou reservatorios de armazenamento devem estar equipados com agitador para
o lubrificante para garantir o seu escoamento (evitar a formacao de afunilamento no recipiente).

» Na relubrificagcdo, uma mudanca de lubrificacdo de graxa para 6leo ou vice-versa nao é possivel.

» Em caso de influéncias do ambiente como sujeira, vibracado, carga de impacto etc., recomendamos intervalos de
relubrificacdo respectivamente mais curtos. No mais tardar apds 2 anos, deve-se relubrificar também em
condi¢cdes normais de operacao devido ao envelhecimento da graxa.

» A Rexroth recomenda distribuidores a pistao da empresa SKF. Eles devem ser colocados o mais proximo possivel
das conexdes de lubrificacdo da mesa. Longas disposicdes de cabos (comprimento maximo de cabo de 1 m)

e pequenos diametros de condutores devem ser evitados. Os condutores devem ser dispostos ascendentemente.

» Se houver outros consumidores na composicao do sistema de lubrificacdo dos consumidores de entrada, o elo
mais fraco desta cadeia determina o ciclo de lubrificacao.

» O excesso de lubrificante pode se acumular na parte interna do médulo linear ou mesmo vazar e causar
a contaminagdo do ambiente.

» Nunca colocar o médulo linear em operagao em a lubrificagdo basica.
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LCO

MKx -040 / -065 / -080 / -110 / -140 / -145

MKx -040 / -065 / -080 / -110 / -140 / -145

obrigatério, consulte o manual

obrigatorio, consulte o manual

NLGI 00 (DIN51818)

GPOOK-20 (DIN 51826)

« somente com sistema de lubrificacdo de entrada
de distribuidor de pistoes
» menor tamanho do distribuidor a pistdo permitido:
MKx -040, -065, -080, -145: 0,2 cm3; MKx -110, -140: 0,3 cm3

« somente com sistema de lubrificacdo de consumo de descarga através
de distribuidor a pistao
» menor tamanho do distribuidor a pistdo permitido:
MKx -040, -065: 0,2 cm3; MKx -080: 0,4 cm3; MKx -110, -140, -145:
0,6 cm3

Dynalub 520 (graxa liquida)
(NLGIOO DIN51818)

Shell Tonna S3 M220 (bleo lubrificante)

* boa resisténcia a agua
» protegao anticorrosiva

» Oleo especial desemulsificante CLP ou CGLP conforme a DIN 51517-3
para sulcos e guias de ferramentas

« Faixa de temperatura: -20 °C bis +80 °C « Mistura de dleos minerais altamente refinados e aditivos

» Também para o uso com mistura intensiva de refrigerantes

R3416 043 00
(cartucho de 400 g)

R3416 042 00
(balde de 5 kg)

« Tribol GR 100-00 PD
« Elkalub GLS 135/N00

 Oleo especial desemulsificante CLP ou CGLP conforme a DIN 51517-3
para sulcos e guias de ferramentas

A Utilizacao de lubrificante com classificacdo H1:

Perda da certificacdo H1

Os lubrificantes H1 ou agentes antiaglomerantes (conservantes) sé possuem uma classificagdo H1 se estiverem puros em
estado ndo misturado (inclusive no ponto de lubrificagdo). Uma mistura de dois lubrificantes ou agentes antiaglomerantes com
classificagdo H1 nédo possui uma classificagao H1.

Sem aprovacao e liberagao para industria alimenticia

Em raz&o da utilizagéo de lubrificantes com classificagdo H1, os modulos lineares ndo possuem aprovagao e liberagdo para

a industria alimenticia.

Lubrificacdo de fabrica dos componentes

Os componentes lubrificados de fabrica pelo fabricante, como rolamento de esferas ranhuradas ndo possuem lubrificante com
classificagao H1.

A Os moddulos lineares com lubrificacao basica Dynalub 520 (classe de consisténcia NLGI 00) ndo podem ser
lubrificados com lubrificantes de classe de consisténcia NLGI 2!

Volume de relubrificacao e intervalo de relubrificacdo = Manual médulo linear
Conexao de lubrificagdao

Modulo linear Conexao de encaixe

(em "Lubrificacdo LCF / LCO")

Bocal de lubrificagédo

(em "Lubrificacdo LSS / LPG")
MKK/MKR-040 DIN 3405-A M3
MKK/MKR-065 / -080 /- 110 / -140 / -145 DIN 3405-A M6

Conexodes de encaixe retal) para tubos plasticos e de metal

consulte o desenho dimensional

L d Referéncia Dimensdes (mm) Massa
‘ dA dA.1 d=+o,1 G L LG SW (9)
W“ SW R3417073092 6,5 6,5 3 M3 16,0 5 1,5 1,6
d @ R341707509 9 9 4 M6 245 8 25 4,9

G
1) pressio maxima de lubrificagao: 30 bar (pressionar lentamente em caso de bomba
L de lubrificagdo manual)
G 2 MKK/MKR-040
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Informacgdes adicionais

Documentacéo

Protocolo padrao
Opg¢éo 001

Medicdo do momento de atrito
do sistema completo

Opcédo 002 (inclui a opgéo 001)
O momento de atrito € medido ao longo
de todo o curso de movimentagéo.

Desvio de passo do fuso de
esfera Rexroth para médulos
lineares MKK

Opcéo 003 (inclui a opgédo 001)
Além da representagao grafica

(ver a figura) é fornecido um protocolo
de medicdo em formato de tabela.

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

O protocolo standard serve de
confirmagéo da execugéo das
verificagdes indicadas e de confirmagéo
de que os valores medidos se
encontram dentro das respectivas

tolerancias.

Fazem parte das verificagdes do

protocolo padréo:

— Controle de fungdes de componentes
mecanicos

— controle de fungdes de componentes
elétricos

— Modelo de acordo com confirmagéo
do pedido

—_—

o
Lo b b b b s b b b B |

Exemplo de diagrama

Retrocesso

|

|

|

i Momento de

i ! .
+—— atritoM

|

|

Momento de atrito M _t

t (ms) —

<l
~

Exemplo de diagrama

200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000

Curso medido (mm)




Precisao de posicionamento

conforme VDI/DGQ 3441
Opg¢ao 005 (inclui a opgao 001)

No curso de movimentagao,

sdo selecionados pontos de medigdo em
distancias irregulares. Desta forma se
registram inclusive os desvios periodicos
de posicionamento.

Cada ponto de medigéo ¢ atingido
varias vezes de ambos os lados.

Dai sdo determinados os seguintes
dados caracteristicos.

Incerteza de posicionamento P

Desvio de posi¢éo P,

Desvio na inversao de curso U

Tolerancia de posicionamento Pg

Modulos lineares 159

Exemplo de diagrama
Q
2]
. o
g 300
Qo D
@
a o
1507 %
o
T T T T T 1
0 400 800 1200 1600 2000 2400
Curso medido (mm)

A incerteza de posicionamento corresponde ao desvio total.
Abrange todos os desvios sistematicos e ocasionais no posicionamento.

A incerteza de posicionamento é a medida para a precisdo de posicionamento

e corresponde ao desvio total. Abrange todos os desvios sistematicos e ocasionais
no posicionamento.

Na incerteza de posicionamento, devem ser considerados os seguintes valores
nominais:

— Desvio de posigédo
— reversibilidade
— Tolerancia de posicionamento

O desvio de posigdo corresponde a diferenga maxima resultante dos valores médios
de todos os pontos de medigéao.
Ele descreve os desvios do sistema.

O desvio na inversdo de curso corresponde a diferenga dos valores médios de
ambos os sentidos de arranque. O desvio na inversédo de curso é determinado em
cada ponto de medigao.

Ele descreve os desvios do sistema.

A tolerancia de posicionamento descreve os efeitos dos desvios ocasionais.
Ela é determinada em cada ponto de medigéo.
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Informacgdes adicionais

Parametrizacdo (colocacao em servico)

Na placa de identificagdo estao
indicados parametros técnicos
adicionais para a colocagdo em servigo,
além dos dados de referéncia para
produto do sistema linear.

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

4q 1 2 3 5 6 7
R | I = | Bosch Relxroth AG )
exrq
D-97419 §/chweinfulrt
Made in Clermany
CNR: R1234%678
TYP:  MKR-11C‘NN-3 MNR: R05/722902
L CS: 9876543210 0030 0001 FD: 5129- (7210) -
Se (MM) | U (MM/U) | v, (M/S) | @y (M/s2) | M1, (Nm) | d i
8 9 10 11 12 13 14 15
1 CNR Referéncia do cliente
2 TIPO Abreviacao
3 110 Tamanho de construcao
4 CS Informacao do cliente
5 MNR Referéncia
6 FD Data de fabricagao
7 7210 Local de fabricagao
8 Smax Area de deslocamento maxima
9 u Constante de avanco sem montagem do motor
10 viax Velocidade maxima
11 anax Aceleragdo maxima
12 M1l Torque de acionamento maximo na ponta do eixo do motor
13 d Sentido de rotacdo do motor para se deslocar no sentido positivo (+)
CW = Clockwise / em sentido horario
CCW = Counter Clockwise / em sentido anti-horario
L ot
e | ==
Qowo [eJ0]e)
- |00 | ‘ o000
R ; ‘ :
14 i Relagao de transmissao
15 Codigo QR
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Planejamento de projeto/Calculo

Bases de calculo

Bases de calculo 166
Célculo de comprimento 166
Aviso sobre capacidades de carga e momentos dinamicos 167
Carga maxima admissivel 168
Vida util da guia linear 168
Vida util do fuso de esferas ou do rolamento fixo 169
Dimensionamento do acionamento 170
Principios 161
Dimensionamento do acionamento no ponto de
referéncia do eixo do motor 172
Pré-selecao geral do motor 174
Exemplos de calculo 176
Exemplo de calculo MKK 176
Exemplo de calculo MKR 179

Para abreviacoes, consulte o capitulo "Abreviacoes". 182

Calculo de comprimento

do sistema linear L/2 |
Valores para o calculo do Lad/2 Smax/2 Lca Smax/2 Lad/2
comprimento, consulte Se Seff/2 seff/2 Se
o capitulo "Dados técnicos" | [ 1 nmTrtn |
do respectivo modulo linear Ly
(MKK/MKR/MLR)
L

L=Seg+2 Se+LcatLlagt Ly

MKK-165 L=(Sert+2-5e)* 1,17* + Ly + Lag

* com protecdo sanfonada

Curso efetivo
Seff= Smax — 2 * Se

Curso: distancia maxima do centro da mesa entre as posicdes de
comutacdo mais externas.

Excedente: o excedente deve ser maior que a distancia de frenagem.
Como valor geral para a distancia de frenagem, pode ser assumido o curso
de aceleracao.

Massa do sistema linear
Calculo do peso: Ms = Kgfix + Kgvar - L + Mey
» sem motor

» sem montagem de interruptor
» sem montagem do motor
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Aviso sobre capacidades de carga
e momentos dinamicos

Carga logica

Em relacao a vida util desejada,
comprovaram-se como logicas as
cargas gerais para Frogw, Fmps até
20 % dos valores nominais
dinamicos (Cgw, Cbs).

Consulte o capitulo "Planejamento
de projeto". Neste caso, os dados
técnicos do sistema linear nao
podem ser excedidos.

Ponto de aplicacdo da forca
atuante (z,)

Modulo de elasticidade E

Deflexao

A Nao apoiar o médulo linear nas
travessas nem nos cabecotes!

A fmax N0 deve ser ultrapassada!
Em caso de altas exigéncias relativas
a dinamica do sistema, deve-se apoiar
a cada 300 a 600 mm.

(fax Para valores, consulte o capitulo
"Dados técnicos" do respectivo
médulo linear)

Modulos lineares 163

A determinacdo das capacidades de carga e momentos dinamicos
baseiam-se em 100 000 m de curso. Porém, quase sempre consideram-se
somente 50 000 m de curso. Para estabelecer uma comparagao:
Multiplicar os valores C, M; e M, pelo fator 1,26.

2

I — v
\ — —
; S w n
| Ny Lo
| | | |
,,,TL?,, J |
AR |
| |
MKK / MKR MKR-145 MLR

E =70 000 N/mm?2

Uma propriedade especial dos médulos lineares ¢ a possibilidade de montagem
sem apoio. Porém, é necessario considerar a deflexdo: esta limita a possivel carga.
Ao ultrapassar a deflexdo maxima admissivel, deve-se colocar um apoio adicional.
A deflexdo maxima admissivel {5, depende do comprimento L e da carga F.

L
L/2 ‘
! | = ]
fma)( | D  E— AN ] ——————————
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Planejamento de projeto/Calculo

Carga maxima admissivel

Vida util da guia linear

Vida util nominal em metros:

Vida util nominal em horas:

Carga no rolamento dinamicamente

equivalente da guia:

Para sistemas lineares, aplica-se:
Equivalente combinada

Carga no rolamento:
- MKK / MKR

- MLR

Velocidade média da guia:

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

Ao selecionar os sistemas lineares, os limites maximos para cargas e forcas
admissiveis devem ser considerados de acordo com a tabela. Os valores
sao dependentes do sistema, ou seja, esses limites nao se originam
somente com base na capacidade de carga dos pontos de apoio,

mas também incluem limites dependentes de material ou construcao.

Condicao para cargas combinadas:

A, R, W

Myl M|
I:yma\x

<A1
My max o

FZ max MX max MZ max

Para os pontos de rolamento contidos em um sistema linear, a vida util
pode ser determinada com base nas férmulas seguintes. Os pontos de
rolamento relevantes a vida util em um sistema linear com fuso de esferas
sdo a guia linear, o fuso de esferas (porca) e o rolamento fixo. A guia linear
do sistema linear deve suportar a carga e, eventualmente, forcas de
processamento que eventualmente apareceréo.

A A indicagao calculada da vida util para o sistema linear é determinada
através do menor dos valores de vida util determinados separadamente para
guia linear, fuso de esferas ou rolamento fixo.

Quando ha variacao das condi¢des operacionais (velocidade e carga),
devem-se usar os valores médios no calculo da vida Gtil vi,s € Fryrs-

MKK / MKR MLR
3 3
L,= (ng) -10° L=( Cy) -10°
gw Fmgw Fcomb
g = —
hgw 3600 - Vingw
at2 at3 dtn
Fmgw=31/ [Feff1l®- 100% + |Feff2l®- 100% + |Feff3l®- T00% + |Feffnl®- 100%
Fer = Feomb
Foomb =|Fy| + |Fz| + C Mo Mo M
comb y z o My o' ML o ML
F | My My| M|
Fcomb—‘Fy‘+ Cya"‘ C}/Wt Cyw CYW
E Fcombl Fcomb3
: Fmgw
S R R L E T TS R
© Fcomb2
(@)
t t2 ts Tempo (s)
vl gut Ival - gt - - oL #val - Qe
Vimgw = 100%
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Vida util do fuso de esferas ou do rolamento fixo
Quando ha condicdes operacionais variaveis (rotacdo e carga), devem-se usar os valores médios no calculo da
vida Util Frps € np.

Vida util nominal em C
~ Lps = (¢)3 - 108
rotagées: bs Frnbs
Vida util nominal em horas:
I-bs

Lhbs = 60 - Ny,

Carga no rolamento

In1l  at1 T In3l  at3 Inpl  atn
; ; ; F :T/F 3. . +|F 3. . 3. . ...+ |Fafnld —2 .
dinamicamente equivalente mbs =3/IFeff1l nm 100% [Feff2l o 100% [Feff3l nm 100% [Fefnl nm 100%
do fuso de esfera:
Para a carga axial F, se F F
aplica a sistemas lineares: eff = 1rn
Para carga variavel
e rotacdo variavel, F
. — eff1
considera-se para =z
v . F
a carga média Fps: & ______________________________fﬁf_______frﬂb:_;_
(@] Fefo
ty to ts Tempo (s)
Rotacdo média do fuso:
¢ oo il au*Inal -Gt .+ Inol G Vmgw - 60 000
m 100% P
Em rotacao variavel,
considera-se para TE Ny
a velocidade média np,: E Nm
O fpmm=m=m=- i Uy g AR R L
1& ny ",’ \\ ns3
8 R N
[e] 0 heS
x| L .
t; t, t3 Tempo (s)
R ao nas f
otacao ! as fases de ]  Matn*Ner s
aceleracdo e frenagem ny 1..n 2
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Planejamento de projeto/Calculo

Dimensionamento do acionamento

Sistema de acionamento

Configuracao

Carga (L) -—» Modulo linear (LS) —» Elementos de transmissdo (TE) —» Motor (M) —» Regulador (C)

MKR

O dimensionamento correto e a avaliagdo de uma aplicacao exigem a consideracado estruturada de todo
o sistema de acionamento.

O elemento basico da cadeia cinematica cria uma configuracdo que abrange o sistema linear, o elemento de

transmissao (acoplamento, transmissao por correia ou engrenagem) e o motor, e pode ser pedido nesta
constelacdo conforme o catalogo.
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Principios

Para o dimensionamento do acionamento, o sistema de acionamento é subdividido nas areas de mecanica

e acionamento.

A area de mecanica abrange os componentes do sistema linear e elementos de transmissao (transmissao por
correia, acoplamento), além de considerar a carga.

Como acionamento elétrico, uma combinacdo de motor-regulador é identificada com os respectivos valores para
o rendimento.

O dimensionamento do acionamento elétrico é feito no ponto de referéncia do eixo do motor.

Para um dimensionamento do acionamento, devem ser considerados os valores-limite e os valores-base.

Os valores-limite devem ser respeitados para proteger os componentes mecanicos contra danos.

Sistema de acionamento

Mecanica Acionamento

Elementos de Motor

transmissao

Carga == Médulo linear L » Regulador

—> —

Dimensionamento do acionamento no
Ponto de referéncia do eixo do motor

Dados técnicos e simbolos da mecanica

Para cada componente (sistema linear, acoplamento, transmissdo por correia, engrenagem), devem ser utilizados
os respectivos valores-limite maximos admissiveis para momento de acionamento e velocidade, bem como os
valores-base de momento de atrito e momento de inércia.

Os dados técnicos seguintes com os respectivos simbolos sado utilizados para a area de mecanica nas
consideracdes fundamentais do dimensionamento de acionamento. Os dados listados na tabela a seguir podem
ser encontrados no capitulo "Dados técnicos" ou sdo determinados a partir de férmulas conforme as descri¢cdes
nas paginas seguintes.

Mecanica
Carga Sistema linear | Elemento de transmissao
Acoplamento Transmissao Engrenagem
por correia
Momento de peso (Nm) Mg® — — - -
Momento de atrito (Nm) -9 Mgs®) - Mgsg® MRge®)
Momento de inércia de massa (kgm?2) i) Js?) Jd Jsg® Jge?
Velocidade max. admissivel (m/s) - Vimax - - -
Rotacdes maximas admissiveis (min-1) - np? Nge®
::‘i)::l?:::ti max. admissivel (Nm) B Mp? Men? Msq? Mg

1 Determinar valor conforme férmula

2) valor dependente do comprimento, determinagdo conforme férmula

3) Consultar valor na tabela
4 valor dependente do comprimento, leitura do diagrama

5) Forcas de processamento adicionais que surgem devem ser consideradas como momento de carga

& Em posicdo de instalagao vertical: determinar valor conforme férmula

R999001265/2021-03
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Planejamento de projeto/Calculo

Dimensionamento do acionamento no ponto de referéncia do eixo do motor

Para o dimensionamento do acionamento, todos os valores relevantes dos componentes mecanicos contidos no
sistema de acionamento devem ser resumidos ou determinados com reducao ao eixo do motor. Para uma
combinagao dos componentes mecanicos dentro do sistema de acionamento, resulta, com isso, sempre um valor

para:
» Momento de atrito My
Momento de inércia Jey

»
> Velocidade max. admissivel Vpeen (rotacdo max. admissivel Npecn)
» Momento de acionamento max. admissivel Myech

Determinacdo dos valores para cada um dos componentes mecanicos contidos no sistema de acionamento em

relacido ao ponto de referéncia do eixo do motor

Maddulos lineares MKK

Momento de atrito Mg
Em montagem do motor através
de flange e acoplamento

Para a montagem do motor através
de Transmissao por correia

Momento de inércia Jey
Em montagem de motor através
de transmissdo por correia

Em montagem do motor através
de flange e acoplamento

Mg = Mgs
M
Mg = Mgsq + iRS
Js +J
Jex=Jsd+ ( s‘ t)

Maodulos lineares MKR

Momento de atrito Mg
Para a montagem do motor

através de redutor

Momento de inércia Jey

Para a montagem direta do motor
(sem redutor)

Para a montagem do motor
através de redutor

MRS

Mg = MRge +

Jex = Js + ¢

(Js + Jv)
JeX=Jge+STt

Momentos de inércia do sistema linear

Momento de inércia de massa da
translacao da massa externa

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

Js= (kJ fix + Ky var L) - 1076

Ji=Mex - kym - 1078




Velocidade maxima admissivel v, ou rotacio maxima admissivel nyech

Modulos lineares

O menor valor da velocidade ou da rotacdo admissivel de todos os componentes mecanicos do sistema de
acionamento determina a velocidade maxima admissivel da mecanica, a ser considerada como limite de

acionamento no dimensionamento do motor.

169

A velocidade ou a rotagao maxima admissivel do sistema linear com fuso de esferas estd, dependendo do sistema,
sempre abaixo dos valores-limite para os componentes de acoplamento ou transmissao por correia e define,

assim, o limite para a velocidade maxima admissivel da mecanica.

Moddulos lineares MKK

Velocidade maxima admissivel

Vmech = Vmax

Rotacdao maxima admissivel

Em montagem do motor através "~ Vmeen - 1 000 - 60
de flange e acoplamento Nmech = P

Em montagem de motor através Vieer - i - 1 000 - 60

de transmissao por correia Nmech = =

Maddulos lineares MKR

Velocidade maxima admissivel

Para a montagem direta do
motor (sem redutor) Vmech = Vmax

v - Nmech * T 'd3
mech = 17000 - 60

Para a montagem do motor
g Nmech * T "d3

através de redutor Vmech = 7717000 - 60

Rotacdao maxima admissivel

Para a montagem direta do ] ~ Vpeeh + 1000 - 60
motor (sem redutor) mech = n -ds

Nmech = Np

Para a montagem do motor Vs 1000 - 60
através de redutor Np= % ds

Nmech = Minimo (np - i ; Nge)
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Planejamento de projeto/Calculo

Torque de acionamento maximo admissivel M,ech

O menor valor (minimo) do torque de acionamento admissivel de todos os componentes mecanicos contidos no
sistema de acionamento determina o torque de acionamento maximo admissivel da mecanica a ser considerado
como limite de acionamento no dimensionamento do motor.

Moddulos lineares MKK

Em montagem do motor através de
flange e acoplamento Mmech = minimo (Mey; Mp)

Em montagem de motor através de

. M,
transmissao por correia Mimech = minimo (Msq T )
Moddulos lineares MKR
Para a montagem direta do motor
(sem redutor) Miech = Mp
Para a montagem do motor através

Meen = minimo (e Mo
de Engrenagem mech = MINIMO =3 —

A Ao considerar todo o sistema de acionamento (mecanica + motor/regulador), o torque maximo do motor
também pode estar abaixo do limite da mecéanica (M,..») €, assim, criar o limite para o torque de acionamento
maximo admissivel do sistema de acionamento.

Se o torque maximo do motor estiver acima do limite da mecéanica (M ecn), 0 torque maximo do motor deve ser
limitado pelo valor admissivel da mecanica!

Pré-selecao geral do motor
Uma pré-selecao aproximada do motor pode ser feita considerando as seguintes condi¢des.

Condicao 1:
A rotagdo do motor deve ser maior ou igual a rotagdo necessaria da mecanica (até o valor-limite maximo
admissivel).

Nmax = Nmech
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Condicao 2:

Consideracao da relacdo entre o momento de inércia da mecanica e do motor. A relacdo dos momentos de inércia
serve como indicador da regulagdo de uma combinacao de motor-regulador. O momento de inércia do motor esta
diretamente relacionado ao tamanho do motor.

Relacao dos momentos de inércia

Para a pré-selecao, é possivel utilizar os seguintes valores empiricos para uma maior regulacao. Aqui ndo se trata
de limites fixos, ja que os valores acima destes limites requerem uma maior observagao da aplicacao.

Area de aplicagio \'% Ve Jex
Manipulagdo <6,0 JIm + Jor
Usinagem <1,5
Condicao 3:

Avaliacao da relagdo de torque do momento de carga estatico ao torque permanente do motor. A relacao do torque
deve ser menor ou igual ao valor empirico 0,6. Com essa condicdo, os valores de dindmica ainda em falta de um
perfil de movimento exato sao considerados com os torques necessarios do motor como estimativa.

Relagado de torque Mo
Mstat < 0.6
Mo

Momento de carga estatico
Mstat = Mg + Mg

Maddulos lineares MKK

Momento de peso

Somente em posicio de instalago vertical! | ;- P (Mect Mey) - 8
. & 2000 -7 -i

Em montagem do motor através de

flange e acoplamento: i =1

Moddulos lineares MKR

Momento de peso
Somente em posicao de instalacao vertical! M, =

d3 ) (mex+ mca) -8
2000 -i

No capitulo ="Configuracao e pedido", é possivel criar, por padrao, configuracoes para diversos tamanhos de
sistemas lineares, incluindo montagem do motor, redutor e motor, através da selecao de opg¢des. Ao atender as
condicdes supramencionadas, é possivel verificar se um motor padrdo escolhido na configuracao é adequado
para a aplicacdo em relacao ao tamanho.

Dimensionamento exato do acionamento

A pré-selecdo geral do motor nao substitui o calculo de acionamento preciso necessario com consideracao de
rotacdo e torques detalhados. Para um cdlculo exato do acionamento elétrico, considerando o perfil de movimento
subjacente, devem ser utilizados os dados de rendimento dos catalogos em "Tecnologia de acionamento Rexroth".
No dimensionamento do acionamento devem ser observados os valores-limite maximos admissiveis para
velocidade, torque de acionamento e aceleracao para proteger a mecanica contra danos.
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Planejamento de projeto/Calculo

Exemplo de calculo MKK com transmisséo por correia

Dados de saida

Em uma tarefa de manipulagéo, uma
massa de 30 kg deve ser movida
horizontalmente em 500 mm com uma
velocidade de 0,5 m/s. Selecio feita
com base nos dados técnicos

e condigdes de espago de montagem:

Modulo linear MKK-080-NN-3
— com cinta de protegao
— montagem do motor através da
transmisséo por correia, i= 1,5
— com servomotor
CA MS2N04-BOBTN com freio

Avaliacao do comprimento L

(Para uma primeira avaliagéo, calcula-se
com um passo de rosca grande P = 20
mm e, com isso, 0 comprimento L, pois
a velocidade admissivel pode diminuir
com o aumento de comprimento.

Para o excedente s, é selecionado

o valor 2 x P).

Escolha do
Fuso de esfera Rexroth

(De preferéncia, selecionar o menor
passo de rosca, ja que é vantajoso em
relacdo a resolucéo de distancia de
frenagem, comprimento).

Calculo do comprimento L
(para fuso de esfera selecionado)

Momento de atrito My

(montagem de motor através de
transmisséo por correia)

Bosch Rexroth AG, R999001265/2021-03

Curso de movimentagdo = 500 mm

| I

— r -
m = 30 kg | *= F=0N | m-30kg!
L
— )
L =Seff+2'se+|-ca+|-ad
Excedente: S¢ =2-P=2-20=40mm
Curso de
movimentagdo max.: Smax = Seff T 2 - Se
= 500+ 2-40 =580 mm

Comprimento: L =580+ 260+ 109 =949 mm

Fuso de esfera admissivel conforme o diagrama "Velocidade maxima admissivel"
comv=0,5m/selL=949 mm:
Fuso de esfera 20 x 10 e fuso de esfera 20 x 20
Fuso de esferas selecionado (passo de rosca menor):
Fuso de esfera 20 x 10
velocidade maxima admissivel para fuso de esfera 20 x 10 a partir do diagrama:
Vmax = 0,683 m/s

Excedente: S¢ =2:-P=2-10=20mm
Curso de
movimentagao max.: Smax = Seff T 2 - Se

= 500+ 2-20=540 mm
Comprimento: L =540+ 260+ 109 =909 mm

Mg = Mg+ MIRS-
0,50 Nm

Modulo linear: MRgs

Transmissao

por correia: Mgeq = 0,40 Nm (i =1,5)
Momento de atrito: Mg = 0,40 + %,%0 = 0,73 Nm




Momento de inércia J,

(montagem de motor através de
transmiss&o por correia)

Rotacdo maxima admissivel
Nmech

(montagem de motor através de
transmiss&o por correia)

Valor-limite da mecéanica

Rotacao maxima da aplicacao
Nmech

(montagem de motor através de
transmiss&o por correia)

Valor-limite da aplicagéo

Torque de

acionamento maximo
admissivel M ech
(montagem de motor através de

transmisséo por correia)
Valor-limite da mecéanica

Modulos lineares
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s+ Jp)

Jow = Jgg +i—2
Transmiss&o por correia: Jog =85+ 1076 kgm?
Médulo linear: Jy= (k; g + K; var - L) - 106 = (16,628 + 0,084 - 909) - 10~
= 92,984 - 107 kgm?
Massa externa: J;=mg, -k, - 1076 =30 - 2,533 - 10-6= 75,99 - 1076 kgm?

(92,984 - 1076 4+ 75,99 - 10-9)
1,62

Momento de inércia: J,, =85 - 1076 +

= 160,1 - 107% kgm?

(Vaneet - i~ 1 000 - 60)
P

Nmech

Velocidade max. admissivel: Vyeeh = Vmax = 0,63 m/s

=(0,683-1,5-1000-60) =5 670 min-!
10

Rotagdo maxima admissivel: neen

Velocidade: Vimech = 0,5 m/s
Rotacao: N 05-15 .11) 000-60 — 4 500 min-!
. M .
Mmech = Mlnlmei-%Msd, )

Transmisséo

por correia: Mgy = 5,0 Nm (Transmisséo i = 1,5 para MS2N-04)
Modulo linear: M, = 9,8Nm

Torque de

acionamento: Mmech = Minim%%,o; )

Minimo (5,0; 6,5'3) =5,0 Nm
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Planejamento de projeto/Calculo

Exemplo de calculo MKK com transmisséo por correia (continuagio)
Verificacao da pré-selecao

do motor Condicao 1:
motor selecionado: Rotacao: Prax = Miech
MS2N04-BOBTN com freio ] ]
6 000 > 4°500 condicéo atendida — selecdo do motor em ordem
Condicao 2:
Relacdo do momento J
de inércia da massa: V = JmTeber
Inércia do motor: Jn= 70,0105 kgm?
Inércia do freio: Jpr= 40 - 107 kgm?
5 LA — 160,1 - 106
Relagéo de inércia: \ 70108 + 40 10-°
= 1,46

Condigao de manipulagédo: V < 6
1,46 < 6 Condicao atendida — Selegdo do motor em

ordem

Condicao 3:

M
Relagao de torques: S;at <0,6
Momento de
carga estatico: Mgt = Mg + Mg (posigao de montagem horizontal Mg= 0)

= 0,73 Nm

Torque permanente
do motor: My =175Nm
Relagéo de torques: 078 _ 0,42

1,75 !

0,42 < 0,6 Condicao atendida — Selecdo do motor em ordem

Todas as trés condicoes atendidas "™ Motor selecionado adequado para
a aplicacéo.
Resultado

Médulo linear MKK-080-NN-3

L =909 mm, s = 540 mm, L., = 260 mm; fuso de esfera Rexroth: dy= 20 mm, P =10 mm; com banda de

cobertura inoxidavel; transmisséo i = 1,5

Pré-selegdo do motor: MS2N04-BOBTN com freio

Para o dimensionamento exato do acionamento elétrico deve-se considerar sempre a combinagéo motor-regulador,

pois os dados de rendimento (p. ex., momento de giro maximo e torque maximo) sdo dependentes do regulador utilizado.
Para isso, devem ser considerados os seguintes dados:

Momento de atrito: Mg =0,73 Nm
Momento de inércia: Jox  =160,1-1076 kgm?
Velocidade: Viech = 0,5 M/s (Nyeen =4 500 min~)

Valor-limite para torque de acionamento:  Mecp=5,0 Nm

m O torque do motor deve ser limitado a 5,0°Nm no lado acionado!

Valor-limite para aceleragao: amsx =50 m/s?

Valor-limite para velocidade: Vmax = 0,68 m/s (Nppeeh =5 670 min~")

Além do tipo preferencial MS2N04-BOBTN, também é possivel adaptar outros motores com dimensdes de instalagéo
idénticas, em que os valores de limite ndo podem ser ultrapassados.
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Exemplo de calculo MKR com redutor adicional

Dados de saida

Em uma tarefa de manipulagéo, uma
massa de 25°%g deve ser movida
horizontalmente em 1°800 mm com
uma velocidade de®1,5 m/s. Selecéo
feita com base nos dados técnicos

e condigbes de espago de montagem:

Médulo linear MKR-080-NN-3
— Comprimento da mesa =260 mm
— Montagem do motor através do

redutor adicional, i =5
— Velocidade max. admissivel
=38m/s (i=5)

— com servomotor CA MS2N05-
COBTN com freio

Calculo do comprimento L

(Como valor de referéncia geral do
excedente, na maioria dos casos

¢é suficiente 2 X constante de avanco.
O curso de seguranga deve ser
maior do que a distancia de frenagem
de emergéncia, que se calcula

no dimensionamento preciso do
acionamento elétrico.)

Momento de atrito My

Momento de inércia J,

175

Curso de movimentagdo = 1800 mm

— - F= ;;;T'___‘__'Eg
! m = 25 ke F=ON 7 m-25kg 7 m

L = spa+ Loa+ Lag

Constante de avango: u = M'T—n

= % =41 mm
Excedente: Se = 2-u=2-41=82mm
Curso de
movimentagdo Max.:  Spax = Seff + 2 * Se

1800+ 2-82=1964 mm
Comprimento: L = 1964+ 260+ 17=2 241 mm
Mg = Mgge + %
Médulo linear: Mgs = 2,0 Nm
Engrenagem: Mgge= 0,5 Nm
Momento de atrito: Mg = 0,5 +—2\%Q =0,9 Nm
.
2

Modulo linear: Js = (kyjx+kjyar-L)-1078

= (3197 +0,3188-2241)- 106

= 383911,43- 1076 kgm?
Massa externa: Ji = mg k1076

= 25-1065-107°

= 266251076 kgm?
Momento de inércia: Jox 129 - 10-6 + (3911,43 - 107 + 26 625 - 10°°)

52
1 350,457 - 1078 kgm?
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Planejamento de projeto/Calculo

Exemplo de céalculo MKR com redutor adicional (continuagéo)

Rota¢do maxima — Mini .
admissivel npech Nmech = Minimo (ng - i ; nge)
. . «* 1000 -60
(Montagem do motor por engrenagem, Madulo linear: Ny VmaxT
sem considerar o motor) - 3.1 0003‘ 60
Valor-limite da mecanica - 16527
=878 min’"
Engrenagem: Nge =7 000 min™
Rotagdo max. permitida: Nmech = Minimo (878 -5 ; 7 000)
= Minimo (4 390 ; 7 000)
= 4390 min’!
Velocidade maxima Nrmoch * 70+ da
admissivel viech Vmech = i-1000 - 60
(Montagem do motor por engrenagem, Velocidade méx. admissivel: Vo = 4390 - 7 - 65,27
sem considerar o motor) 51000 - 60
Valor-limite da mecénica = 3,0m/s
Rotacdo maxima admissivel da Velocidade: Voo = 15 mis
aplicaca@o nyech
(Montagem do motor por engrenagem, Vieeh - | - 1 000 - 60
sem considerar o motor) Rotagao: Nmech = T -ds
Valor-limite da aplicagéo
1,56-5-1000-60
Nmech = 7 - 65,27
= 2194 min™’
Torque de My M
acionamento maximo Mpoen= Minimo (5~ ; =)
admissivel Mmech Modulo linear: M, = 36Nm
(Montagem do motor por engrenagem, £ . M. = 6N
sem considerar o motor) ngrenagem. g = 176 Nm s 36
Valor-limite da mecanica Torque de acionamento: M ech= Minimo (—; 5 )
= Minimo (35,2 ; 7,2)
= 7.2 Nm
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Verificacao da pré-selecao do Condicao 1:
motor
motor selecionado: Rotagzo: Mmax = Nmech
MS2N05-COBTN com freio 6 000 > 2°194 condicao atendida — sele¢cdo do motor em ordem
Condicao 2:
Relagdo do momento de )
inércia da massa: V = e
Jo + o
Inércia do motor: J, = 290 - 1076 kgm?
Inércia do freio: Jpr= 110 - 1078 kgm?
50 de inéroia: _ 1850457 - 10
Relacéo de inércia: Vv 400 105
= 3,38
Condigéo de manipulagdo: V < 6
3,38 < 6 condigéo atendida — sele¢cdo do motor em
ordem
Condicao 3:
Relagao de torques: Miat < 6
: M, <O
Momento de carga estatico: Mg, = Mg + Mg (posigao de montagem horizontal
Mg=0)
= 0,9 Nm
Torque permanente
do motor: My = 6,1 Nm
Relagéo de torques: % = 0,15
0:153 0,6 Condicao atendida — Selecdo do motor
em ordem

Todas as trés condicoes atendidas ™ Motor selecionado adequado para
a aplicacéo.

Resultado

Médulo linear MKR-080-NN-3

L=2 241 mm, s =1 964 mm, L,,=260 mm, Acionamento por correia dentada, montagem do motor pelo redutor planetario,
transmisséo i =5

Pré-selegdo do motor: MS2NO05-COBTN com freio

Para o dimensionamento exato do acionamento elétrico, deve-se considerar sempre a combinagdo motor-regulador, pois os
dados de rendimento (por exemplo, momento de giro maximo e torque maximo) dependem do regulador utilizado.

Para isso é preciso observar os seguintes dados.

Momento de atrito Mg =09 Nm

Momento de inércia de massa Jox  =1850,457 - 1076 kgm?
Velocidade Vimech = 1,5 M/s (Npeeh = 2 194 min~7)
Valor-limite para torque de acionamento Miech= 72 Nm

m O torque do motor deve ser limitado a 7,2°Nm no lado acionado!

Valor-limite para aceleragéo amax = 50 m/s?

Valor-limite para velocidade Vinax = 3,0 m/s (Npeep =4 390 min~)

Depois de determinar a distancia de frenagem de emergéncia no dimensionamento preciso, € necessario comprovar se 0 curso
de segurancga é suficiente ou se eventualmente devera ser adaptado.

Além do tipo preferencial MS2N05-COBTN, também ¢ possivel adaptar outros motores com dimensdes de instalagéo idénticas,
em que os valores de limite ndo podem ser ultrapassados.
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Abreviacoes

Abreviacdes

Abreviacées/ Designacao Unidade Abreviacées/ Designacdo Unidade
indice indice
a Aceleragao (m/s?) Ji Momento de inércia de translacdo da massa
- .. externa em relacdo ao eixo do fuso do (kgm?2)
Amax Aceleracdo maxima (m/s?)
sistema linear
::fs:r:e Fuso de esfera (=) Kg fix Constante para a parte fixa na massa (kg)
By Tipo de correia [ Kg var Cor.1’stante para a parte do comprimento (kg/mm)
variavel na massa
Cspe Coeficiente de elasticidade especifica (N) Ky fix Constante para a parte fixa no momento de (kgmm?)
Cew Cap. carga dinamica da guia (N) inércia
Chs Cap. carga dinamica do fuso de esfera (N) kom Constante para a parte especifica da massa (mm2)
c idade d dinamica Rol : no momento de inércia
Cen .apaa ade de carga dinamica Rolamento (N) k Constante para a parte do comprimento
fixo J var (kgmm)
r — - variavel no momento de inércia

o Diametro nominal do fuso de esfera (mm) L Comprimento do sistema linear (mm)
d =" - - .

3 Diametro polia (mm) Lad Comprimento adicional (mm)
fw Fator de carga ) Lc Comprimento da porca/comprimento da (mm)
Fn Carga axial do fuso de esfera (N) porca e carcaca mm
Fetf Carga axial efetiva equivalente (N) Lea Comprimento da mesa (mm)
Fop Forca max. de operacao da correia (N) Lbs Vida atil nominal (min-1)

- - (fuso de esfera, rolamento fixo)
Fcomb Carga equivalente combinada (N) . -
- - Lhbs Vida util nominal (h)
Fbs Carga no rolamento dinamicamente (N) (fuso de esfera, rolamento fixo)
equivalente do fuso de esfera . B B
- - Lgw Vida atil nominal da guia (m)
Frngw Carga no rolamento dinamicamente N
equivalente da guia (N) Lhgw Vida util nominal da guia (h)
Fn Carga axial do fuso de esfera (N) Lw Distancia entre centros das mesas (mm)
Ft permit Limite de elasticidade (N) Mpr Massa do freio (kg)
Fy Carga através de uma forca resultante na (N) Mca Massa propria movel da mesa (kg)
diregaoy Mey Massa externa mével (kg)
Fo . . .

y max Carga dinamica maxima na diregao y (N) Mee Massa do flange e do acoplamento (kg)

F, Carga através de uma forca resultante na

direcdo Z (N) mp, Massa do motor (kg)
F2 max Carga dinamica maxima na direcao Z (N) ms Massta do s)istema linear (sem pecas de (kg)

montagem
- o _ )

‘g Aceleragdo gravitacional (= 9,81) (m/s?) Mgy Massa da transmissdo por correia (kg)
i issa —

Transmissao - - ) Mo Torque permanente do motor (Nm)
ly Momento de inércia de superficie em 4 -

relacio ao eixo y (cm?) Mcn Momento nominal do acoplamento (Nm)
1, Momento de inércia de superficie em 4 Mg Momento do peso na ponta do eixo do (Nm)

_ . (cm?) motor

relacdo ao eixo z _ : :
Jbr Momento de inércia do freio do motor (kgm?2) Mge Curso de acelgragao maximo admissivel do (Nm)
3 v to do nércia d | : — redutor (no acionamento)

omento de inércia do acoplamento
< — - P (kgm?) My Momento de carga longitudinal dinamico (Nm)
Jdc Momento de inércia do sistema de ) — -
acionamento (kgm?) Mm Torque dinamico equivalente (Nm)
Jex Momento de inércia da mecanica (kgm2) Mmax Torque do motor maximo possivel (Nm)
Jge Momento de inércia do redutor na ponta do kam? Mmech Momento de acionamento maximo (Nm)
eixo do motor (kgm?) admissivel do sistema mecanico
I Momento de inércia do motor (kgm2) My Torgue de acionamento maximo permitido (Nm)
3 — - - N (no eixo do acionamento)
s Momento de inércia do sistema linear (kgm?2) Mr Momento de atrito na ponta do eixo do
Jsd Momento de inércia da transmissé&o por motor (Nm)
) . (kgm?)
correia na ponta do eixo do motor Mgge Momento de atrito do redutor na ponta do (Nm)
eixo do motor
Mg Momento de atrito do sistema (Nm)
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Abreviacdées/ Designacao Unidade Abreviacées/ Designacdo Unidade
indice indice
MRsd Momento de atrito da transmissao por (Nm) Vimgw Velocidade média da guia (m/s)
correla na ponté do eixo do T?wr Vv Relagdo entre o momento de inércia do ©)
Mgq Momento de acionamento maximo (Nm) sistema de acionamento e do motor
admissivel da transmissao por correia .
Z3 Ponto de aplicacao da forca atuante (mm)
Mg¢at Momento de carga estatico (Nm) o Pi o
M; Momento torsor dindmico (Nm)
My Momento de torcao dinamico em torno do (Nm)
eixo x
My max Momento de tor¢do maximo admissivel em
. (Nm)
torno do eixo x
M Momento de tor¢ao dinamico em torno do
y X (Nm)
eixoy
My max Momento de tor¢do maximo admissivel em
. (Nm)
torno do eixoy
M, Momento de torcdo dindmico em torno do (Nm)
eixo z
M max Momento de torcdo maximo admissivel em
. (Nm)
torno do eixo z
n Rotacdo do fuso de esferas (min-1)
ny, Ny, ...n, Rotagdo nas fases de curso de aceleragao (min-1)
e frenagem
NAL .. n Rotacao inicial na fase 1 até n (min-1)
NE1 .. n Rotacdo final na fase 1 até n (min-1)
Nge Rotagdes maximas admissiveis do redutor  (min1)
m Rotacdo média do fuso de esferas (min-1)
Nmech Rotacdes maximas admissiveis da mecanica (min-1)
Nmax Torgue maximo do motor (min-1)
np Rotagdes maximas admissiveis do sistema (min-1)
linear
P Passo do fuso/passo de rosca fuso de esfera
(mm)
Rexroth
Papp Poténcia utilizavel na aplicagao (W)
Chaveta Chaveta (-)
Gt1.n Fracdo de tempo das fases (%)
Sa Curso de aceleragao (mm)
Se Excedente (mm)
Seff Curso efetivo (mm)
Smin Curso de movimentacdo minimo (mm)
Smax Curso de movimentagdo maximo (mm)
SPU Suporte de fuso -)
1T Mesa (=)
ta Tempo de aceleracédo, tempo de frenagem  (s)
t1, to, ... ty Tempo paraafasel...n (s)
toes Soma das correntes de fragdes de tempo (s)
u Constante de avancgo (mm/U)
Vi,V2, ...Vn  Velocidade na fase 1 até n (m/s)
Vmax Velocidade maxima admissivel (m/s)
Vmech Velocidade maxima admissivel da mecanica (m/s)
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Exemplo de pedido MKK-080-NN-3

Exemplo de pedido MKK-080-NN-3

Dados do pedido

Explicacao:

Modulo linear MKK-080-NN-3 Moédulo linear MKK-080-NN-3
Curso de movimentagao max. (Smax) 2800 -
Combinacao de material ALST Aluminio - Aco
Lubrificacdo LSS Modelo de lubrificacdo LSS
Sistema de medicao linear 000 Sem sistema de medicao linear
Mesa
Mesa - Fixacao T Mesa com roscas
Mesa - Quantidade 1 uma mesa
Mesa com distancia entre centros Ly - -
Guia 004 Trilho de esfera / Corpo principal com furos de centragem
Acionamento
Chaveta 0 sem chaveta
Fuso de esfera Rexroth (Fuso de esfera do x P) | 20x10 Diametro nominal = 20mm, Passo de rosca = 10mm
Classe de precisao T7 T7 = Desvio de passo 53um/300mm
Suporte de fuso 002 2 suportes de fuso (SPU)
Versao FOO1 Com flange e acoplamento
Interface de montagem
Transmissao i=1 Transmissaoi=1
Interface mecanica MS2N04 Montagem do motor para servomotor MS2N04

Motor

Cédigo do motor

MS2N04-DOBQN

Tipo de motor

Conexao do motor

1

Conexao do motor (1 cabo)

Freio de parada do motor Y Com freio
Posicdo do conector do motor 180 Posicao do conector do motor = 180°
Proteccion
Cobertura do modelo 2 Com cobertura (banda de aco resistente a corrosao)
Cobertura do perfil de vedacao 0 sem perfil de vedacao lateral

Sistema de sensores (podem ser escolhidos, no

max., 6 interruptores)

1° sensor

120

PNP norm. fechado (NC)

20 sensor

120

PNP norm. fechado (NC)

Documentacao

001

Protocolo padrao

1) Necessario apenas em duas mesas
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Modulos lineares

Formulario Consulta / Pedido MKK-xxx-NN-3

Dados do pedido

Explicacao:

Mdédulo linear

Curso de movimentagdo max. (Smax)

Combinagao de material

Lubrificacao

Sistema de medicao linear

Mesa

Mesa - Fixagao

Mesa - Quantidade

Mesa com distancia entre centros Lyt

Guia

Acionamento

Chaveta

Fuso de esfera Rexroth (Fuso de esfera do x P)

Classe de precisao

Suporte de fuso

Versao

Interface de montagem?

Transmissao

Interface mecanica

Motor

Cédigo do motor

Conexao do motor

Freio de parada do motor

Posicao do conector do motor

Proteccion

Cobertura do modelo

Cobertura do perfil de vedagao

Sistema de sensores (podem ser escolhidos, no max., 6 interruptores)

1° sensor

20 sensor

Documentacao

1 Necessario apenas em duas mesas

2 Em motores personalizados, é necessario o cédigo da geometria do motor

Conjuntos de montagem para motores personalizados (cédigo da geometria do motor)

As dimensodes solicitadas indicam um "cdédigo exclusivo da geometria do motor":

M

@D = Diametro do eixo
(o3 = Comprimento do eixo
@E = diametro de centragem
C; = profundidade de centragem
@F = diametro do circulo primitivo de referéncia
@G = furo de passagem para parafuso de fixacdo (especificar didametro nominal da rosca)
B4 = Espessura do flange
A = Medida borda a borda do flange
NGmero de itens Recebimentode:_ unid.,,___ mensalmente, ____ anualmente, conforme pedido ou
Observagoes:
Emissor
Empresa: Responsavel:
Endereco: Departamento:

Telefone:

Fax:
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Informacdes adicionais

Pagina inicial Bosch Rexroth:

[=]

Informacoes do produto dos

modulos lineares:

Configuradores e ferramentas:
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http://www.boschrexroth.com
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97424 Schweinfurt, Alemanha
www.boschrexroth.com

Encontre seus representantes locais em:
www.boschrexroth.com/contact
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Os dados indicados se destinam unicamente a descri¢cdo do produto.
Devido ao desenvolvimento continuo dos nossos produtos, ndo se pode
inferir dos nossos dados quaisquer afirmagdes sobre uma dada propriedade,

R999001265/2021-03 nem sobre a adequacdo para um determinado propdsito. Os dados nao
substitui R99900476 (2018-04) isentam o usuario de realizar suas proprias avaliagcoes e testes. Deve-se notar
© Bosch Rexroth AG 2020 que 0s nossos produtos estdo sujeitos a um processo de

Sujeito a alteracoes! desgaste e de envelhecimento natural.
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