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Fechado, para uma
construcao suspensa ///\
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1) Tamanho 8-65 com rolamentos lineares standard
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Descrigéo geral do produto

Descricao do produto

Excelentes qualidades

— Funcionamento especialmente silencioso e longa duragao Outros destaques
de vida gragas aos rolamentos lineares Super da Rexroth — Flexiveis pelas diferentes opgdes

— Foles de protegdo em PU, contra ¢leo e humidade (fixa- — Possivel relubrificagéo centralizada dos rolamentos
¢d0 mecanica nas Ultimas pregas) lineares Super por ambos lados da mesa

— Carros lineares prontos para a montagem, e em qualquer — Prontos para a montagem, com diferentes pegas de
comprimento até Lmax construgéo

— Rolamentos lineares Super da Rexroth integrados
— A versdo com acionamento possui um fuso de esferas de
preciséo

Construgao fechada para uma montagem suspensa

Grandes forgas de avango

— Especialmente desenhado para ambientes sujos
(fole de protegéo fechado)

Construcgao aberta para uma montagem apoiada

— Grandes comprimentos gragas ao possivel suporte
do eixo

— Grandes forgas de avango

— Com foles de protegédo

Indicacgao:
Os foles de protegao aplicam-se em ambos lados da mesa. Nos desenhos se mostram os foles de protegédo de um so lado para
uma melhor representagdo da construgédo e da fungdo dos carros lineares.
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Generalidades

Forma de envio:

Comprimento L:

Instrucoes:

Bosch Rexroth AG 5

Carros lineares com acionamento (construcéo fechada e aberta) SGK e SOK:
Os carros lineares com fusos de esferas se fornecem completamente montados.
Também se fornecem montados com as opgdes com fole, montagem do motor e

o motor, se constar do pedido. Todos os demais componentes como interruptores,
cames de acionamento, calhas porta-cabos etc. se fornecem soltos.

Os carros lineares com acionamento se fornecem com uma primeira lubrificagéo.

Carros lineares sem acionamento (construcédo fechada e aberta) SGO e SOO:
Os carros lineares sem acionamento se fornecem desmontados. Os eixos e traves-
sas se encontram separados no fornecimento. A mesa, como um grupo de compo-
nentes, se encontra montada e lubrificada. A primeira lubrificacéo a tera que ser feita
pelo usuario como se demonstra nas instrugdes que acompanham o fornecimento.
Em caso de fornecimento com foles, os mesmos se encontram montados com os
aros. Os parafusos de fixagdo ndo se encontram no fornecimento.

Os carros lineares sem acionamento poden ser fornecidos opcionalmente com eixos
de ago inoxidavel conforme DIN 17230 / EN 10088.

Para mais informagdes sobre os rolamentos lineares e eixos de precisdo de ago ver
o catalogo «Rolamentos lineares».

Carros lineares em construcdo aberta (com e sem acionamento) SOK e SOO:
Os eixos de precisdo de ago estdo montados aos suportes de eixos.

Os carros lineares posstuem elementos que dependem do comprimento e grupos de
componentes independentes do comprimento. Conforme as distintas usinagens que
se solicitam nos pedidos, é possivel fornecer os carros lineares em qualquer compri-
mento, sem escalas (sem comprimentos preé-fixados).

Comprimentos acima do comprimento maximo Lmax sob consulta.

Em todos os carros lineares se fornecem as instrugées de montagem e de manu-
tencao.
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Descrigéo geral do produto

Vista dos motores e reguladores (comandos)

Pré-selecao do motor

referido ao regulador de aciona- SAFETY
mento e comando ON
Para oferecer ao cliente uma solugéo BOARD

econdmica especifica para a sua apli-
cagao, se encontram disponiveis varias
combinagdes de motores e reguladores.
Durante o dimensionamento do acio-
namento se devera observar sempre a
combinagéo motor-regulador

m «Motores» na pagina 66.

Para mais informagées sobre os moto-

res, reguladores e comandos ver o cata- g
logo «Sistema de acionamento Rexroth m" L Servomotor IndraDyn S MSK
IndraDrive» R999000018. m;; I |
i i |
. Tq HH = Servomotor IndraDyn S MSM
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SAFETY
ON
BOARD

Regulador digital
IndraDrive C

Elemento de poténcia HCS
Elemento de controle CSH

Regulador digital

IndraDrive Cs

HCS 01

Solugéo compacta e dinamica
para a gama de baixa poténcia

Regulador digital

IndraDrive Cs

HCS 01

Solugédo compacta e dindmica
para a gama de baixa poténcia

Bosch Rexroth AG 7
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Os carros lineares se fornecem também
completos com motores, reguladores e
comandos.
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Descrigéo geral do produto

Vista de tipos com capacidades de carga

Cargas légicas
(valores recomendados da pratica)

Para o calculo de duragéo de vida, N&o se devem exceder os seguintes

pode-se aumentar a capacidade de car- valores:

ga dinamica em aprox. 20% nos valores — aflexdo maxima admissivel do eixo

(C, My, My) que se consideram normais. — 0 momento de acionamento maximo X
admissivel

— acarga maxima admissivel
- avelocidade admissivel
— a aceleragdo maxima admissivel

Carro linear Tipo Construcao Guia Acionamento

Fechado, para uma
construcao suspensa

SGK @
@ @ Rolamento linear

Super B fechado

o
Y

o =

Aberto, para uma Fuso de esferas
construcao apoiada

D

Rolamento linear
Super B aberto

Fechado, para uma
construcao suspensa

SGO ® T
! @ Rolamento linear o
Super B" fechado Kﬂmb

Sem acionamento

o
U

Aberto, para uma
construcao apoiada

[oRR¢]
V‘l Rolamento linear
755

Super @ aberto

\

1) Tamanho 8-65 com rolamentos lineares standard

Nota sobre as capacidades de carga O célculo das capacidades de carga dinamicas e momentos se baseia em 100.000 m
dindmicas e momentos: de curso. Mas quase sempre se utilizam s6 50.000 m como base de célculo.
Para estabelecer uma comparagéo: multiplicar por 1,26 os valores C, M; e ML.
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Tipo | Tamanho 8-65 | 1285 | 16-100 | 20-130 | 25-160 | 30-180 | 40-230 | 50-280
Comprimento Maximo Linax (M) 1000 | 1500 | 2500 | 3000 | 38000 | 4000| 4000
SGK ?[\T)paddade de carga dinamica C 2700 | 3310 | 6560 | 12830 | 15600 | 26770 | 39180
Comprimento Maximo Lmax (mm) 1000 | 1500 | 2500 | 3000 | 3000 | 4000| 4000
SOoK g\‘;’)paddade de carga dinamica C 2850 | 3440 | 6100 | 11950 | 14520 | 24950 | 36380
Comprimento Maximo Liax (mm) 700 | 1000 | 1500 | 2500 | 3000 | B3000| 4000 | 4000
SGo g\j’)paddade decargadinamicaC | 2700 | 3310 | 6560 | 12830 | 15600 | 26770 | 39180
Comprimento Maximo Liax (mm) 4000 | 4000 | 4000 | 58300| 5300 5300| 5800
S00 g\;paddade de carga dinamica C 2850 | 3440 | 6100 | 11950 | 14520 | 24950 | 36380
Nas construgdes abertas, as capacida-
des de carga se reduzem como segue: AC’

Tamanho 12e 16 C'=042-C
Tamanho 20at¢ 50 C'=0,60-C

)

oy

RS
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Descrigéo geral do produto

Construcéao

Carros lineares
(fechados/abertos)

A
B

N

0N O

com fuso de esferas
sem acionamento

Travessa do lado do rolamento fixo
Suportedoeixo (sonaexecugioaberta)
Fuso com porcasimples cilindrica sem
folga

Mesa com quatro rolamentos
lineares Super! (fechados ou
abertos)

Protecdo com foles em PU
Travessadoladodorolamentoflutuante
Esquadro de fixagao

Tomada + conector

Componentes:

9
10

1
12

13
14
15

16

1)

Calha porta-cabos (liga de aluminio)
Interruptor indutivo (com suas
componentes)

Came de acionamento
Interruptormecéanico(comsuascompo-
nentes)

Perfil suporte

Motor

Flange e acoplamento

Transmiss&o por correia dentada

Tamanho 8-65 com rolamentos lineares
standard

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)
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Construgédo da flange e do
acoplamento

Em todos os carros lineares com fuso de
esferas pode-se montar um motor com
flange e acoplamento.

A flange serve para fixar o motor no car-
ro linear e como carcaga fechada para

o acoplamento. Com o acoplamento se
transmite o0 momento de acionamento do
motor sem tenséo sobre eixo motor do
carro linear.

Os acoplamentos standard compensam
a dilatagdo térmica do sistema.

Se montados outros acoplamentos,
considerar a dilataciao térmica.

1 Motor

2 Flange

3 Acoplamento
4 Carro linear

Construgao da transmisséao por
correia dentada

A partir dos carros lineares do tamanho
25-160 existe a possibilidade de montar
0 motor com uma transmissao por
correia. Desta forma o comprimento total
é menor que na montagem com flange
e acoplamento. A carcaga compacta e
fechada serve como protecgéo para a
correia e como suporte do motor.

Além disso, podem-se fornecer diferen-
tes redugoes:

i=1:1

i= 1:1,5 (tamanhos 25-160, 30-180)
i= 1:2 (tamanhos 40-230, 50-280)

A transmisséo por correia dentada pode-
-se montar em quatro diregoes:

— para baixo, para cima (RVO1 e RV02)
— esquerda, direita (RVO3 e RV04)

1 Carro linear

2 Carcaga (perfil de aluminio trefilado e
anodizado)

3 Correia dentada

4 Motor

5 Pré-tensdodacorreia:ajustaraforgade
tensao Fpr do lado do motor
(Fpr se indica no fornecimento)

6 Fixagdo das polias com conjuntos

tensores
7 Chapa de protegéo
8 Tampa

9 Rolamento de apoio no eixo do fuso
para tamanhos 25-160, 30-180

(|

Bosch Rexroth AG
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Dados técnicos

Capacidades de carga e momentos

Observar o capitulo «Calculo» "™ pagina 21!

Fuso de Valores dinamicos M M¢ Cargas maximas admissiveis
esferas caracteristicos “ - 47 @ -
060 e
w £f——15 (060

Tipo Tamanho do x P | C Guia Cbs Cfb Mt ML Fymax, Fzmax Mxmax Mymax; Mzmax
(mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (N) (Nm) (Nm)
SGK 12-85 8x25 2 700 2 200 5280 56 62 840 18 19
16-100 12x5 3310 3 800 5 280 89 94 1060 29 30

12x 10 2 500
20-130 16 x5 6 560 12 300 13 400 236 249 2 100 76 80

16 x 10 9 600

16 x 16 6 300
25-160 20x5 12 830 14 300 17 000 564 596 4 360 192 203

20 x 20 9 100

25x 10 15 700
30-180 20x5 15 600 14 300 17 000 748 787 5580 268 282

20x 20 9100

25x 10 15 700
40-230 32x5 26 770 21 600 26 000 1633 1860 8 700 531 605

32x10 31 700

32x20 19 700

32x32 19 500
50-280 32x5 39 180 21 600 26 000 2977 327 12 940 983 1080

32x 10 31 700

32x20 19 700

32x32 19 500
SGO 8-65 - 1 040 - - 16 17 480 8 8
12-85 - 2 700 - - 56 62 840 18 19
16-100 - 3310 - - 89 94 1060 29 30
20-130 - 6 560 - - 236 249 2100 76 80
25-160 - 12 830 - - 564 596 4 360 192 203
30-180 - 15 600 - - 748 787 5580 268 282
40-230 - 26 770 - - 1633 1860 8 700 531 605
50-280 - 39 180 - - 2 977 327 12 940 983 1 080
C = capacidade de carga dinadmica Cw = capacidade de carga dinadmica Fymax= carga max. admissivel na diregao y
Cos = capacidade de carga dindmica do rolamento fixo zmax= carga max. admissivel na diregéo z

do fuso de esferas do = didmetro do fuso ML = momento longitudinal dindmico

M: = momento de torgao dinamico

Cargas légicas

(valores recomendados na pratica) 2
Para o célculo de duragéo de vida,

pode-se aumentar a capacidade de car-

ga dindmica em aprox. 20% dos valores

(C, My, ML) que se consideram normais. X y
No se devem superar os seguintes
valores:
— a flexdo maxima admissivel do eixo
I pégma 20
— o momento de acionamento maximo
admissivel
— a carga maxima admissivel
— avelocidade admissivel Nota sobre as capacidades de carga dinamicas e momentos:
— aaceleragdo maxima admissivel O célculo das capacidades de carga dindmicas e momentos se baseia em 100.000 m

de curso. Mas quase sempre se utilizam s6 50.000 m como base de calculo.
Para estabelecer uma comparagéo: multiplicar por 1,26 os valores C, M; e ML.
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Fuso de Valores dinamicos M Cargas maximas admissiveis
‘ esferas caracteristicos “ -
4¥§ P
S 0] - - ———
Tipo Tamanho do x P | C Guia Cbs Cfb Mt Mo Fymax, Fzmax Mxmax Mymax. Mzmax
(mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (N) (Nm) (Nm)
SOK 12-85 8x25 2 850 2 200 5280 25 27 1020 10 1
16-100 12x5 3440 3800 5280 39 41 1260 16 17
12x 10 2 500
20-130 16 x5 6 100 12 300 13 400 134 141 2 140 49 52
16 x 10 9 600
16 x 16 6 300
25-160 20x5 11 950 14 300 17 000 320 339 4 500 127 134
20 x 20 9 100
25 x 10 15 700
30-180 20x5 14 520 14 300 17 000 425 447 5 760 177 186
20x 20 9 100
25x 10 15 700
40-230 32x5 24 950 21 600 26 000 928 1057 8 960 350 399
32x 10 31 700
32x20 19 700
32 x32 19 500
50-280 32x5 36 380 21 600 26 000 1687 1853 13 240 644 708
32x10 31 700
32x 20 19 700
32 x32 19 500
SO0 8-65 - - - - - - - - -
12-85 - 2 850 - - 25 27 1020 10 11
16-100 - 3440 - - 39 41 1260 16 17
20-130 - 6 100 - - 134 141 2 140 49 52
25-160 - 11 950 - - 320 339 4 500 127 134
30-180 - 14 520 - - 425 447 5760 177 186
40-230 - 24 950 - - 928 1 057 8 960 350 399
50-280 - 36 380 - - 1687 1853 13 240 644 708
Mmax = momento de tor¢do maximo Mymax = momento de torgdo maximo M:max = momento de torgdo maximo
admissivel a volta do eixo x admissivel a volta do eixo y admissivel a volta do eixo z
P = passo do fuso
Reducao de capacidade de carga 10 fuw
para curso reduzido | 1 1L A AT LA A —
Em caso de cursos reduzidos a duragao 0.9 12716 [20 25 | 301 407 —
de vida dos eixos ¢ inferior a dos rola- oA pdP=e%d L 50
mentos lineares Super. 0,8 /4 1 _~ —
/// 1/// / ~|
Por isso é preciso multiplicar os valores 0,7 //// AT
da capacidade dindmica de carga pelo M/ ,/ A
fator fw do grafico. 0,6 Curso
(mm)
0,5

Reducéao da capacidade de carga com
forcas de elevacao
Em caso de carga em elevagéo, as

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260

capacidades de carga dos rolamentos Ao 7 %K
abertos reduzem-se da seguinte forma: ‘ 7‘ A\
Tamanho 12e16 C'=0,42-C D+ W

Tamanho 20at¢ 50 C'=0,60-C fc
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Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Observar o capitulo «Calculo» "™ pagina 21!

@@ @} Fuso de Mca Ms | Smin Lmax Fr Mgs @max Vmax
‘ esferas
Tipo Tamanho |dox P
(mm) (kg) (k@) (mm) (mm) (N) (Nm) (m/s?) (m/s)
SGK 12-85 8x25 0,54 0,0021 -L + 0,92 65 1000 - 0,06 27 2)
16-100 12x5 0,80 0,004-L+14 70 1500 - 0,13 27
12x 10 - 0,16 27
20-130 16 x5 1,80 0,006 -L + 3,0 95 2 500 - 0,40 27
16 x 10 - 0,43 27
16 x 16 - 0,46 27
25-160 20x5 3,30 0,011 -L+5,5 135 3 000 - 0,53 22
20 x 20 - 0,64 27
25x 10 - 0,66 27
30-180 20x5 4,60 0,014-L+74 170 3 000 . 0,53 22
20 x 20 - 0,64 27
25x 10 - 0,66 27
40-230 32x5 9,30 0,025-L + 14,2 190 4 000 - 1,14 8
32x10 - 1,24 15
32x 20 - 1,23 27
32 x32 - 1,27 27
50-280 32x5 16,00 0,036-L+ 22,8 250 4 000 - 1,14 8
32x 10 - 1,25 15
32x 20 - 1,25 27
32 x 32 - 1,30 27
SGO 8-65 - 0,28 0,0008-L + 0,39 50 700 3 - 150" 33
12-85 - 0,55 0,0018-L+ 0,8 65 1000 7 .
16-100 - 0,82 0,003-L+1,2 70 1500 9 -
20-130 - 1,80 0,005-L+ 2,6 95 2500 11 -
25-160 - 3,30 0,008-L+4,8 135 3000 14 -
30-180 - 4,70 0,011 -L+ 6,7 170 18 -
40-230 - 9,40 0,020-L + 13,3 190 4 000 22 -
50-280 - 16,40 0,031 -L+ 221 250 27 .
amax = aceleragdo maxima
do = diametro nominal
FrR = forca de atrito
L = comprimento do sistema linear
Meca = massa movel
Mrs = momento de atrito do sistema
ms = massa do sistema linear
P = passo do fuso
vmax = Velocidade de deslocamento maximo
Smin = CUrso minimo necessario, para garantir uma boa distribuigdo de lubrificagdo
m «Condigdes de funcionamento» na pagina 70.
Massa do sistema linear:
Calculo do peso sem a montagem do ms = massa (kg/mm) - comprimento L (mm) + peso de todas as pecas

motor, sem a transmisséo por correia independentes do comprimento (kg)
dentada e sem os interruptores.
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@W@u Fuso de Mca Ms | Smin Lmax. Fr Mgs @max | Vmax
= = esferas

Tipo Tamanho doxP

(mm) (kg) (kg) (mm) (mm) (N) (Nm) (m/s?) | (m/s)

SOK 12-85 8x25 0,47 0,0040-L + 0,82 65 1 000 - 0,06 27 2)

16-100 12x5 0,76 0,006 L+ 1,3 70 1500 - 0,13 27
12x 10 - 0,16 27

20-130 16 x5 1,60 0,010-L+27 95 2 500 - 0,40 27
16 x 10 - 0,43 27
16 x 16 - 0,46 27

25-160 20x5 2,90 0,015-L+5,0 135 3000 - 0,53 22
20 x 20 - 0,64 27
25x 10 - 0,66 27

30-180 20x5 4,20 0,020-L+6,8 170 3 000 - 0,563 22
20 x 20 - 0,64 27
25 x 10 - 0,66 27

40-230 32x5 8,60 0,032-L+ 13,2 190 4 000 - 1,14 8
32x 10 - 1,24 15
32 x 20 - 1,23 27
32 x 32 - 1,27 27

50-280 32x5 14,80 0,046 -L+ 21,3 250 4 000 - 1,14 8
32x 10 - 1,25 15
32x 20 - 1,25 27
32 x 32 - 1,30 27

SO0 12-85 - 0,47 0,0035-L + 0,47 65 4 000 7 - 150" 33

16-100 - 0,75 0,005-L + 0,75 70 9 -

20-130 - 1,60 0,008:-L+ 1,6 95 11 -

25-160 - 2,80 0,011-L+2,8 135 5 300 14 -

30-180 - 410 0,016 - L + 4,1 170 18 -

40-230 - 8,30 0,026 -L + 8,3 190 22 -

50-280 - 14,80 0,039-L+ 14,8 250 27 -

1) Nos carros lineares sem acionamento SGO/SOO nio existe o fator limite para a aceleragéo, ja que ndo se dispde do fuso de esferas
(como nos SGK/SOK).
2) Vmax ™ diagramas na pagina 17

3) Séo possiveis velocidades de até 5 m/s. A duragéo de vida estara limitada devido ao desgaste elevado das partes plasticas.
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Dados técnicos

Dados do acionamento

Observar o capitulo «Calculo» "™ pagina 21!

Velocidade maxima admissivel vmax

SGK / SOK 12-85

Vinax (M/S)

0,25 ~J

0,20

0,05

L (mm)

0,00
300 400 500 600 700 800 900 1000

SGK / SOK 20-130

13 Vimax (M/S)

1,2
11
1,0 \
0,9 \
0.8 16 %10\
07 — T N \
0,6 .
0,5 \

0,44 L1021 \\\
03 NI AN
0,2 O ~
0,1 S 2 M

v

g ST S Renlie) L(mm)

'250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500

SGK / SOK 40-230/50-280

Viax (M/S)
1,7 _—
1,6 1 32 % 32
1,5 \
1,4 \
1,3
1,2
1,1 —32x20
0,9
0,8 \ N
0,7 TXC
0,6 —32x10 \
0,5 i < N\
0,4 | N \\
0,3 +-32x5 > ]
0,2 === —
0,1 — . r=F - —2L(mm)
0,0 ==

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

SGK / SOK 16-100

1,0
0,9

0,8

0,7

0,6

0,5
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0,3

0,2

0,1
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L (mm)

0,0

250400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500

SGK /7 SOK 25-160/30-180
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Momento de acionamento maximo admissivel no eixo do motor M,
(nenhuma forga radial no eixo do motor)

SGK/ SOK 12-85 SGK / SOK 16-100

M, (Nm) M, (Nm)
09 35

0,8

8x25 3.0
07 12x 10
\ 25
06 \ \
\ \
0,5 2,0 \
12x5
0,4 \ 5 ) \
0,3 N N N \

1,0 >
0,2 T
01 E— 05 P
’ ] L (mm) )
0.0 00 L (mm)
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 250 500 750 1000 1250 1500
SGK / SOK 20-130" SGK / SOK 25-160/ 30-1802
704V (Nm) M, (Nm)
\ 12,0 T \
so—I——=—. | \ KGT 20x20
y \ \
KGT 16x10° |\ 10,0 KGT 25x10
5,0 \ __-___-___-_R_-\
T \ \ KGT 16x16 Y \\
40 M \ \ KGT 20x5 N\ N
\ N\ rereg= ok
K A N 6,0 \ \\ N o
3,0 N N ' \ b
KGT 16x5 N TN . N
N N 4,0 > AN
2,0 S ~ N N \
N ~ ~
N = ~
\\ > ~
1,0 S — e =4
0.0 ~ 7L (mm) 00 L (mm)
’250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000
SGK /7 SOK 40-230/ 50'2803) KGT = fuso de esferas Eixo do fuso com chaveta
Observar os valores maximos do momento de acionamento,
deviado ao efeito do rasgo na redugédo do diametro util!
M, (Nm)
60,0 : :
KGT 32x32 Tamanho Mp (Nm)
550 = oo ds \ SGK/SOK 40-230 48,6
X \
2Ly | i SGK/SOK 50-280
45,0 - X
40.0 KGT 32x10 \

CTTTTT7N N A Nos fusos de esferas com chaveta se devera consi-
e \ AN N derar os valores minimos dos diagramas e da tabela.
30,0

N
25,0 N NS ™ Exemplo: carro linear 40-230, fuso de esferas 32x20,
KGT 32x5 N N .
20,0 —— T y Sy comprimento 1500 mm.
15,0 N = e M, do diagrama: aprox. 53,0 Nm
r ~

10,0 = S - M, da tabela: 48,6 Nm

5,0 == =

0,0 L(mm)  vgjor para o dimensionamento: 48,6 Nm

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
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Dados técnicos

Dados do acionamento

Observar o capitulo «Calculo» "™ pagina 21!

Montagem do motor através da transmissao por correia dentada
(do lado do rolamento fixo do carro linear)

MSK 040C-0600, MSM 041B-0300
Msq" Jsd MRsd Msd F Bt
(Nm) (1076 kgm?) (Nm) (kg) (mm)
Fuso de esferas do x P | até L2 (mm) i= i=15 i=1 i=15
SGK/SOK 25-160 | 20 x 5 1000 6,61 4,41
SGK/SOK 30-180 | 20 x 20 1800 899 548 250 84 0,4 1,5 88 16 AT5
25 x 10 2200 ! '
MSK 060C-0600
Msq? Jsa|  Mgeg Msq F Bt
(Nm) (10-6 kgm?2) (Nm) (kg) (mm)
Fuso de esferas do x P | até L2 (mm) i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2
SGK/SOK 40-230 |32 x 5 1800 19,10 9,55
SGK/SOK 50-280 | 32 x 10 2200
32 %20 3000 19,21 12,30 1400 260 0,5 3,8 116 | 25 AT5 | 32 ATS
32 x 32 3800

1) Valores para Msq sem considerar o momento do motor.
2) Para comprimentos maiores, o valor do momento de acionamento admissivel do comprimento variavel My do sistema linear se determina com o
diagrama ™ diagramas no capitulo «Dados de acionamento» na pagina 17.

Montagem do motor através Carro linear Tipo de motor Mecn Je Mic

do acoplamento e da flange (Nm) | (107 kgm?) (kg)

(dO lado do rolamento fixo do SGK/SOK 12-85 MSM 031B-0300 3,7 7 0,3
carro Iinear) SGK/SOK 16-100

Os valores da tabela para os acoplamen- SGK/SOK 20-130 MSK 030C-0900 19,0 57 05

tos se utilizam com motores standard. MSK 040C-0600 0,6

MSM 031C-0300 0,5

MSM 041B-0300 0,7

SGK/SOK 25-160 MSM 041B-0300 19,0 57 0,8

MSK 040C-0600
SGK/SOK 30-180 MSM 041B-0300
MSK 040C-0600

SGK/SOK 40-230 MSK 060C-0600 50,0 200 1,7
MSK 076C-0450 98,0 390 2,2
SGK/SOK 50-280 MSK 060C-0600 50,0 200 17
MSK 076C-0450 98,0 390 2,2
B: = tipo de correia m¢c = massa da flange e do acoplamento
i = redugéo da transmisséo por correia dentada MRgsd = momento de atrito da transmisséo por correia dentada
Jc = momento de inércia das massas do acoplamento no eixo do motor
Jsd = momento de inércia reduzido da transmissao por Msd = momento de acionamento maximo admissivel da
correia dentada no eixo do motor transmisséo por correia dentada
F = largura da carcaga de reenvio (™ pagina 52) Msd = massa da transmissao por correia dentada

Mcn = momento nominal do acoplamento
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Determinagédo do momento de inércia Js= (Kjfix + Kjvar - L)- 1076
das massas dos componentes do siste-

ma linear

Determinagao do momento de inércia Jt=Mex - kjm - 1076

de translagdo das massas externas

Js = momento de inércia das massas do sistema (kgm2)
Jt = momento de inércia de translagdo das massas externas (kgm?)
kifix = constante para a parte fixa do momento de inércia das massas (=)
kjvar= constante para a parte variavel em comprimento do momento
de inércia das massas (=)
kim = constante para a parte da massa especifica do momento de inércia
das massas (=)
L = comprimento do carro linear (mm)
Mex = massa externa movel (kg)
Constantes dos tamanhos individuais ~ 1amanho e G2 Gl | s
com fuso de esferas SGK/SOK dox P kj fix ki var ki m
12-85 8x25 0,203 0,002 0,158
16-100 12x5 1,088 0,013 0,633
12x 10 2,367 0,013 2,633
20-130 16 x5 3,238 0,039 0,633
16 x 10 6,692 0,039 2,633
16 x 16 13,878 0,039 6,485
25-160 20x5 8,216 0,100 0,633
20x 20 39,990 0,100 10,132
25x 10 23,575 0,256 2,633
30-180 20x5 9,103 0,100 0,633
20x 20 54,169 0,100 10,132
25x 10 27120 0,256 2,533
40-230 32x5 51,853 0,712 0,633
32x 10 69,446 0,712 2,633
32x 20 138,210 0,667 10,132
32 x 32 268,830 0,667 25,938
50-280 32x5 56,025 0,712 0,633
32x 10 87,214 0,712 2,533
32x20 209,280 0,667 10,132
32 x 32 468,780 0,667 25,938
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Dados técnicos

Flexao

A flexdo maxima admissivel dos carros lineares na execugéo fechada SGK (com acionamento) e SGO (sem acionamento)
determina-se com base no desvio admissivel do eixo conforme os rolamentos lineares montados na mesa.

Desvio admissivel do eixo nos tan o < tan oimax
rolamentos lineares

Gragas aos rolamentos lineares Super L/92 F
(exceto no tamanho 8-65), permite-se

uma maior desvio do eixo em compara- v

¢&o com os rolamentos lineares conven-
cionais.

Observar o desvio admissivel do eixo

nos rolamentos lineares para os compri-

SP—l_l

mentos L e os distintos tamanhos! ‘ _ ‘
Desvio admissivel do eixo nos rola- tano. < tan Omax F = carga (N)
mentos lineares fechados para os tana = desvio do eixo (=
distintos tamanhos tan amax = desvio maximo admissivel (-)

Carro linear tana= tan omax =

SGO 8-65 F-(L-9)-4,970-108 10-104

SGO 12-85 F-(L-18)-1,376-1078 8,72 - 1078

SGO 16-100 F-(L-21)-5,381-10"° 8,72 - 1078

SGO 20-130 F-(L-36)-2932-10"° 8,72-1073

SGO 25-160 F-(L-43)-1,468-10° 8,72 1073

SGO 30-180 F-(L-51)-7698-10"1 8,72 - 1073

SGO 40-230 F-(L-79)-8,407-10"10 8,72 - 1078

SGO 50-280 F-(L-107)-1,649-10"1 8,72 - 1078

Massa do sistema linear:

Célculo do peso sem a montagem do
motor, sem a transmisséo por correia
dentada e sem os interruptores.

ms = massa (kg/mm) - comprimento L (mm) + peso de todas as pegas
independentes do comprimento (kg)

,_
I

= comprimento (mm)
massa do sistema linear (kg)

Ms
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Calculo

Bases de calculo
Acionamento de todo o sistema
Duracéao de vida da guia linear
Duracédo de vida do fuso de esferas o dos rolamentos fixos

Dimensionamento do acionamento
Conceitos basicos

Exemplo de célculo para o dimensionamento do acionamento

Bases de calculo

Acionamento de todo o sistema

Bosch Rexroth AG
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22
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29
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Acionamento de todo o sistema

Configuragao

Carga > Carro linear |

Elementos de
transmisséo

Motor

»| Regulador

A avaliagéo e o dimensionamento correto de uma aplicagéo requer uma verificagéo estruturada do sistema completo. O sistema

completo forma a base para a configuragéo. Esta constelagéo entre o sistema linear, o elemento de transmisséo (acoplamento ou
transmisséo por correia dentada) e o motor pode ser solicitada conforme catalogo.

Cargas maximas admissiveis

Para a selegao dos sistemas lineares se devera considerar as cargas e forgas maximas admissiveis. Estas ultimas encontram-se
no capitulo «Dados técnicos» na pagina 12. Os valores apresentados dependerédo do sistema, ou seja, os limites tém sua ori-

gem néo so na capacidade de carga dos rolamentos, ou seja, os mesmos incliem também a construgédo do material relacionado.
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Calculo

Bases de calculo

Duracao de vida

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Para calcular a duragdo de vida dos distintos elementos do sistema linear se deverdo utilizar as seguintes férmulas. Os elemen-
tos relevantes para a duragédo de vida de um sistema linear com fuso de esferas sdo a guia linear, o fuso de esferas (porca) e o

rolamento fixo.

A Os dados para os calculos da duragdo de vida do sistema linear se determinam utilizando o valor mais baixo (cal-
culado separadamente) para a duracdo de vida da guia linear, do fuso de esferas ou do rolamento fixo.

Duracgao de vida das guias lineares

As guias lineares do sistema linear deverdo suportar as cargas e eventualmente todas as forgas possiveis durante os processos.

Carga equivalente combinada
das guias

Duracgao de vida nominal
Duracéo de vida nominal em metros

Duragéao de vida nominal em horas

M M M,
Feomb =|Fy|+|Fz|+ C |M|+ C ||\T|):|+ C ||\TL|

L —_ Lo
%"= 3600 - v

Duracgao de vida do fuso de esferas ou dos rolamentos fixos
Sob condigdes de funcionamento variaveis (revolugdes ou cargas variaveis), deverdo se utilizar para o célculo da duragéo de vida

os valores médios de Fr, € nm.

Para revolugdes variaveis sdo validas
as revolugdes médias Nm:

Revolugdes em fases de aceleragéo
e de frenagem nq . n:

C

Fy
F.
Lio
L1on
ML
M
Mx
My

M,

capacidade de carga

dinadmica (N)
Feomb = carga equivalente

combinada (N)
carga por uma forga

resultante na diregéo y (N)
carga por uma forga

resultante na direcéo z (N)
duragéo de vida nominal (m)
duragéo de vida nominal (h)
momento longitudinal

dindmico (Nm)
momento de torgédo

dindmico (Nm)
momento de torgdo

dindmico a volta do eixo x  (Nm)
momento de torgédo

dinamico a volta do eixoy (Nm)
momento de torgédo

dinamico & volta do eixo z  (Nm)
velocidade média (m/s)

Vm

T
c
é Ny
-~ Rt . n
3 B e ] mo_
Q » <
> ngoo e . Ng
6 ’ -
x e S

&" ‘~‘

ty to ts Tempo (s)

|n1| t+ |n2| cto+ L+ |nn| -t
Nm =
tiot

tot=t1 +to+ ... + 1

NA1 ..n+NET..n

n1.n = 9

ni, No, ..

Nm
1, 1o,

tot

n1

NAT ...

NET ..

. tn

n=

n=

n, = revolugdes em

fases 1 ..n (min~1)
= revolugbes médias )
parte do tempo em fases 1 ... n (s)
soma das partes do tempo  (s)

revolugdes em fases de

aceleragao e de frenagem

primeras revolugbes
emfases 1..n
ultimas revolugdes
emfases 1..n

(min~1)

(min~1)
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Para cargas e revolugdes variaveis & _
vélida a carga média Fm: £ Fy
&
Sl P Fn
Fa
t to ts Tempo (s)
3 3 |ny t 3 |n2 to 3 |In 1
Fm=\/F1-"- ‘ Cnol PRt
Nm ttot Nm tot Nm ttot
Fi, Fo,.Fn = carga axial durante as fases 1 ... n (N)
[ = carga axial dindmica equivalente (N)
ni,ng, Ny = revolugdes emfases 1 ..n (min=1)
Nm = revolugdes médias (min=1)
ti,to, .tn = parte do tempo em fases 1 ... n (s)
tot = soma das partes do tempo (s)
Duracédo de vida nominal
Duragao de vida nominal em revolugdes: 3
Lio = (—) 106
Frm
Duracao de vida nominal em horas: L1o
L =
0= 1750
C = capacidade de carga dinamica (N)
Fn = carga axial dindmica equivalente (N)
Lio = duracéo de vida nominal (=)
Lioh= duracéo de vida nominal (h)
nm = revolugdes médias (min-1)
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Caélculo

Dimensionamento do acionamento

Conceitos basicos

Para o dimensionamento do acionamen-
to de todo o sistema se devera separar a
parte mecanica do acionamento em si.
A parte mecénica inclui os componen-
tes do sistema linear e os elementos de
transmisséo (transmissédo por correia
dentada, acoplamento). Aqui também se
devera considerar a carga.

Como acionamento elétrico se con-
sidera a combinagao motor - regulador
com seus dados de poténcia correspon-
dentes. O dimensionamento do aciona-
mento elétrico se realiza sobre o eixo do
motor (ponto de referéncia).

Para o dimensionamento do aciona-
mento se deverdo considerar os valores
limite, assim como os valores basicos.
Para proteger os componentes meca-
nicos se deverao respeitar todos os
valores limite.

Acionamento de todo o sistema

Mecéanica Acionamento

Elementos de
transmissdo

Carga |»| Carrolinear [ Motor || Regulador

Dimensionamento do aciona-
mento no eixo do motor
(ponto de referéncia)

Dados técnicos e simbolos da

mecénica

Para cada componente (sistema linear, acoplamento, transmissdo por correia dentada) encontram-se os correspondentes valores
limite maximos do momento de acionamento e de velocidade, assim como os valores basicos para o momento de atrito e o mo-
mento de inércia das massas "™ «Dados do acionamento» na pagina 18.

Os seguintes dados técnicos e seus simbolos correspondentes sdo considerados no calculo do dimensionamento da parte
mecénica. Os dados que se encontram nas tabelas seguintes encontram-se no capitulo «<Dados técnicos», ou entdo se determi-
nam pelas formulas de acordo com as descrigdes das paginas seguintes.

Mecanica
Elementos de transmissao
Carga Sistema linear Acoplamento Transmissao por
correia dentada
Momento do peso (Nm) Mg ©) _ _ —
Momento de atrito (Nm) —5) Mgs @ - MRsd ¥
Momento de inércia das massas (kgm?2) L Js? Jc® Jsg @
Velocidade max. admissivel (m/s) — Vmax ¥ — -
Momento de acionamento max. admissivel (Nm) - Mp 4 Mcn @ Msq ¥

1) Determinar o valor conforme a formula

2) Valor dependente do comprimento, determinagéo conforme a formula

3) Valor da tabela

5) As forgas adicionais durante o processo se consideram como momentos de carga

6

)
)
4) Valor dependente do comprimento conforme o diagrama
)
)

Para uma montagem na vertical: determinar o valor conforme a férmula
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Dimensionamento do acionamento no eixo do motor (ponto de referéncia)

Para o dimensionamento do acionamento se deverdo determinar todos valores dos componentes mecéanicos existentes no
sistema completo, reduzidos ao eixo do motor. Para uma combinagdo de componentes mecanicos, dentro do sistema completo,
determina-se em cada caso um valor para:

— Momento de atrito Mr

— Momento de inércia das massas Jex

- Velocidade maxima admissivel Vimech (revolucdes maximas admissiveis Nmech)

— Momento de acionamento maximo admissivel Mmech

Determinacao do valor para cada componente mecanico individual do sistema completo, referido ao eixo do motor
(ponto de referéncia)

Momento de atrito Mg

Para uma mon m do motor atravé
ara uma montagem do motor através Mgr= Mps
de flange e acoplamento

Para uma montagem do motor através Mg
. . _ s
da transmissao por correia dentada MRr=Mgsd +

Momento de inércia das massas Jex

Para uma montagem do motor através Joo=Jo + Ji + Jo
de flange e acoplamento

Para uma montagem do motor através (s + Jy)
- - Joo=Jsg + =21
da transmissao por correia dentada ex= -sd i2

Determinagao do momento de inércia Jo= (ki i + ki var - L)- 107
das massas do componente sistema ! !

linear

Determinagao do momento de inércia 3= Mex - kim - 1078

de translagdo das massas externas

i = redugdo da transmiss&o por correia dentada =)
Jc = momento de inércia das massas do acoplamento (kgm?)
Jex = momento de inércia das massas da mecéanica (kgm?)
Js = momento de inércia das massas do sistema linear (kgm?)
Jsd¢ = momento de inércia das massas da transmisséo por

correia dentada no eixo do motor (kgm?)
Ji = momento de inércia de translacdo das massas externas

referido ao eixo de acionamento do sistema linear (kgm?)
kifix = constante para a parte fixa do momento de inércia das massas =)
kim = constante para a parte especifica das massas do momento

de inércia das massas (=)
kivar = constante para a parte varidvel em comprimento, do momento

de inércia das massas =)
L = comprimento do sistema linear (mm)
Mex = massa externa movel (k@)
Mr = momento de atrito no eixo do motor (Nm)
Mgrs = momento de atrito do sistema (Nm)

Mrsd = momento de atrito da transmissdo por correia dentada
no eixo do motor (Nm)
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Calculo

Dimensionamento do acionamento

Velocidade maxima admissivel Vmech

O valor minimo das velocidades admissiveis de todos os componentes mecénicos do sistema completo determina a velocidade
max. admissivel da mecanica. Este valor devera ser considerado como limite de acionamento durante o dimensionamento do motor.
A velocidade maxima admissivel ou as rotagdes do sistema linear com fuso de esferas deverdo estar sempre abaixo do valor limite
dos componentes ou da transmissdo por correia dentada, determinando assim o limite para a velocidade maxima admissivel da
mecanica.

Velocidade maxima admissivel v =v
mech max

Rotagdes maximas admissiveis

Para uma montagem do motor através _ Vimeoh - 1000 - 60

de flange e acoplamento Nmech = P

Para uma .mo~ntagem do motor atraves _ Vineoh+i+ 1000 - 60

da transmisséo por correia dentada Nmech = )
i = redugéo da transmissédo por correia dentada (=)
Nmech = rotacées maximas admissiveis da mecanica (min~1)
P = passo do fuso (mm)
Vmax = velocidade maxima admissivel do sistema linear (m/s)
Vmech = Velocidade maxima admissivel da mecéanica (m/s)

Momento de acionamento maximo admissivel Mmech

O valor minimo do momento de acionamento admissivel de todos os componentes mecanicos do sistema completo determina o
momento maximo admissivel da mecéanica. Este valor devera ser considerado como limite de acionamento durante o dimensiona-
mento do motor.

Para uma montagem do motor através

Mmech = minimo (Mcn; Mp)
de flange e acoplamento

Para uma montagem do motor através

da transmisséao por correia dentada Mmech = minimo (Ms ; Tp)
i = redugéo da transmissdo por correia dentada =)
Mp = momento de acionamento maximo admissivel do sistema linear (Nm)
Mcn = momento nominal do acoplamento (Nm)
Msd¢ = momento de acionamento maximo admissivel da transmissédo
por correia dentada (Nm)
Mmech = momento de acionamento maximo admissivel da mecanica (Nm)

A Ao examinar todo o sistema completo (mecéanica + motor/regulador), é possivel que o momento maximo do motor
esteja abaixo do valor limite da mecénica (Mmech). Neste caso, este valor passara a ser o valor limite para o momento de
acionamento maximo admissivel do sistema completo.

Se o momento do motor esta acima do valor limite da mecéanica (Mmech), este ultimo limitara o primeiro!
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Pré-selecao do motor
Uma pré-selegdo do motor pode ser feita considerando-se as seguintes condigoes.

Condicao 1:
As rotagdes do motor deveréo ser superiores ou iguais as rotagdes requeridas da mecanica (até o valor limite maximo admissivel).

Nmax = Nmech

~

rotagdes maximas do motor (min~1
rotagdes maximas admissiveis da mecénica (min~1)

Nmax

Nmech

Condigéo 2:

Consideragdo da relagio entre o momento de inércia das massas da mecénica e do motor. A relagdo dos momentos de inércia
serve como indicador de controle de qualidade para uma combinagdo motor-regulador. O momento de inércia das massas do
motor esta diretamente relacionado com o tamanho do motor.

Relagdo dos momentos de inércia: Jox
V= Jm + Jbr

Para a pré-sele¢do, com um bom con- Campo de aplicagéo v

trole de qualidade, podem-se utilizar os Manipulagéo <6,0

seguintes valores da prética. Aqui ndo Usinagem <15

se trata de limites fixos, ja que os valores

acima destes limites requerem uma Jor = momento de inércia das massas do freio do motor (kgm?)

maior observagéo da aplicagéo. Jex = momento de inércia das massas da mecénica (kgm?)
Jn = momento de inércia das massas do motor (kgm?)
V = relagdo entre os momentos de inércia das massas

do sistema completo e do motor =)
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Caélculo

Dimensionamento do acionamento

Condigéo 3:

Estimativa para a relagdo do momento de acionamento entre o momento de carga estatico com o momento de acionamento con-
tinuo do motor. A relagdo do momento de acionamento deve ser menor ou igual ao valor empirico de 0,6. Devido a esta condigéo,
deverdo se considerar ainda os restantes valores dindmicos de um perfil de movimento exato com os momentos necessarios do
motor.

Relagdo do momento de acionamento: M
=2 <06
Mo

Momento de carga estatico: Mstat = MR + Mg

Momento do peso: P (Mex+ Mca) - g

S6 para uma montagem na vertical! Mg= T 92000 -1m-1

Para a montagem do motor através

de flange e acoplamento: i =1
g = aceleragéo da gravidade (= 9,81) (m/s?)
i = redugdo da transmissdo por correia dentada =)
Mca = massa propria movel da mesa (kg)
Mex = massa externa movel (kg)
Mg = momento do peso no eixo do motor (Nm)
Mo = momento continuo do motor (Nm)
MR = momento de atrito no eixo do motor (Nm)
Mstat = momento de carga estatico (Nm)
P = passo do fuso (mm)
I = relagdo entre o comprimento de uma circunferéncia e seu diametro =)

No capitulo " «Componentes e pedido» podem-se configurar varios sistemas lineares em diferentes tamanhos de maneira
standard, inclusive com o tipo de montagem dos motores e os motores, utilizando as diferentes opgdes. Ao cumprir as condigoes
mencionadas mais acima, pode se comprovar se o tamanho do motor standard, da configuragdo selecionada, é adequado a
aplicagéo.

Dimensionamento exato do acionamento

O pré-dimensionamento do motor ndo substitui o calculo exato requerido com detalhes dos momentos e rotagdes. Para um célculo
exato do acionamento elétrico com o perfil de movimento deveréo se extrair os valores do rendimento do catalogo «IndraDrive Cs»
e «IndraDrive C».

Para proteger a mecénica contra eventuais danos, deveréo se respeitar os valores limite para a velocidade, para o momento de
acionamento e a aceleragéo.
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Exemplo de calculo para o dimensionamento do acionamento

Dados:

Em uma tarefa de manipulagéo devera
se mover em forma horizontal, e por
uma distancia de 500 mm, uma massa
de 30 kg a uma velocidade de 0,4 m/s.
Devido aos dados técnicos e as con-
digcdes de montagem foi selecionado o
seguinte:

=

Carro linear SOK 25-160: 0 B

l—i—|
|

— execugéao aberta
— com foles de protegédo
— montagem do motor através de trans- | S — L
miss&o por correia dentada, i = 1,5
— com servomotor IndraDyn S
MSK 040C com freio

Estimativa do comprimento do L = sma-1,24+Lea+39

carro Imear L:. o - Curso de seguranga

(Para uma estimativa inicial se utilizara (por cada lado): Se = 2-P=2-20=40mm

0 maior passo possivel, ja que a medida o

que aumenta o comprimento, a velocida- Curso maximo: Smax = Seff + 2 Se

de admissivel pode diminuir.) = 500+ 2-40=580 mm

Vera formula do comprimento na tabela Comprimento do carro linear: L = 580-1,24 + 160 + 39 =919 mm
com medidas.

Selecéo do fuso de esferas Fuso de esferas admissivel conforme o diagrama «Velocidade admissivel»

(Selecionar preferencialmente o passo

menor, ja que se obtém maiores vanta-
gens de resolugéo, distancia de frena- Fuso de esferas 25 x 10 e fuso de esferas 20 x 20

parav=0,4 m/seL=919 mm:

gem e comprimento.) Fuso de esferas selecionado (passo menor):
fuso de esferas 25 x 10

Velocidade maxima admissivel para o fuso 25 x 10 do diagrama:
Vmax = 0,63 m/s

Calculo do comprimento do Curso de seguranga
carro linear L: (por cada lado):
(para o fuso de esferas selecionado)

2:-P=2-10=20mm

Curso maximo: Smax = Seff + 2 Se

500 + 220 =540 mm
540-1,24 + 160 + 39 =869 mm

(7]
@
|

Comprimento do carro linear: L

Momento de atrito Mg: Mk = Mgeg + %
(montagem do motor através da c y ) Moo = N
transmiss&o por correia dentada) arro finear: Rs = 0,66 Nm

Transmissédo por correia dentada: Mrsg = 0,4 Nm

Momento de atrito: Mr = 04+ 066 _ 0,84 Nm
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Calculo
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Exemplo de calculo para o dimensionamento do acionamento

Momento de inércia das

massas Jex:

(montagem do motor através da
transmisso por correia dentada)

Rotac6es maximas admissiveis
Nmech:

(montagem do motor através da
transmisséo por correia dentada)

Valor limite da mecanica

Rotacoes da aplicacao nmech:
(montagem do motor através da
transmisso por correia dentada)

Jex

Transmissdo por correia:  Jsg =

Carro linear: Js

Massa externa: Jt

Momento de inércia: Jex

Jog + Us ‘; Jy)
i
84 - 1076 kgm?

(kJ fix + kJ var * L) -10°°
(28,575 + 0,256 - 869) - 1076

= 246,039 - 1076 kgm?
= Mex-kjm-1076

= 30-2,5633-1076

75,99 - 1076 kgm?
84 .10-6 4 (246,039 - 106 + 75,99

-107%)

1,52
227,124 - 10-6 kgm?

Velocidade maxima admissivel:

Rotagoes maximas admissiveis:

_ (Vmech - i 1000 - 60)

Nmech
P
Vmech = Vmax= 0,63 m/s
n _ (0,63-1,5-1000-60)
mech =
10
= 5670 min~!

Velocidade: Vmech =

Rotacgodes:

0,4 m/s
0,4-1,5-1000-60

Nmech

10

3600 min~?
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Momento de acionamento
maximo admissivel Mmech:
(montagem do motor através da
transmiss&o por correia dentada)
Valor limite da mecanica

Verificacao da pré-selecao do
motor:
motor selecionado: MSK 040C com freio

Bosch Rexroth AG

31

Transmissao por correia:
Carro linear:

Momento de acionamento:

= minimo (4,41

= minimo (Msg, ﬁ)
i

4,41 Nm (reducgéo i = 1,5 e MSK 040C)
9,4 Nm

"1,5

= minimo (4,41; 6,26)
= 441 Nm

Condicéo 1:
Rotagoes: Nmax = Nmech

7500 > 3600 Condigédo cumprida — tamanho do motor em ordem
Condicéo 2:

Relagdo dos momentos
de inércia das massas:

Inércia do motor:
Inércia do freio:

Relagdo dos momentos
de inércia das massas:

Condigéo para manipulagéo:

I

Jbr

1,393

Jex
Jm + Jbr
= 140 - 1076 kgm?

= 231076 kgm?

227,124 -107%
(140-1076+23-1079)
= 1,393

<6

< 6 Condigao cumprida — tamanho do
motor em ordem

Condicao 3:

Relagao dos momentos
de acionamento:

Momento de carga estatico:

Momento continuo do motor:

Relagdo dos momentos
de acionamento:

Mstat

< 0,6

Mo

Msiat = MR + Mg (montagem horizontal Mg = 0)
= 0,84 Nm

Mo = 2,7 Nm

084

27 = 0,31

0,31 < 0,6 Condigao cumprida — tamanho do

motor em ordem
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Calculo

Exemplo de calculo para o dimensionamento do acionamento

Resultado: Carro linear SOK 25-160
Comprimento L = 869mm
Curso maximo Smax = 540 mm
Comprimento da mesa Lea = 160 mm
Fuso de esferas Diametro do: 25 mm

Passo P: 10 mm
com foles de protegéao
Montagem do motor através da transmisséo por correia dentada, redugdo i = 1,5
Pre-selecdo do motor: MSK 040C com freio

Para o dimensionamento exato do acionamento elétrico devera se observar sem-
pre a combinagdo motor-regulador, ja que os dados de rendimento (por exemplo
rotagbes maximas Uteis e momento de acionamento maximo) dependeréo do
regulador utilizado.

Aqui deverdo se observar os seguintes dados.

Momento de atrito Mr = 0,84 Nm
Momento de inércia das massas Jex = 227,124 -1075 kgm?
Velocidade Vmech = 0,4 m/s (Nmech = 3600 min~")
Valor limite para o momento
de acionamento Mmech = 4,41 Nm
m O momento do motor (por parte do acionamento) devera estar limitado
em 4,41 Nm!
Valor limite para a aceleragao amax = 27 m/s?
Valor limite para a velocidade Vmax = 0,63 m/s (Nmech = 5670 min~")

Além do motor preferido MSK 040C, podem-se adaptar outros motores com
dimensdes idénticas. Nestes casos deverdo se respeitar os valores limite
calculados.
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Carros lineares com fuso de esferas

Descricao do produto

Qualidades

— Funcionamento especialmente silen-
cioso e longa duragéo de vida devido
aos rolamentos lineares Super da
Rexroth

— Altas velocidades devido aos grandes
passos do fuso de esferas

— Manutengdo econémica devido a
lubrificagé@o centralizada do sistema
de guia (lubrificagdo com graxa)

— Carros lineares prontos para a mon-
tagem e em distintos comprimentos
até L.,

— Foles de protegédo em PU, contra éleo
e humidade (fixagdo mecanica nas
ultimas pregas)

Outros destaques

— Fuso de esferas de precisdo da
Rexroth em execucgéo laminada,
classe de tolerancia T7 conforme
DIN 69051, com porca cilindrica
sem folga

— Montagem de motor facil através
de centragens e roscas

— Flexiveis pelas diferentes opgoes

— Grande quantidade de acessorios
disponiveis

Distintas possibilidades de montagem do motor

Montagem do motor com flange
e acoplamento

Parametros para colocacdo em
servico facil

Bosch Rexroth AG
Rexroth D-97419 Schweinfurt
MNR: R12345678 Made in Germany
TYP: SGK20-130 FD: 483
7210
CS: 9876543210 20 07
S (M) [ 0 (Mm/U)] Vi (/5) [ B (/52 M1 (Nm) | d [ i

Montagem do motor através da
transmissao por correia dentada

Sobre a placa de identificagédo encontra-
ra os dados técnicos para a colocagéo
em servigo. Com estes pardmetros e
com a assisténcia EasyWizard da Bosch
Rexroth, podera realizar como nunca
antes, uma colocagao em servico do
sistema linear com facilidade, velocidade
e acima de tudo com muita seguranga.

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Pecas de construcao

— Motor com unidades de controle

— Interruptores (indutivos e mecanicos)

— Tomada e conector

— Calha porta-cabos em perfil de
aluminio
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Carros lineares com fuso de esferas

SGK 12-85 até SGK 20-130 Componentes e pedido

Guia Acionamento
faYeYa)
Carro linear Numero de material, Execucédo Eixos Eixo Fuso de esferas d, x P
comprimento? standard dofuso |9 | p| 2| | 2| @
R0261.00 00, ... mm Tl x| x| X x| x
N | ® 0|©
O | T =T -]
SGK 12-85 R0261 000 00 01 06 01
g o
25 :
'E = SGK 16-100 R0261 100 00 OFO01 01 06 01|02
£
o
°©a @9
SGK 20-130 R0261 200 00 01
92
SGK 12-85 R0261 000 00 01 06 01
° SGK 16-100 R0261 100 00 01 06 01|02
(<))
=
S
o
o MFO1
(7]
=
g SGK 20-130 R0261 200 00 01 29 010203
do = didmetro do fuso (mm)
P = passo (mm)
i = redugio

Explicacdo dos parametros de pedido e exemplos de pedido ™ «Consulta/Pedido» na pagina 76
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Mesa Montagem do motor Motor Protecao Interruptor/calha porta- Documentacéao
-cabos/tomada-conector
2 =
&2 |’
Standard i= Kit de para motor Freio Fole em PU Protocolo | Protocolo
montagem? sem | com | sem | com standard | de medi-
9506)
01 - 00 00 Sem interruptor
Sem calha porta-cabos 00
01 - 00 00 Sem tomada e conector
Interruptores: 02
o1 - 00 00 — PNP fechado 11
— PNP aberto 13
o1 - 03 MSM 031B | 1064 | 1074 — Mecanico 15
01 - 03 MSM 031B | 1064 | 1074 01 Dados de pedido: 01
Tipo de interruptor
4) 4)
01 MSK 040C | 86 87 Calha porta-cabos® 20
04 MSK 030C | 844 | 859 Tomada-conector 17 o3
01 - Came de acionamento 16
05 MSM 031C | 1084 | 1094 e perfil suporte para
interruptor
06 MSM 041B | 1109|1114

1) Célculo do comprimento ™ tabelas com medidas.

2) Com chaveta

3) Kit de montagem também sem motor. No pedido, colocar «00» para
o tipo de motor!

4) Motor recomendado. Dados do motor e descrigdes de tipos
 «Motores» na pagina 66.

Determinacao da posicao de comutagao

A posigdo de comutagéo resulta dos dados relativos ao lado de
montagem, a diregédo do deslocamento e a distancia de comuta-
¢&o (ver tabela acima e o exemplo de pedido).

Lado de montagem: os interruptores podem ser montados a
esquerda (L) ou & direita (R).

Diregédo do deslocamento: os interruptores podem localizar-se
no setor negativo (=) ou no positivo (+).

Distancia de comutagéo: a distancia de comutagéo é a distancia
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta
um interruptor (medida em mm).

Mais informagdes sobre a montagem de interruptores, tipo de
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capitulo
«Montagem dos interruptores».

5) O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do
perfil suporte. Se o comprimento varia, devera se solicitar a calha
porta-cabos como uma posigéo individual (" «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na pagina 62).

6) “02" = medigdo do momento de atrito; “03" = desvio do passo:
 «Documentagdo» na pagina 73.

Lado de montagem dos interruptores:

— Direc¢ao do deslocamento +

-

.
Esquerda (L)

Direita (R)
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Carros lineares com fuso de esferas

SGK 12-85 até SGK 20-130 Esquemas com medidas

Todas as medidas em mm
Representagbes em diferentes escalas

L A >,
2 I |
Smax ‘ Smax
2 DI—ca 2
s Seff. Seff s
e B15 815 2 €
H15¢%} “H i
0d1FE%****ﬁ ffffffffffff a1 10| Hy | fit 1 HH-HHH R L L ——
| i — |
|
['El}] Niple de lubrificagao
4 L

o R 1o
A E Ef =% —117T17T7T T ‘
| \
@ \®
& Y g
L, ‘ Bs *Ll
L, | B, B

Esquemas com medidas para motores ™ «Motores» na pagina 66.

Carro linear | Eixo do fuso, geometria da construcao Furos de fixagdo para came Para came de Orificios de
em ambas travessas acionamento ventilacédo
d1 d2 L1 L2 Z1 E4 a b s F5 FG F7 SS B15 H15 S15 F12 H12 d12
h7 | H7

SGK 12-85 6| 28| 18250 2,1|40|33|23|M4-8prof. | 63| 95| 11,5| M4 - 8 prof. 30| 13,5 |M4-7 prof.| 16,0 | 10,4| 6,8

SGK16-100| 6| 28| 18|25,0| 2,1|40|33|23|M4-8prof. [ 60| 11,0| 14,0 | M4 - 8 prof. 30| 13,0 | M4-7 prof.| 24,4 12,0| 85

SGK20-130| 9| 40| 25|34,5| 2,1|52|40|28|M6-12prof. | 74| 155| 18,56 | M5 - 12 prof. | 64 | 23,0 | M4-8 prof. | 37,0 | 15,5 | 10,0

Carro linear | Medidas (mm)

d| R| B,| B,| Bs H| H,| H, Hy| Hy[Hyo| His| Hil D] E| Ey| La| S|S; | S,[Se N
hé +0,02 +0,015

SGK 12-85 12| 42| 14| 24| 17 16| 34| 32 18| 33| 27| 26,6 | 25,022 73| 70| 85|53|M6| 6,6 M6 x35 13

SGK16-100 | 16| 54| 18| 24| 15| 18| 38| 36 20| 37| 31]286]29,0|26| 88| 82[100|53|M6| 9,0 M8x40 |13

SGK 20-130 | 20| 72| 20| 29| 19| 23| 48| 46 25| 47| 39| 36,6| 37,5|32| 115|108 130|6,6 | M8 | 11,0 M10x55 | 18
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Prof. de centragem Z,
(centragem interna)

1f6 b
R
Parafuso Sg —
DIN 912
1
[m)
i o s
I-m Lf
D Vista A Motor Carro linear | Medidas (mm)
d‘ dyy S, Ln| D| L
sem com
freio freio
H1 2}» H14 MSM 031B SGK 12-85 79,0 1155| 60,0| 30,0
? \ H2 SGK 16-100
MSM 031C SGK 20-130 98,5 135,0| 60,0| 72,0
MSM 041B 112,0 149,0| 80,0| 83,0
MSK 030C 188,0 213,0| 51,0| 75,0
MSK 040C 185,5 2155| 82,0 77,5
Orificios de ventilagao
et = S — 2 Se s, = curso de seguranca (mm)
Sqf = curso efetivo (mm)
Smax = CUrS0 MAaximo (mm)
Calculo do comprimento L (mm) Tamanho Eixo do fuso
com fole sem fole com chaveta sem chaveta
SGK 20-130 Lz
com uma pro- - =
L =S+ 1,33 + Ly + 37 fundidade de g % ST
L=spux 133+ L, +37 L=8pu+ L +3 centragem Z;, =Tl .cg“'g'_. -] ,,,73
L=Spa 1,30 + L, + 38 interna 25 20 Sy §
L, | B,
Niple de Para usinagem na mesa encontram-se
lubrificagédo disponiveis os seguintes desenhos para
DIN 3405 download na internet”
AM6 TB02-016-01
AM6 TB02-016-02
AM6 TB02-016-03

1) www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem — Sistemas lineares — Carros lineares — CAD 83001
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Carros lineares com fuso de esferas

SGK 25-160 até SGK 50-280

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Componentes e pedido

Guia Acionamento
loYeYe)
%\J \;JU
Carro linear Numero de material, Execucédo Eixos Eixo do Fuso de esferas d, x P
comprimento? standard fuso | o 22w (2|8 ¥
R0261 .00 00, .. mm S| X x| x| x
Qlolw S o ||«
N N (3] ™ (3]
- @ SGK 25-160 R0261 300 00 o1 210 |01]02]04
§ g SGK 30-180 R0261 400 00 @109 |05|06 |08
.E o OFO01
8 5 SGK 40-230 R0261 500 00 o1 016 01]02/ 03|04
@ SGK 50-280 R0261 600 00 o169 05|06 |07 |08
SGK 25-160 R0261 300 00
9 01 @10 |01|02|04
& qg’i SGK 30-180 R0261 400 00
'E ® MFO1
=
o o SGK 40-230 R0261 500 00
01 16 01|02|03 |04
° SGK 50-280 R0261 600 00 o
RVO1
01 2104 [11]12|14
e RV02
©
ﬁ B SGK 25-160 R0261 300 00
E € SGK 30-180 R0261 400 00
=
@ O RVO3
s © 01 1049 |11[12|14
oD RV04 o
Qo
2 0
‘E 5 RVO1 01 16 01|02|03|04
a
2 SGK 40-230 R0261 500 00 RV02
SGK 50-280 R0261 600 00 RVO3 o1 o6 o1 0210304
RV04" RV04

do = diametro do fuso (mm)
P = passo (mm)
i = redugéo

Explicacdo dos parametros de pedido e exemplos de pedido ™ «Consulta/Pedido» na pagina 76
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Mesa Montagem do motor Motor Protecao Interruptor/calha porta- Documentagao
-cabos/tomada-conector
?/ =
2 |’ =
Standard i= Kit de para motor Freio Fole em PU Protocolo | Protocolo
monta- sem | com sem com standard | de medi-
gem?® cdo®
01 - 00 00
Sem interruptor
01 - 00 00 Sem calha porta-cabos 00
Sem tomada e conector 02
03 MSK 040C | 86° | 879
01 — Interruptores:
06 MSM 041B (1108|1119 — PNP fechado 11
02 MSK 076C | 929 | 939 - PNP aberto 13
01 — .
05 MSK 060C | 900 | 919 ~ Mecanico 15
10 MSK 040C | 86° | 879 00 01 . 01
o1 ! 20 MSM 041B | 1108 | 1119 Tpad:S.dte pedt'd°'
5l 12 MSK 040C | 860 | 879 'PO de interruptor
! 22 MSM 041B [ 1108 | 1119 Calha porta-cabos
’ 14 MSK 040C | 869 | 879 solta” 20
01 24 MSM 041B | 1108 | 1116
s 16 MSK 040C | 869 | 879 Tomada-conector 17 03
' 26 MSM 041B | 1109 | 1119 Came de acionamento 16
01 1 30 e perfil suporte para
2 31 i
MSK 060C | 909 | 919 interruptor
1 32
01
2 33

1) A montagem dos interruptores so é possivel do lado oposto
a transmisséo por correia dentada.

Calculo do comprimento ™ tabelas com medidas.

3) Com chaveta

Eixo de saida para a transmisséo por correia dentada com

N
-

&

rolamento de apoio.
5) Kit de montagem também sem motor. No pedido, colocar «00»
para o tipo de motor!

Determinacao da posicao de comutagao

A posicéo de comutagéo resulta dos dados relativos ao lado de
montagem, a diregdo do deslocamento e a distancia de comuta-
¢&o (ver tabela acima e o exemplo de pedido).

Lado de montagem: os interruptores podem ser montados a
esquerda (L) ou a direita (R).

Diregédo do deslocamento: os interruptores podem localizar-se
no setor negativo (-) ou no positivo (+).

Distancia de comutacgéo: a distancia de comutacdo é a distancia
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta
um interruptor (medida em mm).

Mais informagdes sobre a montagem de interruptores, tipo de
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capitulo
«Montagem dos interruptores».

6) Motor recomendado. Dados do motor e descrigbes de tipos
 «Motores» na pagina 66.

7) O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do
perfil suporte. Se o comprimento varia, devera se solicitar a calha
porta-cabos como uma posigéo individual (" «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na pagina 62).

8) “02" = medigdo do momento de atrito; “03" = desvio do passo:
 «Documentagéo» na pagina 73.

Lado de montagem dos interruptores:

— Diregéao do deslocamento +

Esquerda (L)

Direita (R)
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Carros lineares com fuso de esferas

SGK 25-160 ate SGK 50-280 Esquemas com medidas

Todas as medidas em mm
Representagoes em diferentes escalas

A
L L
2 | ‘
Smiax ‘ Smax
2 Olca 2
Seff Seff
Se 2 Bis 2 Se
| |
T ﬂ T
0d1 —— L ol L 1o LY ;TH10 H1,; ,,,,,,,, I = | S
A oA
Bj Niple de lubrificagao ‘
L

\‘rh

Ly OE,

N -

2

Esquemas com medidas para a montagem do motor "™ «Montagem do motor para SGK/SOK 25-160 até 50-280» na pagina 52.
Esquemas com medidas para motores ™ «Motores» na pagina 66.

Carro linear Eixo do fuso Furos de fixagdo para came
em ambas travessas

d, d, L, L, Z, E, a b|S, Fs Fe F,|Ss

h7
SGK 25-160 10| 48H7 25 35,5 21 63 40 40 | M6 — 12 prof. 104 17,5 16,5 | M5 - 12 prof.
SGK 30-180 10| 48H7 25| 355 2,1 63 40 40 | M6 — 12 prof. 126| 145| 19,5|M5 - 12 prof.
SGK 40-230 16| 68_g0; 35 58,0 8,0 - 90 46 | M8 — 16 prof. 221 14,0| 20,0 | M5 - 12 prof.
SGK 50-280 16 | 68_g0, 35 58,0 8,0 - 90 46 | M8 — 16 prof. 271 220| 12,0 M5 - 12 prof.

Carro linear Medidas (mm)

d| R|B,|B,] Bs|] H| H,|H, Hs| Hi| Hyo| His| Hul|Dy| E| E| La| SIS, S,|Ss N
hé +0,02 +0,015
SGK 25-160 |25| 88| 25|33|20,5| 28| 58|56 30|57 48| 44,6|450|40| 140|132|160| 84|M10 |13,0|M12x60 |22

SGK 30-180 30| 96| 25|33|20,5 32| 67|64 35|66| 55| 53,6|50,5|47| 158|150|180|10,5/M12 [13,0|M12x70 |26

SGK 40-230 40(122| 30|30|15,0 40| 84|80 44/83| 71| 66,6|64,0/62| 202|190|230|135(M16 |17,0{M16x90 |34

SGK 50-280 50(152| 30|30|15,0 48|100|96 52|99| 86| 82,6|80,0| 75| 250|240|280|13,5/M16 |17,0{M16 x 100 |34
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F5
A Prof. de centragem Z,
S5 S, (centragem interna®)
‘— Y, ! & 1 Fo
y lan I\ anas gt
4/Hq3 H ‘ \ J S \/
3 i 5 ‘ &2 %
1 F
s, 5 7 17
R
Parafuso Sg — DIN 912
NIH
H14H2
S

Orificios de ventilagao

Eixo do fuso
com chaveta

Tamanho

SGK 25-160
SGK 30-180
com uma
profundidade
de centra-

gem Z;,

interna

Bosch Rexroth AG

43

sem chaveta

od,"7
2d,
|
I

SGK 40-230
SGK 50-280
com uma

profundidade

de centra-
gemZ,,
externa

et = S — 2 Se s, = curso de seguranca (mm)
1) S6 no SOK 25-160 e SOK 30-180 Se = curso efetivo (mm)
Smax = CUrso maximo (mm)
Para came de acionamento Orificios de ventilacdo | Calculo do comprimento L (mm)
com fole sem fole
Bis His | Sis Fia Hy, dy,
64 26 | M4 — 10 prof. 40| 185| 125|L=s,, 1,24+ L, +39
64 33 M4 — 10 prof. 40| 21,0] 15,0|L=syu 1,20 + L, + 38
64 21| M4 - 10 prof. 54| 28,0| 18,0|L=su0 1,17 + L, +43 L=Smu+Lea+3
64 21 |M4 - 10 prof. 60| 30,0 22,0|L=spu-1,14+L,+43
Niple de Para usinagem na mesa encontram-se
lubrificagéo disponiveis os seguintes desenhos para
DIN 3405 download na internet?
AMS8 x 1 TB02-016-04
AMS x 1 TB02-016-05
AMS8 x 1 TB02-016-06
AMS8 x 1 TB02-016-07

2) www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem — Sistemas lineares — Carros lineares — CAD 83001
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Carros lineares com fuso de esferas

SOK 12-85 até SOK 20-130 Componentes e pedido

Guia Acionamento
Carro linear Numero de material, Execucédo Eixos Eixo do | Fuso de esferas d, x P
comprimento” standard fuso Vi 0w 2| w|2|e
x| x| x| x
R0266 .00 00, ... mm ; ~ o © o ®
SOK 12-85 R0266 000 00 02 26 01
S B
g c
‘E = SOK 16-100 R0266 100 00 OFO01 02 6 0102
£
o
° & @9 01|02/ 03
SOK 20-130 R0266 200 00 02
292 04 05|06
SOK 12-85 R0266 000 00 02 26 01
SOK 16-100 R0266 100 00 02 6 01|02
>
=
8
o MFO1
a
2
5 SOK 20-130 R0266 200 00 02 @9 01]02|03
do = diametro do fuso (mm)

passo (mm)

Explicacdo dos parametros de pedido e exemplos de pedido ™ «Consulta/Pedido» na pagina 76
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Mesa Montagem do motor Motor Protecao Interruptor/calha porta- Documentacéao
-cabos/tomada-conector =
< —
2] =
Standard i= Kit de para motor Freio Fole em PU Protocolo | Protocolo
monta- sem | com sem com standard | de medi-
gem? cao®
01 - 00 00
Sem interruptor
o1 _ 00 00 Sem calha porta-cabos 00
Sem tomada e conector
01 _ 00 00 Interruptores: 02
- PNP fechado 11
- PNP aberto 13
01 - 03 MSM 031B | 1064 | 1074 .
— Mecénico 15
01 - 03 MSM 031B | 1064 | 1074 00 01 Dados de pedido: 01
Tipo de interruptor
01 MSKo040C | 86% | 874 Calha porta-cabos
2
solta® 0
04 MSK 030C | 844 85 Tomada-conector 17 03
01 -
Came de acionamento 16
05 MSM 031C | 1084 | 1094 .
e perfil suporte para
interruptor
06 MSM 041B | 1104 | 1114

1) Calculo do comprimento "™ tabelas com medidas.

Com chaveta

Kit de montagem também sem motor. No pedido, colocar «00»

para o tipo de motor!

4) Motor recomendado. Dados do motor e descrigdes de tipos
m «Motores» na pagina 66.

«Lp

Determinacao da posicao de comutagao

A posigdo de comutagéo resulta dos dados relativos ao lado de
montagem, a diregédo do deslocamento e a distancia de comuta-
¢&o (ver tabela acima e o exemplo de pedido).

Lado de montagem: os interruptores podem ser montados a
esquerda (L) ou & direita (R).

Diregédo do deslocamento: os interruptores podem localizar-se
no setor negativo (=) ou no positivo (+).

Distancia de comutagéo: a distancia de comutagéo é a distancia
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta
um interruptor (medida em mm).

Mais informagdes sobre a montagem de interruptores, tipo de
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capitulo
«Montagem dos interruptores».

5) O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do
perfil suporte. Se o comprimento varia, devera se solicitar a calha
porta-cabos como uma posigao individual (m «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na pagina 62).

6) “02" = medigado do momento de atrito; “03" = desvio do passo:

m «Documentagédo» na pagina 73.

Lado de montagem dos interruptores:

— Diregéo do deslocamento +

-

S

Esquerda (L)

Direita (R) ‘
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Carros lineares com fuso de esferas

SOK 12-85 até SOK 20-130

Todas as medidas em mm

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Esquemas com medidas

Representagoes em A _,
diferentes escalas L |
2 |
Smax ‘ Smax
2 2
s Seff Seff s
e 2 815 D) e
Y
N>
T T T i - — - T T 1T T TE 7
] IR (TR AR
T, I Niple de lubrificagao ‘ T,
A distancia do furo T, L
¢é igual em ambos lados
B, B, B
B, 21
o 2
M R D A Ul - o0 & NI
© Ty N 2 SR A e
AlEy By 0 T o T T m 11T ik
N I e N N R RN RN NN NN NN HRRRARRRRRRARRARRRR RN .
@ A _ e
O A NS Il NIO
L, OE,
L2
Esquemas com medidas para motores "™ «Motores» na pagina 66.
Carro linear | Eixo do fuso Furos de fixagdo para came Para came de
em ambas travessas acionamento
d, d, L L| Z E, a b|S, Fs Fe F7|Ss Bis His | Sis
h7 | H7
SOK 12-85 6| 28| 18|250| 2,1| 40| 33| 23|M4 -8 prof. 53| 9,5| 11,56 | M4 - 8 prof. 30| 13,5 | M4 - 7 prof.
SOK 16-100 6| 28| 18|250| 2,1| 40| 33| 23|M4 -8 prof. 60| 11,0 | 14,0 | M4 - 8 prof. 30| 13,0 | M4 - 7 prof.
SOK 20-130 9| 40| 25|345| 2,1| 52| 40| 28|M6 - 12 prof. 74| 155 18,5 | M5 - 12 prof. 64| 23,0 | M4 - 8 prof.
Carro linear | Medidas (mm)
d R| B;| B,| Bs H| Hs| Hg| H;| Hg| Hg| Hig| Bg| D;| E;| E;| Lea|Sy Se N
h6 + 0,02
SOK 12-85 12| 42| 14| 24| 17 18| 15| 30| 40| 30| 22 - -| 22| 73| 70| 85|M6 M6 x 22 13
SOK 16-100 | 16| 54| 18| 24| 15 22| 17| 34| 48| 35| 26| 3,0 15| 26| 88| 82|100|M6 M8 x 25 13
SOK 20-130 | 20| 72| 20| 29| 19 25| 22| 44| 57| 42| 32| 35| 12| 32(115(108|130|M8 M10 x 30 18
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Ss

|

Prof. de centragem Z;

/(centragem interna)

Sy
4%@\“*@3 3

T
Mol TP W& b
Hs \ i \ F,
s | S ! T —1
= | =
d2
R
Parafuso Sg — DIN 912
. 1
o | Inn |
Vista A o S
D s, Lo L
d T
=y 1 : 1 N H Motor Carro linear | Medidas (mm)
H \$ %‘% N H, sem com
17 ! 7 ! ! freio freio
—u/2rm| | %}E@ MSM 031B SOK 12-85 79,0/ 1155| 60,0 50,0
& T S3 Hygl SOK 16-100
e Eq Bs MSM 031C SOK 20-130 985| 1350| 60,0| 72,0
MSM 041B 112,0 149,0| 80,0| 83,0
O suporte de eixo se fornece solto MSK 030C 188,0) 2130 51,0| 750
MSK 040C 185,5 2155| 82,0 77,5
Base para parafusos conforme DIN 6912
St =S —2°S s, = curso de seguranga (mm)
m .
° - ° Sq = curso efetivo (mm)
Smax = CUrs0 Maximo (mm)
Calculo do comprimento L (mm) Tamanho Eixo do fuso
com fole sem fole com chaveta sem chaveta
SOK 20-130 L_ 2z
com uma o ”‘]
L=smnx + 1,383+ Ly, + 37 profundidade ™ £ 5 777773
L=snx * 1,33+ L, +37 L=spm+L,+3 de centragem g®
L=s,., -1,30+L,+38 Z,, interna 25 d
L |8,
Suporte de eixo Niple de lubrificacdo | Para usinagem na mesa encontram-se

H16 H17 E3 ss T1 T2 A1

disponiveis os seguintes desenhos para
H;, | DIN 3405 | download na internet"

5/65(29| 45| 75| =15( 57| 7,0/ AM6 TB02-016-11
5/83(33| 55100 =20| 68| 7,2| AM6 TB02-016-12
6(98|37| 66100 =220| 94| 7,2|AM6 TB02-016-13

1) www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem — Sistemas lineares — Carros lineares — CAD 83001
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Carros lineares com fuso de esferas

SOK 25-160 até SOK 50-280

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Componentes e pedido

Guia Acionamento
Carro linear Numero de material, |Exe- Eixos Eixo do Fuso de esferas d, x P
comprimento? cucao standard fuso | o HERERERERE
R0266 .00 00, .. mm S| x5 x]x|x
N o | ™ AN &N |
N | N ™M ™ ™
s 9 SOK 25-160 R0266 300 00 02 @10 |01|02|04
‘g E SOK 30-180 R0266 400 00 oFo1 @109 | 05|06 |08
§ 5 SOK 40-230 R0266 500 00 02 16 01/02|03|04
° o SOK 50-280 R0266 600 00 @169 05|06|07|08
SOK 25-160 R0266 300 00
02 10 |01]02|04
§ 2 SOK 30-180 R0266 400 00 &
- C
£ S MFO1
ol SOK 40-230 R0266 500 00
o 02 16 01/02|03|04
SOK 50-280 R0266 600 00 0
RVO1
4)
!§ B} RVO2 02 210 111214
E = SOK 25-160 R0266 300 00
a S SOK 30-180 R0266 400 00
g RV03
s 2 104 |11]12]14
g g RV04 0 @10
@ 8
'E ’g_ RVO1 02 216 01/02|03|04
S SOK 40-230 R0266 500 00 RV02
SOK 50-280 R0266 600 00 RV03
RVO3" RV041) RVO4 02 216 01]02|03 |04
do = diametro do fuso (mm)
P = passo (mm)
i = redugéo

Explicacdo dos parametros de pedido e exemplos de pedido ™ «Consulta/Pedido» na pagina 76
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Mesa Montagem do motor Motor Protecao Interruptor/calha porta- Documentacao
-cabos/tomada-conector
'/ =
&2 ’
Standard i= | Kitde | para motor Freio Fole em PU Protocolo | Protocolo
monta- sem | com sem com standard de medi-
gem> cao®
01 1 00 00
Sem interruptor
Sem calha porta-cabos 00
01 1 00 00 Sem tomada e conector
03 MSK 040C | 86° | 879 Interruptores: 02
01 1 VISM 0418 . . —PNP fechado 11
06 041 110 111 _ PNP aberto 13
02 MSK 076C | 9290 936 — Mecanico 15
(0}] 1
05 MSK 060C 906 916 .
5 5 Dados de pedido:
1 10 MSK 040C | 86 87 00 01 Tipo de interruptor 01
01 20 MSM 041B | 1109 | 1119
15 12 MSK 040C | 86° | 879 Calha porta-cabos 20
' 22 MSM 041B | 1109 | 1119 solta”
) )
1 14 MSK 040C | 86° g7¢ Tomada-conector 17
24 MSM 041B | 1109 | 1119
o1 16 MSK 040C 866 876 Came de acionamento 16 03
15 26 MSM 041B | 1109 | 1119 e perfil suporte para
01 1 30 interruptor
2 1
1 §2 MSK 060C 908 916
(0}]
2 33

1) A montagem dos interruptores so é possivel do lado oposto
a transmisséo por correia dentada.

2) Calculo do comprimento ™ tabelas com medidas. 7)
3) Com chaveta
4) Eixo de saida para a transmiss&o por correia dentada com
rolamento de apoio.
5) Kit de montagem também sem motor. No pedido, colocar «00» 8)

para o tipo de motor!

Determinacao da posicao de comutagao

A posicéo de comutagéo resulta dos dados relativos ao lado de
montagem, a diregdo do deslocamento e a distancia de comuta-
¢&o (ver tabela acima e o exemplo de pedido).

Lado de montagem: os interruptores podem ser montados a
esquerda (L) ou a direita (R).

Diregédo do deslocamento: os interruptores podem localizar-se
no setor negativo (-) ou no positivo (+).

Distancia de comutacgéo: a distancia de comutacdo é a distancia
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta
um interruptor (medida em mm).

Mais informagdes sobre a montagem de interruptores, tipo de
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capitulo
«Montagem dos interruptores».

m «Motores» na pagina 66.

6) Motor recomendado. Dados do motor e descrigbes de tipos

O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do
perfil suporte. Se o comprimento varia, devera se solicitar a calha
porta-cabos como uma posigéo individual (" «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na pagina 62).

“02" = medigdo do momento de atrito; “03"
 «Documentagéo» na pagina 73.

= desvio do passo:

Lado de montagem dos interruptores:

— Diregao do deslocamento +

-

Esquerda (L)

S

Direita (R) ‘
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Carros lineares com fuso de esferas

SOK 25-160 atée SOK 50-280 Esquemas com medidas

Todas as medidas em mm A
Representagdes em L !
diferentes escalas - 2 I |
M ‘ Smax
) OLes )
Seff ‘ i Seff
Se 2 Bis 2 Se
H
K Si
° Y 1O wf \®
= — =TT =T - B TTITTTTTTT TITTITT e 1
) LT LTI
T, T Niple de lubrificagao Ty
A distancia do furo T, L
¢ igual em ambos lados
B, 1
B, ~ %
—»’*‘7
%% J A N Y (}, <> /AN (7N g %%
A By E4 e NARAARRARE ‘ ‘ e T T T T T ‘ 11T ‘ T ‘
7R J k ‘ L AR
%5 KNGS & - 514 P /s 7@2
L, OE,
Ly

Esquemas com medidas para a montagem do motor "™ «Montagem do motor para SGK/SOK 25-160 até 50-280» na pagina 52.
Esquemas com medidas para motores ™ «Motores» na pagina 66.

Carro linear | Eixo do fuso, geometria da construcéao Furos de fixagdo para came em ambas travessas

d, d,| L, L,| L.| 2Z,| E;,| a| b|S,

h7 Fs Fe F; | Ss
SOK 25-160 10| 48H7 25| 355| 160| 2,1 | 63| 40| 40| M6 — 12 prof. 104 17,5 16,5 | M5 — 12 prof.
SOK 30-180 10| 48H7 25| 355 180| 2,1 | 63| 40| 40| M6 — 12 prof. 126 14,5 19,6 | M5 — 12 prof.
SOK 40-230 16| 68, | 35| 580| 230| 80| —-| 90| 46| M8 - 16 prof. 221 14,0 20,0 | M5 - 12 prof.
SOK 50-280 16| 68, | 35| 580| 280| 80| —| 90| 46| M8 - 16 prof. 271 22,0 12,0 | M5 = 12 prof.
Carro linear | Medidas (mm)

d R B, B, B; H Hs He H, Hg Hy| Hig Bg D, E, E, S,
h6é + 0,02

SOK 25-160 25 88 25 33| 20,5 30 27 54 66 51 36| 2,5 15 40| 140| 132| 160|M10
SOK 30-180 30 96 25 33| 20,6 35 31 62 77 60 42 - - 47| 158| 150| 180 |M12
SOK 40-230 40| 122 30 30| 15,0 45 39 78 95 77 50 - - 62| 202| 190| 230 |M16
SOK 50-280 50| 152 30 30| 15,0 55 47 94| 115 93 60 - - 75| 250| 240| 280 |M16




R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares Bosch Rexroth AG 51

F5
— a Prof. de centragem Z,
S .
35 S4 (centragem interna®)

Y/ 4 Fe
H Lbf@ﬁf‘\ .
° HJ JE}/ NN

Parafuso Sg — DIN 912

Vista A
D1
d S, Tamanho Eixo do fuso
com chaveta sem chaveta
SOK 25-160 Lz
SOK 30-180 | ‘
o
com uma o g} :]
H,, profundidade R 3
de centragem
r Z,, interna 2,5 L, B,
Hie SOK 40-230 -
SOK 50-280 2 h=3 =% =
O suporte de eixo se fornece solto com uma LOL - E S IE — }
fundidad g|° .
Base para parafusos conforme DIN 6912 prolundidade == S [ I —
de centragem I ]
Z,, externa 4|28 L, Z,
Ly B,
1) S6 no SOK 25-160 e SOK 30-180 Suf =Sy — 2§ s, = curso de seguranga (mm)
° i ° Sqf = curso efetivo (mm)
Smax = CUrS0 MAaximo (mm)

Para came de acionamento Calculo do comprimento? L (mm)
Bis His | Sis com fole sem fole
64 28| M4 - 10 prof. L=Spn - 1,24+ L, +39
64 36 | M4 — 10 prof. L=s,, - 1,20+L,+38
— L=spux+Leat+3
64 26 | M4 — 10 prof. L=s,, - 1,14+L,+39
64 28 | M4 — 10 prof. L=s., - 1,112+ L, +40

2) Para carros lineares SOK 40-230 L > 400 e L < 460, assim como SOK 50-280 L > 600 e L < 660 por favor consultar para distancia entre furos
e esquema de furagao dos eixos e suportes de eixos.

Suporte de eixo Niple de lubrificacdo [ Para usinagem na mesa encontram-se
Se N| Hys| Hy E; S, T, T,| A;| H;;|DIN 3405 |disponiveis os seguintes desenhos para
download na internet®

M12 x 40 22 9,8 42 6,6 120| 224 116| 95|AM8x 1 TB02-016-14

6
M12 x 45 26 7| 10,0 51 9,0 150| =230| 130| 9,5|AM8x 1 TB02-016-15
M16 x 60 34 8| 11,8 55 9,0| 200| =230| 170| 11,5|AM8x 1 TB02-016-16

M16 x 60 34 9| 143 63| 11,0| 200| =230( 220| 15,0 AM8x 1 TB02-016-17

3) www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem — Sistemas lineares — Carros lineares — CAD 83001
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Carros lineares com fuso de esferas

Montagem do motor para SGK/SOK 25-160 até 50-280

MFO1 Motor Medidas (mm)
D L L
Freio
sem com
| L] MSM 031B 60,0 50 79,0 115,56
MSM 031C 60,0 72 98,5 135,0
a MSM 041B 80,0 83 112,0 149,0
gl T T T B e MSK 030C 54,0 75 188,0 213,0
‘ MSK 040C 82,0 81 185,5 215,5
- B MSK 060C 116,0 125 226,0 259,0
L, L MSK 076C 140,0 125 292,5 292,5
L = comprimento da flange
L, = comprimento do motor
Ly = comprimento da transmissao por correia dentada
RVO1, RV02 F = largura da carcaga de reenvio

el LL'
_f .
| =
O
L
. [ ,,,,, B AR REAARE:
| §
Motor Medidas (mm)
D El G| G E K Ln| Leg
i=1|i=15|i=2 Freio
com |sem
MSM 041B 80,0 | 165,0 162 -| 57| 66| 116|59,0|112,0|149,0| 300
MSK 040C 82,0 122,5 122 -1 57| 51 88| 43,5| 1855|2155 | 227
MSK 060C 116,0 | 165,0 -| 162 —-| 66| 116 | 59,0 | 226,0 | 259,0 | 300
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RVO03, RV04
G
G
ol
P
I 1 1o
O
L
J1 I YYD
Motor Medidas (mm)
D E| G| G F| K Ln| Lag
i=1|i=15|i=2 Freio
com |sem
MSM 041B 80,0 | 267,5 265 - 57 66| 116| 59,0/112,0|149,0 | 403
MSK 040C 82,0157,5 162 - 57 51 88| 43,5|1855|2155| 267
MSK 060C |[116,0|267,5 -| 265 - 66| 116| 59,0|226,0|259,0|403

Bosch Rexroth AG
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Bosch Rexroth AG

Carros lineares sem acionamento

Descricao do produto

Qualidades

Funcionamento especialmente silen-
cioso e longa duragéo de vida devido
aos rolamentos lineares Super? da
Rexroth

Lubrificagéo centralizada do sistema
de guia por ambos lados (so6 para
lubrificagdo com graxa)
Comprimentos sob medida

Foles de protegéo em PU, contra éleo
e humidade (fixagdo mecanica nas
ultimas pregas)

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

1) Tamanho 8-65 com rolamentos lineares standard

SGO 8-65 até SGO 50-280

Componentes e pedido

Guia
\
\ R
Carro linear Numero de material, Execugéao Eixos standard | Eixos de ago inoxidavel
comprimento " conforme DIN 17230 / EN 10088
R0260 .00 00, .. mm
SGO 8-65 R0260 900 00
SGO 12-85 R0260 000 00
SGO 16-100 R0260 100 00
SGO 20-130 R0260 200 00
OAO01 01 02
SGO 25-160 R0260 300 00
SGO 30-180 R0260 400 00
SGO 40-230 R0260 500 00
SGO 50-280 R0260 600 00

1) Calculo do comprimento ™ tabela na pagina 57
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Bosch Rexroth AG
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Acionamento (Travessa) Mesa Protecao Documentacao
Travessa A Travessa B Standard Fole em PU Standard
sem com
01 02 01 00 01 01
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Carros lineares sem acionamento
SGO 8-65 ate SGO 50-280 Esquemas com medidas

Os carros lineares s@do compostos por:
— Mesa (liga de aluminio)
— Quatro rolamentos lineares Super;
tamanho 8: rolamentos lineares standard
— Quatro vedagoes
— Duas travessas (liga de aluminio)
— Dois eixos de precisdo de ago, tolerancia h6
— Em caso de uma montagem de foles:
com orificios de ventilagéo

Travessa A
Para aplicagées com travessas aparafusadas e mesa movel
A_>. Smax Smax
L | 2 2 Vista A
B 2 | OE, o
B, B_ . D,
| OLleca =4 d cl12 S1
‘ i 2 \
‘ -~ | AN
| | | ‘ H
o e ) *@&y@i@%?j Hia |1,
C— 1 ~ A
‘ . - ‘ Orificios de S
Niple de lubrificagao P
ventilagao
L
A
E2
‘ Centragem‘
e
\ V \
| T o
4113 N hd |
WL L T
S, R
Carro linear Medidas (mm)
d| Le R| B, H| H,"| H, Hs| Hi| Hy| Hyz| Hy| Dy E, E, S| Sy S;| N
h6 + 0,02 + 0,015
SGO 8-65 8 65| 32 12| 115 24| 23 1251235/ 195|18,1|175| 16 55 52| 4,3 |Mb 55| 11
SGO 12-85 12 85| 42 14 16| 34| 32 18,0| 33,0| 27,0| 26,6 | 25,0 22 73 70| 5,3 M6 66| 13

SGO 16-100 16| 100| 54| 18 18| 38| 36 20,0 37,0/ 31,0| 286|290 26| 88| 82| 53|M6 90| 13

SGO 20-130 20| 130 72| 20 23| 48| 46 250| 47,0/ 39,0|36,6|375| 32| 115| 108| 6,6 M8 | 11,0| 18

SGO 25-160 25| 160| 88| 25 28| 58| 56 30,0 57,0| 48,0| 44,6| 450| 40| 140| 132| 84 (M10| 13,0| 22

SGO 30-180 30| 180| 96| 25 32| 67| 64 35,0| 66,0| 55,0| 53,6| 50,6| 47| 158| 150| 10,6 (M12 | 13,0| 26

SGO 40-230 40| 230| 122 30 40| 84| 80 44,0)83,0| 71,0| 66,6 | 64,0| 62| 202| 190| 135(M16 | 17,0| 34

SGO 50-280 50| 280| 152 30 48| 100| 96 52,0/ 99,0/ 86,0| 82,6 80,0| 75| 250| 240| 13,5/ M16 | 17,0| 34

1) So para a travessa A
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Travessa B
Para aplicagées com mesa aparafusada e travessas moveis
i»- Smax Smax
L | 2 ‘ 2 Vista A
L7 OE
- 2 | _ . 1 —
> aL <——B1 B !

i ca _ 2 d dig S
| - | | | |
T T ~ [(© @) e
1 \ | \ \ |
| @ | N~
‘ i o ‘ Orificios de S

Niple de lubrificagao ventilagao

L —
A
E2
‘ Centragem ‘
——r
~ SR R
H I W 9—‘—,=
6 N hd |
H5 | / ! \ |
aill | |
Parafuso Sg — DIN 912 / LL»
Travessa B Niple de Em caso de montagem com foles: | Calculo do comprimento L (mm)
Ss| Hs| Hg|lubrificacdo orificios de ventilacao com fole sem fole
DIN 3405 dyp (mm)
M5x15 11| 22|D4 8| L=syy - 1,40 + L, + 34
M 6 x 22 15| 30|AM 6 10 L=sma - 1,33 + Ly, + 37
M 8 x 25 17| 34|AM®6 12| L=spa - 1,38 + Ly, + 37
M10x30 | 22| 44|AM6 14| L=spgy - 1,30 + Lo, + 38 . .
M12x40 | 27| 54|AMB8x1 16| L="5ma - 1,24 + Loy + 39 = Smax+Leat 3
M12x45 | 31| 62[AM8x1 20| L=spa - 1,20 + L., + 38
M16x60 | 39| 78[AM8x1 22| L=spa -1,17 + Ly + 43
M16x60 | 47| 94|AM8x1 25| L=spa 1,14 + L, + 43

Smax = CUrSO maximo (mm)
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Carros lineares sem acionamento

SOO 12-85 até¢ SOO 50-280

Carro linear Numero de material,
comprimento "
R0265 .00 00, .. mm

SOO 12-85 R0265 000 00

SOO 16-100 R0265 100 00

SO0 20-130 R0265 200 00

SOO 25-160 R0265 300 00

SO0 30-180 R0265 400 00

SO0 40-230 R0265 500 00

SOO 50-280 R0265 600 00

Execucédo

OAO01

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Componentes e pedido

Guia

Eixos standard
Fole®

sem com

01 04

Eixos de aco inoxidavel?
Fole®

sem com

02 05

1) Calculo do comprimento ™ tabela na pagina 60
2) Conforme DIN 17230 / EN 10088

3) Nos carros lineares SOO com fole aparafusam-se placas finais em ambos extremos dos eixos (ver esquemas com medidas).
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Mesa

Standard

01

Protecao

Fole em PU
sem

00

com

01
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Documentacao

Standard

01
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Carros lineares sem acionamento

SOO 12-85 até¢ SOO 50-280

Os carros lineares sao compostos por:

Mesa (liga de aluminio)
Quatro rolamentos lineares Super
Quatro vedagoes
Dois eixos de precisdo de ago, tolerancia h6,

com suporte de eixos (liga de aluminio)

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Esquemas com medidas

A,
' Smax Smax
2 2
L I - Vista A
2]
OE,
O Lga 2 niples de lubrificagéo D, ‘

A, ) em ambos lados d Centragem ‘ S,

D ,@‘i | N
@ 7 | Z | E H

AT E— AR A : AN - 1)
I H7 \‘5 ! 18 ‘%
| ‘ | | SR L)
Tz B i ! | ‘ ‘ﬂT 1
T2 ! T1 —“ LL» H16 >7‘ ‘Eﬂ ‘ 83
C 1 ) 2
. . R
A distancia do furo T,
¢é igual em ambos lados
Carro linear Medidas (mm) — exceto esquadro o
d Lea R H H, Hg Hig Bg w o D, E, S, N
hé + 0,02

SO0 12-85 12 85 42 18 40 30 - - 6,5 66° 22 73 | M6 13
SO0 16-100 16 100 54 22 48 35 3,0 15 9,0 68° 26 88 | M6 13
SO0 20-130 20 130 72 25 57 42 3,5 12 9,0 55° 32 115 | M8 18
SO0 25-160 25 160 88 30 66 51 25 15 11,5 57° 40 140 | M10 22
SO0 30-180 30 180 96 35 77 60 - - 14,0 57° 47 158 |M12 26
SOO 40-230 40 230 122 45 95 77 - - 19,5 56° 62 202 |M16 34
SOO 50-280 50 280 152 55 115 93 - - 225 54° 75 250 | M16 34
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Todas as medidas em mm
Representagdes em diferentes escalas

® i ®
(&} \ (&}
A
L —»!
2 | ‘ Vista A
Smax ‘ Smax
- 2 — |:"-ca - 2 ) OE
1 ‘
A1
D, Centragem s
¢H11 d L
% | aa
A Py /k\k
F ﬂ Y N ‘ H
A 1A RS Ve Sk
|y g i
B
L. T \ Niple de lubrificagao T ?Hm Hig
L
A distancia do furo T, O suporte de eixo ¢ fornecido solto
¢ igual em ambos lados Base para parafusos conforme DIN 6912
Suporte de eixo Niple de lubrificacao Calculo do comprimento? L (mm)
H15 H17 83 E3 T1 T2 A1 H11 DIN 3405 com fole sem fole
5| 65| 45| 29 75| 215| 57| 7,0|AM6 L=Sma - 1,330 + Loy + 37
5| 83| 55| 33| 100| 220 68| 7.2|AMé L=Sma - 1,330 + Lo, + 37
6 9,8 6,6 37 100 =20 94 7,2 | AM6 L=smnay 1,300 + L., + 38
6| 98| 66| 42| 120 224 116 9,5/AM8x1 L=Spa - 1,240 + L.+ 39 L=Spax+ Lea + 3
7] 100| 90| 51| 150| =230 130| 9,5/AM8«x1 L=Smg - 1,200 + Lo, + 38
8| 11,8 9,0 55 200| =30 170 11,5/ AM8«x 1 L=smna - 1,140 + L+ 39
9| 143| 11,0/ 63| 200| =30| 220| 150 AM8x1 L=Sma 1,112 + Loy + 40
1) Para carros lineares SOO 40-230 L > 400 e L < 460, assim como Smax = CUrs0 Maximo (mm)

para carros lineares SOO 50-280 L > 600 e L <660 por favor consultar
a distancia entre furos e esquema de furagéo dos eixos e suportes de eixos.
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Montagem dos interruptores

Visao do sistema de comutacao

1 Tomada e conector

2 Interruptor mecénico (com seus
componentes)

3 Interruptor indutivo (com seus

componentes)

Came de acionamento

Calha porta-cabos (liga de aluminio)

Esquadro de fixagéo

Perfil suporte

No o b

Pedido de interruptores e seus

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Os numeros de material obtém-se da tabela seguinte.

componentes Os componentes também podem ser fornecidos individualmente.
Posi- Ndamero Carros lineares SGK/SOK
cao de opgéo? |12-85 16-100 20-130 / 25-160
30-180 / 40-230
/ 50-280
1| Tomada + conector 17 R1414 000 61 R1414 000 61 R1414 000 61
2 | Interruptores mecanicos com componentes 15 R0236 203 01 |R0236 203 01 |R0236 203 01
Interruptores mecéanicos sem componentes R3453 040 16 | R3453 040 16 |R3453 040 16
3 | Interruptores indutivos (nimero de opgéo contém interruptor
e seus componentes)
— Componentes sem interruptor R0236 203 02 |R0236 20302 |R0236 203 02
— PNP fechado (nimero de opgdo contém interruptor e seus 11 R3453 040 01 | R3453 040 01 |R3453 040 01
componentes)
— PNP aberto (nimero de opgdo contém interruptor e seus 13 R3453 040 03 | R3453 040 03 |R3453 040 03
componentes)
446 | Came de acionamento + esquadro de fixagdo com todos seus 16 R0236 003 03 |R0236 10303 |R0236 203 03
componentes para a montagem do perfil suporte
5 | Perfil suporte, Ly = R0396 620 082 | R0O396 620 082 | R0396 620 082
7 | Calha porta-cabos, Ly = 20 R0396 620 172 | R0O396 620 172 | R0396 620 172

1) Da tabela «Componentes e pedido»
2) Para pedidos de calhas porta-cabos ou perfis suportes devera se indicar sempre o comprimento. Por exemplo «<R0396 620 17, 285 mm».

Calculo do comprimento para calha porta-cabos e perfil suporte

Carro linear Comprimento do perfil suporte L= Ly Ly = comprimento da calha

Ly (mm) porta-cabos (mm)
SGK/SOK 12-85 Ly=L+38 L; = comprimento do perfil suporte (mm)
SGK/SOK 16-100 Lr=L+87 L = comprimento do sistema linear (mm)
SGK/SOK 20-130 Ly=L+94
SGK/SOK 25-160 Lr=L+ 108
SGK/SOK 30-180 Lr=L+ 108
SGK/SOK 40-230 Lr=L+ 105
SGK/SOK 50-280 Lr=L+ 105
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Interruptor mecanico (com componentes)

Repetibilidade = £0,056 mm
Temperatura ambiente admissivel = -5 °C até +80 °C
Tipo de protegao = IP67

Tempo de reagédo = <2ms

Isolamento

= Grupo C conforme VDE 0110

Tensao admissivel para a
combinagéo com interruptor
e tomada-conector

= 10at¢ 30 VAC

Corrente continua

5A

Poder de conexao
4220V, 40-60 Hz

= cosp=08a2A

Resisténcia de transmissio
em estado novo

= <240 mQ

Conexao

= Conexao roscada

Sistema de contato

= Comutador unipolar

Sistema de comutagido

= Sistema de salto

Interruptor indutivo (com componentes)
Interruptor miniatura com cabo selado e fixo

(8 x 0,14 mm?2 Unitronic)

Comutacéo = PNP aberto/fechado
Repetibilidade = <0,1 mm

MTTFd (conforme EN 13849) = 835 anos

Tenséao de servigo = 10até 30 VDC
Ondulagao remanecente = <36V

Corrente em vazio = <3mA

Carga = <200 mA

Queda de tensdo duranteacarga = <2V

Temperatura ambiente admisible = -25°Caté +70 °C
Tipo de protegéo = IP65
Comprimento do cabo = 3m

Conexao do extremo do cabo

Extremos abertos

Tomada e conector
E fornecido um conector.

O conector pode ser montado em trés posigoes diferentes

(ver figura).

Grupo de componentes da tomada-conector

Quantidade de polos

16

Tensao admissivel para a
combinagéo com interruptor
e tomada-conector

10 até 30 VDC

Corrente nominal (a 25 °C)

8 A/ contato

Temperatura ambiente admissivel

-20°C até +125 °C

Ciclos de inser¢édo

>50

Entrada do cabo na carcaga

1 vedagao com orificio
2x55mm,1x35mm
1 vedagéo ajustavel,

& max. 14 mm

Conexéo da flange da tomada

Conexdo soldada, <1 mm

Conexio do conector

Conexao soldada, < 1 mm

Entrada do cabo no conector

Aparafusado a presséo,
diametro do cabo 10 - 14 mm

Bosch Rexroth AG
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Montagem dos interruptores

Montagem dos interruptores SGK/SOK

A posigdo de comutagéo indica a po-
sigdo do centro da mesa (TM) quando
esta passe pelo interruptor. O ponto
zero (0) se encontraem L/ 2.

Maxima posigdo de comutagao:
= 0,5 - curso max. — curso de seguranga

Para um funcionamento seguro do carro
linear, o curso de seguranca deve ser
superior a distancia de frenagem.

Como referéncia para a distancia de fre-
nagem pode-se utilizar a distancia para a
aceleracéo.

Tomada com conector

Interruptor indutivo

Interruptor mecénico

Came de acionamento

Perfil suporte

b ON =

Equipamento standard recomendado:
— 2 interruptores mecanicos

— 1 interruptor indutivo

Encaixar as placas de montagem com os
interruptores na ranhura e fixa-las com
os parafusos e as porcas quadradas.

Vista do
interruptor mecanico

Lado de montagem dos interruptores

Lado do rolamento

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Lado do rolamento

— Diregdo do deslocamento  +
fixo flutuante
0
Esquerda (L) i L/2 i i E
© o 0 O
S - T - —— "CM **************
o | o of
D D
N © oy Ja\
I gﬂ[ S 4 o —1d S
[\ = O ‘ o)
Direita (R)
1 2 3 4 5

Ter em conta a distancia de comutagéo minima possivel:

Mecéanico / mecanico = 62mm
Mecanico / indutivo = 49 mm
Indutivo / indutivo = 35 mm

A Aqui deve se montar as placas de montagem de forma inversa.

Vista do
interruptor indutivo

Ajustar durante a montagem

2’5+0,2/
C — || ——
T [
C |
| |
_ | |
2 o+ %j U
%‘ﬁ :
= S
PI |
} 30 _‘
s _ [
A =

*) 37 no SGK/SOK 12-85

Montagem dos interruptores:

* Ajustar a distancia entre o interruptor
mecanico e indutivo durante a monta-
gem.

* Sob condigdes especiais (vibragoes,
interruptor no meio do curso) eventu-
almente apoiar o perfil suporte.

\04+0,2
Dy S
|
D \
I
0] || \ o
o ]
Pl |
|
30 "‘[E
A |

Medidas do interruptor mecénico (mm)

Vista do
esquadro de fixacao
com a calha porta-cabos

17

20

Calha porta-cabos

Medidas do interruptor indutivo (mm)

Al B| C|C1"| D|Di1"| E A| B| C|C1?| D|D1"| E
SGK 12-85 (55|27 4 3,5|40 SOK 12-85 (55|27 2 1,5|40
SGK 16-100 (5,5 |30 6| 05 40 SOK 16-100 (5,5 |30 2| 45 40
SGK 20-130(6,5(40| 4 10,5 40 SOK 20-130(6,56|40| 6 12,5 40
SGK 25-160(6,5|40| 7 13,5 40 SOK 25-160(6,5|40| 9 15,5 40
SGK 30-180(7,5|40|14 20,5 40 SOK 30-180(7,5(40(17 23,5 40
SGK 40-230(9,0 40| 2 8,5 40 SOK 40-230(9,0(40| 7 13,5 40
SGK 50-280(9,0 40| 2 8,5 40 SOK 50-280(9,0|40 15,5 40

1) O interruptor excede a borda superior da mesa.
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Determinacao da posicao de
comutacéo

A posicdo de comutagao resulta de:

- Lado de montagem:
os interruptores podem ser montados
a esquerda (L) ou a direita (R).

— Direcéo do deslocamento:
os interruptores podem localizar-se
no setor negativo (-) ou positivo (+).

— Distancia de comutagao:
a distancia de comutagéo ¢ a distan-
cia entre o centro da mesa (CM) e o
ponto zero (0) quando um interruptor
comuta (medida em mm).

Exemplo

Curso efetivo =500 mm
Interruptores de fim de curso:
Posicao de comutagéo

1 interruptor = + 250 mm
Posicdo de comutagéo

3° interruptor = — 250 mm
Interruptor de posicéo:
Posicao de comutagéo

2° interruptor = — 150 mm

Comprimento L

Para o célculo do comprimento ver
«Calculo do comprimento» dos carros
lineares correspondentes.

Bosch Rexroth AG 65

Posicao de comutacao

- Diregao do deslocamento  +
—

Esquerda (L) ‘

Direitg (R)

Exemplo da posicdo de comutacao
- +

i

S
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|
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Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Motores

Servomotores IndraDyn S MSK

L
T n
e 26
Motor Medidas (mm)
A C @D OE OF oG H L,
sem freio com freio
MSK 030C-0900 54 20 9 40 63 4.5 98,5 188,0 213,0
MSK 040C-0600 82 30 14 50 95 6,6 1245 185,5 215,5
MSK 060C-0600 116 50 24 95 130 9,0 156,0 226,0 259,0
MSK 076C-0450 140 50 24 110 165 11,0 180,0 2925 2925
Dados dos motores
Motor Npmax M, M max M, Jm Jor mp, my,
(min‘") (Nm) (Nm) (Nm) (kgm?) (kgm?) (kg) (kg)

MSK 030C-0900 9 000 0,8 4,0 1 0,000030 0,000007 1,9 0,2
MSK 040C-0600 7 500 2,7 8,1 4 0,000140 0,000023 3,6 0,3
MSK 060C-0600 6 000 8,0 24,0 10 0,000800 0,000059 8,4 0,8
MSK 076C-0450 5 000 12,0 43,5 11 0,004300 0,000360 13,8 1,1

J,,  =momento de inércia das massas do freio do motor

J., = momento de inércia das massas do motor

L, = comprimento do motor

M, = momento de acionamento estatico

Caracteristicas do motor
(esquematicamente)

M,, = momento de travagem do freio em estado desconectado
M.« = momento de acionamento maximo possivel
Nmax = rotagées maximas

M (Nm)

n (min~1)

max
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Numero Motor Numero de material | Execugédo Opcoes
de opgédo" Freio
sem com

84 MSK 030C-0900 R911308683 X MSKO030C-0900-NN-M1-UGO-NNNN
85 R911308684 X MSKO030C-0900-NN-M1-UG1-NNNN
86 MSK 040C-0600 R911306060 X MSK040C-0600-NN-M1-UGO-NNNN
87 R911306061 X MSK040C-0600-NN-M1-UG1-NNNN
90 MSK 060C-0600 R911306052 X MSKO060C-0600-NN-M1-UGO-NNNN
91 R911306053 X MSKO060C-0600-NN-M1-UG1-NNNN
92 MSK 076C-0450 R911318098 X MSKO076C-0450-NN-M1-UGO-NNNN
93 R911315713 X MSK076C-0450-NN-M1-UG1-NNNN

1) da tabela «Componentes e pedido»

Execucgao:

Eixo liso com vedagdo
Encoder absoluto Multiturn M1 (Hiperface)
Refrigeragao: convecgao natural
Tipo de protegéo IP 65 (carcaga)
Com e sem freio

Indicagao

Os motores sao fornecidos completos com regulador e comando. Para outros tipos de motores e mais informagéo sobre os
mesmos, os reguladores e comandos ver os seguintes catalogos Rexroth para a técnica de acionamento:

— Sistema de acionamento Rexroth IndraDrive, R999000018
— Motores sincronos Rexroth IndraDyn S MSK, R911296289

— Reguladores de acionamento Rexroth IndraDrive C, R911314904
— Sistemas de acionamento Rexroth IndraDrive Cs com HCS01, R9113222009.

Combinacao recomendada
para motor-regulador

Motor
MSK 030C-0900

Regulador
HCS 01.1E-W0005

MSK 040C-0600

HCS 01.1E-W0008

HCS 01.1E-W0018

MSK 060C-0600

HCS 01.1E-W0028

MSK 076C-0450

com HNLO1.1E
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Motores

Servomotores IndraDyn S MSM

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

wi
QI
Motor Medidas (mm)
A C @D QE OF oG H L
sem freio com freio
MSM 031B-0300 60 30 11 50 70 4.5 73 79,0 1155
MSM 031C-0300 60 30 14 50 70 45 73 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 35 19 70 90 6,0 93 112,0 149,0
Dados dos motores
MOtOI’ nmax MO Mmax Mbr Jm Jbr mm mbr
(min™) (Nm) (Nm) (Nm) (kgm2) (kgm2) (kg) (kg)
MSM 031B-0300 5 000 0,64 1,91 1,27 0,0000140 0,0000018 0,82 0,48
MSM 031C-0300 5000 1,30 3,80 1,27 0,0000260 0,0000018 1,20 0,50
MSM 041B-0300 4 500 2,40 7,10 2,45 0,0000870 0,0000075 2,30 0,80
J,r = momento de inércia das massas do freio do motor
J., = momento de inércia das massas do motor
L, = comprimento do motor

Caracteristicas do motor
(esquematicamente)

Mo

= momento de acionamento estatico

M,, = momento de travagem do freio em estado desconectado
M, = momento de acionamento maximo possivel
Nmax = rotacoes maximas

M (Nm)

n (min-1)
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Nidmero Motor Nidmero de material Execucgao Opcoes
de opgéo" Freio
sem com

106 MSM 031B-0300 R911325135 X MSMO031B-0300-NN-M0-CHO
107 R911325136 X MSMO031B-0300-NN-M0-CH1
108 MSM 031C-0300 R911325139 X MSMO031C-0300-NN-M0-CHO
109 R911325140 X MSMO031C-0300-NN-MO0-CH1
110 MSM 041B-0300 R911325143 X MSMO041B-0300-NN-M0-CHO
111 R911325144 X MSMO041B-0300-NN-M0-CH1

1) da tabela «Componentes e pedido»

Execucgao:

— Eixo liso com vedacao

Indicagao

Encoder absoluto Multiturn MO (funcionalidade do encoder absoluto s6 com uma bateria de compensagéo)
Refrigeragéo: convecgéo natural
Tipo de protegéo IP 54 (carcaga)
Com e sem freio

Os motores sdo fornecidos completos com regulador e comando. Para outros tipos de motores e mais informagao sobre os
mesmos, os reguladores e comandos ver os seguintes catalogos Rexroth para a técnica de acionamento:

— Sistema de acionamento Rexroth IndraDrive, R999000018
- Motores sincronos Rexroth IndraDyn S MSM, R911329338

- Reguladores de acionamento Rexroth IndraDrive C, R911314904
— Sistemas de acionamento Rexroth IndraDrive Cs com HCS01, R911322209.

Combinacgdo recomendada
para motor-regulador

Motor
MSM 031B-0300

Regulador
HCS 01.1E-W0006

MSM 031C-0300

HCS 01.1E-W0009

MSM 041B-0300

HCS 01.1E-W0013
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Manutencéo

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Condicdes de funcionamento

Condicoes normais de
funcionamento

Indicacbes para a construgao

Normas de utilizacao

Sem as normas de utilizacao

Temperatura ambiente o e
Né&o abaixo do ponto de orvalho 0°Cate 40°C S
Car - 1 -
ga <02C hY -
SGK/SOK 12-85 > 65 mm
SGK/SOK 16-100 > 70 mm
SGK/SOK 20-130 > 95 mm
Curso sy, SGK/SOK 25-160 > 135 mm
SGK/SOK 30-180 > 170 mm
SGK/SOK 40-230 > 190 mm
SGK/SOK 50-280 > 250 mm
Sujeira ndo se admite

A Elementos méveis:
dispositivos de protecao necessarios

A Para uma montagem na vertical:
€ necessario uma seguranga contra
quedas

Com relagéo ao produto, trata-se de um grupo de componentes.

O produto pode ser utilizado conforme a documentagéo técnica (catalogo do produ-
to) como segue:

— para um posicionamento preciso em determinado espaco.

O produto esta concebido exclusivamente para o uso profissional e ndo para o uso
privado. As normas de utilizagdo incliem também a leitura e compreensdo completa
da documentagao do produto correspondente e especialmente destas «Indicagbes
de seguranga» por parte do usuario.

O produto esta concebido exclusivamente para a instalagdo em uma maquina/um
equipamento, ou mediante a combinagdo com outros componentes, para formar uma
maquina/um equipamento.

A utilizagdo do produto sem estas normas de utilizagdo é inadmissivel.

Se em uma aplicagédo segura se utilizam ou montam produtos inadequados, podem
ocorrer funcionamentos descontrolados, causando danos materias e/ou pessoais.
Utilizar o produto sémente em aplicagdes seguras, como se especifica e se autoriza
na documentagdo do produto, principalmente em areas de protegdo ou em partes de
seguranca especificas do comando (seguranga funcional).

A Bosch Rexroth AG nZo se responsabiliza em caso de danos resultantes da néo
utilizagdo das normas de utilizagdo. Os riscos devido a néo aplicagdo das normas de
utilizagdo séo de responsabilidade do usuario.

Néo faz parte das normas de utilizagdo do produto:

— o transporte de pessoas
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Lubrificacao

Indicagdes para a lubrificagédo

Bosch Rexroth AG

4l

A lubrificagéo basica é realizada pelo fabricante. Os carros lineares estdo concebidos para a lubrificagdo com graxa através de
bomba manual. A manutencgdo do carro linear se limita & lubrificagdo dos rolamentos lineares e do fuso de esferas.

Pontos de lubrificagao
Em ambos lados da mesa encontram-se
engraxadores. E suficiente lubrificar por
um s6 lado. Na execugéo aberta SOK/
SOO devera se lubricar por cada niple
de lubrificagdo S2 e S3 (ver figura).
S1 Lubrificagéo central
na execugao fechada SGK/SGO
S2 Niple de lubrificagéo
na execugao aberta SOK/SOO para
o par de rolamentos lineares do lado
do rolamento flutuante e somente no
SOK adicionalmente para o fuso de
esferas
S3 Niple de lubrificagéo
na execugao aberta SOK/SOO para
o par de rolamentos lineares do lado
do rolamento fixo

Tamanho Niple de lubrificacao
12-85 ... 20-130 |DIN 3405 AM 6
25-160 ... 50-280 | DIN 3405 AM 8x1

Lubrificante

A Os carros lineares estao conce-
bidos para a lubrificagdo com graxa!

A Graxas com particulas soélidas
ndo podem ser utilizadas (por ex.
grafite ou MoS,)!

SGK

SOK

Graxa a base de litio KP2K (DIN 51825) Numero de material
Classe de consisténcia NLGI 2 (DIN 51818)
Recomenda-se Cartucho (400 g) R341603700
Dynalub 510 (Bosch Rexroth) Embalagem (5 kg) R341603500
Pode-se utilizar também:
Elkalub GLS 135 / N2 (Chemie-Technik)
Castrol Longtime PD2 (Castrol)

Tamanho Forma de construcao Quantidade de relubrificacdo (g)
com acionamento sem acionamento S1 S2 S3
8-65 SGO 2,0 - -
12-85 SGK 35 - -
SOK - 3,9 26
SGO 2,2 - -
SO0 - 2,6 2,6
16 - 100 SGK 6,0 - -
SOK - 5,6 3,7
SGO 4,1 - -
SO0 - 3,7 37
20-130 SGK 8,4 - -
SOK - 9,8 6,5
SGO 5,1 - -
SO0 - 6,5 6,5
25 - 160 SGK 9,8 - -
SOK - 16,7 11,2
SGO 4,3 - -
SO0 - 11,2 11,2
30 - 180 SGK 16,3 - -
SOK - 25,1 16,7
SGO 7,9 - -
SO0 - 16,7 16,7
40 - 230 SGK 35,8 - -
SOK - 26,5 17,7
SGO 27,0 - -
SO0 - 17,7 17,7
50 - 280 SGK 55,8 - -
SOK - 69,8 46,5
SGO 325 - -
SO0 - 46,5 46,5




72 Bosch Rexroth AG

Parametrizacéo (colocagdo em servico)

Colocagéo em servigo simples devido ao assistente integrado
EasyWizard.

Este assistente estd integrado de maneira standard ao
Rexroth-Engineering-Framework IndraWorks DS, permitindo
uma colocagéo em servigo mais facil, rapida e segura dos
sistemas lineares.

Até o momento a colocagéo em servigo de eixos eletromeca-
nicos era um processo complexo, com muita perda de tempo
e sujeito a erros. O EasyWizard muda este conceito — devido
as ordens pré-configuradas e a uma chapa de identificagdo do
carro linear adequada ao assistente, a colocagdo em servico
se realiza agora de maneira muito facil.

Vantagens

— Colocagao em servigo intuitiva, facil e rapida

— Texto e ajuda gréafica online para cada campo de introdugéo
de dados

— Comprovagoes de sentido para cada entrada livre de dados

— Adequado para todos os sistemas lineares de Rexroth

— Minimizagéo das parametrizagdes incorretas devido a orden
idéntica dos dados da chapa de identificagéo e os campos
de entrada de dados do assistente Wizard

— Para otimizar o sistema e ter uma correta parametrizagéo,
é possivel mover o eixo no modo de teste

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)
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Rexio
MNR: R12345678

O,

Bosch Rexroth AG
D-97419 Schweinfurt
Made in Germany

TYP: SGK20-130 —FD: 483

7210 ;
-CS: 9876543210 07 ©
S (mm) (mm/U) Vo (m/s) (m/sz) M1 mx(Nm) d i

é&é&ééé

Numero de material
Descrigéo de tipo

Tamanho

Informacéo do cliente

Data de fabricacédo

Lugar de fabricagao

Smax — deslocamento maximo
u — constante de avango sem redutor (mm/rev
Vmax — Velocidade maxima sem redutor

an. — aceleragdo maxima sem redutor

M1 .«— momento de acionamento maximo
no eixo do motor

d - direcéo de rotagdo do motor

para um avango positivo

CW - Clockwise / em sentido horario
CCW - Counter Clockwise / em sentido
anti-horario

ONOOODWN =

- - O
- O

-
N

13 i - relagao de redugao
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Documentacéo

Protocolo standard

Opgéo 01 O protocolo standard serve de confirmagao de realizagdo dos controles detalhados
e de que os valores medidos estdo dentro das tolerancias admissiveis.
Em todos os carros lineares se fornecem as instrugées de montagem e de manu-
tengéo.

Controles efetuados no protocolo standard:

— controle de funcionamento dos componentes mecéanicos
— controle de funcionamento dos componentes elétricos

— execugéo conforme confirmagéo de pedido

Medicdo do momento de atrito
do sistema completo
Opcao 02

M (Nm) Avanco Retrocesso

— Todos os rendimentos conforme o

protocolo standard. e Momento de atrito Mg,
— Adicionalmente mede-se o0 momento

de atrito ao longo de todo o curso de %\NW"IMMWW‘WM Na /’1
, I

deslocamento.

0 Yot i t (;)
’ t
d J,MMWMWWM "
Momento de atrito Mg _t lf
Desvio de passo do fuso
de esferas para SGK e SOK Desvio (um)
240 A
. 180 7
— Todos os rendimentos conforme o 120 -
protocolo standard. cod — e —
- Além da representacéo grafica (ver 0 Auirreeereiees e e
figura) é fornecido um protocolo de el T —~— e -
medi¢do em forma de tabela. 190+
- 1801
- 240 -
- 300 ) T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000

Curso medido (mm)
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Mais informacoes

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Aqui encontra-se uma ampla informagéo sobre os produtos, o eShop, a técnica de seguranga, assim como ofertas para a forma-

G&o e servigos.

(Sl Informacgdes do produto:
rfa http://www.boschrexroth.com/dcl
(=] L
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i L —
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»1
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1 Instrugdes e catalogos em formato PDF
e gerador em 3D CAD

2 Catélogos impressos e demais folhetos

3 Configurador
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Técnica de seguranca:
http://www.boschrexroth.com/machinesafety
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Consulta/Pedido

Exemplo para selecéo e pedido

Com base na tabela «Componentes e pedido»

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

sob «Consulta/Pedido»

Guia Acionamento
\\*uj*
Carro linear Numero de material, Exe- Eixos Eixo do Fuso de esferas d, x P
comprimento cucao standard fuso |6 | |2 |w 2 (8 |¥
R0261 .00 00, ... mm ; x | x : x | x | x
Qleo v [§ | o |«
N N (3] (5] (5]
o SGK 25-160 R0261 300 00 o1 ©10 | 01|02 04
§ % SGK 30-180 R0261 400 00 @10" | 05|06 |08
= OFo01
S 3 SGK 40-230 R0261 500 00 o1 216 01/02|03|04
@ SGK 50-280 R0261 600 00 16" 0506|0708
o o SGK 25-160 R0261 300 00
01 10 01|02 |04
Ehe SGK 30-180 R0261 400 00 D 0
£ < [SGK 40-230] [R0261 500 00]
S 216 01|02 |03
c ¢ SGK 50-280 R0261 600 00
= Marcacéo da area de selecdo conforme a execucéo determinada do, = diametro do fuso (mm)
P = passo (mm)
[1= Opgéo eleita para preencher o formulario de pedido no final deste catalogo, i = redugédo

Dados de pedido Descricao

Opcao

Carro linear e tamanho SGK 40-230 Carro linear SGK (fechado, com fuso de esferas), tamanho 40-230
N° de material, comprimento | R0261 500 00, 1310 mm | Comprimento 1310 mm

Execugéo MFO1 Carro linear com flange e motor, montado conforme esquema MFO1
Guia 01 Eixos standard

Acionamento 04 Fuso de esferas 32 x 32

Mesa 01 Mesa standard

Montagem do motor 05 com kit de montagem para motor

Motor 90 Motor MSK 060C com freio

Protegao 01 Fole em PU

1° interruptor 15 Interruptor mecanico

2° interruptor 11 Contato PNP fechado

3° interruptor 15 Interruptor mecanico

Calha porta-cabos 20 Calha porta-cabos solta

Tomada-conector 17 Tomada-conector do lado do interruptor

Came de acionamento 16 Came de acionamento para ativagdo do interruptor e perfil suporte

Documentagéo 03 Protocolo de medigéo: desvio de passo do fuso de esferas
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Mesa Montagem do motor Motor Protecao Interruptor/calha porta- Documentacgao
-cabos/tomada-conector
?/ =
2 ’ =
Standard i=| Kitde | para motor Freio Fole em PU Protocolo | Protocolo
mon- sem | com sem com standard de medi-
tagem?® céo¥
01 - 00 00 Sem interruptor
Sem calha porta-cabos 00
Sem tomada e conector
01 - 00 00
Interruptores: 02
o1 _ 03 MSK 040C | 86 87 — PNP fechado
06 | MSMO41B | 74 | 75 — PNP aberto 13
02 MSK 076C - 93 .
[01] — — Meca [15]
MSK 060C 91 ecanico [i5]
10 MSK 040C 86 87
1 Dados de pedido:
20 | MSM041B | 74 | 75 | 00 ) aep 01
Tipo de interruptor
15 12 MSK 040C 86 87
! 22 MSM 041B 74 75 Calha porta-cabos®
14 MSK 040C 74 75 T d o
24 | MSM041B | 86 | 87 omada-conector
16 MSK040C | 86 | 87 Came de acionamento
5 MSM 041B | 74 75 e perfil suporte para
interruptor
MSK 060C 90 91
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Consulta/Pedido
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Formulario Consulta/Pedido

Encontre o seu parceiro comercial em:
www.boschrexroth.com/adresses

Carros lineares Rexroth

Exemplo de pedido

Dados de pedido Opcéao Descricao

Carro linear SGK 40-230 Denominagéo do carro linear

Numero de material R0261 500 00, 1310 mm SGK 40-230, comprimento = 1310 mm

Execucéo =| MFO1 Carro linear com flange e motor, montado conforme esquema MFO1
Guia =| 01 Eixos standard

Acionamento =04 Fuso de esferas, tamanho 32 x 32 (d, x P)

Mesa =| 01 Mesa standard

Montagem do motor =|05 com kit de montagem para motor, redugéo i = 1

Motor =[90 Motor MSK 060C com freio

Protecéao =[01 Fole em PU

1° interruptor =15 Interruptor mecanico

2° interruptor =|11 Contato PNP fechado

3° interruptor =15 Interruptor mecanico

Calha porta-cabos =| 20 Calha porta-cabos solta

Tomada-conector =|17 Tomada-conector do lado do interruptor

Came de acionamento =16 Came de acionamento para ativagéo do interruptor e perfil suporte
Documentagao =|03 Protocolo de medigdo: desvio de passo do fuso de esferas

Carro linear

A preencher pelo cliente: Consulta [_| / Pedido []

HHHHHHHHHHBHHE

Execucéo
Guia =
Acionamento =
Mesa =
Montagem do motor =
Motor =
Protecéo =
1° interruptor =
2° interruptor =
3° interruptor =
Calha porta-cabos =
Tomada-conector =
Came de acionamento =

(N° de material): R , comprimento mm

Documentacéo =
Quantidade Compra de: pecas, mensal, anual, por pedido, ou
Notas:
Remetente
Empresa: Cargo:
Endereco: Departamento:
Telefone:

Telefax:



www.boschrexroth.com/adressen
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