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Carros lineares Rexroth
Carro linear Tipo  Construção Guia Acionamento Página

SGK

Fechado, para uma 
construção suspensa

Rolamento linear  
Super a
fechado

Fuso de esferas

página 
36

SOK

Aberto, para uma 
construção apoiada

Rolamento linear  
Super a
aberto

página 
44

SGO

Fechado, para uma 
construção suspensa    

Rolamento linear  
Super a1)

fechado

Sem acionamento

página 
54

SOO

Aberto, para uma 
construção apoiada

Rolamento linear  
Super a
aberto

página 
58

1)	 Tamanho 8-65 com rolamentos lineares standard

Sistema de abreviações Tipo	 Tamanho 

Carro linear (exemplo) =

Sistema 		   = 	 carro linear (S)

Construção		   =	 fechado (G) 
			   aberto (O)

Acionamento	  	  =	 fuso de esferas (K)
			   sem (O)

Medida  
característica  
da guia	 =

Largura  
característica	 =

d

B
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Descrição do produto

Excelentes qualidades

–– Funcionamento especialmente silencioso e longa duração 
de vida graças aos rolamentos lineares Super da Rexroth

–– Foles de proteção em PU, contra óleo e humidade (fixa-
ção mecânica nas últimas pregas)

–– Carros lineares prontos para a montagem, e em qualquer 
comprimento até Lmax

–– Rolamentos lineares Super da Rexroth integrados
–– A versão com acionamento possui um fuso de esferas de 

precisão  

Outros destaques
–– Flexíveis pelas diferentes opções
–– Possível relubrificação centralizada dos rolamentos  

lineares Super por ambos lados da mesa
–– Prontos para a montagem, com diferentes peças de 

construção

Construção fechada para uma montagem suspensa
Grandes forças de avanço

–– Especialmente desenhado para ambientes sujos  
(fole de proteção fechado)

SGK

SGO

Construção aberta para uma montagem apoiada
–– Grandes comprimentos graças ao possível suporte  

do eixo
–– Grandes forças de avanço
–– Com foles de proteção

SOO

SOK

Descrição geral do produto

Indicação: 
Os foles de proteção aplicam-se em ambos lados da mesa. Nos desenhos se mostram os foles de proteção de um só lado para 
uma melhor representação da construção e da função dos carros lineares.



5Bosch Rexroth AGR310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares 

Forma de envío:

Instruções:

Comprimento L:

Generalidades

Carros lineares com acionamento (construção fechada e aberta) SGK e SOK:
Os carros lineares com fusos de esferas se fornecem completamente montados. 
Tambêm se fornecem montados com as opções com fole, montagem do motor e  
o motor, se constar do pedido. Todos os demais componentes como interruptores, 
cames de acionamento, calhas porta-cabos etc. se fornecem soltos.  
Os carros lineares com acionamento se fornecem com uma primeira lubrificação.

Carros lineares sem acionamento (construção fechada e aberta) SGO e SOO:
Os carros lineares sem acionamento se fornecem desmontados. Os eixos e traves-
sas se encontram separados no fornecimento. A mesa, como um grupo de compo-
nentes, se encontra montada e lubrificada. A primeira lubrificação a terá que ser feita 
pelo usuário como se demonstra nas instruções que acompanham o fornecimento. 
Em caso de fornecimento com foles, os mesmos se encontram montados com os 
aros. Os parafusos de fixação não se encontram no fornecimento.
Os carros lineares sem acionamento poden ser fornecidos opcionalmente com eixos 
de aço inoxidável conforme DIN 17230 / EN 10088.
Para mais informações sobre os rolamentos lineares e eixos de precisão de aço ver  
o catálogo «Rolamentos lineares».

Carros lineares em construção aberta (com e sem acionamento) SOK e SOO:
Os eixos de precisão de aço estão montados aos suportes de eixos.

Os carros lineares possúem elementos que dependem do comprimento e grupos de 
componentes independentes do comprimento. Conforme as distintas usinagens que 
se solicitam nos pedidos, é possível fornecer os carros lineares em qualquer compri-
mento, sem escalas (sem comprimentos pré-fixados).
Comprimentos acima do comprimento máximo Lmax sob consulta.

Em todos os carros lineares se fornecem as instruções de montagem e de manu
tenção.
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Vista dos motores e reguladores (comandos)

Servomotor IndraDyn S MSK

Servomotor IndraDyn S MSM

Pré-seleção do motor
referido ao regulador de aciona-
mento e comando

Para oferecer ao cliente uma solução 
econômica específica para a sua apli-
cação, se encontram disponíveis várias 
combinações de motores e reguladores.
Durante o dimensionamento do acio-
namento se deverá observar sempre a 
combinação motor - regulador  
! «Motores» na página 66.
Para mais informações sobre os moto-
res, reguladores e comandos ver o catá-
logo «Sistema de acionamento Rexroth 
IndraDrive» R999000018.

Descrição geral do produto
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Regulador digital 
IndraDrive Cs
HCS 01
Solução compacta e dinâmica  
para a gama de baixa potência

Regulador digital  
IndraDrive C 
Elemento de potência HCS 
Elemento de controle CSH

Os carros lineares se fornecem tambêm 
completos com motores, reguladores e 
comandos.

Regulador digital 
IndraDrive Cs
HCS 01
Solução compacta e dinâmica  
para a gama de baixa potência
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Vista de tipos com capacidades de carga
Cargas lógicas
(valores recomendados da prática)

Para o cálculo de duração de vida, 
pode-se aumentar a capacidade de car-
ga dinâmica em aprox. 20% nos valores 
(C, Mt, ML) que se consideram normais.

Não se devem exceder os seguintes 
valores:

–– a flexão máxima admissível do eixo
–– o momento de acionamento máximo 

admissível
–– a carga máxima admissível
–– a velocidade admissível
–– a aceleração máxima admissível

O cálculo das capacidades de carga dinâmicas e momentos se baseia em 100.000 m 
de curso. Mas quase sempre se utilizam só 50.000 m como base de cálculo.
Para estabelecer uma comparação: multiplicar por 1,26 os valores C, Mt e ML.

Nota sobre as capacidades de carga 
dinâmicas e momentos:

Descrição geral do produto

Carro linear Tipo Construção Guia Acionamento Tipo Tamanho 8-65 12-85 16-100 20-130 25-160 30-180 40-230 50-280

SGK

Fechado, para uma 
construção suspensa 

Rolamento linear  
Super a fechado

Fuso de esferas

SGK

Comprimento máximo Lmax (mm) 1 000 1 500 2 500 3 000 3 000 4 000 4 000

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

2 700 3 310 6 560 12 830 15 600 26 770 39 180

SOK

Aberto, para uma  
construção apoiada

Rolamento linear  
Super a aberto

SOK

Comprimento máximo Lmax (mm) 1 000 1 500 2 500 3 000 3 000 4 000 4 000

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

2 850 3 440 6 100 11 950 14 520 24 950 36 380

SGO

Fechado, para uma 
construção suspensa  

Rolamento linear  
Super a1) fechado

Sem acionamento

SGO

Comprimento máximo Lmax (mm) 700 1 000 1 500 2 500 3 000 3 000 4 000 4 000

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

1 040 2700 3 310 6 560 12 830 15 600 26 770 39 180

SOO

Aberto, para uma  
construção apoiada

Rolamento linear  
Super a aberto

SOO

Comprimento máximo Lmax (mm) 4 000 4 000 4 000 5 300 5 300 5 300 5 300

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

2 850 3 440 6 100 11 950 14 520 24 950 36 380

1)	 Tamanho 8-65 com rolamentos lineares standard
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Nas construções abertas, as capacida-
des de carga se reduzem como segue:
Tamanho	 12 e 16	 C’ = 0,42 · C
Tamanho	 20 até 50	 C’ = 0,60 · C

Carro linear Tipo Construção Guia Acionamento Tipo Tamanho 8-65 12-85 16-100 20-130 25-160 30-180 40-230 50-280

SGK

Fechado, para uma 
construção suspensa 

Rolamento linear  
Super a fechado

Fuso de esferas

SGK

Comprimento máximo Lmax (mm) 1 000 1 500 2 500 3 000 3 000 4 000 4 000

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

2 700 3 310 6 560 12 830 15 600 26 770 39 180

SOK

Aberto, para uma  
construção apoiada

Rolamento linear  
Super a aberto

SOK

Comprimento máximo Lmax (mm) 1 000 1 500 2 500 3 000 3 000 4 000 4 000

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

2 850 3 440 6 100 11 950 14 520 24 950 36 380

SGO

Fechado, para uma 
construção suspensa  

Rolamento linear  
Super a1) fechado

Sem acionamento

SGO

Comprimento máximo Lmax (mm) 700 1 000 1 500 2 500 3 000 3 000 4 000 4 000

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

1 040 2700 3 310 6 560 12 830 15 600 26 770 39 180

SOO

Aberto, para uma  
construção apoiada

Rolamento linear  
Super a aberto

SOO

Comprimento máximo Lmax (mm) 4 000 4 000 4 000 5 300 5 300 5 300 5 300

Capacidade de carga dinâmica C  
(N)

2 850 3 440 6 100 11 950 14 520 24 950 36 380
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Construção

1	 Travessa do lado do rolamento fixo
2	 Suporte do eixo (só na execução aberta)
3	 Fuso com porca simples cilíndrica sem 

folga
4	 Mesa com quatro rolamentos  

lineares Super1) (fechados ou  
abertos)

5	 Proteção com foles em PU
6	 Travessa do lado do rolamento flutuante
7	 Esquadro de fixação
8	 Tomada + conector

Componentes: 

A	 com fuso de esferas 
B 	sem acionamento

Carros lineares
(fechados/abertos)

9	 Calha porta-cabos (liga de aluminio)
10	 Interruptor indutivo (com suas  

componentes)
11	 Came de acionamento
12	 Interruptor mecânico (com suas compo-

nentes)
13	 Perfil suporte
14	 Motor
15	 Flange e acoplamento

16	 Transmissão por correia dentada

1)	 Tamanho 8-65 com rolamentos lineares 
standard

Descrição geral do produto
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Construção da flange e do  
acoplamento
Em todos os carros lineares com fuso de 
esferas pode-se montar um motor com 
flange e acoplamento.
A flange serve para fixar o motor no car-
ro linear e como carcaça fechada para 
o acoplamento. Com o acoplamento se 
transmite o momento de acionamento do 
motor sem tensão sobre eixo motor do 
carro linear.
Os acoplamentos standard compensam 
a dilatação térmica do sistema.
Se montados outros acoplamentos, 
considerar a dilatacião térmica.

1	 Motor
2	 Flange
3	 Acoplamento
4	 Carro linear

Construção da transmissão por  
correia dentada
A partir dos carros lineares do tamanho 
25-160 existe a possibilidade de montar 
o motor com uma transmissão por 
correia. Desta forma o comprimento total 
é menor que na montagem com flange 
e acoplamento. A carcaça compacta e 
fechada serve como proteção para a 
correia e como suporte do motor.  
Alêm disso, podem-se fornecer diferen-
tes reduções:
i =	 1 : 1
i =	 1 : 1,5 (tamanhos 25-160, 30-180)
i =	 1 : 2 (tamanhos 40-230, 50-280) 

A transmissão por correia dentada pode-
-se montar em quatro direções:

–– para baixo, para cima (RV01 e RV02)
–– esquerda, direita (RV03 e RV04)

1	 Carro linear
2	 Carcaça (perfil de aluminio trefilado e 

anodizado)
3	 Correia dentada 
4	 Motor
5	 Pré-tensão da correia: ajustar a força de 

tensão Fpr do lado do motor  
(Fpr se indica no fornecimento)

6	 Fixação das polias com conjuntos 
tensores

7	 Chapa de proteção
8	 Tampa
9	 Rolamento de apoio no eixo do fuso 

para tamanhos 25-160, 30-180
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Capacidades de carga e momentos

Nota sobre as capacidades de carga dinâmicas e momentos: 
O cálculo das capacidades de carga dinâmicas e momentos se baseia em 100.000 m 
de curso. Mas quase sempre se utilizam só 50.000 m como base de cálculo.
Para estabelecer uma comparação: multiplicar por 1,26 os valores C, Mt e ML.

Observar o capítulo «Cálculo» ! página 21!

Cargas lógicas
(valores recomendados na prática)
Para o cálculo de duração de vida, 
pode-se aumentar a capacidade de car-
ga dinâmica em aprox. 20% dos valores 
(C, Mt, ML) que se consideram normais.
No se devem superar os seguintes 
valores:

–– a flexão máxima admissível do eixo   
! página 20

–– o momento de acionamento máximo 
admissível

–– a carga máxima admissível
–– a velocidade admissível
–– a aceleração máxima admissível

Dados técnicos

Fuso de  
esferas 

Valores dinâmicos MtML

C

B

d

Cargas máximas admissíveis Fuso de  
esferas 

Valores dinâmicos
 

B

d

MtML

C

Cargas máximas admissíveis

Tipo Tamanho d0 x P C Guia Cbs Cfb Mt ML Fymax, Fzmax Mxmax Mymax, Mzmax Tipo Tamanho d0 x P C Guia Cbs Cfb Mt ML Fymax, Fzmax Mxmax Mymax, Mzmax

(mm)  (N)  (N)  (N) (Nm)  (Nm)  (N)  (Nm)  (Nm) (mm) (N) (N)  (N)  (Nm)  (Nm)  (N)  (Nm)  (Nm)
SGK 12-85 8 x 2,5 2 700 2 200 5 280 56 62 840 18 19 SOK 12-85 8 x 2,5 2 850 2 200 5 280 25 27 1 020 10 11

16-100 12 x 5 3 310 3 800 5 280 89 94 1 060 29 30 16-100 12 x 5 3 440 3 800 5 280 39 41 1 260 16 17
12 x 10 2 500 12 x 10 2 500

20-130 16 x 5 6 560 12 300 13 400 236 249 2 100 76 80 20-130 16 x 5 6 100 12 300 13 400 134 141 2 140 49 52
16 x 10 9 600 16 x 10 9 600
16 x 16 6 300 16 x 16 6 300

25-160 20 x 5 12 830 14 300 17 000 564 596 4 360 192 203 25-160 20 x 5 11 950 14 300 17 000 320 339 4 500 127 134
20 x 20 9 100 20 x 20 9 100
25 x 10 15 700 25 x 10 15 700

30-180 20 x 5 15 600 14 300 17 000 748 787 5 580 268 282 30-180 20 x 5 14 520 14 300 17 000 425 447 5 760 177 186
20 x 20 9 100 20 x 20 9 100
25 x 10 15 700 25 x 10 15 700

40-230 32 x 5 26 770 21 600 26 000 1 633 1 860 8 700 531 605 40-230 32 x 5 24 950 21 600 26 000 928 1 057 8 960 350 399
32 x 10 31 700 32 x 10 31 700
32 x 20 19 700 32 x 20 19 700
32 x 32 19 500 32 x 32 19 500

50-280 32 x 5 39 180 21 600 26 000 2 977 3 271 12 940 983 1 080 50-280 32 x 5 36 380 21 600 26 000 1 687 1 853 13 240 644 708
32 x 10 31 700 32 x 10 31 700
32 x 20 19 700 32 x 20 19 700
32 x 32 19 500 32 x 32 19 500

SGO 8-65 – 1 040 – – 16 17 480 8 8 SOO 8-65 – – – – – – – – –
12-85 – 2 700 – – 56 62 840 18 19 12-85 – 2 850 – – 25 27 1 020 10 11
16-100 – 3 310 – – 89 94 1 060 29 30 16-100 – 3 440 – – 39 41 1 260 16 17
20-130 – 6 560 – – 236 249 2 100 76 80 20-130 – 6 100 – – 134 141 2 140 49 52
25-160 – 12 830 – – 564 596 4 360 192 203 25-160 – 11 950 – – 320 339 4 500 127 134
30-180 – 15 600 – – 748 787 5 580 268 282 30-180 – 14 520 – – 425 447 5 760 177 186
40-230 – 26 770 – – 1 633 1 860 8 700 531 605 40-230 – 24 950 – – 928 1 057 8 960 350 399
50-280 – 39 180 – – 2 977 3 271 12 940 983 1 080 50-280 – 36 380 – – 1 687 1 853 13 240 644 708

C	 =	capacidade de carga dinâmica
Cbs	 =	capacidade de carga dinâmica 

do fuso de esferas

Cfb	 =	capacidade de carga dinâmica 
do rolamento fixo

d0	 =	diâmetro do fuso

Fymax	=	carga máx. admissível na direção y
Fzmax	=	carga máx. admissível na direção z
ML	 =	momento longitudinal dinâmico
Mt	 =	momento de torção dinâmico

característicos
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Redução de capacidade de carga 
para curso reduzido
Em caso de cursos reduzidos a duração 
de vida dos eixos é inferior à dos rola-
mentos lineares Super. 

Por isso é preciso multiplicar os valores 
da capacidade dinâmica de carga pelo 
fator fW do gráfico.

Redução da capacidade de carga com 
forças de elevação
Em caso de carga em elevação, as 
capacidades de carga dos rolamentos 
abertos reduzem-se da seguinte forma:
Tamanho	 12 e 16	 C’ = 0,42 · C
Tamanho	 20 até 50	 C’ = 0,60 · C

Curso 
(mm)

Fuso de  
esferas 

Valores dinâmicos MtML

C

B

d

Cargas máximas admissíveis Fuso de  
esferas 

Valores dinâmicos
 

B

d

MtML

C

Cargas máximas admissíveis

Tipo Tamanho d0 x P C Guia Cbs Cfb Mt ML Fymax, Fzmax Mxmax Mymax, Mzmax Tipo Tamanho d0 x P C Guia Cbs Cfb Mt ML Fymax, Fzmax Mxmax Mymax, Mzmax

(mm)  (N)  (N)  (N) (Nm)  (Nm)  (N)  (Nm)  (Nm) (mm) (N) (N)  (N)  (Nm)  (Nm)  (N)  (Nm)  (Nm)
SGK 12-85 8 x 2,5 2 700 2 200 5 280 56 62 840 18 19 SOK 12-85 8 x 2,5 2 850 2 200 5 280 25 27 1 020 10 11

16-100 12 x 5 3 310 3 800 5 280 89 94 1 060 29 30 16-100 12 x 5 3 440 3 800 5 280 39 41 1 260 16 17
12 x 10 2 500 12 x 10 2 500

20-130 16 x 5 6 560 12 300 13 400 236 249 2 100 76 80 20-130 16 x 5 6 100 12 300 13 400 134 141 2 140 49 52
16 x 10 9 600 16 x 10 9 600
16 x 16 6 300 16 x 16 6 300

25-160 20 x 5 12 830 14 300 17 000 564 596 4 360 192 203 25-160 20 x 5 11 950 14 300 17 000 320 339 4 500 127 134
20 x 20 9 100 20 x 20 9 100
25 x 10 15 700 25 x 10 15 700

30-180 20 x 5 15 600 14 300 17 000 748 787 5 580 268 282 30-180 20 x 5 14 520 14 300 17 000 425 447 5 760 177 186
20 x 20 9 100 20 x 20 9 100
25 x 10 15 700 25 x 10 15 700

40-230 32 x 5 26 770 21 600 26 000 1 633 1 860 8 700 531 605 40-230 32 x 5 24 950 21 600 26 000 928 1 057 8 960 350 399
32 x 10 31 700 32 x 10 31 700
32 x 20 19 700 32 x 20 19 700
32 x 32 19 500 32 x 32 19 500

50-280 32 x 5 39 180 21 600 26 000 2 977 3 271 12 940 983 1 080 50-280 32 x 5 36 380 21 600 26 000 1 687 1 853 13 240 644 708
32 x 10 31 700 32 x 10 31 700
32 x 20 19 700 32 x 20 19 700
32 x 32 19 500 32 x 32 19 500

SGO 8-65 – 1 040 – – 16 17 480 8 8 SOO 8-65 – – – – – – – – –
12-85 – 2 700 – – 56 62 840 18 19 12-85 – 2 850 – – 25 27 1 020 10 11
16-100 – 3 310 – – 89 94 1 060 29 30 16-100 – 3 440 – – 39 41 1 260 16 17
20-130 – 6 560 – – 236 249 2 100 76 80 20-130 – 6 100 – – 134 141 2 140 49 52
25-160 – 12 830 – – 564 596 4 360 192 203 25-160 – 11 950 – – 320 339 4 500 127 134
30-180 – 15 600 – – 748 787 5 580 268 282 30-180 – 14 520 – – 425 447 5 760 177 186
40-230 – 26 770 – – 1 633 1 860 8 700 531 605 40-230 – 24 950 – – 928 1 057 8 960 350 399
50-280 – 39 180 – – 2 977 3 271 12 940 983 1 080 50-280 – 36 380 – – 1 687 1 853 13 240 644 708

Mxmax	=	momento de torção máximo 
admissível à volta do eixo x

Mymax	=	momento de torção máximo 
admissível à volta do eixo y

Mzmax	=	momento de torção máximo 
admissível à volta do eixo z

P	 =	passo do fuso

característicos
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Dados técnicos gerais

Massa do sistema linear:
Cálculo do peso sem a montagem do 
motor, sem a transmissão por correia 
dentada e sem os interruptores.

ms =  �massa (kg/mm) · comprimento L (mm) + peso de todas as peças  
independentes do comprimento (kg)

Dados técnicos

Fuso de 
esferas

mca ms smin Lmax FR MRs amax vmax

Tipo Tamanho d0 x P
(mm) (kg) (kg) (mm) (mm) (N) (Nm) (m/s2) (m/s)

SGK 12-85 8 x 2,5 0,54 0,0021 · L + 0,92 65 1 000 – 0,06 27 2)

16-100 12 x 5 0,80 0,004 · L + 1,4 70 1 500 – 0,13 27
12 x 10 – 0,16 27

20-130 16 x 5 1,80 0,006 · L + 3,0 95 2 500 – 0,40 27
16 x 10 – 0,43 27
16 x 16 – 0,46 27

25-160 20 x 5 3,30 0,011 · L + 5,5 135 3 000 – 0,53 22
20 x 20 – 0,64 27
25 x 10 – 0,66 27

30-180 20 x 5 4,60 0,014 · L + 7,4 170 3 000 – 0,53 22
20 x 20 – 0,64 27
25 x 10 – 0,66 27

40-230 32 x 5 9,30 0,025 · L + 14,2 190 4 000 – 1,14 8
32 x 10 – 1,24 15
32 x 20 – 1,23 27
32 x 32 – 1,27 27

50-280 32 x 5 16,00 0,036 · L + 22,8 250 4 000 – 1,14 8
32 x 10 – 1,25 15
32 x 20 – 1,25 27
32 x 32 – 1,30 27

SGO 8-65 – 0,28 0,0008 · L + 0,39 50 700 3 – 1501) 33)

12-85 – 0,55 0,0018 · L + 0,8 65 1 000 7 –
16-100 – 0,82 0,003 · L + 1,2 70 1 500 9 –
20-130 – 1,80 0,005 · L + 2,6 95 2 500 11 –
25-160 – 3,30 0,008 · L + 4,8 135 3 000 14 –
30-180 – 4,70 0,011 · L + 6,7 170 18 –
40-230 – 9,40 0,020 · L + 13,3 190 4 000 22 –
50-280 – 16,40 0,031 · L + 22,1 250 27 –

amax	 =	 aceleração máxima
d0	 =	 diâmetro nominal
FR	 =	 força de atrito
L	 =	 comprimento do sistema linear
mca	 =	 massa móvel
MRs	 =	 momento de atrito do sistema
ms	 =	 massa do sistema linear
P	 =	 passo do fuso
vmax	 =	 velocidade de deslocamento máximo
smin	 =	 curso mínimo necessário, para garantir uma boa distribuição de lubrificação  

! «Condições de funcionamento» na página 70.

Observar o capítulo «Cálculo» ! página 21!
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Fuso de 
esferas

mca ms smin Lmax. FR MRs amax vmax

Tipo Tamanho d0 x P
(mm) (kg) (kg) (mm) (mm) (N) (Nm) (m/s2) (m/s)

SOK 12-85 8 x 2,5 0,47 0,0040 · L + 0,82 65 1 000 – 0,06 27 2)

16-100 12 x 5 0,76 0,006 · L + 1,3 70 1 500 – 0,13 27
12 x 10 – 0,16 27

20-130 16 x 5 1,60 0,010 · L + 2,7 95 2 500 – 0,40 27
16 x 10 – 0,43 27
16 x 16 – 0,46 27

25-160 20 x 5 2,90 0,015 · L + 5,0 135 3 000 – 0,53 22
20 x 20 – 0,64 27
25 x 10 – 0,66 27

30-180 20 x 5 4,20 0,020 · L + 6,8 170 3 000 – 0,53 22
20 x 20 – 0,64 27
25 x 10 – 0,66 27

40-230 32 x 5 8,50 0,032 · L + 13,2 190 4 000 – 1,14 8
32 x 10 – 1,24 15
32 x 20 – 1,23 27
32 x 32 – 1,27 27

50-280 32 x 5 14,80 0,046 · L + 21,3 250 4 000 – 1,14 8
32 x 10 – 1,25 15
32 x 20 – 1,25 27
32 x 32 – 1,30 27

SOO 12-85 – 0,47 0,0035 · L + 0,47 65 4 000 7 – 1501) 33)

16-100 – 0,75 0,005 · L + 0,75 70 9 –
20-130 – 1,60 0,008 · L + 1,6 95 11 –
25-160 – 2,80 0,011 · L + 2,8 135 5 300 14 –
30-180 – 4,10 0,016 · L + 4,1 170 18 –
40-230 – 8,30 0,026 · L + 8,3 190 22 –
50-280 – 14,80 0,039 · L + 14,8 250 27 –

1)	 Nos carros lineares sem acionamento SGO/SOO não existe o fator limite para a aceleração, já que não se dispõe do fuso de esferas  
(como nos SGK/SOK).

2)	 vmax ! diagramas na página 17 
3)	 São possíveis velocidades de até 5 m/s. A duração de vida estará limitada devido ao desgaste elevado das partes plásticas.
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Velocidade máxima admissível vmax 

Dados técnicos

Dados do acionamento
Observar o capítulo «Cálculo» ! página 21!
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Momento de acionamento máximo admissível no eixo do motor Mp

(nenhuma força radial no eixo do motor)

cc Nos fusos de esferas com chaveta se deverá consi-
derar os valores mínimos dos diagramas e da tabela.

Eixo do fuso com chaveta
Observar os valores máximos do momento de acionamento, 
deviado ao efeito do rasgo na redução do diâmetro útil!

Exemplo: carro linear 40-230, fuso de esferas 32x20,  
comprimento 1500 mm.
Mp do diagrama:	 aprox. 53,0 Nm
Mp da tabela: 	 48,6 Nm 
 
Valor para o dimensionamento: 	 48,6 Nm

Tamanho Mp (Nm)
SGK/SOK 40-230 48,6
SGK/SOK 50-280

KGT = fuso de esferas
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Montagem do motor através da transmissão por correia dentada  
(do lado do rolamento fixo do carro linear)

Bt	 =	 tipo de correia
i	 =	 redução da transmissão por correia dentada 
Jc	 =	 momento de inércia das massas do acoplamento
Jsd	 =	 momento de inércia reduzido da transmissão por  

correia dentada no eixo do motor
F	 =	 largura da carcaça de reenvío (! página 52)
McN	 =	 momento nominal do acoplamento 

mfc	 =	 massa da flange e do acoplamento
MRsd	=	 momento de atrito da transmissão por correia dentada 

no eixo do motor
Msd	 =	 momento de acionamento máximo admissível da  

transmissão por correia dentada
msd	 =	 massa da transmissão por correia dentada

1)	 Valores para Msd sem considerar o momento do motor.
2)	 Para comprimentos maiores, o valor do momento de acionamento admissível do comprimento variável Mp do sistema linear se determina com o 

diagrama ! diagramas no capítulo «Dados de acionamento» na página 17.

Carro linear Tipo de motor McN Jc mfc

(Nm) (10–6 kgm2) (kg)
SGK/SOK 12-85 MSM 031B-0300 3,7 7 0,3
SGK/SOK 16-100
SGK/SOK 20-130 MSK 030C-0900 19,0 57 0,5

MSK 040C-0600 0,6
MSM 031C-0300 0,5
MSM 041B-0300 0,7

SGK/SOK 25-160 MSM 041B-0300 19,0 57 0,8
MSK 040C-0600

SGK/SOK 30-180 MSM 041B-0300
MSK 040C-0600

SGK/SOK 40-230 MSK 060C-0600 50,0 200 1,7
MSK 076C-0450 98,0 390 2,2

SGK/SOK 50-280 MSK 060C-0600 50,0 200 1,7
MSK 076C-0450 98,0 390 2,2

Montagem do motor através  
do acoplamento e da flange 
(do lado do rolamento fixo do 
carro linear)
Os valores da tabela para os acoplamen-
tos se utilizam com motores standard. 

Dados técnicos 

Dados do acionamento

MSK 040C-0600, MSM 041B-0300

Msd1) Jsd MRsd msd F Bt

(Nm) (10–6 kgm2) (Nm) (kg) (mm)
Fuso de esferas d0 x P até L2) (mm) i = 1 i =1,5 i =1 i =1,5

SGK/SOK 25-160 
SGK/SOK 30-180

20 x 5 1000 6,61 4,41
250 84 0,4 1,5 88 16 AT520 x 20 1800

8,22 5,48
25 x 10 2200

MSK 060C-0600

Msd1) Jsd MRsd msd F Bt

(Nm) (10–6 kgm2) (Nm) (kg) (mm)
Fuso de esferas d0 x P até L2) (mm) i = 1 i = 2 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2

SGK/SOK 40-230 
SGK/SOK 50-280

32 x 5 1800 19,10 9,55

1400 260 0,5 3,8 116 25 AT5 32 AT5
32 x 10 2200
32 x 20 3000 19,21 12,30
32 x 32 3800

Observar o capítulo «Cálculo» ! página 21!
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Jt = mex · kj m · 10–6

Js = (kj fix + kj var · L)· 10–6

R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares 

Constantes dos tamanhos individuais Tamanho
SGK/SOK

Fuso de esferas
d0 x P

Constante
kj fix kj var kj m

12-85 8 x 2,5 0,203 0,002 0,158
16-100 12 x 5 1,088 0,013 0,633

12 x 10 2,367 0,013 2,533
20-130 16 x 5 3,238 0,039 0,633

16 x 10 6,692 0,039 2,533
16 x 16 13,878 0,039 6,485

25-160 20 x 5 8,216 0,100 0,633
20 x 20 39,990 0,100 10,132
25 x 10 23,575 0,256 2,533

30-180 20 x 5 9,103 0,100 0,633
20 x 20 54,169 0,100 10,132
25 x 10 27,120 0,256 2,533

40-230 32 x 5 51,853 0,712 0,633
32 x 10 69,446 0,712 2,533
32 x 20 138,210 0,667 10,132
32 x 32 268,830 0,667 25,938

50-280 32 x 5 56,025 0,712 0,633
32 x 10 87,214 0,712 2,533
32 x 20 209,280 0,667 10,132
32 x 32 468,780 0,667 25,938

com fuso de esferas

Js	 =	 momento de inércia das massas do sistema 	 (kgm2)
Jt	 =	 momento de inércia de translação das massas externas	 (kgm2)
kj fix	 =	 constante para a parte fixa do momento de inércia das massas	 (–)
kj var	=	 constante para a parte variável em comprimento do momento  

de inércia das massas	 (–)
kj m	 =	 constante para a parte da massa específica do momento de inércia  

das massas	 (–)
L	 =	 comprimento do carro linear	 (mm)
mex	 =	 massa externa móvel	 (kg)

Determinação do momento de inércia  
de translação das massas externas

Determinação do momento de inércia 
das massas dos componentes do siste-
ma linear
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F

α

L / 2

L

tan α	 ≤	 tan αmax

tan α ≤ tan αmax

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Graças aos rolamentos lineares Super 
(exceto no tamanho 8-65), permite-se 
uma maior desvío do eixo em compara-
ção com os rolamentos lineares conven-
cionais. 
Observar o desvío admissível do eixo 
nos rolamentos lineares para os compri-
mentos L e os distintos tamanhos!

Desvío admissível do eixo nos  
rolamentos lineares

Desvío admissível do eixo nos rola-
mentos lineares fechados para os 
distintos tamanhos

Carro linear tan a = tan amax =
SGO 8-65 F · (L – 9) · 4,970 · 10–8 10 · 10–4

SGO 12-85 F · (L – 18) · 1,376 · 10–8 8,72 · 10–3

SGO 16-100 F · (L – 21) · 5,381 · 10–9 8,72 · 10–3

SGO 20-130 F · (L – 36) · 2,932 · 10–9 8,72 · 10–3

SGO 25-160 F · (L – 43) · 1,468 · 10–9 8,72 · 10–3

SGO 30-180 F · (L – 51) · 7,698 · 10–10 8,72 · 10–3

SGO 40-230 F · (L – 79) · 3,407 · 10–10 8,72 · 10–3

SGO 50-280 F · (L – 107) · 1,649 · 10–10 8,72 · 10–3

F	 =	 carga	 (N)
tan a	 =	 desvío do eixo	 (—)
tan amax	 =	 desvío máximo admissível	 (—)

L	 =	 comprimento  	 (mm)
ms	 =	 massa do sistema linear	 (kg)

Massa do sistema linear:
Cálculo do peso sem a montagem do 
motor, sem a transmissão por correia 
dentada e sem os interruptores.

ms =  �massa (kg/mm) · comprimento L (mm) + peso de todas as peças  
independentes do comprimento (kg)

Flexão

Dados técnicos 

A flexão máxima admissível dos carros lineares na execução fechada SGK (com acionamento) e SGO (sem acionamento) 
determina-se com base no desvío admissível do eixo conforme os rolamentos lineares montados na mesa.
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Cálculo

Bases de cálculo

Carga Carro linear

Configuração

Acionamento de todo o sistema

Elementos de  
transmissão

Motor Regulador

Acionamento de todo o sistema

A avaliação e o dimensionamento correto de uma aplicação requer uma verificação estruturada do sistema completo. O sistema 
completo forma a base para a configuração. Esta constelação entre o sistema linear, o elemento de transmissão (acoplamento ou 
transmissão por correia dentada) e o motor pode ser solicitada conforme catálogo.

Cargas máximas admissíveis
Para a seleção dos sistemas lineares se deverá considerar as cargas e forças máximas admissíveis. Estas últimas encontram-se 
no capítulo «Dados técnicos» na página 12. Os valores apresentados dependerão do sistema, ou seja, os limites têm sua ori-
gem não só na capacidade de carga dos rolamentos, ou seja, os mesmos inclúem tambêm a construção do material relacionado. 

Bases de cálculo	 21
Acionamento de todo o sistema	 21
Duração de vida da guia linear	 22
Duração de vida do fuso de esferas o dos rolamentos fixos	 22

Dimensionamento do acionamento	 24
Conceitos básicos	 24
Exemplo de cálculo para o dimensionamento do acionamento	 29
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Carga equivalente combinada  
das guias

Duração de vida nominal
Duração de vida nominal em metros

C	 =	capacidade de carga  
dinâmica	 (N)

Fcomb	=	carga equivalente  
combinada	 (N)

Fy	 =	carga por uma força  
resultante na direção y	 (N)

Fz	 =	carga por uma força  
resultante na direção z	 (N)

L10	 =	duração de vida nominal	 (m)
L10h	 =	duração de vida nominal 	 (h)
ML	 =	momento longitudinal  

dinâmico	 (Nm)
Mt	 =	momento de torção  

dinâmico   	 (Nm)
Mx	 =	momento de torção  

dinâmico à volta do eixo x 	 (Nm)
My	 =	momento de torção  

dinâmico à volta do eixo y	 (Nm)
Mz	 =	momento de torção  

dinâmico à volta do eixo z	 (Nm)
vm	 =	 velocidade média  	 (m/s)

Cálculo

Duração de vida nominal em horas

Duração de vida das guias lineares
As guias lineares do sistema linear deverão suportar as cargas e eventualmente todas as forças possíveis durante os processos.

Duração de vida do fuso de esferas ou dos rolamentos fixos
Sob condições de funcionamento variáveis (revoluções ou cargas variáveis), deverão se utilizar para o cálculo da duração de vida 
os valores médios de Fm e nm.

R
ev

ol
uç

õe
s 

(m
in

–1
)

Tempo (s)

Para revoluções variáveis são válidas  
as revoluções médias nm:

Revoluções em fases de aceleração  
e de frenagem n1 ... n:

n1	 =	revoluções em fases de  
aceleração e de frenagem

nA1 ... n	=	primeras revoluções  
em fases 1 ... n	 (min–1)

nE1 ... n	=	últimas revoluções  
em fases 1 ... n	 (min–1)

Duração de vida
Para calcular a duração de vida dos distintos elementos do sistema linear se deverão utilizar as seguintes fórmulas. Os elemen-
tos relevantes para a duração de vida de um sistema linear com fuso de esferas são a guia linear, o fuso de esferas (porca) e o 
rolamento fixo.

cc Os dados para os cálculos da duração de vida do sistema linear se determinam utilizando o valor mais baixo (cal-
culado separadamente) para a duração de vida da guia linear, do fuso de esferas ou do rolamento fixo.

Bases de cálculo

n1, n2, ... nn	=	 revoluções em  
fases 1 ... n	 (min–1)

nm	 =	 revoluções médias  	 (min–1)
t1, t2, ... tn	 =	 parte do tempo em fases 1 ... n	 (s)
ttot	 =	 soma das partes do tempo 	 (s) 

nm  =
|n1| · t1 + |n2| · t2 + ... + |nn| · tn

ttot

ttot = t1 + t2 + ... + tn
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C
ar

ga
 (

N
)

Tempo (s)

Para cargas e revoluções variáveis é 
válida a carga média Fm:

Duração de vida nominal
Duração de vida nominal em revoluções:

Duração de vida nominal em horas:

F1, F2, ... Fn 	 =	 carga axial durante as fases 1 ... n	 (N)
Fm	 =	 carga axial dinâmica equivalente	 (N)
n1, n2, ... nn 	 =	 revoluções em fases 1 ... n	 (min–1)
nm	 =	 revoluções médias	 (min–1)
t1, t2, ... tn	 =	 parte do tempo em fases 1 ... n	 (s)
ttot	 =	 soma das partes do tempo	 (s)

C	 =	 capacidade de carga dinâmica	 (N)
Fm	 =	 carga axial dinâmica equivalente	 (N)
L10	 =	 duração de vida nominal	 (—)
L10h	=	 duração de vida nominal	 (h)
nm	 =	 revoluções médias	 (min–1)

Fm = 
3
    F1 

3
 ·         ·         +  F2 

3
 ·         ·         + ... +  Fn 

3
 ·         ·

|n1|
nm

|n2|
nm

|nn|
nm

t1
ttot

t2
ttot

tn
ttot



24 Bosch Rexroth AG Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Carga Carro linear

Mecânica Acionamento

Acionamento de todo o sistema

Elementos de  
transmissão

Dimensionamento do aciona-
mento no eixo do motor  
(ponto de referência)

Motor Regulador

Conceitos básicos
Para o dimensionamento do acionamen-
to de todo o sistema se deverá separar a 
parte mecânica do acionamento em sí.
A parte mecânica inclúi os componen-
tes do sistema linear e os elementos de 
transmissão (transmissão por correia 
dentada, acoplamento). Aquí tambêm se 
deverá considerar a carga.  
Como acionamento elétrico se con-
sidera a combinação motor - regulador 
com seus dados de potência correspon-
dentes. O dimensionamento do aciona-
mento elétrico se realiza sobre o eixo do 
motor (ponto de referência).
Para o dimensionamento do aciona-
mento se deverão considerar os valores 
limite, assim como os valores básicos.
Para proteger os componentes mecâ-
nicos se deverão respeitar todos os 
valores limite.

Dados técnicos e símbolos da 
mecânica

Mecânica

Carga Sistema linear
Elementos de transmissão

Acoplamento Transmissão por 
correia dentada

Momento do peso (Nm) Mg 6) — — —
Momento de atrito (Nm) — 5) MRs 3) — MRsd 3)

Momento de inércia das massas (kgm2) Jt 1) Js 2) Jc 3) Jsd 3)

Velocidade máx. admissível (m/s) — vmax 4) — —
Momento de acionamento máx. admissível (Nm) — Mp 4) McN 3) Msd 3)

1)	 Determinar o valor conforme a fórmula 
2)	 Valor dependente do comprimento, determinação conforme a fórmula
3)	 Valor da tabela
4)	 Valor dependente do comprimento conforme o diagrama
5)	 As forças adicionais durante o processo se consideram como momentos de carga
6)	 Para uma montagem na vertical: determinar o valor conforme a fórmula

Para cada componente (sistema linear, acoplamento, transmissão por correia dentada) encontram-se os correspondentes valores 
limite máximos do momento de acionamento e de velocidade, assim como os valores básicos para o momento de atrito e o mo-
mento de inércia das massas ! «Dados do acionamento» na página 18.
Os seguintes dados técnicos e seus símbolos correspondentes são considerados no cálculo do dimensionamento da parte  
mecânica. Os dados que se encontram nas tabelas seguintes encontram-se no capítulo «Dados técnicos», ou então se determi-
nam pelas fórmulas de acordo com as descrições das páginas seguintes.

Dimensionamento do acionamento

Cálculo
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MR = MRs

Jex = Js + Jt + Jc

Js = (kj fix + kj var · L)· 10–6

Jt = mex · kj m · 10–6

MR = MRsd +
MRs

i

Jex = Jsd + 
(Js + Jt)

i2
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Dimensionamento do acionamento no eixo do motor (ponto de referência)
Para o dimensionamento do acionamento se deverão determinar todos valores dos componentes mecânicos existentes no 
sistema completo, reduzidos ao eixo do motor. Para uma combinação de componentes mecânicos, dentro do sistema completo, 
determina-se em cada caso um valor para:

–– Momento de atrito MR

–– Momento de inércia das massas Jex

–– Velocidade máxima admissível vmech (revoluções máximas admissíveis nmech)
–– Momento de acionamento máximo admissível Mmech

Momento de atrito MR

Determinação do momento de inércia  
de translação das massas externas

Determinação do momento de inércia 
das massas do componente sistema 
linear

Para uma montagem do motor através 
da transmissão por correia dentada

Para uma montagem do motor através 
de flange e acoplamento

Momento de inércia das massas Jex

Para uma montagem do motor através 
da transmissão por correia dentada

Para uma montagem do motor através 
de flange e acoplamento

i	 =	 redução da transmissão por correia dentada	 (—) 
Jc	 =	 momento de inércia das massas do acoplamento	 (kgm2)
Jex	 =	 momento de inércia das massas da mecânica	 (kgm2)
Js	 =	 momento de inércia das massas do sistema linear	 (kgm2)
Jsd	 =	 momento de inércia das massas da transmissão por  

correia dentada no eixo do motor	 (kgm2)
Jt	 =	 momento de inércia de translação das massas externas  

referido ao eixo de acionamento do sistema linear	 (kgm2)
kj fix	 =	 constante para a parte fixa do momento de inércia das massas	 (—)
kj m	 =	 constante para a parte específica das massas do momento  

de inércia das massas	 (—)
kj var	 =	 constante para a parte variável em comprimento, do momento  

de inércia das massas	 (—)
L	 =	 comprimento do sistema linear	 (mm)
mex	 =	 massa externa móvel	 (kg)
MR	 =	 momento de atrito no eixo do motor	 (Nm)
MRs	 =	 momento de atrito do sistema	 (Nm)
MRsd	 =	 momento de atrito da transmissão por correia dentada  

no eixo do motor	 (Nm)

Determinação do valor para cada componente mecânico individual do sistema completo, referido ao eixo do motor  
(ponto de referência)
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vmech = vmax

nmech = vmech · 1000 · 60
P

nmech = vmech · i · 1000 · 60
P

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06)

Momento de acionamento máximo admissível Mmech

O valor mínimo do momento de acionamento admissível de todos os componentes mecânicos do sistema completo determina o 
momento máximo admissível da mecânica. Este valor deverá ser considerado como limite de acionamento durante o dimensiona-
mento do motor.

Para uma montagem do motor através 
de flange e acoplamento

Para uma montagem do motor através 
da transmissão por correia dentada

i	 =	 redução da transmissão por correia dentada 	 (—) 
Mp	 =	 momento de acionamento máximo admissível do sistema linear 	 (Nm)
McN	 =	 momento nominal do acoplamento	 (Nm)
Msd	 =	 momento de acionamento máximo admissível da transmissão  

por correia dentada	 (Nm)
Mmech	 =	 momento de acionamento máximo admissível da mecânica 	 (Nm)

i	 =	 redução da transmissão por correia dentada	 (—) 
nmech	 =	 rotações máximas admissíveis da mecânica	 (min–1)
P	 =	 passo do fuso 	 (mm)
vmax	 =	 velocidade máxima admissível do sistema linear	 (m/s)
vmech	 =	 velocidade máxima admissível da mecânica 	 (m/s)

Velocidade máxima admissível vmech

O valor mínimo das velocidades admissíveis de todos os componentes mecânicos do sistema completo determina a velocidade 
máx. admissível da mecânica. Este valor deverá ser considerado como limite de acionamento durante o dimensionamento do motor.
A velocidade máxima admissível ou as rotações do sistema linear com fuso de esferas deverão estar sempre abaixo do valor limite 
dos componentes ou da transmissão por correia dentada, determinando assim o limite para a velocidade máxima admissível da 
mecânica.

Para uma montagem do motor através 
da transmissão por correia dentada

Para uma montagem do motor através 
de flange e acoplamento

Rotações máximas admissíveis

Velocidade máxima admissível

Cálculo

Dimensionamento do acionamento

cc Ao examinar todo o sistema completo (mecânica + motor/regulador), é possível que o momento máximo do motor 
esteja abaixo do valor limite da mecânica (Mmech). Neste caso, este valor passará a ser o valor limite para o momento de 
acionamento máximo admissível do sistema completo. 
Se o momento do motor está acima do valor limite da mecânica (Mmech), este último limitará o primeiro!

Mmech = mínimo (McN; Mp)

Mmech = mínimo (Msd ;         )
Mp

i
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nmax ≥ nmech

V = Jex

Jm + Jbr
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nmax	 =	 rotações máximas do motor	 (min–1)
nmech	 =	 rotações máximas admissíveis da mecânica	 (min–1)

Pré-seleção do motor
Uma pré-seleção do motor pode ser feita considerando-se as seguintes condições.

Condição 1:
As rotações do motor deverão ser superiores ou iguais às rotações requeridas da mecânica (até o valor limite máximo admissível).

Jbr	 =	 momento de inércia das massas do freio do motor	 (kgm2)
Jex	 =	 momento de inércia das massas da mecânica 	 (kgm2)
Jm	 =	 momento de inércia das massas do motor	 (kgm2)
V	 =	 relação entre os momentos de inércia das massas  

do sistema completo e do motor	 (—)

Condição 2:
Consideração da relação entre o momento de inércia das massas da mecânica e do motor. A relação dos momentos de inércia 
serve como indicador de controle de qualidade para uma combinação motor - regulador. O momento de inércia das massas do 
motor está diretamente relacionado com o tamanho do motor.

Relação dos momentos de inércia:

Para a pré-seleção, com um bom con-
trole de qualidade, podem-se utilizar os 
seguintes valores da prática. Aquí não 
se trata de limites fixos, já que os valores 
acima destes limites requerem uma 
maior observação da aplicação.

Campo de aplicação V
Manipulação ≤ 6,0
Usinagem ≤ 1,5
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Mg = 
P · (mex + mca) · g

2000 · p · i

Mstat = MR + Mg
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Condição 3:
Estimativa para a relação do momento de acionamento entre o momento de carga estático com o momento de acionamento con-
tínuo do motor. A relação do momento de acionamento deve ser menor ou igual ao valor empírico de 0,6. Devido à esta condição, 
deverão se considerar ainda os restantes  valores dinâmicos de um perfil de movimento exato com os momentos necessários do 
motor.

Momento de carga estático:

Relação do momento de acionamento:

Para a montagem do motor através  
de flange e acoplamento: i = 1

Momento do peso: 
Só para uma montagem na vertical!

g	 =	 aceleração da gravidade (= 9,81)	 (m/s2)
i	 = 	redução da transmissão por correia dentada	 (—)
mca	 =	 massa própria móvel da mesa	 (kg)
mex	 =	 massa externa móvel	 (kg)
Mg	 =	 momento do peso no eixo do motor	 (Nm)
M0	 =	 momento contínuo do motor	 (Nm)
MR	 =	 momento de atrito no eixo do motor	 (Nm)
Mstat	 =	 momento de carga estático	 (Nm)
P	 =	 passo do fuso	 (mm)
p	 =	 relação entre o comprimento de uma circunferência e seu diâmetro	 (—)

No capítulo ! «Componentes e pedido» podem-se configurar vários sistemas lineares em diferentes tamanhos de maneira 
standard, inclusive com o tipo de montagem dos motores e os motores, utilizando as diferentes opções. Ao cumprir as condições 
mencionadas mais acima, pode se comprovar se o tamanho do motor standard, da configuração selecionada, é adequado à 
aplicação. 

Dimensionamento exato do acionamento
O pré-dimensionamento do motor não substitúi o cálculo exato requerido com detalhes dos momentos e rotações. Para um cálculo  
exato do acionamento elétrico com o perfil de movimento deverão se extrair os valores do rendimento do catálogo «IndraDrive Cs» 
e «IndraDrive C».  
Para proteger a mecânica contra eventuais danos, deverão se respeitar os valores limite para a velocidade, para o momento de 
acionamento e a aceleração.

Cálculo

Dimensionamento do acionamento

Mstat

M0
≤ 0,6
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500 mm

F = 0 N30 kg 30 kg

L
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Dados:
Em uma tarefa de manipulação deverá 
se mover em forma horizontal, e por 
uma distância de 500 mm, uma massa 
de 30 kg à uma velocidade de 0,4 m/s. 
Devido aos dados técnicos e as con-
dições de montagem foi selecionado o 
seguinte:

Carro linear SOK 25-160:
–– execução aberta
–– com foles de proteção
–– montagem do motor através de trans-

missão por correia dentada, i = 1,5
–– com servomotor IndraDyn S  

MSK 040C com freio

Exemplo de cálculo para o dimensionamento do acionamento

	 L 	 = 	 smax · 1,24 + Lca + 39

Curso de segurança   
(por cada lado): 	 se	 = 	 2 · P = 2 · 20 = 40 mm

Curso máximo:	 smax	 = 	 seff + 2 · se

		  = 	 500 + 2 · 40 = 580 mm

Comprimento do carro linear:	 L	 = 	 580 · 1,24 + 160 + 39 = 919 mm

Estimativa do comprimento do 
carro linear L:
(Para uma estimativa inicial se utilizará 
o maior passo possível, já que à medida 
que aumenta o comprimento, a velocida-
de admissível pode diminuir.) 
Ver a fórmula do comprimento na tabela 
com medidas.

Fuso de esferas  admissível conforme o diagrama «Velocidade admissível»

para v = 0,4 m/s e L = 919 mm:

	 Fuso de esferas 25 x 10 e fuso de esferas 20 x 20

Fuso de esferas selecionado (passo menor):

	 fuso de esferas 25 x 10

Velocidade máxima admissível para o fuso 25 x 10 do diagrama: 

	 vmax	 = 0,63 m/s

Seleção do fuso de esferas
(Selecionar preferencialmente o passo 
menor, já que se obtêm maiores vanta-
gens de resolução, distância de frena-
gem e comprimento.)

Cálculo do comprimento do 
carro linear L:
(para o fuso de esferas selecionado)

Curso de segurança  
(por cada lado): 	 se	 = 	 2 · P = 2 · 10 = 20 mm

Curso máximo:	 smax	 = 	 seff + 2 · se

		  = 	 500 + 2 · 20 = 540 mm

Comprimento do carro linear: 	 L	 = 	 540 · 1,24 + 160 + 39 = 869 mm

Momento de atrito MR:
(montagem do motor através da  
transmissão por correia dentada)

		  MR	 = 	MRsd + 

Carro linear:		  MRs	 = 	0,66 Nm

Transmissão por correia dentada:	 MRsd	 = 	0,4 Nm

Momento de atrito: 		 MR	 = 	0,4 +           = 0,84 Nm

MRs
i

0,66
1,5
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Cálculo

Velocidade:	 vmech	 =	 0,4 m/s

Rotações:	 nmech	 =	

 		  =	 3600 min–1

Rotações da aplicação nmech:
(montagem do motor através da  
transmissão por correia dentada)

0,4 · 1,5 · 1000 · 60
10

(Js + Jt)
i2

(246,039 · 10–6 + 75,99 · 10–6)
1,52

Momento de inércia das  
massas Jex:
(montagem do motor através da  
transmissão por correia dentada)

	 Jex	 = 	 Jsd + 

Transmissão por correia:	 Jsd	 =	 84 · 10–6 kgm2

Carro linear:	 Js	 =	 (kJ fix + kJ var · L) · 10–6

		  =	 (23,575 + 0,256 · 869) · 10–6

		  =	 246,039 · 10–6 kgm2

Massa externa:	 Jt	 =	 mex · kJ m · 10–6

		  =	 30 · 2,533 · 10–6

		  =	 75,99 · 10–6 kgm2

Momento de inércia:	 Jex	 =	 84 · 10–6 +   

		  =	 227,124 · 10–6 kgm2

(vmech · i · 1000 · 60)
P

(0,63 · 1,5 · 1000 · 60)
10

	 nmech	 =	

Velocidade máxima admissível:	 vmech	 = 	 vmax = 0,63 m/s

Rotações máximas admissíveis:	 nmech	 =

		  =	 5670 min–1

Rotações máximas admissíveis 
nmech:
(montagem do motor através da  
transmissão por correia dentada)
Valor limite da mecânica

Exemplo de cálculo para o dimensionamento do acionamento
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Condição 2:

Condição 3:

Verificação da pré-seleção do 
motor:
motor selecionado: MSK 040C com freio

Condição 1:

Mp

i

9,4
1,5

Momento de acionamento  
máximo admissível Mmech:
(montagem do motor através da  
transmissão por correia dentada)
Valor limite da mecânica

 

	 Mmech	=	 mínimo (Msd,        )

Transmissão por correia: 	 Msd 	 = 	 4,41 Nm (redução i = 1,5 e MSK 040C)

Carro linear:	 Mp	 =	 9,4 Nm

Momento de acionamento:	 Mmech	=	 mínimo (4,41;       )

		  =	 minimo (4,41; 6,26)

		  =	 4,41 Nm

Rotações:	 nmax	 ≥	 nmech

	 7500	 ≥	 3600 Condição cumprida – tamanho do motor em ordem

Relação dos momentos  
de inércia das massas:	 V	 =

Inércia do motor:	 Jm 	 =	 140 · 10–6 kgm2

Inércia do freio:	 Jbr 	 =	 23 · 10–6 kgm2

Relação dos momentos  
de inércia das massas:	 V  	=

	 	 =	 1,393

Condição para manipulação:	 V	 ≤ 	6

	 1,393	 ≤	 6 �Condição cumprida – tamanho do 		
motor em ordem

Relação dos momentos  
de acionamento:  		  ≤	 0,6	

Momento de carga estático:	 Mstat	 =	 MR + Mg (montagem horizontal Mg = 0)

		  =	 0,84 Nm

Momento contínuo do motor:	 M0	 =	 2,7 Nm

Relação dos momentos  
de acionamento:		  =	 0,31

	 0,31	≤	 0,6 �Condição cumprida – tamanho do 	
motor em ordem

Jex
Jm + Jbr

227,124 · 10–6 
(140 · 10–6 + 23 · 10–6)

Mstat

M0

0,84
2,7
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Resultado: 

Exemplo de cálculo para o dimensionamento do acionamento

Cálculo

Carro linear SOK 25-160
Comprimento	 L	 =	 869 mm
Curso máximo	 smax	 =	 540 mm
Comprimento da mesa	 Lca	 =	 160 mm
Fuso de esferas	 Diâmetro d0:		  25 mm
	 Passo P:		  10 mm
com foles de proteção
Montagem do motor através da transmissão por correia dentada, redução i = 1,5
Pre-seleção do motor: 	 MSK 040C com freio

Para o dimensionamento exato do acionamento elétrico deverá se observar sem-
pre a combinação motor - regulador, já que os dados de rendimento (por exemplo 
rotações máximas úteis e momento de acionamento máximo) dependerão do 
regulador utilizado.
 
Aqui deverão se observar os seguintes dados.

Momento de atrito 	 MR	 =	 0,84 Nm
Momento de inércia das massas	 Jex	 =	 227,124 · 10–6 kgm2

Velocidade	 vmech	 =	 0,4 m/s (nmech = 3600 min–1)
Valor limite para o momento  
de acionamento 	 Mmech	=	 4,41 Nm
! �O momento do motor (por parte do acionamento) deverá estar limitado  

em 4,41 Nm!
Valor limite para a aceleração 	 amax	 =	 27 m/s2

Valor limite para a velocidade	 vmax	 =	 0,63 m/s (nmech = 5670 min–1)

Alêm do motor preferido MSK 040C, podem-se adaptar outros motores com  
dimensões idênticas. Nestes casos deverão se respeitar os valores limite  
calculados.
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Carros lineares com fuso de esferas

Descrição do produto

Qualidades
–– Funcionamento especialmente silen-

cioso e longa duração de vida devido 
aos rolamentos lineares Super da 
Rexroth

–– Altas velocidades devido aos grandes 
passos do fuso de esferas 

–– Manutenção econômica devido à 
lubrificação centralizada do sistema 
de guia (lubrificação com graxa)

–– Carros lineares prontos para a mon-
tagem e em distintos comprimentos 
até Lmax

–– Foles de proteção em PU, contra óleo 
e humidade (fixação mecânica nas 
últimas pregas)

Distintas possibilidades de montagem do motor

Montagem do motor com flange  
e acoplamento

Montagem do motor através da  
transmissão por correia dentada

Outros destaques
–– Fuso de esferas de precisão da  

Rexroth em execução laminada,  
classe de tolerância T7 conforme  
DIN 69051, com porca cilíndrica  
sem folga

–– Montagem de motor fácil através  
de centragens e roscas

–– Flexíveis pelas diferentes opções
–– Grande quantidade de acessórios 

disponíveis

Peças de construção
–– Motor com unidades de controle
–– Interruptores (indutivos e mecânicos)
–– Tomada e conector
–– Calha porta-cabos em perfil de 

aluminio

Parâmetros para colocação em  
serviço fácil

Sobre a placa de identificação encontra-
rá os dados técnicos para a colocação 
em serviço. Com estes parâmetros e 
com a assistência EasyWizard da Bosch 
Rexroth, poderá realizar como nunca 
antes, uma colocação em serviço do 
sistema linear com facilidade, velocidade 
e acima de tudo com muita segurança. 
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Carros lineares com fuso de esferas
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Componentes e pedido SGK 12-85 até SGK 20-130

Explicação dos parâmetros de pedido e exemplos de pedido ! «Consulta/Pedido» na página 76

d0	 =	 diâmetro do fuso (mm)
P	 =	 passo (mm) 
i	 =	 redução

Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 
-cabos/tomada-conector 

Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento1) 
R0261 .00 00, ... mm

Execução Eixos  
standard

Eixo  
do fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de  
montagem3)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard 

Protocolo 
de medi-

ção6)

8 
x 

2,
5

12
 x

 5

12
 x

 1
0

16
 x

 5

16
 x

 1
0

16
 x

 1
6 sem com sem com

co
m

 fu
so

,  
se

m
 fl

an
ge

SGK 12-85 R0261 000 00

OF01

01 Ø6 01 01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector 

Interruptores:
– �PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos5) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

SGK 16-100 R0261 100 00 01 Ø6 01 02 01 — 00 00

SGK 20-130 R0261 200 00 01
Ø9 01 02 03

01 — 00 00
Ø92) 04 05 06

co
m

 fu
so

 e
 fl

an
ge

SGK 12-85 R0261 000 00

MF01

01 Ø6 01 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

SGK 16-100 R0261 100 00 01 Ø6 01 02 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

03
SGK 20-130 R0261 200 00 01 Ø9 01 02 03 01 —

01 MSK 040C 864) 874)

04 MSK 030C 844) 854)

05 MSM 031C 1084) 1094)

06 MSM 041B 1104) 1114)
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1)	 Cálculo do comprimento ! tabelas com medidas.
2)	 Com chaveta
3)	 Kit de montagem tambêm sem motor. No pedido, colocar «00» para 

o tipo de motor!
4)	 Motor recomendado. Dados do motor e descrições de tipos   

! «Motores» na página 66.

A posição de comutação resulta dos dados relativos ao lado de 
montagem, à direção do deslocamento e à distância de comuta-
ção (ver tabela acima e o exemplo de pedido).
Lado de montagem: os interruptores podem ser montados à 
esquerda (L) ou à direita (R). 
Direção do deslocamento: os interruptores podem localizar-se 
no setor negativo (‒) ou no positivo (+). 

Distância de comutação: a distância de comutação é a distância 
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta 
um interruptor (medida em mm).
Mais informações sobre a montagem de interruptores, tipo de 
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capítulo  
«Montagem dos interruptores».

Determinação da posição de comutação

Esquerda (L)

Direita (R)

Lado de montagem dos interruptores:

Curso

–   Direção do deslocamento   +

5)	 O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do 
perfil suporte. Se o comprimento varía, deverá se solicitar a calha 
porta-cabos como uma posição individual (! «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na página 62).

6)	 “02” = medição do momento de atrito; “03” = desvío do passo:  
! «Documentação» na página 73.

CM CM

Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 
-cabos/tomada-conector 

Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento1) 
R0261 .00 00, ... mm

Execução Eixos  
standard

Eixo  
do fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de  
montagem3)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard 

Protocolo 
de medi-

ção6)

8 
x 

2,
5

12
 x

 5

12
 x

 1
0

16
 x

 5

16
 x

 1
0

16
 x

 1
6 sem com sem com

co
m

 fu
so

,  
se

m
 fl

an
ge

SGK 12-85 R0261 000 00

OF01

01 Ø6 01 01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector 

Interruptores:
– �PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos5) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

SGK 16-100 R0261 100 00 01 Ø6 01 02 01 — 00 00

SGK 20-130 R0261 200 00 01
Ø9 01 02 03

01 — 00 00
Ø92) 04 05 06

co
m

 fu
so

 e
 fl

an
ge

SGK 12-85 R0261 000 00

MF01

01 Ø6 01 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

SGK 16-100 R0261 100 00 01 Ø6 01 02 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

03
SGK 20-130 R0261 200 00 01 Ø9 01 02 03 01 —

01 MSK 040C 864) 874)

04 MSK 030C 844) 854)

05 MSM 031C 1084) 1094)

06 MSM 041B 1104) 1114)
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Todas as medidas em mm
Representações em diferentes escalas

Esquemas com medidas para motores ! «Motores» na página 66.

Niple de lubrificação 

Carro linear Medidas (mm) Niple de  
lubrificação 
DIN 3405

Para usinagem na mesa encontram-se 
disponíveis os seguintes desenhos para 
download na internet1)d R B1 B4 B5 H H1 H2 H3 H4 H10 H13 H14 D1 E1 E2 Lca S S1 S2 S8 N

h6 ±0,02 ± 0,015  
SGK 12-85 12 42 14 24 17 16 34 32 18 33 27 26,6 25,0 22 73 70 85 5,3 M6 6,6 M6 x 35 13 AM6 TB02-016-01
SGK 16-100 16 54 18 24 15 18 38 36 20 37 31 28,6 29,0 26 88 82 100 5,3 M6 9,0 M8 x 40 13 AM6 TB02-016-02
SGK 20-130 20 72 20 29 19 23 48 46 25 47 39 36,6 37,5 32 115 108 130 6,6 M8 11,0 M10 x 55 18 AM6 TB02-016-03

Esquemas com medidasSGK 12-85 até SGK 20-130

Carro linear Eixo do fuso, geometria da construção   
  

Furos de fixação para came 
em ambas travessas

Para came de  
acionamento  

Orifícios de  
ventilação 

Cálculo do comprimento L (mm) Tamanho Eixo do fuso 
com fole sem fole com chaveta sem chaveta

d1 d2 L1 L2 Z1 E4 a b S F5 F6 F7 S5 B15 H15 S15 F12 H12 d12 SGK 20-130
com uma pro-
fundidade de 
centragem Z1, 
interna 

h=1,8

202,5

3P
9

202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

h7 H7
SGK 12-85 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4–8 prof. 53 9,5 11,5 M4 - 8 prof. 30 13,5 M4–7 prof. 16,0 10,4 6,8 L = smax  · 1,33 + Lca + 37

L = smax + Lca + 3SGK 16-100 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4–8 prof. 60 11,0 14,0 M4 - 8 prof. 30 13,0 M4–7 prof. 24,4 12,0 8,5 L = smax  · 1,33 + Lca + 37
SGK 20-130 9 40 25 34,5 2,1 52 40 28 M6–12 prof. 74 15,5 18,5 M5 - 12 prof. 64 23,0 M4–8 prof. 37,0 15,5 10,0 L = smax  · 1,30 + Lca + 38
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F5
a

d2

S5 S4

bH4 F7

F6

H3
H13

R

S2

H12

d
d12 S1

F12 S

D1

H2
H14

HN

Lm Lf
D

R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Carro linear Medidas (mm) Niple de  
lubrificação 
DIN 3405

Para usinagem na mesa encontram-se 
disponíveis os seguintes desenhos para 
download na internet1)d R B1 B4 B5 H H1 H2 H3 H4 H10 H13 H14 D1 E1 E2 Lca S S1 S2 S8 N

h6 ±0,02 ± 0,015  
SGK 12-85 12 42 14 24 17 16 34 32 18 33 27 26,6 25,0 22 73 70 85 5,3 M6 6,6 M6 x 35 13 AM6 TB02-016-01
SGK 16-100 16 54 18 24 15 18 38 36 20 37 31 28,6 29,0 26 88 82 100 5,3 M6 9,0 M8 x 40 13 AM6 TB02-016-02
SGK 20-130 20 72 20 29 19 23 48 46 25 47 39 36,6 37,5 32 115 108 130 6,6 M8 11,0 M10 x 55 18 AM6 TB02-016-03

Prof. de centragem Z1 
(centragem interna)

Vista A

Orifícios de ventilação 

Parafuso S8 –  
DIN 912

Motor Carro linear Medidas (mm)
Lm D Lf

sem 
freio

com 
freio

MSM 031B SGK 12-85 79,0 115,5 60,0 30,0
SGK 16-100

MSM 031C SGK 20-130 98,5 135,0 60,0 72,0
MSM 041B 112,0 149,0 80,0 83,0
MSK 030C 188,0 213,0 51,0 75,0
MSK 040C 185,5 215,5 82,0 77,5

Carro linear Eixo do fuso, geometria da construção   
  

Furos de fixação para came 
em ambas travessas

Para came de  
acionamento  

Orifícios de  
ventilação 

Cálculo do comprimento L (mm) Tamanho Eixo do fuso 
com fole sem fole com chaveta sem chaveta

d1 d2 L1 L2 Z1 E4 a b S F5 F6 F7 S5 B15 H15 S15 F12 H12 d12 SGK 20-130
com uma pro-
fundidade de 
centragem Z1, 
interna 

h=1,8

202,5

3P
9

202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

h7 H7
SGK 12-85 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4–8 prof. 53 9,5 11,5 M4 - 8 prof. 30 13,5 M4–7 prof. 16,0 10,4 6,8 L = smax  · 1,33 + Lca + 37

L = smax + Lca + 3SGK 16-100 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4–8 prof. 60 11,0 14,0 M4 - 8 prof. 30 13,0 M4–7 prof. 24,4 12,0 8,5 L = smax  · 1,33 + Lca + 37
SGK 20-130 9 40 25 34,5 2,1 52 40 28 M6–12 prof. 74 15,5 18,5 M5 - 12 prof. 64 23,0 M4–8 prof. 37,0 15,5 10,0 L = smax  · 1,30 + Lca + 38

1)	 www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem – Sistemas lineares – Carros lineares – CAD 83001

se	 =	 curso de segurança 	 (mm)
seff	 =	 curso efetivo 	 (mm)
smax =	 curso máximo 	 (mm)

seff = smax — 2 · se
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Carros lineares com fuso de esferas

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06) 

SGK 25-160 até SGK 50-280

d0	 =	 diâmetro do fuso (mm)
P	 =	 passo (mm) 
i	 =	 redução

Componentes e pedido 
Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 

-cabos/tomada-conector 
Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento2) 
R0261 .00 00, ... mm

Execução Eixos  
standard   

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de 
monta-
gem5)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard  

Protocolo 
de medi-

ção8)

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0

32
 x

 3
2 sem com sem com

co
m

 fu
so

,  
se

m
 fl

an
ge

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

OF01

01
Ø10 01 02 04

01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector

Interruptores:
– PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos 
solta7) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

Ø103) 05 06 08

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

01
Ø16 01 02 03 04

01 — 00 00
Ø163) 05 06 07 08

co
m

 fu
so

  
e 

fla
ng

e

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

MF01

01 Ø10 01 02 04 01 —
03 MSK 040C 866) 876)

06 MSM 041B 1106) 1116)

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

01 Ø16 01 02 03 04 01 —
02 MSK 076C 926) 936)

05 MSK 060C 906) 916)

co
m

 fu
so

 e
 tr

an
sm

is
sã

o 
 

po
r 

co
rr

ei
a 

de
nt

ad
a

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

RV01
RV02

01 Ø104) 11 12 14 01
1

10 MSK 040C 866) 876)

03

20 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
12 MSK 040C 866) 876)

22 MSM 041B 1106) 1116)

RV03
RV04

01 Ø104) 11 12 14 01
1

14 MSK 040C 866) 876)

RV01 RV02 24 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
16 MSK 040C 866) 876)

26 MSM 041B 1106) 1116)

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

RV01
RV02

01 Ø16 01 02 03 04 01 1 30

MSK 060C 906) 916)
2 31

RV03
RV04

01 Ø16 01 02 03 04 01
1 32

RV031) RV041)
2 33

Explicação dos parâmetros de pedido e exemplos de pedido ! «Consulta/Pedido» na página 76
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L

0 L/2

R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 
-cabos/tomada-conector 

Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento2) 
R0261 .00 00, ... mm

Execução Eixos  
standard   

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de 
monta-
gem5)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard  

Protocolo 
de medi-

ção8)

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0

32
 x

 3
2 sem com sem com

co
m

 fu
so

,  
se

m
 fl

an
ge

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

OF01

01
Ø10 01 02 04

01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector

Interruptores:
– PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos 
solta7) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

Ø103) 05 06 08

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

01
Ø16 01 02 03 04

01 — 00 00
Ø163) 05 06 07 08

co
m

 fu
so

  
e 

fla
ng

e

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

MF01

01 Ø10 01 02 04 01 —
03 MSK 040C 866) 876)

06 MSM 041B 1106) 1116)

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

01 Ø16 01 02 03 04 01 —
02 MSK 076C 926) 936)

05 MSK 060C 906) 916)

co
m

 fu
so

 e
 tr

an
sm

is
sã

o 
 

po
r 

co
rr

ei
a 

de
nt

ad
a

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

RV01
RV02

01 Ø104) 11 12 14 01
1

10 MSK 040C 866) 876)

03

20 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
12 MSK 040C 866) 876)

22 MSM 041B 1106) 1116)

RV03
RV04

01 Ø104) 11 12 14 01
1

14 MSK 040C 866) 876)

RV01 RV02 24 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
16 MSK 040C 866) 876)

26 MSM 041B 1106) 1116)

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

RV01
RV02

01 Ø16 01 02 03 04 01 1 30

MSK 060C 906) 916)
2 31

RV03
RV04

01 Ø16 01 02 03 04 01
1 32

RV031) RV041)
2 33

A posição de comutação resulta dos dados relativos ao lado de 
montagem, à direção do deslocamento e à distância de comuta-
ção (ver tabela acima e o exemplo de pedido).
Lado de montagem: os interruptores podem ser montados à 
esquerda (L) ou à direita (R). 
Direção do deslocamento: os interruptores podem localizar-se 
no setor negativo (‒) ou no positivo (+). 

Distância de comutação: a distância de comutação é a distância 
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta 
um interruptor (medida em mm).
Mais informações sobre a montagem de interruptores, tipo de 
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capítulo  
«Montagem dos interruptores».

Determinação da posição de comutação

Esquerda (L)

Direita (R)

Lado de montagem dos interruptores:

Curso

–   Direção do deslocamento   +

1)	 A montagem dos interruptores só é possível do lado oposto  
à transmissão por correia dentada.

2)	 Cálculo do comprimento ! tabelas com medidas.
3)	 Com chaveta
4)	 Eixo de saída para a transmissão por correia dentada com  

rolamento de apoio.
5)	 Kit de montagem tambêm sem motor. No pedido, colocar «00»  

para o tipo de motor!

6)	 Motor recomendado. Dados do motor e descrições de tipos   
! «Motores» na página 66.

7)	 O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do 
perfil suporte. Se o comprimento varía, deverá se solicitar a calha 
porta-cabos como uma posição individual (! «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na página 62).

8)	 “02” = medição do momento de atrito; “03” = desvío do passo:  
! «Documentação» na página 73.

CM CM
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Carros lineares com fuso de esferas

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06) 

Todas as medidas em mm
Representações em diferentes escalas

Esquemas com medidas para a montagem do motor ! «Montagem do motor para SGK/SOK 25-160 até 50-280» na página 52.
Esquemas com medidas para motores ! «Motores» na página 66.

Niple de lubrificação  

Carro linear Medidas (mm) Niple de  
lubrificação 
DIN 3405

Para usinagem na mesa encontram-se 
disponíveis os seguintes desenhos para 
download na internet2)d R B1 B4 B5 H H1 H2 H3 H4 H10 H13 H14 D1 E1 E2 Lca S S1 S2 S8 N

h6 ±0,02 ± 0,015  
SGK 25-160 25 88 25 33 20,5 28 58 56 30 57 48 44,6 45,0 40 140 132 160 8,4 M10 13,0 M12 x 60 22 AM8 x 1 TB02-016-04
SGK 30-180 30 96 25 33 20,5 32 67 64 35 66 55 53,6 50,5 47 158 150 180 10,5 M12 13,0 M12 x 70 26 AM8 x 1 TB02-016-05
SGK 40-230 40 122 30 30 15,0 40 84 80 44 83 71 66,6 64,0 62 202 190 230 13,5 M16 17,0 M16 x 90 34 AM8 x 1 TB02-016-06
SGK 50-280 50 152 30 30 15,0 48 100 96 52 99 86 82,6 80,0 75 250 240 280 13,5 M16 17,0 M16 x 100 34 AM8 x 1 TB02-016-07

Carro linear Eixo do fuso Furos de fixação para came  
em ambas travessas 

Para came de acionamento Orifícios de ventilação Cálculo do comprimento L (mm)
com fole sem fole

d1 d2 L1 L2 Z1 E4 a b S4 F5 F6 F7 S5 B15 H15 S15 F12 H12 d12

h7
SGK 25-160 10 48 H7 25 35,5 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 104 17,5 16,5 M5 – 12 prof. 64 26 M4 – 10 prof. 40 18,5 12,5 L = smax  · 1,24 + Lca + 39

 L = smax + Lca + 3
SGK 30-180 10 48 H7 25 35,5 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 126 14,5 19,5 M5 – 12 prof. 64 33 M4 – 10 prof. 40 21,0 15,0 L = smax  · 1,20 + Lca + 38
SGK 40-230 16 68–0,01 35 58,0 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 221 14,0 20,0 M5 – 12 prof. 64 21 M4 – 10 prof. 54 28,0 18,0 L = smax  · 1,17 + Lca + 43
SGK 50-280 16 68–0,01 35 58,0 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 271 22,0 12,0 M5 – 12 prof. 64 21 M4 – 10 prof. 60 30,0 22,0 L = smax  · 1,14 + Lca + 43

SGK 25-160 até SGK 50-280 Esquemas com medidas
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S2

S1
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R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Carro linear Medidas (mm) Niple de  
lubrificação 
DIN 3405

Para usinagem na mesa encontram-se 
disponíveis os seguintes desenhos para 
download na internet2)d R B1 B4 B5 H H1 H2 H3 H4 H10 H13 H14 D1 E1 E2 Lca S S1 S2 S8 N

h6 ±0,02 ± 0,015  
SGK 25-160 25 88 25 33 20,5 28 58 56 30 57 48 44,6 45,0 40 140 132 160 8,4 M10 13,0 M12 x 60 22 AM8 x 1 TB02-016-04
SGK 30-180 30 96 25 33 20,5 32 67 64 35 66 55 53,6 50,5 47 158 150 180 10,5 M12 13,0 M12 x 70 26 AM8 x 1 TB02-016-05
SGK 40-230 40 122 30 30 15,0 40 84 80 44 83 71 66,6 64,0 62 202 190 230 13,5 M16 17,0 M16 x 90 34 AM8 x 1 TB02-016-06
SGK 50-280 50 152 30 30 15,0 48 100 96 52 99 86 82,6 80,0 75 250 240 280 13,5 M16 17,0 M16 x 100 34 AM8 x 1 TB02-016-07

Carro linear Eixo do fuso Furos de fixação para came  
em ambas travessas 

Para came de acionamento Orifícios de ventilação Cálculo do comprimento L (mm)
com fole sem fole

d1 d2 L1 L2 Z1 E4 a b S4 F5 F6 F7 S5 B15 H15 S15 F12 H12 d12

h7
SGK 25-160 10 48 H7 25 35,5 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 104 17,5 16,5 M5 – 12 prof. 64 26 M4 – 10 prof. 40 18,5 12,5 L = smax  · 1,24 + Lca + 39

 L = smax + Lca + 3
SGK 30-180 10 48 H7 25 35,5 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 126 14,5 19,5 M5 – 12 prof. 64 33 M4 – 10 prof. 40 21,0 15,0 L = smax  · 1,20 + Lca + 38
SGK 40-230 16 68–0,01 35 58,0 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 221 14,0 20,0 M5 – 12 prof. 64 21 M4 – 10 prof. 54 28,0 18,0 L = smax  · 1,17 + Lca + 43
SGK 50-280 16 68–0,01 35 58,0 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 271 22,0 12,0 M5 – 12 prof. 64 21 M4 – 10 prof. 60 30,0 22,0 L = smax  · 1,14 + Lca + 43

Orifícios de ventilação

Prof. de centragem Z1 
(centragem interna1) )

Parafuso S8 – DIN 912

Vista A

Tamanho Eixo do fuso 
com chaveta sem chaveta

SGK 25-160
SGK 30-180
com uma 
profundidade 
de centra-
gem Z1, 
interna  202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

SGK 40-230
SGK 50-280
com uma 
profundidade 
de centra-
gem Z1, 
externa

202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

se	 =	 curso de segurança 	 (mm)
seff	 =	 curso efetivo 	 (mm)
smax =	 curso máximo 	 (mm)

seff = smax — 2 · se

2)	 www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem – Sistemas lineares – Carros lineares – CAD 83001

1)	 Só no SOK 25-160 e SOK 30-180
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Carros lineares com fuso de esferas

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06) 

SOK 12-85 até SOK 20-130

d0	 =	 diâmetro do fuso (mm)
P	 =	 passo (mm) 

Componentes e pedido 
Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 

-cabos/tomada-conector 
Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento1) 
R0266 .00 00, ... mm

Execução Eixos  
standard

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de  
monta-
gem3) 

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard 

Protocolo 
de medi-

ção6)

8 
x 

2,
5

12
 x

 5

12
 x

 1
0

16
 x

 5

16
 x

 1
0

16
 x

 1
6 sem com sem com

 c
om

 fu
so

, 
se

m
 fl

an
ge

SOK 12-85 R0266 000 00

OF01

02 Ø6 01 01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector 

Interruptores:
– �PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos 
solta5) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

SOK 16-100 R0266 100 00 02 Ø6 01 02 01 — 00 00

SOK 20-130 R0266 200 00 02
Ø9 01 02 03

01 — 00 00
Ø92) 04 05 06

co
m

 fu
so

 e
 fl

an
ge

SOK 12-85 R0266 000 00

MF01

02 Ø6 01 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

SOK 16-100 R0266 100 00 02 Ø6 01 02 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

03
SOK 20-130 R0266 200 00 02 Ø9 01 02 03 01 —

01 MSK 040C 864) 874)

04 MSK 030C 844) 854)

05 MSM 031C 1084) 1094)

06 MSM 041B 1104) 1114)

Explicação dos parâmetros de pedido e exemplos de pedido ! «Consulta/Pedido» na página 76
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L
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R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 
-cabos/tomada-conector 

Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento1) 
R0266 .00 00, ... mm

Execução Eixos  
standard

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de  
monta-
gem3) 

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard 

Protocolo 
de medi-

ção6)

8 
x 

2,
5

12
 x

 5

12
 x

 1
0

16
 x

 5

16
 x

 1
0

16
 x

 1
6 sem com sem com

 c
om

 fu
so

, 
se

m
 fl

an
ge

SOK 12-85 R0266 000 00

OF01

02 Ø6 01 01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector 

Interruptores:
– �PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos 
solta5) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

SOK 16-100 R0266 100 00 02 Ø6 01 02 01 — 00 00

SOK 20-130 R0266 200 00 02
Ø9 01 02 03

01 — 00 00
Ø92) 04 05 06

co
m

 fu
so

 e
 fl

an
ge

SOK 12-85 R0266 000 00

MF01

02 Ø6 01 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

SOK 16-100 R0266 100 00 02 Ø6 01 02 01 — 03 MSM 031B 1064) 1074)

03
SOK 20-130 R0266 200 00 02 Ø9 01 02 03 01 —

01 MSK 040C 864) 874)

04 MSK 030C 844) 854)

05 MSM 031C 1084) 1094)

06 MSM 041B 1104) 1114)

A posição de comutação resulta dos dados relativos ao lado de 
montagem, à direção do deslocamento e à distância de comuta-
ção (ver tabela acima e o exemplo de pedido).
Lado de montagem: os interruptores podem ser montados à 
esquerda (L) ou à direita (R). 
Direção do deslocamento: os interruptores podem localizar-se 
no setor negativo (‒) ou no positivo (+). 

Distância de comutação: a distância de comutação é a distância 
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta 
um interruptor (medida em mm).
Mais informações sobre a montagem de interruptores, tipo de 
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capítulo  
«Montagem dos interruptores».

Determinação da posição de comutação

Esquerda (L)

Direita (R)

Lado de montagem dos interruptores:

Curso

–   Direção do deslocamento   +

1)	 Cálculo do comprimento ! tabelas com medidas.
2)	 Com chaveta
3)	 Kit de montagem tambêm sem motor. No pedido, colocar «00»  

para o tipo de motor!
4)	 Motor recomendado. Dados do motor e descrições de tipos   

! «Motores» na página 66.

5)	 O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do 
perfil suporte. Se o comprimento varía, deverá se solicitar a calha 
porta-cabos como uma posição individual (! «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na página 62).

6)	 “02” = medição do momento de atrito; “03” = desvío do passo:  
! «Documentação» na página 73.

CM CM
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B1

T2 T1 T2
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L
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H11

sese

smax
2

L
2

smax
2

B1
2

seff
2

seff
2

Carros lineares com fuso de esferas

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06) 

SOK 12-85 até SOK 20-130

A distância do furo T2  
é igual em ambos lados

Niple de lubrificação 

Esquemas com medidas para motores ! «Motores» na página 66.

Todas as medidas em mm
Representações em  
diferentes escalas

Esquemas com medidas

Carro linear Eixo do fuso Furos de fixação para came  
em ambas travessas

Para came de  
acionamento  

Cálculo do comprimento L (mm) Tamanho Eixo do fuso 
com fole sem fole com chaveta sem chaveta

d1 d2 L1 L2 Z1 E4 a b S4 F5 F6 F7 S5 B15 H15 S15 SOK 20-130 
com uma 
profundidade 
de centragem 
Z1, interna  

h=1,8

202,5

3P
9

202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

h7 H7
SOK 12-85 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4 – 8 prof. 53 9,5 11,5 M4 – 8 prof. 30 13,5 M4 – 7 prof. L = smax · 1,33 + Lca + 37

L = smax + Lca + 3SOK 16-100 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4 – 8 prof. 60 11,0 14,0 M4 – 8 prof. 30 13,0 M4 – 7 prof. L = smax · 1,33 + Lca + 37
SOK 20-130 9 40 25 34,5 2,1 52 40 28 M6 – 12 prof. 74 15,5 18,5 M5 – 12 prof. 64 23,0 M4 – 8 prof. L = smax · 1,30 + Lca + 38

Carro linear Medidas (mm) Suporte de eixo Niple de lubrificação Para usinagem na mesa encontram-se 
disponíveis os seguintes desenhos para 
download na internet1)d R B1 B4 B5 H H5 H6 H7 H8 H9 H18 B6 D1 E1 E2 Lca S1 S6 N H16 H17 E3 S3 T1  T2 A1 H11 DIN 3405

h6 ± 0,02
SOK 12-85 12 42 14 24 17 18 15 30 40 30 22 – – 22 73 70 85 M6 M6 x 22 13 5 6,5 29 4,5 75 ≥ 15 57 7,0 AM6 TB02-016-11
SOK 16-100 16 54 18 24 15 22 17 34 48 35 26 3,0 15 26 88 82 100 M6 M8 x 25 13 5 8,3 33 5,5 100 ≥ 20 68 7,2 AM6 TB02-016-12
SOK 20-130 20 72 20 29 19 25 22 44 57 42 32 3,5 12 32 115 108 130 M8 M10 x 30 18 6 9,8 37 6,6 100 ≥ 20 94 7,2 AM6 TB02-016-13
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B6

H18

S4

S5

F5

a

d2

b
F6

H5

R
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d
S1
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D1

H8
HN

S3

H17

H16

H7

F7

Lm Lf

D

R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Carro linear Eixo do fuso Furos de fixação para came  
em ambas travessas

Para came de  
acionamento  

Cálculo do comprimento L (mm) Tamanho Eixo do fuso 
com fole sem fole com chaveta sem chaveta

d1 d2 L1 L2 Z1 E4 a b S4 F5 F6 F7 S5 B15 H15 S15 SOK 20-130 
com uma 
profundidade 
de centragem 
Z1, interna  

h=1,8

202,5

3P
9

202,5

284

h = 1,8

3 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

h7 H7
SOK 12-85 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4 – 8 prof. 53 9,5 11,5 M4 – 8 prof. 30 13,5 M4 – 7 prof. L = smax · 1,33 + Lca + 37

L = smax + Lca + 3SOK 16-100 6 28 18 25,0 2,1 40 33 23 M4 – 8 prof. 60 11,0 14,0 M4 – 8 prof. 30 13,0 M4 – 7 prof. L = smax · 1,33 + Lca + 37
SOK 20-130 9 40 25 34,5 2,1 52 40 28 M6 – 12 prof. 74 15,5 18,5 M5 – 12 prof. 64 23,0 M4 – 8 prof. L = smax · 1,30 + Lca + 38

Parafuso S6 – DIN 912

Base para parafusos conforme DIN 6912

O suporte de eixo se fornece solto

Prof. de centragem Z1 
(centragem interna)

Vista A

Carro linear Medidas (mm) Suporte de eixo Niple de lubrificação Para usinagem na mesa encontram-se 
disponíveis os seguintes desenhos para 
download na internet1)d R B1 B4 B5 H H5 H6 H7 H8 H9 H18 B6 D1 E1 E2 Lca S1 S6 N H16 H17 E3 S3 T1  T2 A1 H11 DIN 3405

h6 ± 0,02
SOK 12-85 12 42 14 24 17 18 15 30 40 30 22 – – 22 73 70 85 M6 M6 x 22 13 5 6,5 29 4,5 75 ≥ 15 57 7,0 AM6 TB02-016-11
SOK 16-100 16 54 18 24 15 22 17 34 48 35 26 3,0 15 26 88 82 100 M6 M8 x 25 13 5 8,3 33 5,5 100 ≥ 20 68 7,2 AM6 TB02-016-12
SOK 20-130 20 72 20 29 19 25 22 44 57 42 32 3,5 12 32 115 108 130 M8 M10 x 30 18 6 9,8 37 6,6 100 ≥ 20 94 7,2 AM6 TB02-016-13

Motor Carro linear Medidas (mm)
Lm D Lf

sem 
freio

com 
freio

MSM 031B SOK 12-85 79,0 115,5 60,0 50,0
SOK 16-100

MSM 031C SOK 20-130 98,5 135,0 60,0 72,0
MSM 041B 112,0 149,0 80,0 83,0
MSK 030C 188,0 213,0 51,0 75,0
MSK 040C 185,5 215,5 82,0 77,5

se	 =	 curso de segurança 	 (mm)
seff	 =	 curso efetivo 	 (mm)
smax =	 curso máximo 	 (mm)

seff = smax — 2 · se

1)	 www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem – Sistemas lineares – Carros lineares – CAD 83001
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Carros lineares com fuso de esferas

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06) 

SOK 25-160 até SOK 50-280

d0	 =	 diâmetro do fuso (mm)
P	 =	 passo (mm) 
i	 =	 redução

Componentes e pedido 
Guia Acionamento   Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 

-cabos/tomada-conector
Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento2) 
R0266 .00 00, ... mm

Exe-
cução

Eixos  
standard

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de 
monta-
gem5)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard

Protocolo 
de medi-

ção8)

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0

32
 x

 3
2 sem com sem com

co
m

 fu
so

, 
 s

em
 fl

an
ge SOK 25-160

SOK 30-180
R0266 300 00
R0266 400 00

OF01

02
Ø10 01 02 04

01 1 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector

Interruptores:
–PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos 
solta7) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

Ø103) 05 06 08

SOK 40-230
SOK 50-280

R0266 500 00
R0266 600 00

02
Ø16 01 02 03 04

01 1 00 00
Ø163) 05 06 07 08

co
m

 fu
so

  
e 

fla
ng

e

SOK 25-160
SOK 30-180

R0266 300 00
R0266 400 00

MF01

02 Ø10 01 02 04 01 1
03 MSK 040C 866) 876)

06 MSM 041B 1106) 1116)

SOK 40-230
SOK 50-280

R0266 500 00
R0266 600 00

02 Ø16 01 02 03 04 01 1
02 MSK 076C 926) 936)

05 MSK 060C 906) 916)

co
m

 fu
so

 e
 tr

an
sm

is
sã

o 
 

po
r 

co
rr

ei
a 

de
nt

ad
a

SOK 25-160
SOK 30-180

R0266 300 00
R0266 400 00

RV01
RV02

02 Ø104) 11 12 14 01
1

10 MSK 040C 866) 876)

03

20 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
12 MSK 040C 866) 876)

22 MSM 041B 1106) 1116)

RV03
RV04

02 Ø104) 11 12 14 01
1

14 MSK 040C 866) 876)

RV01 RV02 24 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
16 MSK 040C 866) 876)

26 MSM 041B 1106) 1116)

SOK 40-230
SOK 50-280

R0266 500 00
R0266 600 00

RV01
RV02

02 Ø16 01 02 03 04 01 1 30

MSK 060C 906) 916)2 31
RV03
RV04

02 Ø16 01 02 03 04 01
1 32

RV031) RV041) 2 33

Explicação dos parâmetros de pedido e exemplos de pedido ! «Consulta/Pedido» na página 76
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Guia Acionamento   Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 
-cabos/tomada-conector

Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento2) 
R0266 .00 00, ... mm

Exe-
cução

Eixos  
standard

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de 
monta-
gem5)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard

Protocolo 
de medi-

ção8)

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0

32
 x

 3
2 sem com sem com

co
m

 fu
so

, 
 s

em
 fl

an
ge SOK 25-160

SOK 30-180
R0266 300 00
R0266 400 00

OF01

02
Ø10 01 02 04

01 1 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector

Interruptores:
–PNP fechado 11
– �PNP aberto 13
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos 
solta7) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

Ø103) 05 06 08

SOK 40-230
SOK 50-280

R0266 500 00
R0266 600 00

02
Ø16 01 02 03 04

01 1 00 00
Ø163) 05 06 07 08

co
m

 fu
so

  
e 

fla
ng

e

SOK 25-160
SOK 30-180

R0266 300 00
R0266 400 00

MF01

02 Ø10 01 02 04 01 1
03 MSK 040C 866) 876)

06 MSM 041B 1106) 1116)

SOK 40-230
SOK 50-280

R0266 500 00
R0266 600 00

02 Ø16 01 02 03 04 01 1
02 MSK 076C 926) 936)

05 MSK 060C 906) 916)

co
m

 fu
so

 e
 tr

an
sm

is
sã

o 
 

po
r 

co
rr

ei
a 

de
nt

ad
a

SOK 25-160
SOK 30-180

R0266 300 00
R0266 400 00

RV01
RV02

02 Ø104) 11 12 14 01
1

10 MSK 040C 866) 876)

03

20 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
12 MSK 040C 866) 876)

22 MSM 041B 1106) 1116)

RV03
RV04

02 Ø104) 11 12 14 01
1

14 MSK 040C 866) 876)

RV01 RV02 24 MSM 041B 1106) 1116)

1,5
16 MSK 040C 866) 876)

26 MSM 041B 1106) 1116)

SOK 40-230
SOK 50-280

R0266 500 00
R0266 600 00

RV01
RV02

02 Ø16 01 02 03 04 01 1 30

MSK 060C 906) 916)2 31
RV03
RV04

02 Ø16 01 02 03 04 01
1 32

RV031) RV041) 2 33

1)	 A montagem dos interruptores só é possível do lado oposto  
à transmissão por correia dentada.

2)	 Cálculo do comprimento ! tabelas com medidas.
3)	 Com chaveta
4)	 Eixo de saída para a transmissão por correia dentada com  

rolamento de apoio.
5)	 Kit de montagem tambêm sem motor. No pedido, colocar «00»  

para o tipo de motor!

A posição de comutação resulta dos dados relativos ao lado de 
montagem, à direção do deslocamento e à distância de comuta-
ção (ver tabela acima e o exemplo de pedido).
Lado de montagem: os interruptores podem ser montados à 
esquerda (L) ou à direita (R). 
Direção do deslocamento: os interruptores podem localizar-se 
no setor negativo (‒) ou no positivo (+). 

Distância de comutação: a distância de comutação é a distância 
entre o centro da mesa (CM) e o ponto zero (0), quando comuta 
um interruptor (medida em mm).
Mais informações sobre a montagem de interruptores, tipo de 
interruptores ou montagem da calha porta-cabos, ver o capítulo  
«Montagem dos interruptores».

Determinação da posição de comutação

Esquerda (L)

Direita (R)

Lado de montagem dos interruptores:

Curso

–   Direção do deslocamento   +

6)	 Motor recomendado. Dados do motor e descrições de tipos   
! «Motores» na página 66.

7)	 O comprimento da calha porta-cabos corresponde ao comprimento do 
perfil suporte. Se o comprimento varía, deverá se solicitar a calha 
porta-cabos como uma posição individual (! «Pedido de interrup-
tores e seus componentes» na página 62).

8)	 “02” = medição do momento de atrito; “03” = desvío do passo:  
! «Documentação» na página 73.

CM CM
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2
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Carros lineares com fuso de esferas

Carros lineares | R310PT 3001 (2012-06) 

SOK 25-160 até SOK 50-280

A distância do furo T2  
é igual em ambos lados

Todas as medidas em mm
Representações em  
diferentes escalas

Carro linear Eixo do fuso, geometria da construção Furos de fixação para came em ambas travessas Para came de acionamento Cálculo do comprimento2) L (mm)
d1 d2 L1 L2 Lca Z1 E4 a b S4 B15 H15 S15 com fole sem fole
h7 F5 F6 F7 S5

SOK 25-160 10 	 48 H7 25 35,5 160 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 104 17,5 16,5 M5 – 12 prof. 64 28 M4 – 10 prof. L = smax · 1,24 + Lca + 39

 L = smax + Lca + 3
SOK 30-180 10 	 48 H7 25 35,5 180 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 126 14,5 19,5 M5 – 12 prof. 64 36 M4 – 10 prof. L = smax · 1,20 + Lca + 38
SOK 40-230 16 	 68–0,01 35 58,0 230 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 221 14,0 20,0 M5 – 12 prof. 64 26 M4 – 10 prof. L = smax · 1,14 + Lca + 39
SOK 50-280 16 	 68–0,01 35 58,0 280 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 271 22,0 12,0 M5 – 12 prof. 64 28 M4 – 10 prof. L = smax · 1,112 + Lca + 40

Carro linear Medidas (mm) Suporte de eixo Niple de lubrificação  Para usinagem na mesa encontram-se  
disponíveis os seguintes desenhos para  
download na internet3)

d R B1 B4 B5 H H5 H6 H7 H8 H9 H18 B6 D1 E1 E2  S1 S6 N H16 H17 E3 S3 T1 T2 A1 H11 DIN 3405
h6 ± 0,02

SOK 25-160 25 88 25 33 20,5 30 27 54 66 51 36 2,5 15 40 140 132 160 M10 M12 x 40 22 6 9,8 42 6,6 120 ≥ 24 116 9,5 AM8 x 1 TB02-016-14
SOK 30-180 30 96 25 33 20,5 35 31 62 77 60 42 – – 47 158 150 180 M12 M12 x 45 26 7 10,0 51 9,0 150 ≥ 30 130 9,5 AM8 x 1 TB02-016-15
SOK 40-230 40 122 30 30 15,0 45 39 78 95 77 50 – – 62 202 190 230 M16 M16 x 60 34 8 11,8 55 9,0 200 ≥ 30 170 11,5 AM8 x 1 TB02-016-16
SOK 50-280 50 152 30 30 15,0 55 47 94 115 93 60 – – 75 250 240 280 M16 M16 x 60 34 9 14,3 63 11,0 200 ≥ 30 220 15,0 AM8 x 1  TB02-016-17

Niple de lubrificação 

Esquemas com medidas

Esquemas com medidas para a montagem do motor ! «Montagem do motor para SGK/SOK 25-160 até 50-280» na página 52.
Esquemas com medidas para motores ! «Motores» na página 66.
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R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Carro linear Eixo do fuso, geometria da construção Furos de fixação para came em ambas travessas Para came de acionamento Cálculo do comprimento2) L (mm)
d1 d2 L1 L2 Lca Z1 E4 a b S4 B15 H15 S15 com fole sem fole
h7 F5 F6 F7 S5

SOK 25-160 10 	 48 H7 25 35,5 160 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 104 17,5 16,5 M5 – 12 prof. 64 28 M4 – 10 prof. L = smax · 1,24 + Lca + 39

 L = smax + Lca + 3
SOK 30-180 10 	 48 H7 25 35,5 180 2,1 63 40 40 M6 – 12 prof. 126 14,5 19,5 M5 – 12 prof. 64 36 M4 – 10 prof. L = smax · 1,20 + Lca + 38
SOK 40-230 16 	 68–0,01 35 58,0 230 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 221 14,0 20,0 M5 – 12 prof. 64 26 M4 – 10 prof. L = smax · 1,14 + Lca + 39
SOK 50-280 16 	 68–0,01 35 58,0 280 8,0 – 90 46 M8 – 16 prof. 271 22,0 12,0 M5 – 12 prof. 64 28 M4 – 10 prof. L = smax · 1,112 + Lca + 40

Carro linear Medidas (mm) Suporte de eixo Niple de lubrificação  Para usinagem na mesa encontram-se  
disponíveis os seguintes desenhos para  
download na internet3)

d R B1 B4 B5 H H5 H6 H7 H8 H9 H18 B6 D1 E1 E2  S1 S6 N H16 H17 E3 S3 T1 T2 A1 H11 DIN 3405
h6 ± 0,02

SOK 25-160 25 88 25 33 20,5 30 27 54 66 51 36 2,5 15 40 140 132 160 M10 M12 x 40 22 6 9,8 42 6,6 120 ≥ 24 116 9,5 AM8 x 1 TB02-016-14
SOK 30-180 30 96 25 33 20,5 35 31 62 77 60 42 – – 47 158 150 180 M12 M12 x 45 26 7 10,0 51 9,0 150 ≥ 30 130 9,5 AM8 x 1 TB02-016-15
SOK 40-230 40 122 30 30 15,0 45 39 78 95 77 50 – – 62 202 190 230 M16 M16 x 60 34 8 11,8 55 9,0 200 ≥ 30 170 11,5 AM8 x 1 TB02-016-16
SOK 50-280 50 152 30 30 15,0 55 47 94 115 93 60 – – 75 250 240 280 M16 M16 x 60 34 9 14,3 63 11,0 200 ≥ 30 220 15,0 AM8 x 1  TB02-016-17

1)	 Só no SOK 25-160 e SOK 30-180

Parafuso S6 – DIN 912

Prof. de centragem Z1  
(centragem interna1) )

Base para parafusos conforme DIN 6912

O suporte de eixo se fornece solto

Vista A

Tamanho Eixo do fuso 
com chaveta sem chaveta

SOK 25-160
SOK 30-180
com uma 
profundidade 
de centragem 
Z1, interna 202,5

284

h = 1,83 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

202,5

284

h = 1,83 
P

9

ød
2 

–
0,

01h = 3

5 
P

9

L1

B4

ød
1

ød
2 H

7

Z1

L2

L1 Z1
L2 B4

ød
1

SOK 40-230
SOK 50-280
com uma 
profundidade 
de centragem 
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2)	 Para carros lineares SOK 40-230 L > 400 e L < 460, assim como SOK 50-280 L > 600 e L < 660 por favor consultar para distância entre furos 
e esquema de furação dos eixos e suportes de eixos.

se	 =	 curso de segurança 	 (mm)
seff	 =	 curso efetivo 	 (mm)
smax =	 curso máximo 	 (mm)

seff = smax — 2 · se

3)	 www.boschrexroth.com/mediadirectory, Técnica linear e técnica de montagem – Sistemas lineares – Carros lineares – CAD 83001
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Montagem do motor para SGK/SOK 25-160 até 50-280
Motor Medidas (mm)

D Lf Lm

Freio
sem com

MSM 031B 60,0 50 79,0 115,5
MSM 031C 60,0 72 98,5 135,0
MSM 041B 80,0 83 112,0 149,0
MSK 030C 54,0 75 188,0 213,0
MSK 040C 82,0 81 185,5 215,5
MSK 060C 116,0 125 226,0 259,0
MSK 076C 140,0 125 292,5 292,5

Motor Medidas (mm)
D E G1 G F K Lm Lsd

i = 1 i = 1,5 i = 2 Freio
com sem

MSM 041B 80,0 165,0 162 – 57 66 116 59,0 112,0 149,0 300
MSK 040C 82,0 122,5 122 – 57 51 88 43,5 185,5 215,5 227
MSK 060C 116,0 165,0 – 162 – 66 116 59,0 226,0 259,0 300

Lf	 =	 comprimento da flange
Lm	 =	 comprimento do motor
Lsd	 =	 comprimento da transmissão por correia dentada
F	 =	 largura da carcaça de reenvío
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Motor Medidas (mm)
D E G1 G F K Lm Lsd

i = 1 i = 1,5 i = 2 Freio
com sem

MSM 041B 80,0 267,5 265 – 57 66 116 59,0 112,0 149,0 403
MSK 040C 82,0 157,5 162 – 57 51 88 43,5 185,5 215,5 267
MSK 060C 116,0 267,5 – 265 – 66 116 59,0 226,0 259,0 403
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Descrição do produto

Carros lineares sem acionamento

Qualidades

–– Funcionamento especialmente silen-
cioso e longa duração de vida devido 
aos rolamentos lineares Super1) da 
Rexroth

–– Lubrificação centralizada do sistema 
de guia por ambos lados (só para 
lubrificação com graxa)

–– Comprimentos sob medida
–– Foles de proteção em PU, contra óleo 

e humidade (fixação mecânica nas 
últimas pregas)

1)	 Tamanho 8-65 com rolamentos lineares standard

Guia Acionamento (Travessa) Mesa Proteção Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento 1) 

Execução Eixos standard Eixos de aço inoxidável  
conforme DIN 17230 / EN 10088

Travessa A Travessa B Standard Fole em PU Standard

R0260 .00 00, ... mm sem com

SGO 8-65 R0260 900 00

OA01 01 02 01 02 01 00 01 01

SGO 12-85 R0260 000 00

SGO 16-100 R0260 100 00

SGO 20-130 R0260 200 00

SGO 25-160 R0260 300 00

SGO 30-180 R0260 400 00

SGO 40-230 R0260 500 00

SGO 50-280 R0260 600 00

SGO 8-65 até SGO 50-280 Componentes e pedido

1)	 Cálculo do comprimento ! tabela na página 57
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Guia Acionamento (Travessa) Mesa Proteção Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento 1) 

Execução Eixos standard Eixos de aço inoxidável  
conforme DIN 17230 / EN 10088

Travessa A Travessa B Standard Fole em PU Standard

R0260 .00 00, ... mm sem com

SGO 8-65 R0260 900 00

OA01 01 02 01 02 01 00 01 01

SGO 12-85 R0260 000 00

SGO 16-100 R0260 100 00

SGO 20-130 R0260 200 00

SGO 25-160 R0260 300 00

SGO 30-180 R0260 400 00

SGO 40-230 R0260 500 00

SGO 50-280 R0260 600 00
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Carros lineares sem acionamento

Os carros lineares são compostos por:
–– Mesa (liga de aluminio)
–– Quatro rolamentos lineares Super;  

tamanho 8: rolamentos lineares standard
–– Quatro vedações
–– Duas travessas (liga de aluminio)
–– Dois eixos de precisão de aço, tolerância h6
–– Em caso de uma montagem de foles:  

com orifícios de ventilação

Travessa A
Para aplicações com travessas aparafusadas e mesa móvel

Vista A

Centragem

Orifícios de  
ventilação   Niple de lubrificação 

Fornecimento sem parafusos de fixação

Carro linear Medidas (mm)
d

 h6
Lca R B1 H 

± 0,02
H1

1) H2 H3 

± 0,015
H4 H10 H13 H14 D1 E1 E2 S S1 S2 N

SGO 8-65 8 65 32 12 11,5 24 23 12,5 23,5 19,5 18,1 17,5 16 55 52 4,3 M5 5,5 11
SGO 12-85 12 85 42 14 16 34 32 18,0 33,0 27,0 26,6 25,0 22 73 70 5,3 M6 6,6 13
SGO 16-100 16 100 54 18 18 38 36 20,0 37,0 31,0 28,6 29,0 26 88 82 5,3 M6 9,0 13
SGO 20-130 20 130 72 20 23 48 46 25,0 47,0 39,0 36,6 37,5 32 115 108 6,6 M8 11,0 18
SGO 25-160 25 160 88 25 28 58 56 30,0 57,0 48,0 44,6 45,0 40 140 132 8,4 M10 13,0 22
SGO 30-180 30 180 96 25 32 67 64 35,0 66,0 55,0 53,6 50,5 47 158 150 10,5 M12 13,0 26
SGO 40-230 40 230 122 30 40 84 80 44,0 83,0 71,0 66,6 64,0 62 202 190 13,5 M16 17,0 34
SGO 50-280 50 280 152 30 48 100 96 52,0 99,0 86,0 82,6 80,0 75 250 240 13,5 M16 17,0 34

1)	 Só para a travessa A

SGO 8-65 até SGO 50-280 Esquemas com medidas
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Carro linear Medidas (mm)
d

 h6
Lca R B1 H 

± 0,02
H1

1) H2 H3 

± 0,015
H4 H10 H13 H14 D1 E1 E2 S S1 S2 N

SGO 8-65 8 65 32 12 11,5 24 23 12,5 23,5 19,5 18,1 17,5 16 55 52 4,3 M5 5,5 11
SGO 12-85 12 85 42 14 16 34 32 18,0 33,0 27,0 26,6 25,0 22 73 70 5,3 M6 6,6 13
SGO 16-100 16 100 54 18 18 38 36 20,0 37,0 31,0 28,6 29,0 26 88 82 5,3 M6 9,0 13
SGO 20-130 20 130 72 20 23 48 46 25,0 47,0 39,0 36,6 37,5 32 115 108 6,6 M8 11,0 18
SGO 25-160 25 160 88 25 28 58 56 30,0 57,0 48,0 44,6 45,0 40 140 132 8,4 M10 13,0 22
SGO 30-180 30 180 96 25 32 67 64 35,0 66,0 55,0 53,6 50,5 47 158 150 10,5 M12 13,0 26
SGO 40-230 40 230 122 30 40 84 80 44,0 83,0 71,0 66,6 64,0 62 202 190 13,5 M16 17,0 34
SGO 50-280 50 280 152 30 48 100 96 52,0 99,0 86,0 82,6 80,0 75 250 240 13,5 M16 17,0 34

Vista A

Travessa B
Para aplicações com mesa aparafusada e travessas móveis

Centragem

Orifícios de  
ventilação Niple de lubrificação

Parafuso S6 – DIN 912

Fornecimento sem parafusos de fixação

smax	=	 curso máximo 	 (mm)

Travessa B Niple de  
lubrificação
DIN 3405

Em caso de montagem com foles: Cálculo do comprimento L (mm)
S6 H5 H6 orifícios de ventilação com fole sem fole

d12 (mm)
M 5 x 15 11 22 D 4 8 L = smax · 1,40 + Lca + 34

L = smax + Lca + 3

M 6 x 22 15 30 AM 6 10 L = smax · 1,33 + Lca + 37
M 8 x 25 17 34 AM 6 12 L = smax · 1,33 + Lca + 37
M 10 x 30 22 44 AM 6 14 L = smax · 1,30 + Lca + 38
M 12 x 40 27 54 AM 8 x 1 16 L = smax · 1,24 + Lca + 39
M 12 x 45 31 62 AM 8 x 1 20 L = smax · 1,20 + Lca + 38
M 16 x 60 39 78 AM 8 x 1 22 L = smax · 1,17 + Lca + 43
M16 x 60 47 94 AM 8 x 1 25 L = smax · 1,14 + Lca + 43
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Carros lineares sem acionamento

1)	 Cálculo do comprimento ! tabela na página 60
2)	 Conforme DIN 17230 / EN 10088
3)	 Nos carros lineares SOO com fole aparafusam-se placas finais em ambos extremos dos eixos (ver esquemas com medidas).

 

Guia Mesa Proteção Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento 1) 
R0265 .00 00, ... mm

Execução Eixos standard Eixos de aço inoxidável 2) Standard Fole em PU Standard
Fole 3) Fole 3) sem com

sem com sem com

SOO 12-85 R0265 000 00

OA01 01 04 02 05 01 00 01 01

SOO 16-100 R0265 100 00

SOO 20-130 R0265 200 00

SOO 25-160 R0265 300 00

SOO 30-180 R0265 400 00

SOO 40-230 R0265 500 00

SOO 50-280 R0265 600 00

SOO 12-85 até SOO 50-280 Componentes e pedido
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Guia Mesa Proteção Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento 1) 
R0265 .00 00, ... mm

Execução Eixos standard Eixos de aço inoxidável 2) Standard Fole em PU Standard
Fole 3) Fole 3) sem com

sem com sem com

SOO 12-85 R0265 000 00

OA01 01 04 02 05 01 00 01 01

SOO 16-100 R0265 100 00

SOO 20-130 R0265 200 00

SOO 25-160 R0265 300 00

SOO 30-180 R0265 400 00

SOO 40-230 R0265 500 00

SOO 50-280 R0265 600 00
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Carros lineares sem acionamento

Os carros lineares são compostos por:
–	 Mesa (liga de aluminio)
–	 Quatro rolamentos lineares Super
–	 Quatro vedações
–	 Dois eixos de precisão de aço, tolerância h6, 

com suporte de eixos (liga de aluminio)

Vista A

Centragem

A distância do furo T2  
é igual em ambos lados

2 niples de lubrificação  
em ambos lados

Carro linear Medidas (mm) – exceto esquadro a Suporte de eixo Niple de lubrificação Cálculo do comprimento1) L (mm)
d Lca R H H7 H8 H18 B6 W a D1 E1 S1 N H16 H17 S3 E3 T1 T2 A1 H11 DIN 3405 com fole sem fole

h6 ± 0,02
SOO 12-85 12 85 42 18 40 30 – – 6,5 66 ° 22 73 M6 13 5 6,5 4,5 29 75 ≥ 15 57 7,0 AM6 L = smax · 1,330 + Lca + 37

L = smax + Lca + 3

SOO 16-100 16 100 54 22 48 35 3,0 15 9,0 68 ° 26 88 M6 13 5 8,3 5,5 33 100 ≥ 20 68 7,2 AM6 L = smax · 1,330 + Lca + 37
SOO 20-130 20 130 72 25 57 42 3,5 12 9,0 55 ° 32 115 M8 18 6 9,8 6,6 37 100 ≥ 20 94 7,2 AM6 L = smax · 1,300 + Lca + 38
SOO 25-160 25 160 88 30 66 51 2,5 15 11,5 57 ° 40 140 M10 22 6 9,8 6,6 42 120 ≥ 24 116 9,5 AM8 x 1 L = smax · 1,240 + Lca + 39
SOO 30-180 30 180 96 35 77 60 – – 14,0 57 ° 47 158 M12 26 7 10,0 9,0 51 150 ≥ 30 130 9,5 AM8 x 1 L = smax · 1,200 + Lca + 38
SOO 40-230 40 230 122 45 95 77 – – 19,5 56 ° 62 202 M16 34 8 11,8 9,0 55 200 ≥ 30 170 11,5 AM8 x 1 L = smax · 1,140 + Lca + 39
SOO 50-280 50 280 152 55 115 93   – – 22,5 54 ° 75 250 M16 34 9 14,3 11,0 63 200 ≥ 30 220 15,0 AM8 x 1 L = smax · 1,112 + Lca + 40

SOO 12-85 até SOO 50-280 Esquemas com medidas
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Carro linear Medidas (mm) – exceto esquadro a Suporte de eixo Niple de lubrificação Cálculo do comprimento1) L (mm)
d Lca R H H7 H8 H18 B6 W a D1 E1 S1 N H16 H17 S3 E3 T1 T2 A1 H11 DIN 3405 com fole sem fole

h6 ± 0,02
SOO 12-85 12 85 42 18 40 30 – – 6,5 66 ° 22 73 M6 13 5 6,5 4,5 29 75 ≥ 15 57 7,0 AM6 L = smax · 1,330 + Lca + 37

L = smax + Lca + 3

SOO 16-100 16 100 54 22 48 35 3,0 15 9,0 68 ° 26 88 M6 13 5 8,3 5,5 33 100 ≥ 20 68 7,2 AM6 L = smax · 1,330 + Lca + 37
SOO 20-130 20 130 72 25 57 42 3,5 12 9,0 55 ° 32 115 M8 18 6 9,8 6,6 37 100 ≥ 20 94 7,2 AM6 L = smax · 1,300 + Lca + 38
SOO 25-160 25 160 88 30 66 51 2,5 15 11,5 57 ° 40 140 M10 22 6 9,8 6,6 42 120 ≥ 24 116 9,5 AM8 x 1 L = smax · 1,240 + Lca + 39
SOO 30-180 30 180 96 35 77 60 – – 14,0 57 ° 47 158 M12 26 7 10,0 9,0 51 150 ≥ 30 130 9,5 AM8 x 1 L = smax · 1,200 + Lca + 38
SOO 40-230 40 230 122 45 95 77 – – 19,5 56 ° 62 202 M16 34 8 11,8 9,0 55 200 ≥ 30 170 11,5 AM8 x 1 L = smax · 1,140 + Lca + 39
SOO 50-280 50 280 152 55 115 93   – – 22,5 54 ° 75 250 M16 34 9 14,3 11,0 63 200 ≥ 30 220 15,0 AM8 x 1 L = smax · 1,112 + Lca + 40

Todas as medidas em mm
Representações em diferentes escalas

com fole

A distância do furo T2  
é igual em ambos lados

Niple de lubrificação

Base para parafusos conforme DIN 6912

O suporte de eixo é fornecido solto

Vista A

Centragem

1)	 Para carros lineares SOO 40-230 L > 400 e L < 460, assim como   
para carros lineares SOO 50-280 L > 600 e L < 660 por favor consultar  
a distância entre furos e esquema de furação dos eixos e suportes de eixos.

smax	=	 curso máximo 	 (mm)
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1	 Tomada e conector
2 	 Interruptor mecânico (com seus  

componentes)
3 	 Interruptor indutivo (com seus  

componentes)
4 	Came de acionamento
5 	Calha porta-cabos (liga de aluminio)
6 	Esquadro de fixação
7 	Perfil suporte

Montagem dos interruptores

Pedido de interruptores e seus 
componentes

Os números de material obtêm-se da tabela seguinte.
Os componentes tambêm podem ser fornecidos individualmente.

1)	 Da tabela «Componentes e pedido»
2)	 Para pedidos de calhas porta-cabos ou perfís suportes deverá se indicar sempre o comprimento. Por exemplo «R0396 620 17, 285 mm».

Posi-
ção

Número  
de opção1)

Carros lineares SGK/SOK
12-85 16-100 20-130 / 25-160

30-180 / 40-230 
/ 50-280

1 Tomada + conector 17 R1414 000 61 R1414 000 61 R1414 000 61
2 Interruptores mecânicos com componentes 15 R0236 203 01 R0236 203 01 R0236 203 01

Interruptores mecânicos sem componentes R3453 040 16 R3453 040 16 R3453 040 16
3 Interruptores indutivos (número de opção contêm interruptor  

e seus componentes)
– Componentes sem interruptor R0236 203 02 R0236 203 02 R0236 203 02
– �PNP fechado (número de opção contêm interruptor e seus 

componentes)
11 R3453 040 01 R3453 040 01 R3453 040 01

– �PNP aberto (número de opção contêm interruptor e seus 
componentes)

13 R3453 040 03 R3453 040 03 R3453 040 03

4+6 Came de acionamento + esquadro de fixação com todos seus 
componentes para a montagem do perfil suporte

16 R0236 003 03 R0236 103 03 R0236 203 03

5 Perfil suporte, LT = R0396 620 08 2) R0396 620 08 2) R0396 620 08 2)

7 Calha porta-cabos, LK = 20 R0396 620 17 2) R0396 620 17 2) R0396 620 17 2)

LK	 =	 comprimento da calha  
porta-cabos 	 (mm)

LT	 =	 comprimento do perfil suporte 	 (mm)
L	 =	 comprimento do sistema linear	 (mm)

Cálculo do comprimento para calha porta-cabos e perfil suporte

Carro linear Comprimento do perfil suporte
LT (mm)

SGK/SOK 12-85 LT = L + 38
SGK/SOK 16-100 LT = L + 87
SGK/SOK 20-130 LT = L + 94
SGK/SOK 25-160 LT = L + 103
SGK/SOK 30-180 LT = L + 103
SGK/SOK 40-230 LT = L + 105
SGK/SOK 50-280 LT = L + 105

 LT = LK

Visão do sistema de comutação
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Tomada e conector
É fornecido um conector.
O conector pode ser montado em três posições diferentes  
(ver figura).

Conector  
de 16 pólos

6
20

40

71
60

12
,530

10
,5

25

9

a)	 Comprimento do cabo: 3 m

Interruptor mecânico (com componentes) 
Repetibilidade = ± 0,05 mm
Temperatura ambiente admissível = –5 °C até +80 °C
Tipo de proteção = IP 67
Tempo de reação = < 2 ms
Isolamento = Grupo C conforme VDE 0110
Tensão admissível para a  
combinação com interruptor  
e tomada-conector

= 10 até 30 V AC

Corrente contínua 5 A
Poder de conexão  
à 220 V, 40-60 Hz

= cosϕ = 0,8 a 2 A

Resistência de transmissão  
em estado novo 

= < 240 mΩ

Conexão = Conexão roscada
Sistema de contato 	 = Comutador unipolar
Sistema de comutação = Sistema de salto 

Interruptor indutivo (com componentes)
Interruptor miniatura com cabo selado e fixo 
(3 x 0,14 mm2 Unitronic)
Comutação = PNP aberto/fechado
Repetibilidade = ≤ 0,1 mm
MTTFd (conforme EN 13849) = 835 anos
Tensão de serviço = 10 até 30 V DC
Ondulação remanecente = ≤ 3,6 V
Corrente em vazío = ≤ 3 mA
Carga = ≤ 200 mA
Queda de tensão durante a carga = ≤ 2 V 
Temperatura ambiente admisible = –25 °C até +70 °C
Tipo de proteção = IP 65 
Comprimento do cabo = 3 m
Conexão do extremo do cabo = Extremos abertos

Grupo de componentes da tomada-conector
Quantidade de pólos  16
Tensão admissível para a  
combinação com interruptor  
e tomada-conector

10 até 30 V DC 

Corrente nominal (a 25 °C) 8 A / contato
Temperatura ambiente admissível –20 °C até +125 °C
Ciclos de inserção > 50
Entrada do cabo na carcaça 1 vedação com orifício  

2 x 5,5 mm, 1 x 3,5 mm
1 vedação ajustável,  
Ø máx. 14 mm

Conexão da flange da tomada Conexão soldada, ≤ 1 mm
Conexão do conector Conexão soldada, ≤ 1 mm
Entrada do cabo no conector Aparafusado à pressão,  

diâmetro do cabo 10 - 14 mm
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Medidas do interruptor mecânico (mm)
A B C C11) D D11) E

SGK 12-85 5,5 27 4 3,5 40
SGK 16-100 5,5 30 6 0,5 40
SGK 20-130 6,5 40 4 10,5 40
SGK 25-160 6,5 40 7 13,5 40
SGK 30-180 7,5 40 14 20,5 40
SGK 40-230 9,0 40 2 8,5 40
SGK 50-280 9,0 40 2 8,5 40

Medidas do interruptor indutivo (mm)
A B C C11) D D11) E

SOK 12-85 5,5 27 2 1,5 40
SOK 16-100 5,5 30 2 4,5 40
SOK 20-130 6,5 40 6 12,5 40
SOK 25-160 6,5 40 9 15,5 40
SOK 30-180 7,5 40 17 23,5 40
SOK 40-230 9,0 40 7 13,5 40
SOK 50-280 9,0 40 9 15,5 40

A posição de comutação indica a po-
sição do centro da mesa (TM) quando 
esta passe pelo interruptor. O ponto 
zero (0) se encontra em L / 2.

Máxima posição de comutação:
= 0,5 · curso máx. – curso de segurança 

Para um funcionamento seguro do carro 
linear, o curso de segurança deve ser 
superior à distância de frenagem.  
Como referência para a distância de fre-
nagem pode-se utilizar a distância para a 
aceleração.
1	 Tomada com conector
2	 Interruptor indutivo
3	 Interruptor mecânico
4	 Came de acionamento
5	 Perfil suporte

Ter em conta a distância de comutação mínima possível:
Mecânico / mecânico	 =	 62 mm
Mecânico / indutivo	 =	 49 mm
Indutivo / indutivo	 =	 35 mm

cc Aqui deve se montar as placas de montagem de forma inversa.

Equipamento standard recomendado:
–– 2 interruptores mecânicos
–– 1 interruptor indutivo

Encaixar as placas de montagem com os 
interruptores na ranhura e fixá-las com 
os parafusos e as porcas quadradas.

Direita (R)

Esquerda (L)

1)	 O interruptor excede a borda superior da mesa.

Montagem dos interruptores:
•	 Ajustar a distância entre o interruptor 

mecânico e indutivo durante a monta-
gem.

•	 Sob condições especiais (vibrações, 
interruptor no meio do curso) eventu-
almente apoiar o perfil suporte.

*) 37 no SGK/SOK 12-85

Vista do  
interruptor mecânico

Vista do  
interruptor indutivo

Vista do  
esquadro de fixação  

com a calha porta-cabos

Calha porta-cabos

Ajustar durante a montagem  

Lado do rolamento 
fixo

Lado de montagem dos interruptores

Direção do deslocamento Lado do rolamento 
flutuante

Montagem dos interruptores

Montagem dos interruptores SGK / SOK

CM

− +
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Determinação da posição de 
comutação

A posição de comutação resulta de:
–– Lado de montagem:  

os interruptores podem ser montados 
à esquerda (L) ou à direita (R). 

–– Direção do deslocamento:  
os interruptores podem localizar-se 
no setor negativo (‒) ou positivo (+).

–– Distância de comutação:  
a distância de comutação é a distân-
cia entre o centro da mesa (CM) e o 
ponto zero (0) quando um interruptor 
comuta (medida em mm).

Exemplo 
Curso efetivo = 500 mm
Interruptores de fim de curso:
Posição de comutação    
1° interruptor = + 250 mm
Posição de comutação    
3° interruptor = – 250 mm
Interruptor de posição:
Posição de comutação   
2° interruptor = – 150 mm

Comprimento L
Para o cálculo do comprimento ver 
«Cálculo do comprimento» dos carros 
lineares correspondentes.

Esquerda (L)

Direita (R) Curso

–      Direção do deslocamento     +

–                               +

Posição de comutação

Exemplo da posição de comutação

CM CM
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Servomotores IndraDyn S MSK

Motor Medidas (mm)
A C ØD ØE ØF ØG H Lm

sem freio    com freio    
MSK 030C-0900 54 20 9 40 63 4,5 98,5 188,0 213,0
MSK 040C-0600 82 30 14 50 95 6,6 124,5 185,5 215,5
MSK 060C-0600 116 50 24 95 130 9,0 156,0 226,0 259,0
MSK 076C-0450 140 50 24 110 165 11,0 180,0 292,5 292,5

Motor nmax M0 Mmax Mbr Jrm Jbr mm mbr

(min-1) (Nm) (Nm) (Nm) (kgm2) (kgm2) (kg) (kg)
MSK 030C-0900 9 000 0,8 4,0 1 0,000030 0,000007 1,9 0,2
MSK 040C-0600 7 500 2,7 8,1 4 0,000140 0,000023 3,6 0,3
MSK 060C-0600 6 000 8,0 24,0 10 0,000800 0,000059 8,4 0,8
MSK 076C-0450 5 000 12,0 43,5 11 0,004300 0,000360 13,8 1,1

Dados dos motores

Características do motor  
(esquematicamente)

Jbr	 =	momento de inércia das massas do freio do motor
Jm	 =	momento de inércia das massas do motor
Lm	 =	comprimento do motor
M0	 =	momento de acionamento estático
Mbr	 =	momento de travagem do freio em estado desconectado
Mmax	=	momento de acionamento máximo possível
nmax	 =	rotações máximas

Motores



67Bosch Rexroth AGR310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Número Motor Número de material Execução Opções
de opção1) Freio

sem com
84 MSK 030C-0900 R911308683 X MSK030C-0900-NN-M1-UG0-NNNN
85 R911308684 X MSK030C-0900-NN-M1-UG1-NNNN
86 MSK 040C-0600 R911306060 X MSK040C-0600-NN-M1-UG0-NNNN
87 R911306061 X MSK040C-0600-NN-M1-UG1-NNNN
90 MSK 060C-0600 R911306052 X MSK060C-0600-NN-M1-UG0-NNNN
91 R911306053 X MSK060C-0600-NN-M1-UG1-NNNN
92 MSK 076C-0450 R911318098 X MSK076C-0450-NN-M1-UG0-NNNN
93 R911315713 X MSK076C-0450-NN-M1-UG1-NNNN

1) da tabela «Componentes e pedido»

Indicação
Os motores são fornecidos completos com regulador e comando. Para outros tipos de motores e mais informação sobre os  
mesmos, os reguladores e comandos ver os seguintes catálogos Rexroth para a técnica de acionamento: 

–– Sistema de acionamento Rexroth IndraDrive, R999000018
–– Motores síncronos Rexroth IndraDyn S MSK, R911296289
–– Reguladores de acionamento Rexroth IndraDrive C, R911314904
–– Sistemas de acionamento Rexroth IndraDrive Cs com HCS01, R911322209.

Combinação recomendada  
para motor - regulador

Motor Regulador
MSK 030C-0900 HCS 01.1E-W0005
MSK 040C-0600 HCS 01.1E-W0008

HCS 01.1E-W0018
MSK 060C-0600 HCS 01.1E-W0028

com HNL01.1EMSK 076C-0450

Execução:
–– Eixo liso com vedação
–– Encoder absoluto Multiturn M1 (Hiperface)
–– Refrigeração: convecção natural
–– Tipo de proteção IP 65 (carcaça)
–– Com e sem freio
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Motores

Servomotores IndraDyn S MSM

Motor Medidas (mm)
A C ØD ØE ØF ØG H Lm

sem freio com freio 
MSM 031B-0300 60 30 11 50 70 4,5 73 79,0 115,5
MSM 031C-0300 60 30 14 50 70 4,5 73 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 35 19 70 90 6,0 93 112,0 149,0

Dados dos motores

Motor nmax M0 Mmax Mbr Jm Jbr mm mbr

(min-1) (Nm) (Nm) (Nm) (kgm2) (kgm2) (kg) (kg)
MSM 031B-0300 5 000 0,64 1,91 1,27 0,0000140 0,0000018 0,82 0,48
MSM 031C-0300 5 000 1,30 3,80 1,27 0,0000260 0,0000018 1,20 0,50
MSM 041B-0300 4 500 2,40 7,10 2,45 0,0000870 0,0000075 2,30 0,80

Características do motor  
(esquematicamente)

Jbr	 =	momento de inércia das massas do freio do motor
Jm	 =	momento de inércia das massas do motor
Lm	 =	comprimento do motor
M0	 =	momento de acionamento estático
Mbr	 =	momento de travagem do freio em estado desconectado
Mmax	=	momento de acionamento máximo possível
nmax	 =	rotações máximas
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Número Motor Número de material Execução Opções
de opção1) Freio

sem com
106 MSM 031B-0300 R911325135 X MSM031B-0300-NN-M0-CH0
107 R911325136 X MSM031B-0300-NN-M0-CH1
108 MSM 031C-0300 R911325139 X MSM031C-0300-NN-M0-CH0
109 R911325140 X MSM031C-0300-NN-M0-CH1
110 MSM 041B-0300 R911325143 X MSM041B-0300-NN-M0-CH0
111 R911325144 X MSM041B-0300-NN-M0-CH1

1) da tabela «Componentes e pedido»

Execução:
–– Eixo liso com vedação
–– Encoder absoluto Multiturn M0 (funcionalidade do encoder absoluto só com uma bateria de compensação)
–– Refrigeração: convecção natural
–– Tipo de proteção IP 54 (carcaça)
–– Com e sem freio

Indicação
Os motores são fornecidos completos com regulador e comando. Para outros tipos de motores e mais informação sobre os  
mesmos, os reguladores e comandos ver os seguintes catálogos Rexroth para a técnica de acionamento: 

–– Sistema de acionamento Rexroth IndraDrive, R999000018
–– Motores síncronos Rexroth IndraDyn S MSM, R911329338
–– Reguladores de acionamento Rexroth IndraDrive C, R911314904
–– Sistemas de acionamento Rexroth IndraDrive Cs com HCS01, R911322209.

Combinação recomendada  
para motor - regulador

Motor Regulador
MSM 031B-0300 HCS 01.1E-W0006
MSM 031C-0300 HCS 01.1E-W0009
MSM 041B-0300 HCS 01.1E-W0013
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Manutenção

Condições normais de  
funcionamento

Indicações para a construção cc Elementos móveis:  
dispositivos de proteção necessários

cc Para uma montagem na vertical: 
é necessário uma segurança contra 
quedas

Com relação ao produto, trata-se de um grupo de componentes.
O produto pode ser utilizado conforme a documentação técnica (catálogo do produ-
to) como segue:

–– para um posicionamento preciso em determinado espaço.
O produto está concebido exclusivamente para o uso profissional e não para o uso 
privado. As normas de utilização inclúem tambêm a leitura e compreensão completa 
da documentação do produto correspondente e especialmente destas «Indicações 
de segurança» por parte do usuário.
O produto está concebido exclusivamente para a instalação em uma máquina/um 
equipamento, ou mediante a combinação com outros componentes, para formar uma 
máquina/um equipamento.

A utilização do produto sem estas normas de utilização é inadmissível.
Se em uma aplicação segura se utilizam ou montam produtos inadequados, podem 
ocorrer funcionamentos descontrolados, causando danos materias e/ou pessoais.
Utilizar o produto sómente em aplicações seguras, como se especifica e se autoriza 
na documentação do produto, principalmente em áreas de proteção ou em partes de 
segurança específicas do comando (segurança funcional).
A Bosch Rexroth AG não se responsabiliza em caso de danos resultantes da não 
utilização das normas de utilização. Os riscos devido à não aplicação das normas de 
utilização são de responsabilidade do usuário.
Não faz parte das normas de utilização do produto:

–– o transporte de pessoas

Condições de funcionamento

Temperatura ambiente 
Não abaixo do ponto de orvalho

0 °C até 40 °C

 
 ϑ

Carga ≤ 0,2 C

Curso smin

SGK/SOK 12-85 >	 65 mm
SGK/SOK 16-100 >	 70 mm
SGK/SOK 20-130 >	 95 mm
SGK/SOK 25-160 >	 135 mm
SGK/SOK 30-180 >	 170 mm
SGK/SOK 40-230 >	 190 mm
SGK/SOK 50-280 >	 250 mm

Sujeira não se admite

Normas de utilização

Sem as normas de utilização
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Lubrificante

cc Os carros lineares estão conce-
bidos para a lubrificação com graxa!

cc Graxas com partículas sólidas 
não podem ser utilizadas (por ex. 
grafite ou MoS2)!

Tamanho Niple de lubrificação
12-85   … 20-130 DIN 3405 AM 6
25-160 … 50-280 DIN 3405 AM 8x1

Pontos de lubrificação
Em ambos lados da mesa encontram-se 
engraxadores. É suficiente lubrificar por 
um só lado. Na execução aberta SOK/
SOO deverá se lubricar por cada niple 
de lubrificação S2 e S3 (ver figura).
S1	Lubrificação central  

na execução fechada SGK/SGO
S2	Niple de lubrificação 

na execução aberta SOK/SOO para 
o par de rolamentos lineares do lado 
do rolamento flutuante e sómente no 
SOK adicionalmente para o fuso de 
esferas 

S3	Niple de lubrificação 
na execução aberta SOK/SOO para 
o par de rolamentos lineares do lado 
do rolamento fixo

Tamanho Forma de construção Quantidade de relubrificação (g)
com acionamento   sem acionamento   S1 S2 S3

  8 - 65 SGO 2,0 – –
12 - 85 SGK 3,5 – –

SOK – 3,9 2,6
SGO 2,2 – –
SOO – 2,6 2,6

16 - 100 SGK 6,0 – –
SOK – 5,6 3,7

SGO 4,1 – –
SOO – 3,7 3,7

20 - 130 SGK 8,4 – –
SOK – 9,8 6,5

SGO 5,1 – –
SOO – 6,5 6,5

25 - 160 SGK 9,8 – –
SOK – 16,7 11,2

SGO 4,3 – –
SOO – 11,2 11,2

30 - 180 SGK 16,3 – –
SOK – 25,1 16,7

SGO 7,9 – –
SOO – 16,7 16,7

40 - 230 SGK 35,8 – –
SOK – 26,5 17,7

SGO 27,0 – –
SOO – 17,7 17,7

50 - 280 SGK 55,8 – –
SOK – 69,8 46,5

SGO 32,5 – –
SOO – 46,5 46,5

Lubrificação
Indicações para a lubrificação 
A lubrificação básica é realizada pelo fabricante. Os carros lineares estão concebidos para a lubrificação com graxa através de 
bomba manual. A manutenção do carro linear se limita à lubrificação dos rolamentos lineares e do fuso de esferas.

Graxa à base de lítio KP2K (DIN 51825)
Classe de consistência NLGI 2 (DIN 51818)

Número de material

Recomenda-se  
Dynalub 510 (Bosch Rexroth)

Cartucho (400 g) R341603700
Embalagem (5 kg) R341603500

Pode-se utilizar tambêm:
Elkalub GLS 135 / N2 (Chemie-Technik)

Castrol Longtime PD2 (Castrol)
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Bosch Rexroth AG 
D-97419 Schweinfurt 
Made in Germany 

7210 

MNR:  R12345678
TYP:  SGK
CS:  9876543210 20 07

FD:  483 

 smax (mm) u (mm/U) vmax (m/s) amax (m/s2) M1max (Nm) d i
 -- -- -- -- -- -- --
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Colocação em serviço simples devido ao assistente integrado 
EasyWizard. 
Este assistente está integrado de maneira standard ao 
Rexroth-Engineering-Framework IndraWorks DS, permitindo 
uma colocação em serviço mais fácil, rápida e segura dos 
sistemas lineares.
Até o momento a colocação em serviço de eixos eletromecâ-
nicos era um processo complexo, com muita perda de tempo 
e sujeito à erros. O EasyWizard muda este conceito – devido 
às ordens pré-configuradas e a uma chapa de identificação do 
carro linear adequada ao assistente, a colocação em serviço 
se realiza agora de maneira muito fácil.

Vantagens
–– Colocação em serviço intuitiva, fácil e rápida
–– Texto e ajuda gráfica online para cada campo de introdução 

de dados
–– Comprovações de sentido para cada entrada livre de dados
–– Adequado para todos os sistemas lineares de Rexroth
–– Minimização das parametrizações incorretas devido à orden 

idêntica dos dados da chapa de identificação e os campos 
de entrada de dados do assistente Wizard

–– Para otimizar o sistema e ter uma correta parametrização,  
é possível mover o eixo no modo de teste

1	 Número de material
2	 Descrição de tipo
3	 Tamanho
4	 Informação do cliente
5	 Data de fabricação
6	 Lugar de fabricação
7	 smax – deslocamento máximo 	 (mm)
8	 u – constante de avanço sem redutor	 (mm/rev)
9	 vmax – velocidade máxima sem redutor	 (m/s)
10	 amax – aceleração máxima sem redutor	 (m/s2)
11	 M1max – momento de acionamento máximo  

no eixo do motor 	 (Nm)
12	 	d – direção de rotação do motor  

para um avanço positivo 
	 CW – Clockwise / em sentido horário  
	 CCW – Counter Clockwise / em sentido  	
	 anti-horário 
 

CW

CCW

X
  

13	 i – relação de redução 

Parametrização (colocação em serviço)



R310DE 3001 (2012-06) Linearschlitten 73Bosch Rexroth AG

73Bosch Rexroth AG

0

M (Nm)

t (ms)

200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 20000

 300
 240
 180
 120
   60
     0
– 60

– 120
– 180
– 240
– 300

R310PT 3001 (2012-06) | Carros lineares

Protocolo standard
Opção 01 O protocolo standard serve de confirmação de realização dos controles detalhados  

e de que os valores medidos estão dentro das tolerâncias admissíveis. 
Em todos os carros lineares se fornecem as instruções de montagem e de manu-
tenção.

Controles efetuados no protocolo standard: 
–– controle de funcionamento dos componentes mecânicos 
–– controle de funcionamento dos componentes elétricos 
–– execução conforme confirmação de pedido 

Desvío de passo do fuso  
de esferas para SGK e SOK 
Opção 03

–– Todos os rendimentos conforme o 
protocolo standard.

–– Alêm da representação gráfica (ver 
figura) é fornecido um protocolo de 
medição em forma de tabela.

Medição do momento de atrito 
do sistema completo
Opção 02

–– Todos os rendimentos conforme o 
protocolo standard.

–– Adicionalmente mede-se o momento 
de atrito ao longo de todo o curso de 
deslocamento.

Documentação

Desvío (µm)

Curso medido (mm)

Avanço	 	 Retrocesso 

Momento de atrito MRs 

Momento de atrito MRs 
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1	 Instruções e catálogos em formato PDF  
e gerador em 3D CAD

2	 Catálogos impressos e demais folhetos
3	 Configurador

Aqui encontra-se uma ampla informação sobre os produtos, o eShop, a técnica de segurança, assim como ofertas para a forma-
ção e serviços.

Mais informações

http://www.boschrexroth.com/eshop

Informações do produto:

eShop:

http://www.boschrexroth.com/dcl

https://www.boschrexroth.com/eshop
www.boschrexroth.com/dcl
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http://www.boschrexroth.com/service

http://www.boschrexroth.com/machinesafety
Técnica de segurança:

Formação:
http://www.boschrexroth.com/training

Serviços:

http://www.boschrexroth.com/service
http://www.boschrexroth.com/training
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Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 
-cabos/tomada-conector

Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento 
R0261 .00 00, ... mm

Exe-
cução

Eixos  
standard

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de 
mon-

tagem3)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard

Protocolo 
de medi-

ção4)

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0

32
 x

 3
2 sem com sem com

co
m

 fu
so

,  
se

m
 fl

an
ge

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

OF01

01
Ø10 01 02 04

01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector

Interruptores:

– �PNP fechado 11

– �PNP aberto 13_
– Mecânico 15

Dados de pedido:
Tipo de interruptor

Calha porta-cabos5) 20

Tomada-conector 17

Came de acionamento 
e perfil suporte para 
interruptor

16

01

02

Ø101) 05 06 08

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

01
Ø16 01 02 03 04

01 — 00 00
Ø161) 05 06 07 08

co
m

 fu
so

e 
fla

ng
e SGK 25-160

SGK 30-180
R0261 300 00
R0261 400 00

MF01
01 Ø10 01 02 04 01 —

03 MSK 040C 86 87
06 MSM 041B 74 75

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

01 Ø16 01 02 03 04 01 —
02 MSK 076C – 93
05 MSK 060C 90 91

co
m

 fu
so

 e
 tr

an
sm

is
sã

o 
 

po
r 

co
rr

ei
a 

de
nt

ad
a

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

RV01
RV02 

016) Ø10 11 12 14 01
1

10 MSK 040C 86 87
20 MSM 041B 74 75

03

1,5
12 MSK 040C 86 87
22 MSM 041B 74 75

RV032)

RV042) 016) Ø10 11 12 14 01
1

14 MSK 040C 74 75
RV01 RV02 24 MSM 041B 86 87

1,5
16 MSK 040C 86 87
26 MSM 041B 74 75

SGK 40-230
SGK 50-280

R0261 500 00
R0261 600 00

RV01
RV02

01 Ø16 01 02 03 04
01

1 30

MSK 060C 90 91
2 31

RV032)

RV042) 01 Ø16 01 02 03 04
1 32

RV032) RV042)
2 33

Com base na tabela «Componentes e pedido»

=	 Marcação da área de seleção conforme a execução determinada

=	 Opção eleita para preencher o formulário de pedido no final deste catálogo, 
sob «Consulta/Pedido»

d0	 =	 diâmetro do fuso (mm)
P	 =	 passo (mm) 
i	 =	 redução

Dados de pedido Descrição 
Opção
Carro linear e tamanho SGK 40-230 Carro linear SGK (fechado, com fuso de esferas), tamanho 40-230
N° de material, comprimento R0261 500 00, 1310 mm Comprimento 1310 mm
Execução  MF01 Carro linear com flange e motor, montado conforme esquema MF01
Guia  01 Eixos standard  
Acionamento  04 Fuso de esferas 32 x 32
Mesa 01 Mesa standard  
Montagem do motor 05 com kit de montagem para motor
Motor 90 Motor MSK 060C com freio 
Proteção 01 Fole em PU 
1° interruptor 15 Interruptor mecânico 
2° interruptor 11 Contato PNP fechado
3° interruptor 15 Interruptor mecânico 
Calha porta-cabos 20 Calha porta-cabos solta
Tomada-conector 17 Tomada-conector do lado do interruptor
Came de acionamento 16 Came de acionamento para ativação do interruptor e perfil suporte
Documentação 03 Protocolo de medição: desvío de passo do fuso de esferas 

Consulta/Pedido

Exemplo para seleção e pedido
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Guia Acionamento Mesa Montagem do motor Motor Proteção Interruptor/calha porta- 
-cabos/tomada-conector

Documentação

Carro linear Número de material, 
comprimento 
R0261 .00 00, ... mm

Exe-
cução

Eixos  
standard

Eixo do 
fuso

Fuso de esferas d0 x P Standard i = Kit de 
mon-

tagem3)

para motor Freio Fole em PU Protocolo 
standard

Protocolo 
de medi-

ção4)

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0

32
 x

 3
2 sem com sem com

co
m

 fu
so

,  
se

m
 fl

an
ge

SGK 25-160
SGK 30-180

R0261 300 00
R0261 400 00

OF01

01
Ø10 01 02 04

01 — 00 00

00 01

Sem interruptor
00Sem calha porta-cabos

Sem tomada e conector

Interruptores:

– �PNP fechado 11

– �PNP aberto 13_
– Mecânico 15

Dados de pedido:
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A preencher pelo cliente: Consulta       / Pedido
Carro linear __________________________________
(N° de material): R______ ______ ______, comprimento _________mm

Execução 	 =	
Guia 	 =	
Acionamento 	 =	
Mesa 	 =	
Montagem do motor 	 =	
Motor	 =	
Proteção	 =	
1° interruptor 	 =	
2° interruptor 	 =	
3° interruptor 	 =	
Calha porta-cabos 	 =	
Tomada-conector	 =	
Came de acionamento 	 =	
Documentação 	 =	

Empresa:	 Cargo: 		
Endereço:	 Departamento:		
	 Telefone:		
	 Telefax:			 

Quantidade 
Notas: 

Remetente

Compra de: ____ peças,  _____ mensal,  ______ anual, por pedido, ou  ____________________

Carros lineares Rexroth

Exemplo de pedido
Dados de pedido Opção Descrição
Carro linear SGK 40-230 Denominação do carro linear
Número de material R0261 500 00, 1310 mm SGK 40-230, comprimento = 1310 mm
Execução  = MF01 Carro linear com flange e motor, montado conforme esquema MF01
Guia  = 01 Eixos standard
Acionamento  = 04 Fuso de esferas, tamanho 32 x 32 (d0 x P)
Mesa  = 01 Mesa standard
Montagem do motor = 05 com kit de montagem para motor, redução i = 1
Motor = 90 Motor MSK 060C com freio 
Proteção = 01 Fole em PU 
1° interruptor = 15 Interruptor mecânico
2° interruptor  = 11 Contato PNP fechado
3° interruptor = 15 Interruptor mecânico
Calha porta-cabos = 20 Calha porta-cabos solta
Tomada-conector = 17 Tomada-conector do lado do interruptor 
Came de acionamento = 16 Came de acionamento para ativação do interruptor e perfil suporte
Documentação = 03 Protocolo de medição: desvío de passo do fuso de esferas 

Encontre o seu parceiro comercial em: 
www.boschrexroth.com/adresses

Formulário Consulta/Pedido

Consulta/Pedido

www.boschrexroth.com/adressen
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Bosch Rexroth AG
Ernst-Sachs-Straße 100
97424 Schweinfurt, Alemanha
Tel.	 +49 9721 937-0 
Fax	 +49 9721 937-275
www.boschrexroth.com

Reservado o direito de modificações técnicas
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Encontre o seu parceiro comercial em:
www.boschrexroth.com/adresses
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