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Sistema de abreviacdes

Abreviacao Exemplo: O B B - 085 - NN - 1
Sistema = Modulo Omega / Omegamodul

Guia = Guia linear com patim de esfera / Ball Rail System

Acionamento = Correia dentada / Toothed Belt Drive

Tamanho = 055/085/ 120

Versao = Versao normal / Normalausfiihrung

Geracao = Geragao do produto 1

Abreviacdo do produto
Pela abreviagdo do produto é possivel identificar os eixos lineares da Rexroth com
relagdo a série, tamanho de construgéo e geragdo de produto.

Visédo geral de modificagdes/complementos

Estrutura do catalogo Alteragoes técnicas
— Novo numero do catalogo — Aumento das capacidades de carga e torques dindmicos
— Nova designagao do produto — Estrutura revisada das tabelas de dados técn. e dados de
— Esquemas com medidas revisados acionamento
— Capitulo adicional "Forma de fornecimento" - Integragéo dos novos tipos de motor (MSM)
— Capitulo alargado "Calculo" - Indicagdes técnicas do elemento de aperto (LKPS)
— Capitulo adicional "EasyHandling" — Revisdo do capitulo "Condigoes de funcionamento"
— Capitulo adicional "Interruptor", "Prolongamentos" e Lubrificagdo"
e "Distribuidor" — Complemento do capitulo "Parametrizagdo"
- Eliminagao do capitulo "Esteiras porta-cabos" — Exemplo de pedido

— Folha de perguntas
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Visdo geral do produto
Descricao do produto

Médulos Omega (OBB) com guias lineares com patim de
esferas, acionados por correiadentada, para velocidades de até
5,0 m/s.

Os Médulos Omega sao eixos lineares prontos para montagem
para qualquer posi¢do de montagem e com comprimentos
livremente configuraveis até 5500 mm.

Devido a sua construcao, os médulos Omega sio adequados
principalmente para aplicagdes nas quais o corpo principal fica
imerso no espago de trabalho.

Caracteristicas especiais:

— Perfil de aluminio de precisdo extremamente compacto
com guias lineares com patim de esfera Rexroth integrados
para uma execugao ideal

— Mesa com lubrificagdo centralizada

— Com furos de centragem na mesa e nas placas de
extremidade

— Acionamento por correia dentada para maior dinamica
e altas velocidades de processo

— Sensores para montagem

— Disponivel completo com motor, regulador e comando

— Com redutor planetario (PG) ou redutor planetario angular
(WPG) com diferentes transmissoes

— Elemento de bloqueio pneumatico opcional

— Diversos acessorios disponiveis

Possibilidade de montagem

Roscas de fixacao e furos de centragem

Diversas possibilidades de fixagdo nas duas placas de
extremidade do corpo principal através de roscas de
fixagao e furos de centragem

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Setores:

— Handling e montagem

— Industria eletrénica e de semicondutores
— Industria automobilistica

— Robotica e automagéo

— Maquinas especiais

— Técnica de embalagens

— Técnica domiciliar

— Industria do plastico

— Industria téxtil

Campos de alicacao:

— Pick and Place

— Sistemas Handling

— Alimentadores-posicionadores, paletizadores
— Alimentadores de maquinas ferramenta

— Sistemas de teste e andlise

— Alimentadores em sistemas transfer

— Unidades de deslocamento

Montagem, manutencéo e colocagdo em
funcionamento, ver as instrugcoes.

Montagem simples devido aos furos de centragem
na mesa
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Corpo principal movel

OBB como eixo vertical
Tipo de instalagédo: Corpo principal movel
(mesa fixa)

OBB como eixo horizontal
Tipo de instalagéo: Corpo principal movel
(mesa fixa)

Mesa movel

OBB como eixo horizontal Sob consulta:
Tipo de instalagdo: Mesa movel

> ) OBB como eixo horizontal com duas mesas
(corpo principal fixo)

Tipo de instalagado: As mesas se movimentam
independentemente (corpo principal fixo).
Apresentagio (exemplo): uma mesa com redutor
planetario, uma mesa com redutor planetario angular.
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Visdo geral do produto

Capacidades de carga e tamanhos

Aviso sobre capacidades de carga e B
momentos dindmicos:

A determinagdo das capacidades de
carga e momentos dindmicos baseiam-se
em 100 000 m de curso. Porém, quase
sempre consideram-se somente 50 000 m

H1 ‘

de curso.
Para estabelecer uma comparagao: Multi- T
plicar os valores C, M, e M pelo fator 1,26.
T
A
Tamanho Medidas (mm) Capacidades de carga
A/H B H; Limax c
(N)
OBB-055 55 75 135 20 790
OBB-085 85 107 222 5500 60 600
OBB-120 120 135 285 96 200
C = capacidade de carga dinamica
Lnax = comprimento maximo do sistema linear
Carga logica 2
(valores empiricos recomendados) z
A
Para uma vida util apropriada deveréo ser F,
. e
consideradas adequadas cargas de até X y 0 S
. . S
aproximadamente 20 % das capacidades \ A
===

de carga dinamicas (C, M, M,).

Para isso ndo poderao ser excedidos:

— o torque de acionamento maximo
permitido

— acarga maxima permitida

— avelocidade maxima permitida

— aaceleragdo maxima permitida
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Estrutura

Composicédo (sem interruptores)

O h WN =

~

8

9

Corpo principal

Mesa

Placa de extremidade

Fixacéo da correia

Correia dentada

Ponto de lubrificagédo

(nas duas faces)

Conexao de ar

(para mesa com elemento de aperto)
Disco de aperto para montagem do
motor

Redutor planetario angular (WPG)

10 Motor
11 Redutor planetario (PG)
12 Flange de montagem

Bosch Rexroth AG

Versdao sem engrenagem
para montagem individual de motor

Versao sem redutor
planetario angular

Versao com
redutor planetario
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Visdo geral do produto

Montagem

Elementos complementares
Corpo principal mével
(mesa fixa)

1 Corpo principal
2 Mesa
3 Interruptor mecanico
(com elementos complementares)
4  Sensor indutivo (com elementos
de montagem)
5 Barra de contato no corpo principal
Tomada e plugue
7  Perfil de montagem do interruptor

(=]

Mesa moével
(corpo principal fixo)

1 Corpo principal

2 Mesa

3  Sensor eletromecanico (com elemen-
tos de montagem)

4  Sensor indutivo (com elementos
de montagem)

5 Angulo de comutagio (na mesa)

6 Tomada e plugue

Acessorios

8 Amortecedor de choque

Os amortecedores de choque podem
ser adquiridos como acessorio e podem
ser pedidos separadamente com o
respectivo nimero do material (consulte
pagina 72).
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Fornecimento

Versao

Montagem do motor

Acessorios

Lubrificacao

Documentacgao

Os médulos Omega sao fornecidos completamente montados. A montagem inclui, além
do médulo Omega, as opgdes de montagem do motor e o motor, caso eles sejam pedidos
também.

Caso uma combinagdo de motor e montagem do motor seja pedida, ¢é feita a montagem

dos componentes conforme a figura, que também indica a posigéo do conector do motor.
A selegao ou determinagao da variante da montagem do motor ¢ feita durante a configu-
ragdo do produto e faz parte do codigo do pedido.

MGO1 MG02

Os acessorios opcionais, como canal de cabos, interruptor, angulo de comutagéo e tomada
com conector sédo fornecidos soltos.

Os modulos 6mega sao fornecidos com lubrificagdo basica. As informagdes sobre lubri-
ficantes podem ser encontradas no capitulo “Lubrificagao”.

Para cada modulo Omega ha instrugées de montagem e manutengéo necessarias, bem
como instrugdes de seguranga e uma declaragéo de incorporagéo.
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Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Observar o capitulo “Calculo” pagina 20!
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Tamanho | Mesa Valor nominal dindmico Cargas maximas admissiveis
Lea C M, M| Mymax| Mymax| Mmax e F, max | Elemento de bloqueio
Guia Versao Forca de
Mesa bloqueio
(mm) (N) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N)
OBB-055 230 20 790 195 1400 62 440 440 6 500 6 500 | sem -
com 370
OBB-085 260 60 600 860 4610 280 1500 1500| 19760 | 19 760 | sem -
308 60 600 860 6 100 280 1960 1960| 19760 | 19 760 | com 690
OBB-120 330 96 200 2360 | 10390 776 3424 3424 | 31700 | 31700 |sem -
com 1200
Dados de acionamento
Tamanho | Tipo de i Mp3 U3 [ Vinay® | Mps® | Peca moével k; i K var® Ky m? d; | Tipo de Fop?| Fizu®| amax
engrenagem (mesa/corpo correia
principal
(Nm) | (mm/rot.) | (m/s)| (Nm) (kgmm?) (kgmm) (mm?2) (mm) (N) (N) [ (m/s?)
OBB-055 | sem 1 12,0 165,00 | 5,00| 1,10|TT 3 249,16 0,0000 689,59 52,52 | 26ATS 460| 1750 50
HK 718,37 2,9825
PG 3 4,0 55,00 412| 0,52|TT 458,80 0,0000 76,62
HK 93,32 0,3314
5 2,4 33,00 2,47| 0,32|TT 168,11 0,0000 2758
HK 36,53 0,193
8 1,5 20,63 | 155( 0,24 |TT 69,12 0,0000 10,77
HK 1772 0,0466
WPG 3 4,0 55,00 412| 0,67 |TT 531,20 0,0000 76,62
HK 104,42 0,3314
5 2,4 33,00 2,47 | 0,47 |TT 201,28 0,0000 2758
HK 4763 0,193
8 1,5 20,63 155( 0,34 |TT 88,84 0,0000 10,77
HK 28,82 0,0466
OBB-085 | sem 1 40,0 255,00 5,00 3,00|TT 20 052,44 0,0000 164714 81,17 | 50ATS 992 | 3500 50
HK 2 724,50 18,0527
PG 5 8,0 51,00 3,40| 1,00|TT 1 07770 0,0000 65,89
HK 153,98 0,7221
8 5,0 31,88 2,13| 0,63 (TT 442 40 0,0000 25,74
HK 81,57 0,2821
WPG 5 8,0 51,00 2,85| 1,30|TT 127113 0,0000 65,89
HK 195,88 0,7221
8 5,0 31,88| 2,13| 0,93 (TT 543,49 0,0000 25,74
HK 123,47 0,2821
OBB-120 | sem 1] 154,0 340,00 | 5,00| 6,00 TT 62 121,14 0,0000 | 2928,43| 108,23 | 70AT10 | 2844 | 11 750 50
HK 13 655,57 50,1933
PG 9 171 3778 | 2,20 1,57 |TT 1 310,92 0,0000 36,15
HK 430,59 0,6197
WPG 9 171 3778 1,86 2,02 |TT 1 838,85 0,0000 36,15
HK 741,59 0,6197

1) Forgca maxima a ser transmitida pelos dentes na polia.

2) A carga de tragdo permitida da segdo transversal da correia (limite de elasticidade) é indicado para uma melhor comparagéo Este valor indica o
limite de carga em relagéo & deformagéao plastica e nao pode ser usado para a determinagao do torque de acionamento maximo permitido.

3) Os valores indicados séo validos para as respectivas combinagdes ilustradas (OBB sem redutor ou OBB com redutor) e sdo indicadas com
reducédo em relagéo aos eixos de motor. Para uso dos valores, consulte o capitulo “Calculo”.
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Comprimento Versao Massa da mesa Massa do corpo principal
Lad” smin” I-max Mc, (kg)
elemento de bloqueio Kg fix 3 v I I,
(mm) (mm) (mm) sem com (kg) (kg/mm) (cm4) (cm4)
130 110 5 500 | Acionamento i =1 3,82 4,01 0,55 0,004 24 39
166 com PG 513 5,32
com WPG 5,93 6,12
120 160 5 500 | Acionamento i = 1 9,56 11,25 1,05 0,011 148 244
156 com PG 13,38 15,07
com WPG 15,68 17,37
170 135 5 500 | Acionamento i = 1 17,70 18,45 3,08 0,017 664 725
206 com PG 27,48 28,23
com WPG 34,08 34,83

1) Percurso minimo necessario para garantir uma distribuigdo de lubrificante segura, consulte “Condigdes de operagao”.
Em caso de aplicagdes de curso reduzido com percursos < s, entre em contato.
2) A medida L,q4 é necessaria para o célculo do comprimento (consulte o capitulo “Configuragéo e pedido” do respectivo tamanho de construgao)

PG = redutor planetario

WPG = redutor planetario angular
T = mesa

HK = corpo principal

Massa do médulo Omega
Calculo do peso sem motor e interruptor

ms=kgfix+kgvar'|-+mca

kgix = constante para parte fixa da massa (kg)
kgvar = constante para parte do

comprimento variavel da massa (kg/mm)
L = comprimento do corpo principal (mm)
mg = massa do sistema linear (kg)
me = massada mesa (kg)

Aviso

Os valores da engrenagem nado sdo apresentados nas tabelas
“Dados técnicos”, pois a engrenagem faz parte do sistema
linear e ja é considerada nos valores técnicos.

am ax

C

ds

Fop

Ft zul

Fy max sz max
I,

|

kJ fix

kJ var
kJ m

Lea
Lad

Lmax

Mt rML

M max 1My max Mz max =

ML
M

aceleragdo maxima permitida

capacidade de carga dindmica

diametro da polia

forga de tensdo maxima

forca de tragédo do cabo permitida

Carga maxima permitida no sentidoy e z
momento de inércia de area

transmissao

constante para parte fixa no momento de inércia
de massa

constante para parte do comprimento variavel
no momento de inércia de massa

constante para parte especifica da massa no
momento de inércia de massa

comprimento da mesa

comprimento adicional

comprimento maximo do sistema linear
momentos de carga dinamicos

momento de torgdo maximo permitido em torno
dos eixos X, Y, z

momento de carga longitudinal dindmico
momento de carga de torgao dinamico
torque de acionamento maximo permitido
momento de atrito do sistema

(na ponta do eixo de acionamento)

massa propria mével da mesa

percurso minimo necessario

constante de avango

velocidade maxima permitida
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Dados técnicos

Flexao

Uma caracteristica especial dos modulos
Omega ¢ a possibilidade da sua fixagao
pela mesa, em que o corpo principal fica
movel e fica imerso, por exemplo,

no espacgo de trabalho.

Se houver uma forga atuando no corpo
principal saliente na area da placa da extre-
midade (F) (sentido de atuagéo transversal
ao sentido do movimento X), entdo o corpo
principal sofrera uma flexdo (f) condicio-
nada fisicamente e em dependéncia do
comprimento (L;) (distancia do centro da
mesa até extremidade do corpo principal).
Ao utilizar o OBB como eixo vertical em
um portal, & causada, por exemplo, uma
flexdo do corpo principal por forgas de
aceleracéo dos eixos horizontais.

Essa deflexdo ¢ reversivel, ou seja, a flexdo
S0 ocorrera enquanto as forgas de acelera-
¢ao atuarem.

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Exemplo

Moédulo Omega OBB-055:

L, = 800 mm

F = 100 N, atuagdo de forca na direcéo z
f 1,2 mm
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Diagramas de flexdo para cargas da direcadozey

OBB-055

Os diagramas a seguir sdo validos para mesa fixa em toda a superficie na construgao inferior

(consulte capitulo “Fixagdo na mesa” em pagina 66).

Em caso de comprimentos ou cargas maiores, entre em contato.

Bosch Rexroth AG
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Dados técnicos

Flexao

Diagramas de flexdo para cargas da direcao z ey

OBB-085

Os diagramas a seguir sdo validos para mesa fixa em toda a superficie na construgao inferior

(consulte capitulo “Fixagdo na mesa” em pagina 66).
Em caso de comprimentos ou cargas maiores, entre em contato.
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OBB-120
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Calculo

Bases de calculo

O dimensionamento correto e a avaliagdo de uma aplicagéo exige a consideragéo estruturada de toda a cadeia cinematica. O ele-
mento basico da cadeia cinematica cria uma configuragéo que engloba o sistema linear, o elemento de transmissao (redutor) e o
motor e pode ser pedido nesta constelagdo conforme o catalogo.

Configuragao

Modulo Omega | Elemento de transmisséo > Regulador

Configuragdo

Médulo Omega | Elemento de transmisséo Regulador
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Carga maxima admissivel

Vida util

Vida util da guia linear

Carga equivalente combinada da guia:

Vida util nominal
Vida util nominal

em metros:

Vida util nominal
em horas:

Ao selecionar os sistemas lineares, os limites maximos de cargas e forgas permitidas
do capitulo “Dados técnicos gerais” na pagina 10 devem ser consideradas. Os
valores determinados neste capitulo sdo dependentes do sistema, ou seja, esses
valores ndo se originam somente com base na capacidade de carga dos pontos de
apoio, mas também incluem limites dependentes de material ou construgéo.

Condigéo para cargas combinadas:

B, Rl M, M M

<1
Fy max FZ max MX max My max MZ max

Para os pontos de rolamento contidos em um sistema linear, a vida util pode ser deter-
minada com base nas férmulas seguintes.

O ponto de rolamento relevante para a vida util em um sistema linear com acionamen-
to por correia dentada € normalmente a guia linear.

Aindicacao davida util calculada do sistemalinear é determinada pelo valor de vida
util da guia linear.

A guia linear do sistema linear deve suportar a carga, os torques laterais da montagem
do motor/motor e, eventualmente, forgas de processo que eventualmente surgirdo.

F =F + F +C-M+C‘M+C-w
comb — 1Y z M ML ML
C = capacidade de carga dindmica (N)
Feomb= carga equivalente combinada  (N)
F, = forga nadireaoy (N)
F, = forca na direcdo z (N)
L = vida util nominal (m)
em metros
L, = vida util nominal (h)
em horas
M_ = momento de carga
longitudinal dindmico (Nm)
M; = momento de carga
de torgédo dinamico (Nm)
M, = momento de torgao
C 3 em torno do eixo x (Nm)
L= ( = ) -10° M, = momento de torgéo
comb em torno do eixo y (Nm)
M, = momento de torgdo
L em torno do eixo z (Nm)
Lh= 3600 v, v, = velocidade média (m/s)
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Caélculo

Observacodes gerais

Dimensionamento do acionamento -
Conceitos basicos

Dados técnicos e simbolos da mecénica

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Para o dimensionamento do acionamento, a cadeia cinematica é subdividida nas areas
de mecanica e acionamento.

A 4rea mecanica engloba os componentes do sistema linear (inclusive elemento de
transmisséo, redutor), além de considerar a carga.

Como acionamento elétrico, uma combinagao motor/regulador ¢ identificada com os
respectivos valores de desempenho. O dimensionamento do acionamento elétrico é
feito no ponto de referéncia do eixo do motor.

Para um dimensionamento de acionamento é preciso considerar os valores limite e os
valores base. Os valores limite devem ser respeitados para proteger os componentes
mecanicos contra danos.

Cadeia cinematica

Mecéanica Acionamento

. . Elemento de
Carga | p| Sistema linear . >
transmissao

Motor Regulador

——

Dimensionamento do acionamento no
ponto de referéncia do eixo do motor

Nos valores técnicos do sistema linear, os dados relevantes do redutor e a consideragéo
da transmiss&o ja sdo considerados. Ou seja, que os respectivos valores limite maxi-

mos permitidos do torque de acionamento e velocidade, bem como os valores base de
momento de atrito e momento de inércia estéo reduzidos em relagdo ao eixo do motor e
podem ser retirados diretamente das tabelas, consulte capitulo “Dados de acionamento”.

Os dados técnicos seguintes com os respectivos simbolos séo utilizados para a area
mecanica nas consideracdes fundamentais do dimensionamento de acionamento. Os
dados listados na tabela a seguir podem ser encontrados no capitulo “Dados técnicos”
ou sdo determinados a partir de formulas conforme as descrigdes nas paginas seguintes.

Mecanica
Carga Inclusive sistema linear
Elemento de transmissao redutor
Momento de peso (Nm) M, -
Momento de atrito (Nm) -4 Mge?
Momento de inércia (kgm?2) J0 Jg?
Velocidade max. permitida (m/s) - Vinad
Rotacdo max. permitida (min-) - np"
Torque deacionamentomax.permitido(Nm) | - Mg3)

1) Determinar valor conforme formula

2) Valor dependente do comprimento, determinagédo conforme formula

3) Consultar valor na tabela

4) Forgas de processo adicionais devem ser consideradas como torque de carga
5) Em posigéo de instalagéo vertical: Determinar valor conforme formula
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Dimensionamento de acionamento no  Para o dimensionamento do acionamento, todos os valores relevantes dos componen-

ponto de referéncia do eixo do motor:  tes mecénicos contidos da cadeia cinematica devem ser resumidos ou determinados
com redugéo ao eixo do motor. Ou seja, é resultado um valor para uma combinagéo de
componentes mecanicos dentro da cadeia cinematica para:

Momento de atrito Mg

Momento de inércia Jey

Velocidade maxima permitida Vmecn OU rotagdo maxima permitida Npech

Torque de acionamento maximo permitido Mpech

A determinado dos valores da mecanica contida na cadeia cinematica em relacéo
ao ponto de referéncia do eixo do motor se diferencia com relagdo a constelagéo
“Corpo principal movel” e “Mesa mdvel” e é confrontado nas respectivas formulas
para ilustrar as diferencgas. Para um melhor entendimento, a posigao de instalagéo
“horizontal” e “vertical” sdo apresentados e considerados em capitulos separados.
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Caélculo

Calculo
Posicao de instalacao HORIZONTAL

Corpo principal moével Mesa movel
Tipo de instalagao

Momento de atrito My

No valor do momento de atrito do sistema linear ja esta contido o atrito de um redutor respectivamente configurado e reduzido com
relagao ao eixo do motor.

Corpo principal moével Mesa movel
Momento de atrito Mr = momento de atrito (Nm)
na ponta do eixo do motor
Mg = Mgs Mg = Mgs Mgs = momento de atrito sistema (Nm)

Momento de inércia J.,

As constantes K gy, K var € kj iy Utilizadas na férmula dependem do tipo de instalagéo “Corpo principal movel” ou “Mesa movel”
e podem ser encontradas na tabela “Dados de acionamento” na pagina 10. A inércia de um redutor configurado ja é considerada
e reduzida em relacéo ao eixo do motor.

Corpo principal moével Mesa movel

Jox = momento de inércia da
MomenEo .de inércia massa da parte mecanica  (kgm?)
da mecénica J; = momento de inércia do sistema linear
(sem massa externa) (kgm?)
Jox=1ds + i Jox=1ds + i J, = momento de inércia de translagao da
massa externa em relagédo a ponta do
eixo de acionamento (kgm?2)
kjx = constantes da parte fixa
Morr.lento de. inércia no momento de inércia (kgmm?)
do sistema linear k;m = constante da parte especifica
da massa no momento
Js= (kJ fix T kJ var® L ) -1078 Js= (kJ fix T I(J var’ L ) -1076 de inércia (mm?2)

kyvar = constante da parte do comprimento
variavel no momento

S— de inércia (kgmm)

Momento de inércia L = comprimento do
tra'nsl.acior?a'l das. massas sistema linear (mm)
méveis adicionais my, = massa do freio (kg)
Jy=mg - kyy- 1076 Ji=(mg+my +mg,) - ky - 1078 m,, = massa do motor (kg)
me = massa externa movel (kg)
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Velocidade maxima permitida v,cc, ou rotacdo maxima permitida nyecn
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No valor para a velocidade maxima permitida do sistema linear, ja é considerada uma rotagéo permitida de um redutor configurado

de forma correspondente.

Corpo principal moével
Velocidade maxima
permitida

Mesa movel

Vmech = Vmax

Vmech = Vmax

Rotagdo maxima
permitida

_ Vmeen -1+ 1000 - 60

Nmech =

TC'dS

_ Vipeeh i+ 1000 - 60

Nmech =

TC'ds

Vmax = Velocidade maxima permitida

do sistema linear (m/s)
Vmech = Velocidade maxima admissivel

da parte mecéanica (m/s)
Nmech = Rotagdo maxima permitida

da mecéanica (min~1)
d; = Diametro da polia (mm)
n =P (=)
i = transmissio (=)

Torque de acionamento maximo permitido M,¢cn

O menor valor (minimo) do torque de acionamento permitido de todos os componentes mecanicos contidos na cadeia cinematica de-
termina o torque de acionamento maximo da mecanica a ser considerado como limite de acionamento no dimensionamento do motor.

Corpo principal mével
Torque de acionamento
maximo permitido

Mesa movel

Mpech = Mp

Miech = Mp

M, = torque de acionamento maximo
permitido do sistema linear (Nm)

M ec= torque de acionamento maximo
permitido da mecéanica (Nm)

A Ao considerar toda a cadeia cinematica (mecéanica + motor/regulador), o torque maximo do motor também pode estar
abaixo do limite da mecénica (Mmech) e, assim, criar o limite para o torque de acionamento maximo permitido

da cadeia cinematica.

Se o torque maximo do motor estiver acima o limite da mecénica (Mmech), o torque maximo do motor deve ser limitado

pelo valor permitido da mecanica!

Pré-selecao geral do motor

Uma selegao geral do motor pode ser feita considerando as seguintes condigdes.

Condigédo 1

A rotacdo do motor deve ser maior ou
igual a rotagdo da mecanica (até o valor
limite maximo permitido).

Nmax 2 Nmech

Nmax = rotagdo maxima do motor  (min~7)
rotagdo maxima permitida
da mecanica (min~")

Nmech
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Caélculo

Calculo

Posicao de instalacao HORIZONTAL

Condigao 2

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Consideracao da relagéo entre os mo-
mentos de inércia da mecéanica e motor.
A relagao do momento de inércia serve

como indicador da regulagdo de uma
combinagao motor/regulador.

O momento de inércia do motor esta dire-
tamente relacionado ao tamanho do motor.

Para a pré-selegéo, é possivel utilizar os seguintes valores para uma maior regulagéo.
Aqui os limites néo séo fixos, porém valores acima deste limite exigem uma consideragéo

mais precisa.

Condigéo 3

Avaliagéo da relagéo de torque do torque
de carga estatico com torque permanen-
te do motor.

A relagao do torque deve ser menor ou
igual ao valor empirico 0,6. Com essa
condicéo, os valores de dinamica ainda
em falta de um perfil de movimento exa-
to séo considerados com os torques do
motor necessarios como estimativa.

Momento de carga
estatico

Mstat
My = 0,6
Corpo principal mével Mesa movel
Mstat = MR Mstat = MR

V = relagdo entre os momentos de inércia
do conjunto de acionamento e do
motor )

Jox = momento de inércia da massa
da parte mecanica (kgm?2)

J, = momento de inércia
da massa do motor (kgm?)

Jor = momento de inércia
da massa freio do motor (kgm?)

Campo de aplicacao \'}

Handling <6,0

Usinagem >15

M, = torque permanente do motor (Nm)

M; = momento de carga estatico  (Nm)

Mg = momento de atrito na ponta

do eixo do motor (Nm)

As eventuais forcas adicionais pela utilizagéo, por exemplo, de esteiras porta-cabo, ndo sao consideradas na massa total movel e, por

isso, devem ser inclusas adicionalmente no calculo.

Navisédo geral Configuracéo e pedido ¢ possivel criar por padrao configuragdes para diversos sistemas lineares, incluindo redutores e
motor, através da selegdo de opgoes. Ao atender as trés condigdes, é possivel verificar se um motor padréo escolhido na configuragao
¢ adequado para a aplicagdo em relagédo ao tamanho de construgéo.

Dimensionamento exato do acionamento

A pré-selecédo geral do motor ndo substitui o célculo de acionamento preciso necessario com consideragéo de rotagdo e torques

detalhados. Para um célculo exato do acionamento elétrico considerando o perfil de movimento adjacente, os dados de poténcia a
serem usados sédo dos catalogos IndraDrive Cs e IndraDrive C.
No dimensionamento exato é preciso observar os valores limite maximos permitidos para velocidade, o torque de acionamento e a

aceleragéo para proteger a mecéanica contra danos.
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Posicao de instalacao VERTICAL

Tipo de instalacdao

Corpo principal mével

Mesa movel
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Momento de atrito My

No valor do momento de atrito do sistema linear ja esta contido o atrito de um redutor respectivamente configurado e reduzido com

relagdo ao eixo do motor.

Momento de atrito

Corpo principal mével

Mesa movel

Mg = Mg,

Mg = Mg,

Mg

MRS

momento de atrito na ponta
do eixo do motor (Nm)
momento de atrito sistema (Nm)

Momento de inércia J,

As constantes Kk, Kj var € kj 1y utilizadas na formula dependem do tipo de instalagao “Corpo principal movel” ou “Mesa movel” e
podem ser encontradas na tabela “Dados de acionamento” na pagina 10. A inércia de um redutor configurado ja é considera-
da e reduzida em relagéo ao eixo do motor.

Momento de inércia
da mecanica

Corpo principal mével

Mesa movel

Jx=Js + )

Jx=Js + )

Momento de inércia
do sistema linear

Js=(kaix+ kaar' L) -10°®

Js=(kaix+ kaar' L) -10°®

Momento de inércia
translacional das massas
moveis adicionais

Jt=mex- kJm -1076

Ji=(mg+ My +my,) - ky - 1078

4

Ky fix

momento de inércia da massa

da parte mecanica (kgm?)
momento de inércia do sistema linear
(sem massa externa) (kgm?)

momento de inércia de translacéo da
massa externa em relagdo a ponta do
eixo de acionamento (kgm?)

= constantes da parte fixa

no momento de inércia (kgmm?)
constante da parte especifica

da massa no momento

de inércia (mm?2)

= constante da parte do comprimento

variavel no momento

de inércia (kgmm)

comprimento do

sistema linear (mm)

massa do freio (kg)

massa do motor (kg)
(kg)

massa externa moével
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Calculo

Calculo
Posicao de instalacao VERTICAL

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Velocidade maxima permitida v,,ec, Ou rotacdo maxima permitida np,ecn

No valor para a velocidade maxima permitida do sistema linear, ja é considerada uma rotagéo permitida de um redutor configurado

de forma correspondente.

Velocidade maxima
permitida

Corpo principal movel

Mesa movel

Vmech = Vmax

Vmech = Vmax

Rotacdo maxima
permitida

Nmech =

Voo * 1+ 1 000 - 60
TC‘d3

Vimech * 1+ 1 000 - 60

Nmech =

TC'd3

Vmax = Velocidade maxima permitida

do sistema linear (m/s)
Vmech = Velocidade maxima admissivel
da parte mecanica (m/s)
Nmech = rotagdo maxima permitida
da mecanica (min~1)
d; = Diametro da polia (mm)
Pi -)
)

T a
Il

(
(-

i = transmissao

Torque de acionamento maximo permitido M,ech

O menor valor (minimo) do torque de acionamento permitido de todos os componentes mecanicos contidos na cadeia cinematica de-
termina o torque de acionamento maximo da mecanica a ser considerado como limite de acionamento no dimensionamento do motor.

Torque de acionamento
maximo permitido

Corpo principal mével

Mesa movel

Mech = Mp

Miech = Mp

M, = torque de acionamento maximo
permitido do sistema linear (Nm)
Mech= torque de acionamento maximo

permitido da mecéanica (Nm)

p

A Ao considerar toda a cadeia cinematica (mecéanica + motor/regulador), o torque maximo do motor também pode
estar abaixo do limite da mecénica (M) €, assim, criar o limite para o torque de acionamento maximo permitido da

cadeia cinematica.

Se o torque maximo do motor estiver acima o limite da mecanica (M), 0 torque maximo do motor deve ser limitado

pelo valor permitido da mecanica!

Pré-selecao geral do motor

Uma selegao geral do motor pode ser feita considerando as seguintes condigdes.

Condigédo 1

A rotagdo do motor deve ser maior ou
igual & rotagdo da mecénica (até o valor
limite maximo permitido).

Condigdo 2

Consideragéo da relagéo entre os mo-
mentos de inércia da mecéanica e motor.
A relagdo do momento de inércia serve
como indicador da regulagédo de uma
combinagao motor/regulador.

O momento de inércia do motor esta dire-
tamente relacionado ao tamanho do motor.

Nmax 2 Nmech

Nmax = rotagdo maxima do motor  (min~")
Nmech™= rotac@o maxima permitida

da mecanica (min~")
V = relagéo entre os momentos de inércia

do conjunto de acionamento e do

motor =)
Jox = momento de inércia da

massa da parte mecanica  (kgm?)
J,, = momento de inércia da

massa do motor (kgm?)
J,, = momento de inércia da

massa freio do motor (kgm?2)
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Para a pré-selegéo, é possivel utilizar os seguintes valores para uma maior regulagéo.
Aqui os limites n&o sao fixos, porém valores acima deste limite exigem uma consideragéo

mais precisa.

Condicdo 3

Avaliagdo da relagéo de torque do torque
de carga estatico com torque permanente
do motor.

A relagao do torque deve ser menor ou
igual ao valor empirico 0,6. Com essa
condigéo, os valores de dindmica ainda
em falta de um perfil de movimento exato
sdo considerados com os torques do
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motor necessarios como estimativa.

Torque de carga
estatico

Corpo principal mével

Mesa movel

Mgtat = Mg + Mg

Mgiat = Mg + Mg

Momento de peso

Miot mb * 9

My=ds* 5000

Miot ca * 9

My=ds* 50500

Massa total
movel

Miot mb = Mex T Mpp

Mmb = kg fix T kg var - L

Miot ca = Mex T Mca + My + My,

Campo de aplicacao Vv
Handling <6,0
Usinagem >15
Mo = torque permanente do motor (Nm)
M; = momento de carga estatico ~ (Nm)
d; = diametro da polia (mm)
Mg = momento de atrito na

ponta do eixo (Nm)
Miot ca = Massa total com

mesa movel (kg)
Miot ca = Massa total com corpo

principal movel (kg)
mn, = massa do corpo

principal movel (kg)
kgfix = parte fixa da massa

no corpo principal (kg)
kgvar = parte variavel da massa

no corpo principal (kg/mm)
Mg = momento do peso (Nm)
me = massa da mesa com redutor  (kg)
me = massa externa movel (kg)
m,, = massa do motor (kg)
my, = massa do freio (kg)

As eventuais forgas adicionais pela utilizagéo, por exemplo, de esteiras porta-cabo, ndo sdo consideradas na massa total movel e, por
isso, devem ser inclusas adicionalmente no calculo.

Navisédo geral Configuracéo e pedido ¢ possivel criar por padrao configuragdes para diversos sistemas lineares, incluindo redutores e
motor, através da selegdo de opgdes. Ao atender as trés condigdes, € possivel verificar se um motor padrao escolhido na configuragéo
é adequado para a aplicagdo em relagéo ao tamanho de construgéo.

Dimensionamento exato do acionamento
A pré-selecéo geral do motor ndo substitui o célculo de acionamento preciso necessario com consideragédo de rotagéo e torques

detalhados. Para um célculo exato do acionamento elétrico considerando o perfil de movimento adjacente, os dados de poténcia a
serem usados sio dos catalogos IndraDrive Cs e IndraDrive C.
No dimensionamento exato é preciso observar os valores limite maximos permitidos para velocidade, o torque de acionamento e a
aceleragéo para proteger a mecénica contra danos.
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Caélculo

Exemplo de calculo
Posicao de instalacao HORIZONTAL

Disposicao: Mesa mével
(corpo principal fixo na construcéo inferior)

Dados de saida

Em uma tarefa de manipulagdo em posicdo de instalagdo
horizontal, uma massa de 50 kg deve ser transportada com uma
velocidade de 1,5 m/s por 2000 mm. O corpo principal deve ficar
fixo na construgéo inferior (mesa movel). Nao ha forgas axiais
atuando adicionalmente. Selecio feita com base nos dados
técnicos e condigdes de espago de montagem:

Médulo Omega OBB-120:

— Comprimento da mesa = 330 mm (sem elemento de aperto)
— Montagem do motor por redutor planetario angular, i =9

— com servomotor MSK 076C sem freio

Comprimento do médulo L:

(como valor de referéncia geral do excedente ¢ suficiente, na
maioria dos casos, 2 X constante de avanco. O excedente deve
ser maior do que o percurso de parada excedente, a ser calcula-
do em um dimensionamento exato do acionamento elétrico)

Momento de atrito Mg:
(inclusive redutor com transmisséo i = 9)

Momento de inércia J,:
(inclusive redutor com transmissdo i = 9)

Rotacdo maxima permitida nyecn:
(Montagem do motor por engrenagens,
sem considerar o motor)

Valor limite da aplicagédo

Rotacdo maxima da aplicacdo Mech:
(Montagem do motor por engrenagens)
Valor limite da aplicagédo

Torque de acionamento maximo permitido M,ecn:
(Montagem do motor por engrenagens)
Valor limite da aplicagéo

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

L = Smax + Lea + Lag

=2-u=2-3778=75,74 =76 mm

Smax = Seff T+ 2S¢
=2000+2-76=2 152 mm

Excedente: Se
Percurso max.:

Comprimento

do modulo: L =2152 4+ 330+ 170 =2 652 mm
Mg =Mgs

Modulo linear:  Mgs =2,02 Nm
Jo =)+

Modulo linear:  Jg = (kjsx + Ky yar + L) - 1076
=(1838,85+0-2652)-10°

=1 838,85 10" kgm?

= (Mgy + My + My,) - kypy - 1078
=(50+ 13,8 +0) 36,15 107°

=2 306,37 - 1076 kgm?
=1838,85- 106 + 2 306,37 - 10
=4 145,22 - 1078 kgm?

Massa externa:  J;

Torque de inércia: Jo,

Nmech = (Vimech * i+ 1 000 - 60) / - dg
Velocidade max. permitida:

Vinech = Vinax = 1,86 m/s
Rotagao max. permitida:

Nmech = (1,86 -9+ 1 000 - 60) / = - 108,23)

=2 954 min~!

Velocidade: Vmech = 1,5 m/s

Rotagéao: Nmech = (1,5-9 -1 000 - 60) / - 108,23)
=2 382 min~!
Miech = Mp

Torque de acionamento: Myeqn= 171 Nm
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Verificacao da pré-sele¢do do motor:
motor selecionado MSK 076C sem freio

Condicéo 1:
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Resultado:

Rotagao: Nimax > Nimech
4500 >2382

Condigéo atendida - Tamanho do motor em ordem

Condigéo 2:

Relagao do momento

de inércia: V. =g/ Ut Js)
Inércia do motor: Jn =4300- 1076 kgm?

Inércia do freio: Jgr =0kgm? (sem freio)

Relagao do momento

de inércia: V. =414522-106/(4 300 108+ 0 1076)
=0,96
Condigdo
manipulagao: V <6
0,96 <6

Condicéo atendida - Tamanho do motor em ordem

Condicao 3:
Relagao de torques: Mg, / Mg < 0,6
Torque de carga
estatico: Mgt =Mg+ Mg
Momento de peso: Mg =0 Nm (posigéo de instalagio
horizontal)
Torque de carga
estatico: Mgtat  =2,02 Nm
Torque permanente
do motor: Mo =12 Nm
Relagao de torques: 2,02/12=0,17
0,17 <0,6

Condigéo atendida - Tamanho do motor em ordem

Médulo Omega OBB-120

Comprimento L =2 652 mm
Percurso max. Smax =2 152 mm
Comprimento da mesa L, =330 mm

Acionamento Acionamento por correia dentada

Montagem do motor por redutor planetario angular
Transmissao i=9
MSK 076C sem freio

Corpo principal fixo na construgéo inferior,

Pré-selegdo do motor:
Disposigéo:

mesa movel

Posigao de instalagéo horizontal

Para o dimensionamento exato do acionamento elétrico é preciso
considerar sempre a combinagao motor-regulador, pois os dados de
poténcia (como rotagdo util maxima e momento de giro maximo) séo
dependentes do regulador utilizado.

Para isso € preciso observar os seguintes dados:

— Momento de atrito: Mg =2,02 Nm
— Momento de inércia:  Jo, =4 145,22 - 1076 kgm?
— Velocidade: Vmech = 1,5 m/s

Nmech = 2 382 min™")
— Valor limite do torque
de acionamento: Mmech =171 Nm
O momento do motor precisa ser limitado em 171 Nm!
— Valor limite da

aceleragéo: ama, =50 m/s?
- Valor limite da
Velocidade: Vimech = 1,86 m/s
(Nmech =2 954 min™")

Apos determinagéo da distancia de parada excedente no dimensiona-
mento exato, é preciso verificar se o excedente escolhido é suficiente
ou se é preciso efetuar um ajuste.

Além do tipo preferencial MSK 076C também ¢ possivel adaptar
outros motores com dimensdes de instalagédo idénticas, em que os
valores limite ndo podem ser ultrapassados.
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Caélculo

Exemplo de calculo
Posicao de instalacao VERTICAL

Disposicao: Corpo principal mével
(mesa fixa na construcéo inferior)

Dados de saida

Em uma tarefa de manipulagdo em posicao de
instalagéo vertical, uma massa de 20 kg deve ser
transportada com uma velocidade de 1,5 m/s por
1 000 mm. N&o ha forgas axiais atuando adicio-
nalmente. O corpo principal deve ficar imerso na
area de trabalho (corpo principal movel). Selegéo
feita com base nos dados técnicos e condigdes de
espago de montagem.

Modulo Omega OBB-085:

— Comprimento da mesa = 260 mm (sem elemento de aperto)
— Montagem do motor por redutor planetario angular, i = 8

— com servomotor MSK 050C com freio

Comprimento do médulo L:

(como valor de referéncia geral do excedente ¢ suficiente, na
maioria dos casos, 2 X constante de avanco. O excedente
deve ser maior do que o percurso de parada excedente, a ser
calculado em um dimensionamento exato do acionamento
elétrico)

Momento de atrito Mg:
(inclusive redutor com transmisséo i = 8)

Momento de inércia Jg,:
(inclusive redutor com transmisséo i = 8)

Rotacdo maxima permitida nyecn:
(Montagem do motor por engrenagens,
sem considerar o motor)

Valor limite da mecénica

Rotacdo maxima da aplicacdo Mech:
(Montagem do motor por engrenagens)
Valor limite da aplicagédo

Torque de acionamento maximo permitido M,ecn:
(Montagem do motor por engrenagens)
Valor limite da mecéanica
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L = Smax + Lea + Lag
Excedente: Se =2-u=2-31,88=63,76=64mm
Smax = Seff +2- Se
=1000+2-64=1128 mm

Percurso max.:

Comprimento

do modulo: L =1128 + 260 + 130 =1 518 mm
Mg = MRs

Médulo linear: Mgs = 0,93 Nm
Jox =+

= (kJ fix T kJ var T L)- 106

= (123,47 + 0,2821 - 1 518) - 10°©
=551,657 - 10~ kgﬂ’l2

= Mgy * Ky * 1098

—20- 2574 - 10-° kgm?

= 514,732 - 1075 kgm?

= 551,657 - 1076 + 514,732 - 106
=1 066,389 - 107 kng

Médulo linear: Jg

Massa externa:  J;

Torque de inércia: Jg

Nmech= (Vimech * 1+ 1 000 - 60) / 7t - dg
Velocidade max. permitida:

Vinech = Viax = 2,13 m/s
Rotagédo max. permitida:

Nmech= (2,13 -8+ 1 000 - 60) / - 81,17)

=4 009 min~!
Velocidade: Vmech = 1,5 m/s
Rotagao: Nmech= (1,5 -8+ 1 000 - 60) / - 81,17)
=2 823 min™!
Muech= Mp

Torque de acionamento:Meen =5 Nm
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Verificacao da pré-sele¢do do motor:
motor selecionado MSK 050C freio

Condicéo 1:
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Resultado:

Vv

Rotagao: Nmax = Nmech
6 000 > 2823

Condigéo atendida - Tamanho do motor em ordem

Condigéo 2:

Relagao do momento

de inércia: V. =/ Upt Je)
Inércia do motor: Jn =330 1076 kgm?
Inércia do freio: Jg, =107 - 1078 kgm? (com freio)

Relagao do momento

de inércia: V. =1066,389 - 107%/(330 - 106 + 107 - 1076)
=2,44
Condigdo
manipulagéo: V. <6
2,44<6

Condic¢éo atendida - Tamanho do motor em ordem

Condicao 3:

Relagéo dos torques: Mgy / Mg < 0,6
Torque de carga
estatico: Mgat =Mgr + Mg

=dg- (Mex+ Mpp) g/ 2000 -i

Massa do corpo principal movel:

Momento de peso: My

Mmp = kgfix + kg var * L
=1,05 +0,0108 - 1 518

= 1744 kg
Massa externa
movel me,  =20kg
Mg =8117-(17,44 +20)-9,81 /20008
=1,86 Nm

Torque de carga
estatico: Mgiat = 0,93 + 1,86 = 2,79 Nm

Torque permanente

do motor: My =5Nm
Relagao de torques: 2,79/5 =0,56
0,56 <0,6

Condigéo atendida - Tamanho do motor em ordem

Médulo Omega OBB-085
Comprimento L =1518 mm
Percurso max. Smax = 1128 mm
Lea =260 mm

Acionamento por correia dentada

Comprimento da mesa
Acionamento
Montagem do motor por redutor planetario angular
Transmissao i=8

MSK 050C com freio

Mesa fixa na construgéo inferior,

Pré-selegdo do motor:
Disposicéo:
corpo principal movel
Posigéo de instalagéo vertical

Para o dimensionamento exato do acionamento elétrico é preciso
considerar sempre a combinagao motor-regulador, pois os dados de
poténcia (como rotagao util maxima e momento de giro maximo) séo
dependentes do regulador utilizado.

Para isso ¢ preciso observar os seguintes dados:

— Momento de atrito: Mr =0,93 Nm
— Momento de inércia: Jox  =1066,389 1076 kgm?
- Velocidade: Vmech = 1,6 m/s

(Nmech = 2 823 min~")

- Valor limite do

Torque de acionamento: M ccn =5 Nm
O momento do motor precisa ser limitado em 5 Nm!
- Valor limite da

aceleragéo: ana =50 m/s?
- Valor limite da

Velocidade: Vimech = 2,13 m/s
(Nmech = 4 009 min~1)

Apos determinagéo da distancia de parada excedente no dimensiona-
mento exato, € preciso verificar se o excedente escolhido é suficiente
ou se ¢é preciso efetuar um ajuste.

Além do tipo preferencial MSK 050C também é possivel adaptar
outros motores com dimensodes de instalagéo idénticas, em que os
valores limite ndo podem ser ultrapassados.
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Configuragao e pedido

OBB-055

Configuracao e pedido

Abreviagdao, comprimento Guia Acionamento Mesa
OBB-055-NN-1, ... mm

Reducao

Versao? sem com

i=1]i=3 | i=5| i=8 elemento de bloqueio

01 01 - 01 02

com acionamento
(MA),
sem redutori=1

01 - 10 01 02

com redutor (MG),
Redutor planetario angular WPG

01 - 10 01 02

com redutor (MG),
Redutor planetario PG

Exemplo de pedido vide “Consulta/pedido”

Aviso:

Ao utilizar um amortecedor de choque, o percurso max. € reduzido
condicionado pela construgéo (s,,). Durante o célculo é preciso
reduzir o percurso maximo por lado ou por amortecedor de cho-
que no valor sy, consulte o capitulo “Acessorios”.
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Montagem do motor Motor Sistema de comutacao? Documentagéao
) =
2 |’
Reducdo| Conjunto de montagem ?| para sem | com @ Protocolo standard
i= com redutor motor
MGO1 MG02 freio
MGO03 MGO04
Sem interruptor e 00
sem canal de cabos
- 00 - 00
Mesa movel
Sensores:
— PNP normalmente fechado 71
— PNP normalmente aberto 73
i=3 45 55 — eletromecanico 75
MSK
86 | 87 1)
040C Canal de cabos 20
i=5 47 57
Tomada-plugue 17
i=5 46 56 Angulo de comutagdo 36
MSM 01
031C 138 | 139 Corpo principal mével
i=8 44 54 .
Sensores:
— PNP normalmente fechado 61
i—3 1 - PNP normalmente aberto 63
MSK o6 | &7 — eletromecanico 65
040C Tomada-plugue 17
i=5 43
Duas réguas de came 39
i=5 42
MSM
138 | 139
031C
i=8 40

1) O comprimento de fornecimento do canal de cabos corresponde
ao comprimento do perfil do suporte, em caso de divergéncia no
comprimento, pedir canal de cabo como item individual (pedido do

“interruptor e elementos complementares” pagina 44)

3) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
Indicar tipo de motor “00” nos pedidos!
4) A escolha do interruptor depende do tipo de instalagio (mesa/cor-

po principal mével)! Consulte capitulo “Montagem de interruptor”.

2) Em caso de servomotor instalado, a entrega ¢ feita exclusivamente con-
forme a montagem de motor apresentada no capitulo “Fornecimento”.

(Observar a posi¢do do conector do motor)!

Comprimento L (mm):

L= Smax T Lca + Lad

L.a = comprimento da mesa
L.y = comprimento adicional

Smax = Seff T 2S¢

Smax =
= percurso efetivo (mm)

Seff

(Consulte valor na tabela do capitulo
“Dados técnicos gerais”)
percurso maximo (mm)

excedente (mm)
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Configuragao e pedido

OBB-055

Desenhos dimensionais

: : 230
Todas as dimensoes Smax /2 78 Smax /2
em mm Desenhos em i)
escalas diferentes S Sert /2 5 Sert /2 S
Log/2 (M5 - 10 prof.) Log/2
o2 @Y o
©|a @ . | @ ™
= 4+ " T T) - v b —
n | |
- l
L ; |
|
16 L/2 Lubrificagdo centralizada (graxa) em um dos dois 16
. niples de lubrificagao DIN 3405-A M8x1
55 6 x 20 (=120)
e ®
B —— e L ] B T —— -
S &
Y
o9 @12H7
Furo de centragem - 2,1 prof.
230
80 40 O 40 80
@12H7
1] Furo de centragem — 2,1 prof.
— )
R N N NP2 P NP7\ 2 I . :
r NITNIININT NI . Mesa com patim de bloqueio
f i e ligagdo para ar comprimido
|
18 oo 18
266
MAO1 MGO01, MG02, MG03, MG04
|
— — ‘ L
rrrrr | --ooooo0e- - b oo o060 g+
— |
! \ — — \ —
(oLl ]
I
o @1ate || ||\ mev |
(26 prof.) | | 266 g w
— [ -
o 41 i T E
do b 0 s
|10

DParafuso cilindrico ISO 4762 C L
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@12H7
Furo de centragem — 2,1 prof.

135

Dimenséo da placa de extremidade consulte
capitulo “Montagem de componentes adicionais”

o2

10,8

D _.75
&3
=
/
NN
A <] /
.
MG10 Motor? Medidas (mm)
Redutor Motor
— — MG MG |D L,
- C 00O 01/02/03/04 10 sem com
! Lge (o] Lge freio freio
| ‘ | MSK 040C | 150,5 975 111,65 | 82 185,5 215,5
MSM 031C | 135,5 975 111,56 | 60 98,5 135,0
_I% : 1) Observar posigdo do conector do motor consulte
‘ ‘ ‘ capitulo “Fornecimento”
— L = comprimento D = largura do motor
e : 5 C = redutor alto L, = comprimento do motor
| Lge = comprimento do redutor
\
: E L., = comprimento damesa  (mm)
i L,y = comprimento adicional  (mm)
’_—‘ (Consulte valor na tabela do capitulo
} “Dados técnicos gerais”)
|:|]D Smax = PEercurso maximo (mm)
Sef = percurso efetivo (mm)

s, = excedente (mm)
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Configuragao e pedido

OBB-085

Configuracao e pedido

Abreviagdao, comprimento Guia Acionamento Mesa
OBB-085-NN-1, ... mm
Reducao Lo =260 mm | L., =308 mm
Vers&ao? sem com
i=1 i=5 i=8 elemento de bloqueio
3 Al
g !
E.5
6§53 o1 01 - o1 02
cC < 0
£ E
£
g &
O
a
=
~ &
o 3
=2
~ ©
K]
5.5 01 - 10 01 02
T +
o 2
©
§2
S
=]
el
7}
-3
O
~ o
Qe
s 2
5s 01 - 10 01 02
T o
e 1
o
£ 5
S 3
(3

Exemplo de pedido vide “Consulta/pedido”

Aviso:

Ao utilizar um amortecedor de choque, o percurso max. € reduzido
condicionado pela construgéo (s,,). Durante o célculo é preciso
reduzir o percurso maximo por lado ou por amortecedor de choque
no valor s,q4, consulte o capitulo “Acessorios”.
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Montagem do motor

Bosch Rexroth AG 35

Sistema de comutacdo® Documentagao

3

Reducio | Conjunto de montagem ?| para | sem | com Protocolo standard
i= com redutor motor
MGO1 MGO02 freio
MGO3 MG04 |
Sem interruptor e 00
sem canal de cabos
- 00 - 00 -
Mesa movel
Sensores:
- PNP normalmente fechado 7
- PNP normalmente aberto 73
i—5 33 43 — eletromecanico 75
Canal de cabos? 20
MSK 88 89
050C
Tomada-plugue 17
i=8 35 45
Angulo de comutacido 36
01
i—g 34 a4 r4$1|\B/| 140 | 141 Corpo principal mével
Sensores:
— PNP normalmente fechado 61
— PNP normalmente aberto 63
i=5 30 — eletromecéanico 65
MSK
88 | 89 Tomada-plugue 17
050C
i=8 39 duas barras de contato 41
MSM
=8 31 140 | 141
! 041B

1) O comprimento de fornecimento do canal de cabos corresponde
ao comprimento do perfil do suporte, em caso de divergéncia no
comprimento, pedir canal de cabo como item individual (pedido do

“interruptor e elementos complementares” pagina 44)
2) Em caso de servomotor instalado, a entrega ¢ feita exclusivamente con-
forme a montagem de motor apresentada no capitulo “Fornecimento”.

(Observar a posigdo do conector do motor)!

Comprimento L (mm):

3) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
Indicar tipo de motor “00” nos pedidos!

4) A escolha do interruptor depende do tipo de instalagao (mesa/corpo
principal movel)! Consulte capitulo “Montagem de interruptor”.

L =Smax * Loa + Lag

= comprimento da mesa (mm)
L,y = comprimento adicional  (mm)

Smax = Seff T 2+ S

(Consulte valor na tabela do capitulo
“Dados técnicos gerais”)

Smax = Percurso maximo (mm)
Seff = percurso efetivo (mm)
s, = excedente (mm)
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Configuragao e pedido

OBB-085

Desenhos dimensionais

i _ 260
Todas as dimensoes Smax /2 92 Smax /2
em mm Desenhos em T prof)
escalas diferentes S Suit/2 - Seit/2 S
L.g/2 L.g/2
2d : (M5 - 10 prof.) 2d
38 (@) s
o
=| AN Q\“é* 2N
¥ e = . % —
Pl | 1
— i —]
— | |
16 ! L/2 Lubrificagdo centralizada (graxa) em um dos dois 16
L niples de lubrificagao DIN 3405-A M8x1
10 6 x 40 (= 240)
0
120 80 40:40 80 120
‘ T g16H7
‘ 1] Furo de centragem — 3,1 prof.
R T+ ococo- (11 |
| LA A A S . |
HKpiy i A
£ B I 5 [+15.14
308 Furo de centragem — 3,1 prof.
34 6 x 40 (= 240)
0
120 80 4040 80 120
| @16H7
‘ 1] Furo de centragem — 3,1 prof.
‘  —
/ 7,1'7}i'7}:'7fj{:'7£:'7'\7'7: y
RS e 0RO @ O || ] Mesacompatimde blogueio
\ 1 ] e ligagao para ar comprimido
18 S| 18
344
MAO1 MGO01, MG02, MG03, MG04
E— ‘ I
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, — ‘
************* O s D ) R O e D A S S e Rhitit
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, = ‘
R ‘ e
il ]
I
10 ooore || M8 |
e (83 prof. ) 39 @) !
—— — [
\
\

DParafuso cilindrico ISO 4762
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@16H7
Furo de centragem — 3,1 prof.
75
53,6,

0,5

222

156,5

Dimenséo da placa de extremidade consulte
capitulo “Montagem de componentes adicionais”

A C
‘ ) / ——\
‘ 10
I3 oI =1\
i N
20,3
|1 |
F D "7o02
b o «j :
gl o 1
- !
/! /
\
MG10 Motor? Medidas (mm)
Redutor Motor
MG MG |D |L,
i Gl O Ok O i S IS pEE 01/02/03/04 10 sem com
1 [ Cc [ freio freio
| | | MSK050C | 1925 | 1245 142 98 203,0 233,0
‘ MSM 041B | 1875 | 1245 142 | 80 112,0 149,0
\
_I% I 1) Observar posigdo do conector do motor consulte
‘ ‘ ‘ capitulo “Fornecimento”
‘ L = comprimento D = largura do motor
: ‘ : C = redutoralto L, = comprimento do motor
% Lge = comprimento do redutor
\
: E L. = comprimento damesa  (mm)
: L.y = comprimento adicional  (mm)
i (Consulte valor na tabela do capitulo
1 “Dados técnicos gerais”)
|:|]D Smax = PErcurso maximo (mm)
Sef = percurso efetivo (mm)

s, = excedente (mm)
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Configuragao e pedido

OBB-120

Configuracao e pedido

Abreviagdao, comprimento Guia Acionamento Mesa
OBB-120-NN-1, ... mm
Reducao Lca =330 mm
Versdo? sem | com
i=1 i=9 elemento de bloqueio
% Al
g M
E.5
§<3 o1 ot - o1 02
cC < 0
£ E
£
g &
(O]
o
=
~ &
o 3
=2
~ ©
S 9
5.5 01 - 10 01 02
T +
o 2
©
§2
S
=]
el
7}
o
O
~ o
(O}
s 2
5s 01 - 10 01 02
T o
e 1
o
£ 35
S 3
(-3

Exemplo de pedido vide “Consulta/pedido”

Aviso:

Ao utilizar um amortecedor de choque, o percurso max. € reduzido
condicionado pela construgéo (s,,). Durante o célculo é preciso
reduzir o percurso maximo por lado ou por amortecedor de choque
no valor s,q4, consulte o capitulo “Acessorios”.
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Montagem do motor Motor Sistema de comutagdo? Documentagao
2 =
&2 |’
Reducdo |Conjunto de montagem | para | sem | com @ Protocolo standard
i= com redutor motor
MGoO1 MG02 freio
MGo3 MG04 |
Sem interruptor e 00
sem canal de cabos
- 00 - 00 i
Mesa movel
Sensores:
— PNP normalmente fechado 71
— PNP normalmente aberto 73
— eletromecanico 75
Canal de cabos™ 20
MSK Tomada-plugue 17
=9 31 32 92 93
' 076C -
Angulo de comutagdo 36
01
Corpo principal movel
Sensores:
— PNP normalmente fechado 61
— PNP normalmente aberto 63
— eletromecéanico 65
Tomada-plugue 17
. MSK Duas réguas de came 43
=9 30 92 93
' 076C
1) O comprimento de fornecimento do canal de cabos corresponde 3) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor.
ao comprimento do perfil do suporte, em caso de divergéncia no Indicar tipo de motor “00” nos pedidos!
comprimento, pedir canal de cabo como item individual (pedido do 4) A escolha do interruptor depende do tipo de instalagio (mesa/cor-
“interruptor e elementos complementares” pagina 44) po principal mével)! Consulte capitulo “Montagem de interruptor”.

»

Em caso de servomotor instalado, a entrega é feita exclusivamente con-
forme a montagem de motor apresentada no capitulo “Fornecimento”.
(Observar a posi¢do do conector do motor)!

Comprimento L (mm): L., = comprimento da mesa (mm)
L= Smax + Loa + Lag L.g = comprimento adicional  (mm)
(Consulte valor na tabela do capitulo
Smax = Seff T 2 * Se “Dados técnicos gerais”)
Smax = PErcurso maximo (mm)
Sef = percurso efetivo (mm)

s, = excedente (mm)
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Configuragao e pedido

OBB-120

Desenhos dimensionais

. _ 330
Todas as dimensdes /2 /2
Smax 132 (1 prof. Smax
em mm Desenhos em 5or /2 : sor /2
escalas diferentes ° 110 ¢
s ! (M8 - 14 prof.) s
e e
Lad /2 g :g g Lad /2
ol
— —
0= — [
29 L/2 Lubrificagdo centralizada (graxa) em um dos 29
L dois niples de lubrificagao DIN 3405-A M8x1
45 6 x 40 (= 240)
120 80 O 80_ 120
i @16H7
: I1E Furos de centragem - 3,1 prof.
o bo e T E— edeo
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ,fb,,[b,,(b,,{}},,{\l,,{\l,,ﬂ\l,,, S I Y A
o o Femee e ed o
16H7 o o 330
Furos de centragem - 3,1 prof.
T ] \
I B R W) W 4 W ¢ W W4 M ¢ O R
Mesa com patim de bloqueio | j
e ligagéo para ar comprimido : ] ‘
Foo
18 [0 o] 18
366

MAO1
|
e D S— — — i —
\
,,,,,,,,, O-O-O-0O-O-0O-O -t 7'7'7'"/\}'707'707'{?7'67'67'@7'7'7'7
|
I ~ — ; —_
— |
5 L
$ & i
| @25F7 [ | 5 |
1) —
(48 prof.) 38| M10 | %
| @62 [ O I R a
<= 1 O
\
] i
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@16H7
Furo de centragem — 3,1 prof.
116,5
675

=

285

Dimenséo da placa de extremidade consulte
capitulo “Montagem de componentes adicionais”

H :
A B (03

4
~ YR
ol 9¢ =L /
Y (o] C')__
ol ©
10,2
MG10 Motor? Medidas (mm)
] L Redutor Motor
MG MG |D L
I S O O O Vs SIS R 01/02/03/04 | 10 sem com
—_— ! — [ C Lge freio freio
| \ | MSK 076C | 2875 | 15655 212 | 140 2925 2925
o ‘ 1) Observar posigdo do conector do motor consulte
5 ‘ capitulo “Fornecimento”
‘ \ ‘ L = comprimento D = largura do motor
‘ ; ‘ C = redutor alto L, = comprimento do motor
T T Lge = comprimento do redutor
i
i . L.a = comprimento da mesa (mm)
| — L.g = comprimento adicional  (mm)
’_—‘ (Consulte valor na tabela do capitulo
| “Dados técnicos gerais”)
1 Smax = Percurso maximo (mm)
oD Sef = percurso efetivo (mm)

s, = excedente (mm)
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Elementos complementares e acessérios

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Principio de comutacao

— Sensores indutivos ou eletromecanicos
na mesa (TT)

— Acionamento do interruptor pela barra
de contato no corpo principal (HK)

Visdo geral do sistema de
comutacéao

3 Interruptor mecéanico

(com elementos complementares)
4  Sensor indutivo (com elementos
de montagem)
Barra de contato no corpo principal
Tomada e plugue
7  Perfil de montagem do interruptor

o o

Pos. | Descricdao OBB-055 OBB-085 OBB-120
Referéncia Referéncia Referéncia
contido em (opg¢éo™) contido em (opgéo™") contido em (opgéo™")
3 Interruptor mecéanico com elementos de montagem | R1175 001 62 | (65) R1175 001 62 | (65) R1175 001 62 | (65)
Sensor eletromecanico R3453 040 16| (65) R3453 040 16 | (65) R3453 040 16 | (65)
4 Interruptor indutivo PNP norm. fechado R3453 040 01| (61) R3453 040 01 | (61) R3453 040 01 | (61)
Interruptor indutivo PNP norm. aberto R3453 040 03| (63) R3453 040 03 | (63) R3453 040 03 | (63)
Elementos complementares para interruptor R1175 001 63 | (61), (63) | R1175 001 63 | (61), (63) | R1175 001 63 | (61), (63)
indutivo
5 2 barras de contato com elementos de montagem | R1175 001 59 | (39) R1175 001 60 | (41) R1175 001 61 | (42)
6 Tomada + conector R1175 001 53 | (17) R117 5001 53 | (17) R1175 001 53 | (17)
7 Perfil de montagem do interruptor com elementos | R1175 001 64 | (39) R1175 001 64 | (41) R1175 001 64 | (42)
de montagem

1) Consulte opgdes em “Configuragéo e pedido”

OBB-055 33,5

0,4+0,2

=
(6]

16,5

30

17

Sensores indutivos com
elementos de montagem

Sensores eletromecanicos
com elementos de montagem
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OBB-085

Sensores indutivos com Sensores eletromecanicos

elementos de montagem

54
2,5+0,2
Lor
) T
9 % .
T N
I I
]
o o
® -p 5]
17 17
Sensores indutivos com Sensores eletromecéanicos
elementos de montagem com elementos de montagem
OBB-120 ! !
| |
i i
\ \
\ \
I I 54
} 335 } 25402
i L i
i i
I 0,4+0,2 I
; HK 10 ; HK
| 1 © ‘ ‘
i i
i : ¥ i ! m %
| : I I I
i (5] i i
I _n 8 I o
I I - ™
\ — \
i 17 i
I I 17
i i
i i
i TT i TT
\ \
\ \
i i
} —r T }  cm— o
i i
i i
\ \
i i
i i
i i
\ \
i i
i i
\ \

com elementos de montagem
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Elementos complementares e acessérios

Montagem de interruptor — Mesa movel (corpo principal fixo)

Principio de comutacao

— Interruptores indutivo ou mecéanico
no corpo principal (HK)

— Acionamento do interruptor por
angulo de comutagao
na mesa (TT)

Visdo geral do sistema
de comutacao

3 Sensor eletromecénico
(com elementos de montagem)
4  Interruptor indutivo
(com elementos complementares)
Angulo de comutagao
Tomada e plugue
7 Canaleta

o o

Pos.| Descricao OBB-055 OBB-085 OBB-120
Referéncia Referéncia Referéncia
contido em (opg¢éo™") contido em (opgao™") contido em (opg¢ao™")

3 Interruptor mecanico com elementos de montagem R1175 001 51 (75) R1175 001 51 | (75) R1175 001 51 (75)
Interruptor mecanico sem elementos complementares | R3453 040 16 | (75) R3453 040 16 | (75) R3453 040 16 | (75)

4 Interruptor indutivo PNP norm. fechado R3453 040 01 | (61) R3453 040 01 | (61) R3453 040 01 | (61)
Interruptor indutivo PNP norm. aberto R3453 040 03 | (63) R3453 040 03 | (63) R3453 040 03 | (63)
Elementos complementares para interruptor indutivo | R1175 001 57 (71), (73)| R1175 001 58 | (71), (73)| R1175 001 58 | (71), (73)

5 Angulo de comutagdo com elementos complementares | R1175 001 56 | (36) R1175 001 56 | (36) R1175 001 56 | (36)

6 Tomada + conector R1175 001 53 (7) R1175 001 53 | (17) R1175 001 53 | (17)

7 Canal de cabos, Ly = R0396 620 17 2 | (20) R0396 620 17 2| (20) R0396 620 17 2| (20)

1) Consulte opgdes em “Configuragéo e pedido” Ly = comprimento do canal de cabos (mm)

2) Nos pedidos de canais de cabo é sempre necessaria a indica-
¢ao de comprimento. Por exemplo “R0396 620 17, 285 mm”.

OBB-055
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| 20
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: 20
FTT
! &l o
1 -2 S
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| 0| 3 &
Lo"7 —
E %
| 285
Sensores indutivos com Sensores eletromecéanicos Canaleta

elementos de montagem com elementos de montagem
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Elementos complementares e acessérios

Canaleta

* A sua fixagdo ocorre nas ranhuras la-
terais do corpo principal. Os parafusos
de fixagdo alargam o perfil e garantem
uma fixagdo segura da canaleta.

N

————— e )

Posicédo da ranhura, consultar tabelas
“Configuragao e pedido” e %
“Desenhos dimensionais”". TS T— [T

[
A canaleta comporta no maximo dois Z %

17

]

cabos para sensores eletromecanicos
e trés cabos para sensores indutivos.
Séo fornecidos parafusos de fixagéao
e buchas para cabos.

;}_{!
J
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Tomada e plugue

Bosch Rexroth AG

47

Montar a tomada do lado com sensores ou interruptores. Tomada e plugue sem ligagédo. Devido & possibilidade de deslizamento
livre, os pontos de comutagdo podem ser otimizados durante a colocagdo em funcionamento. A tomada pode ser montada em trés

direcoes.

R117500153

50

by
&

‘PG 16

’I\ Conector de 16 polos

60

|

s

Uso Tomada e plugue

Referéncia R117500153

Denominacao para OBB-055, -085, -120

Versao angular, para engate na ranhura lateral do OBB
Corrente de servico por contato max. 8 A

Tensao operacional 150 V AC/DC

1. Tipo de conexao

Conector reto, 16 polos, conexao de solda

2. Tipo de conexao

Acoplamento / Caixa flangeada, 16 pdlos, conexdo de solda

Disposicao de cabos carcaca

1 vedagdo com furo 2x5,5 mm, 1x3,5 mm
1 vedagéo ajustavel, max. 14 mm diametro
com tampéo de fechamento e cego

Disposicdo de cabos conector

Uni&o roscada com alivio da tragao

Secao transversal da conexao

0,14 ... 1 mm

Diametro do cabo

10 ... 14 mm

Temperatura ambiente

-20 °C até +125 °C

Grau de protegao

CertificagcOes e aprovagoes
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Elementos complementares e acessérios

Sensores
Sensor indutivo com extremidade de cabo solta
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Numeros do material / Dados técnicos

Bosch Rexroth AG

Uso Interruptor de fim Interruptor de referéncia Interruptor de fim Interruptor de referéncia
de curso de curso

Referéncia R345304001 R345304003 R345304002 R345304004

Denominacao BES 517-351-NO-C-03 | BES 517-398-NO-C-03 | BES 517-352-NO-C-03 | BES 517-399-NO-C-03

Principio de funcionamento indutivo

Tenséao operacional 10-30VDC

Corrente de carga <200 mA

Funcédo de comutagéao PNP/contato de abertura | PNP/contato de fecho | NPN/contato de abertura | NPN/contato de fecho

(NF) (NA) (NF) (NA)

Tipo de conexao Fio 3 m, 3 polos, extremidade livre

Indicacao de funcionamento v

Protecao curto-circuito v

Protecdo de polaridade v

Frequencia de comutagéao 2,5 kHz

Velocidade max. perm.
de aproximacao

conforme comprimento da placa de comutagao

Compativel com corrente
de arraste?

Compativel com tor¢éo®

Resistente a respingos
de solda®

Secéo transversal do cabo? 3x0,14 mm?
Diametro do cabo D" 3,56 018 mm
Raio de curvatura estatico” 12 mm

Raio de curvatura dindmico? 12 mm
Ciclos de curvatura® —
Temperatura ambiente -40 °C até +70 °C
Grau de protecao IP65

MTTFd
(conforme EN ISO 13849-1)

MTTFd = 830 anos

MTTFd = 585 anos

Certificacbes e aprovacdes?

ce °@"’ HgI:IS

1) Dados técnicos apenas para o cabo de conexio integrados no sensor indutivo.
Ainda mais desempenho, por exemplo, para o uso em uma esteira porta-cabo, ¢ oferecido pelos cabos de extensdo (consulte paginas

a seguir).

2) Para esse produto ndo é necessario

um certificado para entrada no mercado chinés.
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Elementos complementares e acessérios

Sensores
Sensor indutivo com conector M8x1
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Numeros do material / Dados técnicos
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Uso Interruptor de fim Interruptor de referéncia Interruptor de fim Interruptor de referéncia
de curso de curso

Referéncia R901420149 R901420156 R901420152 R901420158

Denominacao BES 517-351-NO-C BES 517-398-NO-C BES 517-352-NO-C BES 517-399-NO-C
S49-00.2 S49-00.2 S49-00.2 S49-00.2

Principio de funcionamento indutivo

Tensao operacional 10-30V DC

Corrente de carga <200 mA

Funcédo de comutagao

PNP/contato de abertura
(NF)

PNP/contato de fecho
(NA)

NPN/contato de abertura
(NF)

NPN/contato de fecho
(NA)

Tipo de conexao

Fio 0,2 m e conector M8 x 1, 3 polos com aparafusamento serrilhado

Indicacao de funcionamento 4
Protecao curto-circuito v
Protecao de polaridade v
Frequencia de comutagéao 2,5 kHz

Velocidade de indicacdo max.
permitida

conforme comprimento da placa de comutagao

Compativel com corrente de
arraste”

Compativel com torgéao?

Resistente a respingos de solda®

Secdo transversal do cabo™

3x0,14 mm?2

Diametro do cabo D"

3,5 ¥015 mm

Raio de curvatura estatico? 12 mm

Raio de curvatura dindmico? 12 mm
Ciclos de curvatura? -
Temperatura ambiente -40 °C até +70 °C
Grau de protecao IP65

MTTFd
(conforme EN I1SO 13849-1)

MTTFd = 830 anos

MTTFd = 585 anos

Certificacbes e aprovacdes?

CE @ ¥

1) Dados técnicos apenas para o cabo de conexdo integrados no sensor indutivo.
Ainda mais desempenho, por exemplo, para o uso em uma esteira porta-cabo, ¢ oferecido pelos cabos de extensdo (consulte paginas

a seguir).

2) Para esse produto ndo é necessario

um certificado para entrada no mercado chinés.
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Elementos complementares e acessérios

Sensores

Sensoreletromecanico
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Numeros do material / Dados técnicos
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Uso

Interruptor de fim de curso

Referéncia

R345304016% R3476003052

Denominacéao

BNS 819-X496-99-R-11 BNS 819-X510-99-R-10

Principio de funcionamento

mecanico, rolo

Tens@o operacional

250 VAC

Corrente de carga

<5A

Funcao de comutacéao

comutador unipolar/
(NF: F+NF, NA: F+NA)

Tipo de conexdo

Conexao roscada, sem cabo

Indicacao de funcionamento

Frequencia de comutacgao 3,3 Hz
Velocidade de indicagdo max. permitida 1m/s
Temperatura ambiente -5 °C até +85 °C
Grau de protecdo P67

Valor B10d

5x10¢ (local molhado); 10x106 (depende da carga de corrente (local seco))

Certificagoes e aprovagoes carcaca

Ce réHs

Certificagoes e aprovagoes elemento
de comutacédo

(3 @ nc.'»{ls
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Elementos complementares e acessérios

Sensores
Interruptor mecénico com conector M8x1
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Numeros do material / Dados técnicos

Uso

Interruptor de fim de curso | Interruptor de referéncia Interruptor de fim de curso | Interruptor de referéncia

Referéncia

R913048215 R913048214 R913048217 R913048216

Denominacéao

BNS 819-X1002-99-R-10 | BNS 819-X1001-99-R-10 | BNS 819-X1004-99-R-10 | BNS 819-X1003-99-R-10

Principio de funcionamento

mecanico, rolo

Tensao operacional

10-30VDC

Corrente de carga

<200 mA

Funcédo de comutacao

PNP/contato de fecho (NA) | NPN/contato de abertura

(NF)

PNP/contato de abertura NPN/contato defecho (NA)

(NF)

Tipo de conexdo

Fio 0,2 m e conector M8 x 1, 3 polos com aparafusamento serrilhado

Indicagao de funcionamento

Protecéo curto-circuito

Protecao de polaridade

Frequencia de comutacéao 3,3 Hz
Velocidade max. perm. 1m/s
de aproximacao

Compativel comcorrentede —
arraste?

Compativel com tor¢ao” -
Resistente a respingos -

de solda?

Secaotransversal docabo® 3x0,14 mm?
Diametro do cabo D" 4,302 mm
Raio de curvatura estatico? 12 mm
Raiode curvaturadinamico? 12 mm

Ciclos de curvatura®

Temperatura ambiente

-5°C até +70 °C

Grau de protecao

IP65

Valor B10d

5x108 (local molhado); 10x108 depende da carga de corrente (local seco)

Certificagdes eaprovacdes?

c € C RoHS

1) Dados técnicos apenas para o cabo de conexdo integrados no interruptor mecanico.
Ainda mais desempenho, por exemplo, para o uso em uma esteira porta-cabo, ¢ oferecido pelos cabos de extensdo (consulte paginas

a seguir).

2) Para esse produto ndo é necessario um certificado para entrada no mercado chinés.
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Elementos complementares e acessérios

Extensodes

Confeccionadas unilateralmente

- Esquema de conexao r-—-—-—- A
= 1 marrom (BN) (+) [ [

3 azul (BU) (-)

Dimenséo 4 preto (BK) (sinal)
3
3
L |
b c
o %
i
<l i =
75 25
39 L 20
Numeros do material
Uso Cabo de extensio
Referéncia R911344602 R911344619 R911344620
Denominacéao 7000-08041-6500500 7000-08041-6501000 7000-08041-6501500
Comprimento (L) 50m 10,0 m 15,0 m
1. Tipo de conexao Conector reto, M8 x 1, 3 polos
2. Tipo de conexao extremidade de cabo livre
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Confeccionadas bilateralmente

r-——-" r-——-"
Esquema de conexao E ——|—|—c 1
P L
1 marrom (BN) (+) :4-—i—:c 4 |
Dimensao 3 azul (BU) (-) A : s
. =4
4 preto (BK) (sinal) !____‘- R
1 a 1
b
4 < —~ 4
c
3 3

210
M8x1‘

1
J

75 125

39 L 32
Numeros do material
Uso Cabo de extensao
Referéncia R911344621 R911344622 R911344623 R911344624
Denominacéo 7000-88001-6500050 7000-88001-6500100 7000-88001-6500200 7000-88001-6500500
Comprimento (L) 0,5m 1,0m 2,0m 5,0
1. Tipo de conexao Conector reto, M8x1, 3 polos
2. Tipo de conexao Conector reto, M8x1, 3 polos

Dados técnicos das extensdes confeccionadas unilateralmente e bilateralmente

Indicacao de funcionamento -
Indicacao de tensao operacional -
Tensdo operacional 10-30V DC
Tipo de cabo PUR preto
Compativel com corrente de arraste 4
Compativel com torcéao v
Resistente a respingos de solda v
Secao transversal do cabo 3x0,25 mm?
Diametro do cabo D 4102 mm
Raio de curvatura estatico 5xD
Raio de curvatura dinamico 10xD
Ciclos de curvatura > 10 mil.
Velocidade de deslocamento max. permitida 3,3 m/s - com 5 m percurso (tip.) a 5 m/s - com 0,9 m percurso
Aceleracdao max. permitida 30 m/s?
Temperatura ambiente fixa -40 °C até +85 °C
Temperatura ambiente flexivel -25 °C até +85 °C
Grau de protecdo P68
e - —
Certificagoes e aprovagoes c € u@us c@ EI)S \P_LF 5 ;fl 8

a) Contorno para tubo ondulado diametro interno 6,5 mm
b) Manga do cabo
c) Inscricbes no cabo conforme regulamento



58 Bosch Rexroth AG

Elementos complementares e acessérios

Extensodes

Conector

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Dimensao Esquema de conexao Visao
r-——-—-— A Lado do conector
40,8 |' ==
1 1 4
l-—o |
A S =1 i
R901388333 Al ' H 1 3
62 W = I i
SW9 i3 m=—0 I
Lo a
% r\ 4 3
LY 0 &
- Q g
R901388352 1 _ 9
Numeros do material / Dados técnicos
Uso Conector, individual
Referéncia R901388333 R901388352

Denominagédo

7000-08331-0000000

7000-12491-0000000

Versao

reta

Corrente de servico por contato

max. 4 A

Tensao operacional

max. 32 V AC/DC

Tipo de conexao

Conector reto, M8x1, 3 polos,
tecnologia IDC,
conexdo roscada auto-travante

Conector reto, M12x1, 4 polos,
tecnologia IDC,
conexdo roscada auto-travante

Indicacao de funcionamento

Indicacdo de tensdo operacional

Secao transversal da conexao

0,14 ... 0,34 mm?

Temperatura ambiente

-25 °C até +85 °C

Grau de protegao

IP67 (encaixado e aparafusado)

CertificacOes e aprovagoes

B“ us

A
PE r%s
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Adaptador
Dimensao Esquema de conexao
43
e e
1) mmp—+—(C |1 4
ER= 1IN = PO S oy
5 N 3 4 (:4 3 1
RO11344591 = B =E 1 L I
3! -l L(ls
L.—.d L.—.d
r-—-——-—-— A 4
i s | 1
T s o
: 4
o & 2| | ®) Latao
SRR s -
= Ne_e/, 3l !
4 | s
R911344592 I < 1
i 3 s 1
(IR Th
@ Niquelado
Numeros do material / Dados técnicos
Uso Adaptador Adaptador ou distribuidor
Numero do material R911344591 R911344592
Denominacao 7000-42201-0000000 7000-41211-0000000
Versao reta para 1 sensor reta para 1 - 2 sensores
Corrente de servico por contato max. 4 A

Tensao operacional

max. 32 V AC/DC

1. Tipo de conexao

Conector fémea reto, M8x1, 3 pdlos
Conexao roscada auto-travante

2 X Conector fémea reto, M8x1, 3 polos
Conexao roscada auto-travante

2. Tipo de conexao

Conector reto, M12x1, 3 pdlos
Conexao roscada auto-travante

Conector reto, M12x1, 4 podlos
Conexao roscada auto-travante

Indicacao de funcionamento

Indicacao de tensao operacional

Secdo transversal da conexao

Temperatura ambiente

-25 °C até 485 °C

Grau de protecao

IP67 (encaixado e aparafusado)

Certificagoes e aprovagoes

v
RoHS

&

@

LISTED

v
RoHS
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Elementos complementares e acessérios

Distribuidor

Distribuidor passivo
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Numeros do material / Dados técnicos

Uso Distribuidor passivo

Referéncia R901425737 R901429917 R911344592
Denominacéo 8000-84070-0000000 8000-84071-0000000

Versao reta para 1 - 4 sensores

Corrente de servico por contato max. 2 A

Tensdo operacional 24V DC

Légica de comutacdo PNP | NPN

1. Tipo de conexéao

4x Conector fémea reto, M8x1, 3 pdlos, conexao roscada auto-travante

2. Tipo de conexao

Conector reto, M12x1, 8 polos, conexao roscada auto-travante

Indicacao de funcionamento v
Indicacao de tensdo operacional v
Secao transversal da conexao -
Temperatura ambiente -20°a +70°C

Grau de protegao

IP67 (encaixado e aparafusado)

CertificacOes e aprovagoes

Dados técnicos e dimensoes vide
adaptador
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Placa de suporte

Parafuso de tamponamento

48 |28 Tjﬂ*'

Numeros do material / Dados técnicos

Uso

Para distribuidor passivo R911344592

Para distribuidor passivo R901425737/ R901429917

Placa de suporte R913047341 -
Denominacao 7000-99061-0000000 -
Unidade de embalagem 1 pega

Parafuso detamponamento

R913047322

Denominacao

3858627

Unidade de embalagem

10 pegas
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Elementos complementares e acessérios

Extensdes para distribuidor passivo

Extensoes para conector passivo

R911371982 R911371981
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Numeros do material / Dados técnicos
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Uso Cabo de extensao para distribuidor passivo Cabo de extensao para distribuidores passivos
R911344592 R901425737 / R901429917
Referéncia R911371982 R911371980 R911371981 R911371983
Denominacéo 7000-40021-6540500 | 7000-12221-6541500 | 7000-48001-3770500 | 7000-17041-3771500
Comprimento 50m 150 m 50m 15,0 m

1. Tipo de conexao

Conector fémea,

M12x1, 4 polos

Conector fémea, M12x1, 8 polos

2. Tipo de conexao

extremidade de cabo
livre

Conector reto,
M12x1, 8 polos

extremidade de cabo
livre

Conector reto,
M12x1, 4 polos

Indicagdo de funcionamento

Indicacao de tensao operacional

Tipo de cabo

PUR preto PUR cinza

Tensao operacional

30 VAC/DC

Corrente de servico por contato

max. 4 A por contato max. 2 A por contato

Compativel com corrente de arraste 4

Compativel com torcao 4

Resistente a respingos de solda 4

Secéo transversal do cabo 4x0,34 mm? 8x0,34 mm?
Diametro do cabo D 4,7 ¥02 mm 6,2 ¥03 mm
Raio de curvatura estatico >5xD

Raio de curvatura dinamico >10xD

Ciclos de curvatura > 10 mil.

Velocidade de deslocamento max.
permitida

3,3 m/s - com 5 m percurso (tip.) a 5 m/s - com 0,9 m percurso

Aceleracdo max. permitida

< 30 m/s?

Temperatura ambiente fixa

—-40 °C a +80 °C (90 °C max. 10 000 h)

Temperatura ambiente flexivel

-25 °C a +80 °C (90 °C max. 10 000 h)

Grau de protecao

IP67 (encaixado e aparafusado)

CertificagOes e aprovagoes

Cce€ “@“s c@ﬁs @ ngfls
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Elementos complementares e acessodrios

Exemplos de combinagéo

@

(7
Extesdes para sensores Conector
) ) c={Ege - mex
JeTOMBx1 5 650 Mext | Ro01388333
@ RO11344602 R911344619 R911344620 | et i
— 50m 10,0 15,0 m — +
Sensores ' ' J R901388352

4 4
com conector 1e" o) MBx1 !®l M8x1

R911344621 R911344622 R911344623 4
|| S — A
4 ' i

: 0,5m 1,0m 20m !
1 M8x1 1 o M8x1 :f““ +““"‘

+ @ _ R911344624 R911344625 M8x1 = H

X " [ ) JpSERER— -

i 50m 100 m N
Sensores Conector
com extremidade R901388333 ,
linha li

de linha livre :Especifica(;éo de conexdo: R M8x1 3@1 ............ !

= apropriado para esteira porta-cabos, apropriado AN YT 4
para torgdes, resistent ea faist‘:‘as de solda L M8x1 B

CE ®a @ PF s Adaptador  pg11344592
s =

@i M2 m M8x1 ;‘ S

R911344581
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@

Parafuso de fechamento + Distribuidor passivo

Extesbes para distribuidor passivo

R913047322 . PNP: R901425737 .
NPN: R901429917 : Especificagéo de conexdo:
Sensores . apropriado para esteira porta-cabos, apropriado ———
com conector oo MBx1 - para torgdes, resistent ea faiscas de solda [—*
- . B
) ce =Q‘ L@i (g —e
n:u:n M12x1 [+
i B R911371983 —*
i (o e MBx1 ' 180m @ M12x1
: + < = R911371981 &-‘ 8
: : Sensores Conector 50m - ;‘J-
: 1 com extremidade R901388333 @
i1 delinha livre 8
s Placa de retencdo é
e S
E : R913047341 S
§ + .
: : Distribuidor passivo M12x1
i1 Sensores . R911344592 = - R911371980 —*
i1 comconector '* *'M8x _D— 50m +
M eerereennnae i ' erimioa
! Y s Ro1197192 i
"y mausnannansanss m - ; ~ 50m -
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Elementos complementares e acessérios

Fixacao

Indicagoes gerais

Os Modulos Omega podem ser fixados
com diferentes elementos de fixagao:

Blocos de aperto

Porcas em T para ranhuras

Porcas quadradas

Parafusos para ranhuras em T
conforme DIN 787

(sem figura).

Anéis de centragem na mesa como
auxiliar no posicionamento

Comprimento conforme a base.

Fixacdo da mesa
(corpo principal mével)

OBB A B C D

(mm) | (mm) | (mm)| (mm)
55 91 105 40 50
85 130 148 40 80
120 157 175 80 100

Moédulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Fixacdo da mesa (TT)
(corpo principal mével)

Fixacdo com blocos de aperto

Fixagdo com porcasem T

Angis de

centragem

Anéis de

centragem
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Fixacdo do corpo principal (HK)

(mesa mavel) Fixacdo no corpo principal
(Mesa mével)

A N3o apoiar o Modulo Omega

pelas placas de extremidade!

O elemento que suporta a carga ] [ ; ] ( [9

Fixacdo com blocos de aperto Fixacdo com porcas em T

€ sempre o corpo principal! i

i
i
i
|
|
OBB A B c T
(mm) (mm) (mm) |
55 71 85 25 }
85 101 115 40 |
120 144 162 80 }
[
|
HK
|
|
1 3 1
[ g 7
| 00 : K
N N N
A£O0,1
B c

67
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Elementos complementares e acessérios

Fixacao

Blocos de aperto H
Quantidade recomendada de blocos de & ‘
aperto para tipo de instalagdo com mesa A i
movel (corpo principal fixo): A\ — { } : fa)
- 8 pecas do lado oposto ao motor ‘ C B |
— 2 pecas do lado do motor ‘ !

Quantidade recomendada de blocos de
aperto para tipo de instalagdo com corpo
principal movel (mesa fixa):

— 4 pecas por lado/m

Tipo 2

Tamanho | Fixagdo Reducéo | quantidade | Medidas (mm) Referéncia
em... 1SO 4762 | Furos
para
OBB-055 | Mesa M6
Corpo principal | M6
OBB-085 | Mesa M8
Corpo principal | M6
OBB-120 | Mesa M8
Corpo principal | M8

A B Cc D E F
65 12,5 40 17,0 10,2 21,0
72 11,0 50 11,5 53 19,3
68 15,0 38 275 18,0 30,0
78 14,0 50 20,0 11,3 21,0
88 19,0 50 275 18,0 30,0

108 19,0 70 275 16,3 29,0

R1175 192 04
R0375 510 33
R0375 410 52
R1175 390 30
R0375 410 50
R1175 290 26

NN NN Z
©olo|N|olNNe I

Anéis de centragem Instalacdo
O anel de centragem serve como auxiliar D

no posicionamento e fecho de molde em D OF

estruturas do cliente na mesa. ’_‘3_,‘ | \\N

Com ele é criada uma ligagédo de encaixe T ac oA N2
— N

T

com boa reprodutibilidade. i
Material: Ago (inoxidavel) ‘

v

oc
oA
o8B

|
@C
oA

|
zhl

(. E|

a) Estrutura do cliente
b) Anel de centragem

=8|
\

¢) Mesa
OBB Tamanho | Medidas (mm) Referéncia

o oA 2B c D E oF H, H,

(mm) H7/ké6 H7/ké +0,1 -0,2 +0,2 +0,2 +0,2
Mesa 055 12 12 - 9,0 4,0 - 2,0 - 2,1 | R0396 605 45
12-7 12 7 5,5 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1 |R0396 605 77
12-9 12 9 6,6 4,0 2,0 2,0 21 2,1 | R0396 605 50
085,120 16 16 - 11,0 6,0 - 3,0 - 3,1 | R0O396 605 46
16 - 12 16 12 9,0 5,0 2,0 2,0 21 3,1 [R0396 605 51
Placa de 055, 9 9 - 6,6 4,0 - 2,0 - 2,1 | R0O396 605 44
extremidade | 085 9-5 9 5 3,4 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1 | R0O396 605 48
9-7 9 7 55 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1 | R0O396 605 49
120 12 12 - 9,0 4,0 - 2,0 - 2,1 | R0O396 605 45
12-7 12 7 55 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1 |R0O396 605 77
12-9 12 9 6,6 4,0 2,0 2,0 2.1 2,1 | R0396 605 50
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Porcas em T e molas
A mola auxilia na montagem

e posicionamento.

(apenas para OBB-085 e OBB-120)

Visdo geral das porcasem T

Porcas em T para fixagao lateral

no corpo principal

Bosch Rexroth AG

RS
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I 1 IL
M JE M &
i
M e
i
Medidas (mm) para Referéncia Referéncia
rosca Porcaem T Mola
Al B| c| b| E| F
5| 92| 40| 17| 10| -[(M4 R0391 710 38 -
6| 11,5| 40| 10| 12 -(M4 R3447 014 01 R3412 010 02
12| -[M5 R3447 015 01 R3412 010 02
45| 30 (M5 R0391 710 09 -
8| 16,0| 6,0|2,0| 16| -[(M4 R3447 017 01 R3412 011 02
16| -[Mb R3447 018 01 R3412 011 02
16| -|(M6 R3447 019 01 R3412 011 02
16 -|(M8 R3447 020 01 R3412 011 02
50| 36|M6 R0391 710 08 -
10| 19,5/ 10,5| 5,0| 20| -|M4 R3447 012 01 R3412 009 02
20| -|Mb5 R3447 011 01 R3412 009 02
20| -|M6 R3447 010 01 R3412 009 02
20| -|M8 R3447 009 01 R3412 009 02
90| 70|M8 R0391 710 07 -

Tamanho A E G

(mm) (mm) (mm)
OBB-055 5 10 12
OBB-085 6 12 14
OBB-120 8 16 18
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Elementos complementares e acessérios

Mesa com elemento de bloqueio

Mesa

Nas mesas com elemento de bloqueio
integrado ha uma conexéo standard (1)
para ar comprimido nas partes frontais,
em frente aos bocais de lubrificagéo. A
ligagao com conexdo de ar é suficiente.

Elemento de aperto (LKPS)

O elemento de aperto serve exclusiva-
mente para o aperto (suporte estatico)
dos eixos lineares

Em raz&o do acumulador de energia de
mola, ele fica fechado (NF) em estado
sem energia.

O elemento de aperto € usado em con-
junto com uma inspegéo adequada da
fungdo como um componente comprova-
do e utilizavel em controles da categoria 1
conforme DIN EN ISO 13849-1:2006.

Se a andlise de risco do utilizador resul-
tar em um nivel de desempenho (vide
anexo A, DIN EN ISO 13849-1:2006)
que necessita de uma categoria supe-
rior, devem ser implementadas outras
medidas técnicas de seguranga para o
suporte seguro ou impedimento da partida
a partir da posicéo de repouso.

Avisos e informagdes mais detalhados
podem ser encontrados na documentagéo
pertencente ao produto.

A Utilizacao do elemento de aperto
somente com o eixo parado!

O elemento de aperto nao podera ser
utilizado como elemento de frenagem!
A utilizagéo para freio de emergéncia de
uma massa movel ndo é permitidal
Procedimentos de aperto durante o
movimento podem causar danos no
elemento de aperto e na guia linear!

Presséao do ar: 0 bar Pressao do ar: 5,5 - 8 bar

Blogqueia com a forca da mola

Na auséncia de presséo, os atuadores de
bloqueio séo pressionados contra o trilho
através de acumuladores de energia de mola.
E necessario aplicar uma valvula de alivio
de presséo rapida para obter tempos de
reacdo reduzidos.

Alivio com ar comprimido

Os atuadores de bloqueio sdo mantidos
separados através de pressdo pneumatica.
— deslocamento livre possivel

Tamanho OBB-055 OBB-085 OBB-120
Forca de travamento " 400 N 750 N 1300 N
Pressao min. (pressao de abertura) 5,5 bar

Pressdo max. 8,0 bar

Acumulador de energia de mola v

até 5 mil. (valor B10d)?
nao permitido

Ciclos de aperto
Ciclos de frenagem

Conexao para mangueira @ 4 mm
Acionamento pneumatico
consumo de ar teér. por ciclo em 6 bar 23 cm3 54 cm3 74 cm?

ar lubrificado conforme ISO 8573-1 classe 4,
Tamanho de filtro 25 pm

Qualidade do ar

1) Suporte estatico da mesa ou corpo principal do modulo Omega com forgas axiais até
o valor indicado.

2) O valor B10d indica o nimero de ciclos de comutagéo, até 10 % dos componentes
falharam perigosamente.
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Montagem de componentes adicionais

Placa de extremidade
para montagens

As placas da extremidade do modulo
Omega sio equipadas com furos de fixa-
¢ao, roscas e furos de centragem para a
instalagdo de equipamentos adicionais.

Mais informagdes sobre combinagdes
possiveis com o médulo Omega OBB
podem ser encontradas no catalogo
“Tecnologia de conexdo para sistemas
lineares”.

54+02 84,5+ 0,15
OBB-055 44 OBB-085 ‘ 72 ‘
40 €0
20
|
| ' T
Lo TN o | ©
@) ' o ©) 1 O
3 N 5 ©
o : .
138 (@@ 1888 |-0-0-® O
© i 3 o——®"  ©
! i
1 i
— \\70 /*D* (oY @ f(;\\,
°F * ) &
| I
‘ ,\L5 M4 Furagao para anéis de centragem ‘ M5
4 o T
ooH7 (6x) (4x) - B (@0
119+0,15
110
OBB-120 R

B
o
O 9|
HEEL ‘
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En "
o ) i
2y \;ﬂ 2 Furagéo para anéis de centragem
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Elementos complementares e acessérios

Amortecedor de choque

O Médulo Omega dispdem de amortece-
dores apropriados para o amortecimento
das posigdes finais.

O amortecedor evita danos maiores
quando ocorrem movimentos descontrola-
dos. Nao é adequado para funcionamento
permanente.

Indicacoes
Consultar as instrugées de montagem.
Reducéao de curso

A A instalacdo de um amortecedor
de choque reduz o percurso maximo.

Aviso: Smax Ls;
Ao utilizar um amortecedor de choque, o Ls
percurso méax. ¢ reduzido condicionado Ciies

pela construgao (sya). Durante o calculo
Mesa '* ——————————— 8 -

¢ preciso reduzir o percurso maximo por
lado ou por amortecedor de choque no

valor Sg4-
Se a mesa se encontrar no fim do percur- = | - T
s0, a parte frontal da mesa fica na cabega > o o [
do amortecedor. A ——
| | -
5__|g
Esquadro de montagem
Tamanho | Nimero do material” | Medidas (mm)
A B H H, Ls Lg? Ls; Curso @D G
OBB-055 | R1175 101 17 70 56,5 113 90,5 115 133 189 50 | M33x 1,5 12
OBB-085 | R1175 301 17 104 68,0 150 | 125,0 131 149 209 50 | M33x 1,5 14
OBB-120 | R1175 601 17 145 99,0 210 210,0 188 206 246 75| M45x 1,5 16
1) Volume de fornecimento: suporte, amortecedor de choque e material de montagem
2) Mesa com elemento de bloqueio
Amortecedor de choque
Tamanho Massa max. a ser freada Absorcdo de energia | syeq" Peso
(Angulo de montagem e amortecedor de choque)
(kg) (Nm/curso) (mm) (kg)
OBB-055 20 620 62 0,95
OBB-085 43 1125 85 1,62
OBB-120 90 2 040 121 4,00

1) Redugéo do percurso max. do médulo Omega (valor minimo por lado ou amortecedor)
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Elementos complementares e acessérios

IndraDyn S - Servomotores MSK

60
> 60
3‘2
B B\ L
1 - s =
— T w26 |
R— N\
wor——1 ] | [{ fZ N\ | 1
(SIS < N7, |
r— | v % ):(
Cy & A
& Lm oF
Apresentagao esquematica do motor
Motor Medidas (mm)
A| By C| C;| @D| OE OF| ©G H H; H, o R
k6 j6 sem com
Freio Freio
MSK 040C-0600 82| 8,0| 30|25 14 50 95| 66| 1245| 835| 69,0 185,5 215,5 R8
MSK 050C-0600 98| 9,0| 40| 3,0 19 95| 115| 9,0| 134,5| 855 71,0 2083,0 233,0 R8
MSK 076C-0450 140 | 14,0| 50| 4,0 24| 110| 1e5| 11,0 180,0| 110,0| 95,6 2925 2925 R12
Dados do motor
Motor Nmax MO Mmax Mbr Jm Jbr Mmp, M,
(min~T) (Nm) (Nm) (Nm) (kgm?) (kgm?) (kg) (kg)
MSK 040C-0600 7 500 2,7 8,1 4 0,000140 0,000023 3,6 0,3
MSK 050C-0600 6 000 5,0 15,0 5 0,000330 0,000107 5,4 0,7
MSK 076C-0450 5 000 12,0 43,5 11 0,004300 0,000360 13,8 11
Dados do motor independentes do médulo 6mega
Jor = momento de inércia do freio Mmax = momento do motor maximo possivel
Jn = momento de inércia do motor mp = massa do motor
Ln = comprimento do motor mp, = massa do freio
Mo = momento de parada Nmax = rotagdo maxima
My, = momento de parada do freio em estado desligado



R999001183 (2016-05) | Médulos Omega OBB

Bosch Rexroth AG 75

Numero da opgao” | Motor Referéncia Versdo Cédigo
Freio
Sem Com
86 MSK040C-0600 R911306060 X MSK040C-0600-NN-M1-UGO-NNNN
87 R911306061 X MSK040C-0600-NN-M1-UG1-NNNN
88 MSKO050C-0600 R911298354 X MSKO050C-0600-NN-M1-UGO-NNNN
89 R911298355 X MSK050C-0600-NN-M1-UG1-NNNN
92 MSK076C-0450 R911318098 X MSK076C-0450-NN-M1-UGO-NNNN
93 R911315713 X MSKO076C-0450-NN-M1-UG1-NNNN
1) da tabela “Configuragéo e pedido”
Versao Indicacées

— Eixo liso com vedacgéo do eixo

— Sensorabsoluto de varias revolugdes M1
(hiperface)

- Resfriamento: convecgao natural

- Tipo de protegéo IP65 (carcaca)

— Com e sem freio

Combinagao de motor-regulador
recomendada

Curva caracteristica do motor
(esquematico)

Os motores s&o fornecidos completos com aparelhos de regulagem e controle.
Outros tipos de motor e mais informagdes sobre motores, aparelhos de regulagem e
controle podem ser encontrados nos seguintes catalogos da Rexroth sobre tecnologia

de acionamento:

— Sistema de acionamento Rexroth IndraDrive, R999000018
— Sistemas de automatizagdo e componentes de controle, R999000026
— Motores sincronos Rexroth IndraDyn S MSK, R911296288

Motor
MSK 040C-0600

Regulador
HCS 01.1E-W0008

MSK 040C-0600

HCS 01.1E-W0018

MSK 050C-0600

HCS 01.1E-W0028

MSK 076C-0450

HCS 01.1E-W0054

M (Nm)

\ n (min~)

max
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Elementos complementares e acessérios

IndraDyn S - Servomotores MSM

Apresentagdo esquematica do motor

Motor Medidas (mm)
Al B, c| c¢| ep| eE| oF oG H|L,
k6 j6 sem freio com freio

MSM 031C-0300 60 6,5 30 3 14 50 70 45 73 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 6,0 35 3 19 70 90 6,0 93 112,0 149,0
Dados do motor
Motor Nmax MO Mmax Mbr Jm Jbr M, M

(min~) (Nm) (Nm) (Nm) (kgm?) (kgm?) (kg) (kg)
MSM 031C-0300 5 000 1,30 3,80 1,27 0,0000260 0,0000018 1,20 0,50
MSM 041B-0300 4 500 2,40 710 2,45 0,0000870 0,0000075 2,30 0,80
J,r = momento de inércia do freio M, = momento de parada m,, = massa do motor
J,, = momento de inércia do motor My, = momento de parada do freio my,, = massa do freio
L, = comprimento do motor (fechado sem corrente) Nmax = rotacdo maxima

Max = momento do motor maximo

max

possivel
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Numero da opgdo? | Motor Referéncia Versao Caodigo

Freio

Sem Com
138 MSM 031C-0300 R911344215 X MSM 031C-0300-NN-M5-MHO
139 R911344216 X MSM 031C-0300-NN-M5-MH1
140 MSM 041B-0300 R911344217 X MSM 041B-0300-NN-M5-MHO
141 R911344218 X MSM 041B-0300-NN-M5-MH1
1) Da tabela “Configuragéo e pedido”
Versao: Indicacoes

Eixo liso sem vedagéo do eixo

Sensor absoluto de varias revolugdes M5 (20 Bit,
funcionalidade de sensor absoluto apenas possivel
com bateria de backup)

Resfriamento: convecgéo natural

Tipo de protegéo IP54 (eixo IP40)

Com e sem freio

Conector redondo de metal M17

Combinacgdo de motor-regulador recomendada

Curva caracteristica do motor
(esquematico)

max

Os motores séo fornecidos completos com aparelhos de regu-

lagem e controle. Outros tipos de motor e mais informagdes

sobre motores, aparelhos de regulagem e controle podem ser

encontrados nos seguintes catalogos da Rexroth:

- Sistema de acionamento Rexroth IndraDrive R999000018

- Sistemas de automatizagdo e componentes de controle,
R999000026

- Motores sincronos IndraDyn S MSM R911329337

Motor Regulador
MSM 031C-0300 HCS 01.1E-W0009
MSM 041B-0300 HCS 01.1E-W0013

M (Nm)

\ n (min-)
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EasyHandling

A solucao de sistema perfeita
para a aplicacao perfeita

A economia de seus processos de producao determinam seu Sucesso na concor-
réncia. Nas mudancas rapidas e ciclos de vida do produto curtos dos dias de hoje,
a flexibilidade dos sistemas e a concepcgao e configuracdes ideais sao determinan-
tes. Com EasyHandling, a automacao das tarefas de manipulacao é consideravel-
mente mais simples, rapida e econémica. O EasyHandling nao € somente um
modulo de componentes mecanicos, mas sim um passo de evolucao para uma
solucao de sistema completa - nossa melhor solucao para suas exigéncias.
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EasyHandling -
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Mais simples. Mais rapido. Mais econémico.

Caminho mais simples Caminho mais rapido Maior economia
Solugdes sob medida no giro Ajuste sem problemas, inclusive Otimizacao de processo desde a
manual - com suporte continuo. com exigéncias futuras — projecao até a operacao —

dimensionamento rapido e flexivel. economia significativa de recursos.

Projeto - até 70 % mais rapido

As ferramentas EasyHandling ajudam o utilizador ja
durante a selecdo do componente - com recomenda-
cbes de solucbes com informacoes sobre listas de
pecas, dados técnicos e desenhos CAD.

Montagem - economia de até 60 % do tempo

Gracas as interfaces com fecho de molde, todos os
componentes mecanicos sao alinhados perfeitamente
em relagdo e se conectam com precisao.

Colocacao em servico - reducao de até 90 %

de esforco

Com o assistente de colocacdo em funcionamento inteli-
gente EasyWizard, a parametrizacdo e a configuracao sdo

totalmente simplificados. Assim, seu sistema de manipula-

¢do esta pronto para operagdo em um curto periodo com
apenas alguns cliques.

Producao - mais econémica e eficiente

A Rexroth enfatiza a eficiéncia com ferramentas de
aplicagao inteligentes: O operador recebe pelo sof-
tware dos reguladores de acionamento as indicacdes
de manutencado dependentes do percurso e tempo de
transmissdo. O resultado: vida util maior e risco de
parada reduzido.

Desenvolvimento - otimizacao constante

Ja preparado para os desenvolvimentos de mercado do
futuro: Os sistemas EasyHandling impressionam com sua
abertura de sistema. Com componentes mecanicos ou
elétricos adaptaveis de forma flexivel, é possivel reagir
com rapidez e eficiéncia as novas exigéncias de producéo.
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EasyHandling

EasyHandling -
mais do que um modulo

O conceito de sistema modular
criado de forma ideal
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basic - mecanica sob medida

O EasyHandling basic inclui todos os componentes mecatrénicos para a
montagem de sistemas de um ou varios eixos completos e individuais.
As interfaces padronizadas e constantes dos componentes facilitam a
combinacgao. Ferramentas praticas e de auxilio ajudam durante a selecao
e a configuracao.

comfort - com partida ainda mais rapida . ‘
A

EasyHandling comfort complementa os componentes basic com servoacio- e

namentos de forte desempenho e varios protocolos. Os aparelhos de F

grande variedade de tarefas de manipulagao.

Unico: com o assistente de colocacdo em funcionamento EasyWizard os
sistemas lineares estdao pronto para operar logo apds a entrada de alguns 2.
parametros especificos do produto no giro manual.

regulagem universais e inteligentes sao perfeitamente adequadas para uma q

advanced -
controles para exigéncias mais rigorosas

Com a solucao légica de movimento de forte desempenho e livremente
escalavel, a configuracdo e a manipulacdo do Easyhandling ficam ainda mais
faceis. Funcoes pré-definidas economizam tempos prolongados de programa-
cao e cobrem mais de 90 porcento de todas as aplicagcées de manipulagao.

Mais informacdes sobre o EasyHandling podem
ser encontradas no folheto “EasyHandling — mais
do que um modulo” R999000044.
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Assisténcia e informagdes

Condicoes de operacao

Condicoes operacionais normais

Te t bient
emperatura ambiente 0°C .. 40°C 8
Nenhuma ultrapassagem do ponto de orvalho

Carga <0,2°C

OBB-055 > 110 mm
Percurso sp," OBB-085 > 160 mm
OBB-120 > 135 mm

Contaminagéo _ .
nédo permitido

1) Percurso minimo para garantir uma distribuigao de lubrificante segura.

Indicacoes de instalacao A Pegas moéveis:
Dispositivo de seguranc¢a necessario

/A Para montagem vertical:
Seguranca contra queda necessaria

Documentos necessarios Avisos e informagdes mais detalhados podem ser encontrados na documentagéo
e complementares pertencente ao produto: “Instrugdes de seguranga para sistemas lineares”

— Os arquivos PDF destes documentos podem ser encontrados na internet em
www.boschrexroth.com/mediadirectory

Também enviamos os documentos desejados, se necessario.
Em caso de duvidas com relagédo ao uso deste produto, entre em contato com
a Bosch Rexroth.


http://www.boschrexroth.com/mediadirectory
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Lubrificacao

Indicacoes de lubrificacdo

Os modulos Omega foram lubrificados

com Dynalub 510 e concebidos para a

lubrificag&o por graxa através de bomba

manual.
A manutengao limita-se a lubrificagédo

periédica da guia linear de esferas inte-
grada, através de um dos dois niples de

lubrificagéo (1).

Ponto de lubrificacao
1 Lubrificagéo centralizada via niple
DIN 3405-Typ D1

Lubrificantes

Quantidade de lubrificante e intervalos
de lubrificagao, ver “Instrugdes para
Modulos Omega”.

Documentacéo

Protocolo standard
Opcao 01

Bosch Rexroth AG 83

Tamanho Graxa Referéncia
OBB-055 Dynalub 510 R3416 037 00
OBB-085 (Bosch Rexroth) (cartucho 400 g)

OBB-120 Graxa de alta eficiéncia em litio saponifica-
do da classe NLGI 2 conforme DIN 51818
(KP2K-20 conforme DIN 51825)
Graxas alternativas

Elkalub GLS 135/ N2

(empresa Chemie-Technik)

Castrol Longtime PD2

(empresa Castrol)

A\ Graxas com componentes soélidos
(p. ex. grafite ou MoS,) ndo podem ser
utilizados.

A Paralubrificagdode cursoreduzido
(percurso < s,;,), entre em contato.

O protocolo standard serve de confir-
macao da execugao das verificagdes

protocolo padrao:
— controle de fungdes de componentes

indicadas e de confirmagédo de que os mecanicos
valores medidos encontram-se dentro — controle de fungdes de componentes
das respectivas tolerancias. eletronicos

Fazem parte das verificagées do — execucédo em conformidade com

a confirmagéo de pedido
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Parametrizagdo (Colocaciao em funcionamento)

Na placa de identificagéo estdo indicados dados parametros
técnicos adicionais para a colocagdo em funcionamento, além
dos dados de referéncia para produto do sistema linear.

®

©

® ©

- CS:

Rexrot

MNR: R1234567
TYP: OBB-085-NN-1

Bosch Rexroth AG
D-97419 Schweinfurt
Made in Germany

—FD: 483
7210 )
1005135076 20 07

Spae (MM)

u (mm/U)

Vina (M/s)

A (M/82)| M1, (Nm) | d i

550

255

5

50

b bbb bob

Nos modulos Omega, a placa de identificagao esta colocada
no lado de acionamento na mesa. (vide fig.)

Referéncia

Designagéo do tipo

Tamanho de construgéo

Informagoes do cliente

Data de fabricacdo

Local de fabricacao

= area de percurso max. (mm)

constante de avango (mm/U)

velocidade max. (m/s)

aceleragdo max. (m/s?)

torque de acionamento max. na

ponta do eixo do motor (Nm)

d = diregdo de rotagdo do motor para
descolamento em diregao positiva

Smax
u

Vmax

amax

M1 max

:3oco~laau1-hwro-t

-
N

Clockwise / em sentido horario
Counter Clockwise / em sentido anti-horario
13 i=relacdo de transmissdo
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Informacdes adicionais

Homepage Bosch Rexroth:

http://www.boschrexroth.com
! ]
OR+0]
dﬁ
-
=] %1,

Informacoées de produto
Médulos Omega:
http://www.boschrexroth.com/en/xc/products/product-groups/
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F?’.“P'!‘

linear-motion-technology/linear-motion-systems/omega-modu-
le/index

The Cmaga Mschie 8 dveleti 1 Ties 1201



http://www.boschrexroth.com/en/xc/products/product-groups/linear-motion-technology/linear-motion-systems/omega-module/index
http://www.boschrexroth.com/en/xc/products/product-groups/linear-motion-technology/linear-motion-systems/omega-module/index
http://www.boschrexroth.com/en/xc/products/product-groups/linear-motion-technology/linear-motion-systems/omega-module/index
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Assisténcia e informacoes

Exemplo de pedido OBB-085

Configuracao e pedido

Abreviagdo, comprimento Guia Acionamento Mesa
|OBB-085-NN-1, ... mm |
Reducao Lca =260 mm L., =308 mm
Vers&o? sem com
i=1 i=5 i=8 elemento de bloqueio
o -
g !
§ <5
6§63 01 01 - 01 02
° <= 0
© =
£ £
5 3
(O]
o
=
-
o 3
=2
Y ©
S 2
ER - 02
°
c s
E3
°5
=
°
)
(-3
= marcagdo da area de selegcdo conforme decisdo sobre versdo
[ = opgao selecionada a ser inserida no formulario de pedido no fim do catalogo
em “Consulta/pedido”
Indicacoes de pedido |Opgéo Denominagéo
Médulo Omega
Abreviagao, comprimento | OBB-085-NN-1, 910 mm Comprimento 910 mm
Versao MGO1 Modulo 6mega com redutor planetario angular, montado conforme imagem MGO1
Guia 01 Guia linear com patim de esferas
Acionamento 10 Acionamento por correia dentada
Mesa 01 Mesa com comprimento L., = 260 mm (sem elemento de aperto)
Montagem do motor 33 com redutor planetario angular, i = 5 para motor MSK 050C
Motor 89 Motor MSK 050C com freio
1. Sensores 61 PNP norm. fechado (corpo principal mével)
2. Sensores 65 Interruptor mecanico (corpo principal movel)
Tomada-plugue 17 Caixa-conector no lado do interruptor (corpo principal movel)
Régua de came 42 Duas barras de contato no corpo principal (corpo principal movel)
Documentagao 01 Protocolo standard
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Montagem do motor Motor Sistema de comutacéo? Documentacao
2 =
2]
Reducéo | Conjunto de | para motor sem com @ Protocolo standard
i= montagem 3
MGO1|MG02 freio
MGO03|MG04
Sem interruptor e 00
sem canal de cabos
- 00 - 00
Mesa movel
Sensores:
— PNP normalmente fechado 71
— PNP normalmente aberto 73
—5 43 — eletromecanico 75
Canal de cabos” 20
MSK 050C|| 88
Tomada-plugue 17
i=8 35 45 piug
Angulo de comutacio 36
01
i=8 | 34 | 44 | MSMO041B | 140 | 141 Corpo principal movel
Sensores:
— PNP normalmente fechado
— PNP normalmente aberto 63
— eletromecanico
ISK050C | 88 89 Tomada-plugue
duas barras de contato
140 141

87
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Formulario consulta/pedido

Encontre a sua pessoa de contato em:
www.boschrexroth.com/adressen

Rexroth - Médulos Omega

Médulos Omega OBB | R999001183 (2016-05)

Exemplo de pedido

Indicacées de pedido Opcao Denominacéao

Médulo Omega OBB-085

Abreviacao, comprimento OBB-085-NN-1, 910 mm

Verséao MGO1 Modulo 6mega com redutor angular, montado conforme imagem MGO1
Guia 01 Guia linear com patim de esferas

Acionamento 10 Acionamento por correia dentada

Mesa 01 Mesa com comprimento L, = 260 mm (sem elemento de aperto)
Montagem do motor 33 com redutor planetario angular, i = 5 para motor MSK 050C

Motor 89 Motor MSK 050C com freio

1. Sensores 61 Sensor indutivo; PNP normalmente fechado (corpo principal mével)
2. Sensores 65 Interruptor mecanico (corpo principal mével)

3. Sensores 65 Interruptor mecanico (corpo principal mével)

Canaleta 00 sem canal de cabos

Tomada-plugue 17 Caixa-conector (corpo principal movel)

Régua de came 41 Duas barras de contato (corpo principal movel)

Documentacéao 01 Protocolo standard

A ser preenchido pelo cliente: Consulta |:|/ Pedido D
Médulo Omega

Abreviacao: ,
Comprimento mm

Verséao

Guia
Acionamento
Mesa

Montagem do motor
Motor

1. Interruptor

2. Interruptor

3. Interruptor
Canal de cabos
Régua de came
Barra de contato

Haaééééaaaaég

Documentacgao =
Quantidade Recebimento de: unid., mensalmente, anualmente, conforme pedido, ou
Observagoes:
Remetente
Empresa: Responsavel:
Endereco: Departamento:
Telefone:

Fax:







The Drive & Control Company Rex rOt h
Bosch Group

Bosch Rexroth AG
Ernst-Sachs-StraBe 100
97424 Schweinfurt, Germany
Tel. +49 9721 937-0
Fax +49 9721 937-275
www.boschrexroth.com

Encontre um representante local em:
www.boschrexroth.com/contact

(=] 35 [m]

Os dados indicados servem somente para a descri¢ao do produto.

Devido ao desenvolvimento continuo dos nossos produtos, ndo podem ser

deduzidas dos nossos dados quaisquer afirmacdes sobre uma dada proprie-

dade especifica, nem sobre a adequagao para um determinado propdsito. Os
R999001183 (2016-05) dados fornecidos ndao eximem o utilizador de fazer os seus proprios juizos e
© Bosch Rexroth AG 2016 verificagdes. Observe que todos os nossos produtos estao sujeitos a um
Sujeito a alteragdes! processo natural de desgaste e de envelhecimento.
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